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Prefacio

Servicios

Panametrics pone a disposicion de sus clientes un experimentado equipo de atencion al
cliente preparado para responder a consultas técnicas, asi como a otras necesidades de
asistencia remota e in situ. Para complementar nuestra amplia cartera de soluciones lideres
en el sector, ofrecemos varios tipos de servicios de asistencia flexibles y escalables, entre los
que se incluyen: Formacioén, reparacion de productos, acuerdos de servicio y mucho mds.

Para mds informacion, visite
https://www.bakerhughes.com/panametrics/panametrics-services.

Convenciones tipogrdficas

Nota: Estos pdrrafos proporcionan informacion que permite comprender mejor la situacion, pero no es esencial
para completar correctamente las instrucciones.

IMPORTANTE: Estos pdrrafos proporcionan informacion que hace hincapié en las instrucciones que son esenciales
para la correcta configuracion del equipo. No seguir estas instrucciones detenidamente puede
afectar negativamente al rendimiento.

iCUIDADO! Este simbolo indica un riesgo potencial de lesiones personales leves y/o dafios graves
al equipo, a menos que se sigan cuidadosamente estas instrucciones.

jAVISO! Este simbolo indica un riesgo potencial de lesiones personales graves, a menos que se
sigan cuidadosamente estas instrucciones.

Cuestiones de seguridad

jAVISO! Es responsabilidad del usuario asegurarse del cumplimiento de todas las normas y leyes
locales o nacionales relacionadas con la seguridad y las condiciones de funcionamiento
seguro para cada instalacion.
Atencion clientes europeos Para cumplir los requisitos del Marcado CE para todas las unidades
destinadas a ser utilizadas en la UE, todos los cables eléctricos deben instalarse tal y como se
describe en este manual.

Equipos auxiliares
Normas de seguridad locales

El usuario debe asegurarse de que opera todos los equipos auxiliares de acuerdo con las normas o leyes locales
referidas a la seguridad.

Area de trabajo

jAVISO! Es posible que los equipos auxiliares puedan operar en modo manual y automadtico.
Como los equipos pueden moverse repentinamente y sin previo aviso, no entre en la
celda de trabajo de este equipo durante la operacion automdtica y no entre en la caja
de este equipo durante la operacién manual. Hacerlo puede provocar lesiones graves.

jAVISO! Asegurese de que la alimentacién del equipo auxiliar estd desconectada y bloqueada
antes de realizar procedimientos de mantenimiento en este equipo.
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Cuadlificacién del personal

Asegurese de que todo el personal haya recibido formacién con la aprobacién del fabricante sobre los equipos
auxiliares.

Equipos de seguridad personal

Asegurese de que los operadores y el personal de mantenimiento disponen de todos los equipos de seguridad
aplicables al equipo auxiliar. Por ejemplo, gafas de seguridad, casco protector, calzado de seguridad, etc.

Operacién no autorizada

Asegurese de que el personal no autorizado no pueda operar los equipos.

Acceso no autorizado

debe conectarse al PC s6lo con una conexién cableada. No se recomienda la conexién

iCUIDADO! Para evitar el acceso no autorizado al proceso del SIL Meter, el caudalimetro XMT1000
a través de redes internas o Internet

Cumplimiento ambiental

Directiva sobre residuos de equipos eléctricos y electrénicos (WEEE)

Panametrics participa activamente en |a iniciativa europea de recogida de residuos de aparatos eléctricos y
electrénicos (RAEE) FDirectivo 2012/19/UE).

El equipo que ha comprado ha requerido la extraccion y el uso de recursos naturales para su produccion. Puede
contener sustancias peligrosas que podrian afectar la salud y el medio ambiente.

Con el fin de evitar la dispersion de dichas sustancias en el medio ambiente y disminuir la presion sobre los recursos
naturales, le animamos a que utilice los sistemas de reciclaje adecuados. Dichos sistemas reutilizardn o reciclardn
la mayoria de los materiales de su equipo de forma importante.

El simbolo de la papelera tachada le invita a utilizar esos sistemas.

Si necesita mds informacion sobre los sistemas de recogida, reutilizacion y reciclaje, pongase en contacto con la
administracién de residuos local o regionall.

Visite www.bakerhughes.com/health-safety-and-environment-hse para obtener instrucciones de devolucién y mds
informacién sobre esta iniciativa.
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Capitulo1. Introduccion

11  Descripcion general del sistema XMTI000

EI XMT1000 es un transmisor ultrasénico de liquidos de uno, dos o tres canales para la medicién de caudal por
ultrasonidos con pinza o himedos. EI XMTI000 es el transmisor se utiliza junto con los sistemas hiimedos PanaFlow HT,
PanaFlow LZ, PanaFlow Z3 o los sistemas ultrasénicos de pinza PanaFlow LC.

Este manual le servird de guia para instalar el transmisor XMT1000, seleccionar una ubicacion adecuada para montar
el transmisor (y el caudalimetro en general), el cableado correcto, la programacion, los cédigos de errory la
resolucion de problemas, asi como los procedimientos de mantenimiento y reparacion.

Figura 2: PanaFlow LC
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Figura 3: PanaFlow Z3

’ F[

=

Figura 4: PanaFlow LZ
12 Teoria de funcionamiento

El XMTI1000 utiliza un procedimiento llamado Medida de flujo en tiempo de trdnsito. En este método, el caudalimetro
transmite impulsos ultrasdnicos a través de un liquido en movimiento. Los impulsos que vidjan en la misma direccion
que el flujo de fluido (aguas abajo) viajan ligeramente mds répido que los impulsos que viajan en contra del flujo de
fluido (aguas arriba). La diferencia en los tiempos de trénsito se utiliza entonces para calcular la velocidad del flujo.
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Intervalo de tiempo variable

Transmitir la senal Recibir la senal

;\lll “mp NEMEV\ 'W\M 'W}ﬂ " Hora

L Ventana de
seguimiento
bloqueada en la
sefal de recepcion

Rango de ventana de seguimiento

ATW garantiza la precisidn cuando cambian las condiciones del fluido

e ez

Figura 5: Transito - Medicion del caudal en el tiempo
1.3  Aplicacién SIL

EI XMT1000, con la Seleccion adecuada del caudalimetro, puede ser un caudalimetro ultrasénico SIL2 (sensor) con
capacidad para proporcionar un sistema SIL3 en una configuracion de disefio redundante. La XMTI000 con sistema
PanaFlow HT, LZ, Z3 o LC cuenta con la certificacion IECB1508 gracias a una completa validacion del disefio por parte
de una organizacioén externa. Al conseguir una certificacion de terceros, hemos demostrado el rigor de disefio
requerido a lo largo del ciclo de vida de la seguridad del producto, y la implantacién de la gestidn de la seguridad

funcional. Este rigor anadido de disefo, fabricacion y control garantiza que sea el caudalimetro ultrasénico éptimo
para su sistema de seguridad o de control de procesos.

parémetros de seguridad. Consulte el manual de seguridad del XMT1000 para mds

iCUIDADO! Solo el personal cudlificado/formado esta autorizado a modificar y validar los
detalles sobre estos parametros.
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Capitulo 2. Instalacion

Capitulo 2. Instalacion

21 Introduccion

Para garantizar un funcionamiento seguro y fiable del XMTI000, debe instalarse de acuerdo con las directrices
establecidas. Estas directrices, que se explican detalladamente en este capitulo, incluyen los siguientes temas:
« Desemboalaje del XMT1000
« Seleccién de la ubicacién del XMT1000 (local o remota)
- Instalacion del XMTIO00 en la ubicacion seleccionada
+ Cableado del XMTI000

jAVISO! El transmisor de caudal XMT1000 puede medir el caudal de muchos fluidos, algunos de
los cuales son potencialmente peligrosos. Nunca se insistird lo suficiente en la
importancia de unas précticas de seguridad adecuadas.

Asegurese de seguir todos los cédigos y reglamentos de seguridad locales aplicables
para la instalacion de equipos eléctricos y el trabajo con fluidos o condiciones de flujo
peligrosos. Consulte al personal de seguridad de la empresa o a las autoridades
locales de seguridad para verificar la seguridad de cualquier procedimiento o prdctica.

Mensdje de atencién para clientes europeosPara cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en Seccion 2.2, "Conformidad con el marcado CE".

2.2 Conformidad con el marcado CE

Para el cumplimiento de la marca CE o la instalacion en zonas de mucho ruido, el transmisor de caudal XMT1000
debe cablearse de acuerdo con las instrucciones de esta seccion.

IMPORTANTE: El marcado CE es obligatorio para todas las unidades destinadas a ser utilizadas en paises de la UE.
EI XMT1000 debe cablearse con el cable recomendado, y todas las conexiones deben estar debidamente

apantalladas y conectadas a tierra. La toma de tierra del chasis debe estar a menos de 3 m (10 pies) del transmisor.
Consulte los requisitos especificos en Tabla 1.

Tabla 1: Requisitos de cableado

Conexién Tipode cable Terminacién a tierra

Transductor Blindado RG-62 a/U o equivalente Conexion a tierra mediante
prensaestopas.

Entrada/salida Blindado 22 AWG con material blindado anadido a Conexién a tierra mediante
fuera de la cubierta prensaestopas.

Potencia Conductor blindado 14 AWG 2 Conexion a tierra mediante
prensaestopas.

Nota: Siel XMTIO00 se cablea como se ha descrito anteriormente, la unidad cumplird las Directivas EMC y LVD.

2.3 Instalacion en atmésfera explosiva
Al instalar este aparato, deben cumplirse los siguientes requisitos:
«  Elusuario final debe asegurarse de que todos los cables y dispositivos de entrada de cables utilizados con el

equipo sean adecuados para su uso a temperaturas superiores a 90°C.

« Elcableado hacia o desde este dispositivo, que entra o sale de la caja del sistema, debe utilizar métodos de
cableado adecuados para ubicaciones peligrosas de clase 1Divisién 1y/o clase 1zona 1, segln corresponda
para la instalacion.
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« Cuando el cabezal del medidor pueda estar expuesto a la luz solar directa en el extremo superior de las
especificaciones de temperatura ambiente, deberd instalarse un parasol.

« Los cables de conexion se montardn de forma segura y se protegerdn de dafos mecdnicos, tirones y torsiones.

+ Las entradas de cable en el dispositivo son %" NPT, 6X en configuracién de montaje local y 1x en configuracion de
montaje remoto.

+  Para la certificacién USA/CAN, el fluido de proceso estard limitado a 3705 psig. Para la certificacion ATEX/IECEX,
el fluido de proceso se limitard a 3750 psig.

«  Serequieren prensadestopas de disefo ignifugo aprobado. Deben instalarse siguiendo las instrucciones del
fabricante. Cuando los prensaestopads sean suministrados por BH, se incluirdin en la documentacién las
instrucciones del fabricante suministradas a BH.

«  Elsistema estd cubierto por los niumeros de certificado que figuran en las etiquetas de las pdginas siguientes.
El cédigo de temperatura del sistema depende del rango de temperatura mdaxima del fluido de proceso.

« Las entradas no utilizadas deben sellarse con un tapoén roscado debidamente certificado. Se requiere cinta de
teflon u otros compuestos de sellado cuando se instalan roscas NPT.

«  No se permiten modificaciones en la envolvente antideflagrante.
« Elaparato debe estar sin tension antes de abrirlo.

« Lainstalacién se realizard de acuerdo con las instrucciones de instalacion y el Cédigo Eléctrico Nacional®
ANSI/NFPA 70, el Cédigo Eléctrico Canadiense C221, o IEC/EN 60079-14, segun corresponda.

« Elproducto no contiene piezas expuestas que produzcan temperatura superficial, infrarrojos, ionizacion
electromagnética o peligros no eléctricos.

« Elproducto no debe someterse a esfuerzos mecdnicos o térmicos superiores d los permitidos en la
documentacioén de certificacion y el manual de instrucciones.

« Elproducto no puede ser reparado por el usuario; debe ser sustituido por un producto certificado equivalente.
Las reparaciones soélo deben ser realizadas por el fabricante o por un reparador autorizado.

« Lainstalacién, el manejo y el mantenimiento del equipo sélo deben ser realizados por personal formado y
competente.

«  Elproducto es un aparato eléctrico y debe instalarse en la zona peligrosa de acuerdo con los requisitos del
Certificado emitido. La instalacién debe realizarse de acuerdo con todos los cédigos y prdcticas esténdar
internacionales, nacionales y locales apropiados y las regulaciones del sitio para aparatos antideflagrantes y de
acuerdo con las instrucciones contenidas en el manual. No se debe acceder a los circuitos durante el
funcionamiento.

«  Parala configuracion de montaje local, la temperatura méxima del proceso serd de 95°C para contadores con
bus de campo Hart o Foundation y tarjetas 10 presentes. Para contadores con sélo Hart o Foundation Fieldbus y
sin tarjeta 10 presente, la temperatura méxima de proceso serd de 150°C. La temperatura ambiente méxima
para el montaje local serd de 60 °C para contadores con Foundation Fieldbus y de 65 °C para todas las demds
configuraciones.

«  Consulte este Manual del usuario BHO54CT1 para obtener instrucciones detalladas sobre la instalacion,
el funcionamiento, el mantenimiento y el servicio.
2.4 Condiciones especiales para uso seguro

« Pdéngase en contacto con el fabricante si necesita informacion sobre las dimensiones de las juntas ignifugas.

- Las conexiones de campo al XMTI000 (por ejemplo, transductores ultrasénicos, accesorios o periféricos
similares) deben estar debidamente certificadas para la ubicacién e instaladas de acuerdo con los requisitos
del método de cableado del cédigo eléctrico local, segun corresponda.

« Siga las instrucciones del fabricante para reducir el riesgo potencial de carga electrostdtica.

« Esresponsabilidad del usuario final asegurarse de que el ambiente alrededor del equipo no supere la
temperatura ambiente permitida de +60°C/+65°C.

«  Sdlo se utilizardn dispositivos de entrada certificados y aprobados.

«  Elusuario final debe asegurarse de que todos los cables y dispositivos de entrada de cables utilizados con el
equipo sean adecuados para su uso d temperaturas superiores a 90°C.

«  Elusuario final debe garantizar una toma de tierra adecuada en el momento de la instalacion.

« Laclasificacion del codigo de temperatura del caudalimetro ultrasdnico de liquidos PanaFlow™ PFI0 de montaje
local y montaje remoto depende de la temperatura méxima del proceso (consulte las tablas siguientes)z
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25 Desembalaje del XMTI000

Antes de sacar el XMTI000 de su cdja, inspeccione cuidadosamente tanto la caja como el instrumento. Todos los
instrumentos fabricados por Panametrics estdn garantizados contra defectos de material y mano de obra. Antes de
desechar el material de embalaje, tenga en cuenta todos los componentes y la documentacién que figuran en el
albardn. Desechar un objeto importante junto con el material de embalaje es algo demasiado habitual. Si falta algo
o estd danado, péngase en contacto inmediatamente con el servicio de atencion al cliente de Panametrics para
obtener ayuda.

EI XMT1000 se suministra con una etiqueta de ndmero de serie y una etiqueta de certificacion para la identificacion
del instrumento (consulte Figura 6y Figura 7). El sistema puede montarse en un cuerpo de contador
existente(montaje local) o en otro lugar mediante un cable de conexién(montaje remoto).

@)
PANAMETRICS PANAMETRICS

O
1100 TECHNOLOGY PARK DR. FREE ZONE EAST, SHANNON,
BILLERICA, MA 01821 USA CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter PanaFlow™ Transmitter

MODELO: MODELO:
S/N: SIN:
FECHA FABRICACION: FECHA FABRICACION:
Volts: Watts: Hz: e} Volts: Watts: Hz: o)
W

Modelo y numero de serie (Boston) Modelo y numero de serie (Shannon)

Gy 7 ° Gy 7 °
o € & o € & W
1180 — 1180 —
CLI,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66 CLI, DIV, GPS BCD; T6 Exdb IIC T6 Gb IP66
CL1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Exdb 1IC T6 Gb IP66 CL1, Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Exdb IIC T6 Gb IP66
Exdb IICT6 Gb Sira 17ATEX1053X Exdb IIC T6 Gb Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X spw IECEX SIR 17.0021X CSA 16.70095348X spw IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb =-40°Cto +60°C ~ © — US Tamb =-40°C to +60°C ~ ©
FISCO PARAMETERS: ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui=17.6V Vmax or Ui = 24V
Imax or li = 380mA Imax or li = 250mA
Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W
EL CABLEADO DE CONEXION DE SUMINISTRO DEBERA EL CABLEADO DE CONEXION DE SUMINISTRO DEBERA
TENER UNA CLASIFICACION MINIMA DE 95 °C. TENER UNA CLASIFICACION MINIMA DE 95 °C.
LAS ENTRADAS PARA PRENSESTOPAS SON DE 3/4" NPT Y 1/2" NPT. LAS ENTRADAS PARA PRENSESTOPAS SON DE 3/4" NPT Y 1/2" NPT.
CUIDADO: NO ABRIR CUANDO ESTE BAJO TENSION O CUIDADO: NO ABRIR CUANDO ESTE BAJO TENSION O
EN UNA ATMOSFERA DE GAS EXPLOSIVO EN UNA ATMOSFERA DE GAS EXPLOSIVO
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

Certificado (US/CAN, IECEX/ATEX) Certificado (US/CAN, IECEx/ATEX)
[FISCO] [Estandar]

Figura 6: Etiquetas tipicas de XMTI1000 (caja de aluminio)
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PANAMETRICS
1100 TECHNOLOGY PARK DR.
BILLERICA, MA 01821 USA

PanaFlow™ Transmitter

Modelo y numero de serie (Boston)

° e & & X °

1180 —

CLI,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL1,Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66
Exdb IIC T6 Gb Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X (s DW IECEX SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb =-40°C to +60°C
Tamb = -40°Cto +60°C  ©

FISCO PARAMETERS: ENTITY PARAMETERS:
Vmax or Ui=17.6V Vmax or Ui = 24V
Imax or li = 380mA Imax or li = 250mA

Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W Ci=0, Li = 10pH, Pi = 5.32W

EL CABLEADO DE CONEXION DE SUMINISTRO DEBERA
TENER UNA CLASIFICACION MINIMA DE 95 °C.
LAS ENTRADAS PARA PRENSESTOPAS SON DE 3/4" NPT Y 1/2" NPT.
CUIDADO: NO ABRIR CUANDO ESTE BAJO TENSION O
EN UNAATMOSFERA DE GAS EXPLOSIVO
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
O ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

MODELO:
S/N:
FECHA FABRICACION:
Volts: Watts: Hz: e}

PANAMETRICS
FREE ZONE EAST, SHANNON,
CO. CLARE, V14 V992, IRELAND

PanaFlow™ Transmitter

MODELO:
SIN:
FECHA FABRICACION:
Volts: Watts: Hz: O

o cE & ® & °

1180 —
CL1,DIVI, GPS BCD; T6 Ex db IIC T6 Gb IP66
CL1,Zone 1, AEx db IIC T6 Gb 112G Ex db IIC T6 Gb IP66

Exdb IIC T6 Gb Sira 17ATEX1053X
CSA 16.70095348X (s P: IECEx SIR 17.0021X
ENCLOSURE TYPE 4X/IP66 Tamb = -40°C to +60°C
Tamb = -40°C to +60°C  © us

EL CABLEADO DE CONEXION DE SUMINISTRO DEBERA
TENER UNA CLASIFICACION MINIMA DE 95 °C.
LAS ENTRADAS PARA PRENSESTOPAS SON DE 3/4" NPT Y 1/2" NPT.
CUIDADO: NO ABRIR CUANDO ESTE BAJO TENSION O
EN UNAATMOSFERA DE GAS EXPLOSIVO
ADVERTISSEMENT - NE PAS OUVRIR SOUS TENSION
ADVERTISSMENT - NE PAS OUVRIR UNE
ATMOSPHERE EPLOSIVE GAZEUSE EST PRESENTE
CAUTION: SEALS REQUIRED WITHIN 18" OF HOUSING
o ATTENTION: JOINTS DE CONDUIT REQUIS MOINS
DE 18 POUNCES ATMOSPHERE IS PRESENT

Certificado (US/CAN, IECEX/ATEX)
[FISCO]

Certificado (US/CAN, IECEX/ATEX)
[Estandar]

Figura 7: Etiquetas tipicas de XMT1000 (caja de acero inoxidable)

PanaFlow™ XMTI1000 Manual del usuario




Capitulo 2. Instalacion

2.6 Consideraciones sobre el emplazamiento y el espacio libre

26.1 Acceso al contador

Dado que la ubicacién relativa de la celda de flujo y el transmisor XMTI000 es importante, utilice las directrices de
esta seccién para planificar la instalacién del XMT1000.

Para obtener recomendaciones sobre la holgura de la celda de flujo, consulte el manual de su sistema de
caudalimetro especifico o péngase en contacto con Panametrics para obtener ayuda. El acceso al transmisor de
caudal XMTI000 debe estar libre de obstdculos, tal y como se define en las distancias minimas de separacion
alrededor de la caja especificadas en Figura 8 en la pdgina 9.

T

ESPACIO MiNIMO DE 12 PULGADAS (300 MM)
RECOMENDADO PARA EL ACCESO AL SERVICIO

ESPACIO MINIMO DE
12 PULGADAS (300 MM) i
RECOMENDADO PARA
LA ENTRADA DE CABLE

ESPACIO MINIMO DE
| 12 PULGADAS (300 MM)
‘ RECOMENDADO PARA
LA ENTRADA DE CABLE

‘ \ SERIE 1000 ELECTRONICA

ESPACIO MINIMO DE 12 PULGADAS (300 MM)
RECOMENDADO PARA LA ENTRADA DE CABLE

REMOTO SERIE 1000

EL CLIENTE SUMINISTRO
/TUBO DE 2 PULGADAS
KIT DE MONTAJE
D]

M

ESPACIO MIiNIMO DE 12 PULGADAS (300 MM)
RECOMENDADO PARA LA ENTRADA DE CABLE

N

Figura 8: XMTI000 Espacios libres de la caja (ref. dwg. 712-2164)

26.2 Consideraciones sobre la exposicion a las vibraciones

Siempre que sea posible, instale el transmisor de caudal XMTI000 en un lugar aislado de las vibraciones.
Evite instalarlo cerca de equipos que generen vibraciones aleatorias de baja frecuencia y alta energia.

2.6.3 Exposicién al sol

El instalador debe tener en cuenta y limitar la exposicion del transmisor de caudal XMTI000 a la luz solar directa.
En entornos externos debe utilizarse algun tipo de proteccién para el sol.
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26.4

Instalacién del caudalimetro

La precisién del XMT1000 se ve afectada por la ubicacion de la celda de flujo en la tuberia de proceso y por la
orientacion de los transductores. Por lo tanto, ademds de la accesibilidad para el mantenimiento, respete las
siguientes directrices de instalacion:

Ubique la celda de flujo de manera que haya al menos 10 didmetros de tuberia de flujo recto y sin
perturbaciones aguas arriba y 5 didmetros de tuberia de flujo recto y sin perturbaciones aguas abajo del
punto de medicién (consulte Figura 9 a continuacién). Flujo sin perturbaciones significa evitar fuentes de
turbulencias en el fluido (por ejemplo, vdlvulas, bridas, expansiones, codos, etc.), evitar remolinos y evitar la
cavitacion.

Direccion del flujo

ﬁ

Figura 9: Requisitos minimos para tuberias rectas

Sitde los transductores en un plano axial comun a lo largo de la tuberia. Ademds, ubiquelos en el lateral de la
tuberia en lugar de en la parte superior o inferior, porque la parte superior de la tuberia tiende a acumular gas
y la parte inferior tiende a acumular sedimentos. Cualquiera de estas condiciones provocard una atenuacion
no deseada de las sefales ultrasénicas. No existe una restriccion similar con tuberias verticales, siempre que el
flujo de fluido sea ascendente para evitar la caida libre del fluido o una tuberia menos que llena (véase

Figura 10 més abajo).

Figura 10: Orientaciones buenas y malas del caudalimetro/transductor en tuberias horizontales

iCUIDADO! No coloque aislamiento térmico sobre o alrededor de los transductores, las cajas de
conexiones o la electrénica del medidor. El transductor y la caja de conexiones actian
como un disipador de calor que protege al transductor de temperaturas altas y bajas.
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Figura 11: El montaje remoto del medidor XMTI000 siempre es necesario con tuberias verticales

iCUIDADO! El montaje local del medidor XMT1000 no esté permitido para tuberias verticales.

jCUIDADO! El montaje remoto del medidor XMT1000 siempre es necesdrio con tuberias verticales.
En el caso de las tuberias verticales, el flujo de fluido es [ debe ser ascendente, ya que el
método de medicion requiere que la tuberia esté llena.

26.5 Montaje remoto

La caja estdndar del XMTI000 es una caja de aluminio con recubrimiento de polvo, a prueba de explosiones IP67.
Normalmente, la caja se monta lo mds cerca posible de los transductores. Al elegir un lugar para una instalacion
remota, que se recomienda para temperaturas de proceso superiores a 150°C, asegurese de que la ubicacion
permite un fdcil acceso a la caja para la programacion, el mantenimiento y el servicio.

Mensaje de atencién para clientes europeosPara cumplir la Directiva de Baja Tensién de la Unién
Europeaq, esta unidad requiere un dispositivo externo de desconexién de la alimentacién, como un
interruptor o un disyuntor. El dispositivo de desconexién debe estar marcado como tal, ser
claramente visible, directamente accesible y estar situado dentrode 1,8 m (e pies) de la unidad.

26.6 Longitudesde cable

Coloque el XMTI000 lo mds cerca posible de los transductores. La distancia mdéxima desde los transductores para el
montaje remoto del XMTI000 es de 300 m (1000 pies) utilizando cable coaxial para los sistemas PanaFlow HT,
PanaFlow LZ y PanaFlow LC. Para el PanaFlow Z3, la distancia mdxima es de 30 metros. Si se requieren distancias
mds largas, consulte a la fabrica para obtener ayuda.

2.6.7 Cablestransductores

Alinstalar los cables del transductor, respete siempre las prdcticas estédndar establecidas para la instalacion de
cables eléctricos. No tienda los cables del transductor junto a lineas de alimentacién de CA de alto amperaje o
cualquier otro cable que pueda causar interferencias eléctricas. Ademds, proteja los cables y las conexiones del
transductor de la intemperie y de atmdsferas corrosivas, y asegurese de seguir las directrices de instalacion del
fabricante si se suministran prensaestopas.
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2.7 Redlizaciéon de las conexiones eléctricas

Esta seccién contiene instrucciones para realizar todas las conexiones eléctricas necesarias para el transmisor de
caudal XMTI000. Consulte Figura 12 en la pdgina 13 para obtener un diagrama de cableado completo.

Nota:

Tanto el cable volante como los conectores del transductor MCX se muestran en la figura para mayor
claridad. Sélo se instalard en la placa de circuito impreso el tipo de conector adecuado para cada
contador solicitado. Normalmente, se utilizan cables volantes para las conexiones de los transductores con
los sistemas PanaFlow HT, PanaFlow LZ y PanaFlow LC, mientras que los conectores MCX se utilizan con el
PanaFlow Z3.

frontal o la posterior. Esto es especialmente importante en un entorno peligroso.

f jAVISO! Desconecte siempre la alimentacién de linea del XMTI000 antes de retirar la cubierta

Mensdje de atencién para clientes europeos! Para cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en “Conformidad con el marcado CE” en la pdgina 5.

Prepare el XMT1000 para el cableado siguiendo los siguientes pasos:

« Paraacceder alos terminales de cableado, siga los siguientes pasos:

1
2,
3.

Desconecte cualquier linea de alimentacion previamente cableada de la unidad.
Afloje el tornillo de fijacién de la tapa del cableado.

Coloque una varilla o un destornillador largo a través de la cubierta en las ranuras previstas y gire la
cubierta en sentido antihorario hasta que se suelte de la caja.

Instale los prensaestopas necesarios en los orificios correspondientes del lado opuesto de la caja.

Fijese en las etiquetas del interior de la tapa trasera para ayudarle a cablear las conexiones de alimentacion
y opcionales.

El cableado de cualquier juego de opciones requiere la realizacion de los siguientes pasos generales:

Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta del cableado.

Instale un prensaestopas en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica y pase un cable de
par trenzado estandar 26-12 AWG por este orificio.

Localice el bloque de terminales de las opciones de E/S estandar o E/S analégica y cablee la opcién como
se indica en la etiqueta del interior de la cubierta de cableado. Fije el prensaestopas.

Si el cableado de la unidad se ha completado, vuelva a instalar la cubierta de cableado en la caja y apriete
el tornillo de fijacion.

a tierra a través del tornillo de conexién a tierra externo de la caja (consulte Figura 12 en
la pdgina 13). Todos los tornillos de tierra deben apretarse sélo a mano, con un par de

: jAVISO! Para evitar la posibilidad de descargas eléctricas, la caja del XMTI000 debe conectarse

apriete méaximo admisible de 2,5 N-m (22 in-Ib).

Para obtener instrucciones especificas sobre el cableado de una configuracion de salida concreta, vaya a la
subseccién correspondiente.
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TERRENO ADICIONAL DEL CLIENTE
3X

LINEA DE BLOQUE DE TERMINALES DE POTENCIA
ACEPTA CABLE AWG DE 20-10 [0,518 A 5,26 MMA2]
AC

PIN DESCRIPCION

1 (1) LiNEA

2 (L2/N) NEUTRAL

: CONECTE EL SUELO AL CHASIS

[o]

DC

BIN DESCRIPCION

1 +

3

BLOQUES DE TERMINALES DE E/S ESTANDAR

ACEPTA CABLE AWG DE 26-14 [0,129 A 2,08 MMA2] TARJETA TERMINAL DE COMUNICACION DIGITAL

PIN DESCRIPCION ACEPTA CABLE AWG DE 26-12 [0,129 A 3,31 MMA2]
1 RS485 MODBUS (+) NINGUNA
2 RS485 MODBUS (-) [0]
3 RS485 COMUN BLOQUE DE TERMINALES HART
4 FRECUENCIA/TOTALIZADOR/CAL (+) PIN DESCRIPCION
5 FRECUENCIA/TOTALIZADOR/CAL (-) 1 HART (+)
6 SALIDA ANALOGICA 4-20MA (+) 2 HART (-)
7 ANALOGICO 4-20MA RTN (-) [o]
FUNDACION FIELDBUS
PIN DESCRIPCION
1 FIELDBUS NET (+)
2 FIELDBUS NET ()

* CIERRE CLIENTE PRINCIPAL
TIERRA

DESCRIPCION

CONECTORES DE TERMINAL MCX

ACEPTA ENCHUFE 50 OHMIOS DE ANGULO DERECHO MCX BLOQUES DE TERMINALES DE E/S ANALOGICOS

PIN DESCRIPCION ACEPTA CABLE AWG DE 26-14 [0,129 A 2,08 MMA2]
UP1 CH 1 ASCENDENTE CONSULTE LA HOJA 2 PARA LOS DETALLES

DN1 CH 1 DESCENDENTE DE LA CONEXION

uP2 CH 2 ASCENDENTE

DN2 CH 2 DESCENDENTE

UuP3 CH 3 ASCENDENTE

DN3 CH 3 DESCENDENTE

CH2 BLOQUE DE TERMINAL DE CABLE DE INTERCONEXION
ACEPTA CABLE AWG DE 26-12 [0,129 A 3,31 MMA2]

PIN DESCRIPCION

1 CH 2 DESCENDENTE SIG (+)

CH 2 DESCENDENTE RTN (-)

CH 2 ASCENDENTE RTN (-)

CH 2 ASCENDENTE SIG (+)

CHI CABLE DE INTERCONEXION BLOQUE DE TERMINAL
ACEPTA CABLE AWG DE 26-12 [0,128 @ 3,31 MMA2]
PIN IPCION

1 CH 1 DESCENDENTE SIG (+)

CH 1 DESCENDENTE RTN(-)
CH 1 ASCENDENTE RTN (-)
CH 1 ASCENDENTE RTN (+)

ENEANN]

ENEANN)

NOTAS:

1 CLIENTE PARA RECIBIR MCX O BLOQUES DE TERMINALES DE CABLE DE
INTERCONEXION BLOQUES DE TERMINALES DE CABLES DE INTERCONEXION NO
MOSTRADOS ARRIBA

2 LA UBICACION DEL CONECTOR DE LA PLACA TERMINAL NO SE PUEDE ESCALAR Y
ESTA SUJETA A CAMBIOS

3. LA CUBIERTA DEL TABLERO DEL CAMPO DE LA FUNDACION COMO SE MUESTRA
NO ESTA PRESENTE EN TODAS LAS CONFIGURACIONES.

Figura 12: Diagrama de cableado del tablero de terminales XMTI000

271 Cableado de las salidas analégicas

La configuracién esténdar del transmisor de caudal XMTI000 incluye una salida analégica aislada de 4-20 mA. Las
conexiones a esta salida pueden realizarse con cableado de par trenzado estdéindar, pero la impedancia del bucle
de corriente para este circuito no debe superar los 600 ohmios. Hay dos salidas analdgicas adicionales disponibles
como opcion.

Para cablear las salidas analégicas, siga los siguientes pasos:
1. Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta del cableado.

2, Instale el prensaestopas necesario en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica.

3. Consulte en Figura 12 en la pdagina 13 la ubicacion del bloque de terminales y cablee la salida analégica como se
muestra. Fije el prensaestopas.
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Mensdje de atencién para clientes europeosPara cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en “Conformidad con el marcado CE” en la pdgina 5.

IMPORTANTE: La salida analégica A es una sefial activa. No suministre alimentacion a este circuito, ya que el circuito
es alimentado por el caudalimetro.

4. Sielcableado de la unidad se ha completado, vuelva ainstalar la cubierta de cableado en la caja y apriete el
tornillo de fijacion.

jAVISO! Asegurese de que todas las cubiertas, con sus juntas téricas, estén instaladas y los
tornillos de fijacién apretados antes de aplicar la alimentacién en un entorno peligroso.

Nota: Antes de utilizarla, la salida analégica debe configurarse y calibrarse. Pase a la siguiente seccion para
continuar con el cableado inicial de la unidad.

Nota: Consulte el Apéndice A, Especificaciones, para conocer los requisitos de carga y tension.

272 Cableado de la salida digital

La configuracién esténdar del transmisor de caudal XMT1000 incluye una salida digital aislada, que puede utilizarse
como salida de totalizador (impulsos), salida de frecuencia, relé de alarma o puerto de calibracién. El cableado de
esta salida requiere la realizacion de los siguientes pasos generales:

1. Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta del cableado.

2, Instale el prensaestopas necesario en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica.

3. Consulte en Figura 12 en la pdgina 13 la ubicacion del bloque de terminales y cablee la salida digital como se
muestra. Fije el prensaestopas. Consulte Capitulo A, Especificaciones, para conocer los requisitos de carga y
tension.

Mensaje de atencién para clientes europeosPara cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en “Conformidad con el marcado CE” en la pdgina 5

4. Sielcableado dela unidad se ha completado, vuelva a instalar la cubierta de cableado en la caja y apriete el
tornillo de fijacién.

jAVISO! Asegrese de que todas las cubiertas, con sus juntas téricas, estén instaladas y los
tornillos de fijacién apretados antes de aplicar la alimentacién en un entorno peligroso.

2721 Cableado como puerto de calibracién
Para realizar una calibracién del medidor es necesario introducir una contrasefa de nivel Admin.
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273 Cableado del puerto Modbus/Servicio

El transmisor de caudal XMT1000 estd equipado con un puerto de comunicacion Modbus para una conexién a
PanaView™ Plus (softwore para PC) o a un sistema de control independiente. El puerto es una interfaz RS485.
IMPORTANTE: La longitud méxima de cable para una conexién RS485 es de 1200 m (4000 pies).

Para cablear a este puerto serie RS485, consulte Figura 12 en la pdgina 13 y complete los siguientes pasos:

1. Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta posterior.

2. Instale el prensaestopas necesario en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica.

3. Pase un extremo del cable por el orificio del conducto y conéctelo al bloque de terminales.

4. Sielcableado dela unidad se ha completado, vuelva a instalar la cubierta de cableado en la caja y apriete el
tornillo de fijacién.

Nota: Antes de su uso, el puerto serie debe estar programado.

jAVISO! Aseglrese de que todas las cubiertas, con sus juntas téricas, estan instaladas y los
tornillos de fijacién apretados antes de aplicar la alimentacién en un entorno peligroso.

274 Cableado Conexién HART o Foundation Fieldbus (si procede)

Los transmisores de caudal XMTIO00 tienen la opcién de una salida adicional 4-20mA/HART o una salida Foundation
Fieldbus en el bloque de terminales #1 (TB1) por Figura 12 en la pdgina 13. En el sistema HART se utiliza una sefal activa,
mientras que FF corresponde a una sefal pasiva. Las conexiones a esta salida pueden realizarse con cableado de
par trenzado estdndar, pero la impedancia del bucle de corriente para este circuito no debe superar los 600 ohmios.

Para cablear las salidas HART o Foundation Fieldbus complete los siguientes pasos:

1. Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta del cableado.
2. Instale el prensaestopas necesario en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica.

3. Consulte en Figura 12 en la pdgina 13 la ubicacion del bloque de terminales y cablee la salida HART o Foundation
Fieldbus como se muestra. Fije el prensaestopas.

Mensaje de atencién para clientes europeosPara cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en “Conformidad con el marcado CE” en la pdgina 5.

4, Sielcableado de la unidad se ha completado, vuelva ainstalar la cubierta de cableado en la caja y apriete el
tornillo de fijacién.
275 Cableado del bloque de terminales de E/S analégicas (si es aplicable)

Los transmisores de caudal XMTIO00 tienen la opcidn de salidas analdgicas adicionales, entradas analdgicas y
entradas RTD en el bloque de terminales #2 (TB2) por Figura 12 en la pdgina 13. Las conexiones a esta salida pueden
realizarse con cableado estdndar de par trenzado.

Para cablear las salidas HART o Foundation Fieldbus, siga los siguientes pasos:

1. Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta del cableado.
2, Instale el prensaestopas necesario en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica.

3. Consulte en Figura 12 en la pagina 13 la ubicacién del bloque de terminales y cablee la salida de E/S adicional
como se muestra junto con la tabla siguiente.

4. Fije el prensaestopas.
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Tabla 2: Cableado del bloque de terminales de E/S adicionales

Cédigo Clavijas (bloque de terminales n° 2)
de Descripcion
opcién
-1 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CHI AllAlto | AITRTN | ANRTN CH2 Al2 Alto AI2 RTN AI2 RTN
analégicas, dos Alto Bajo Alto Bajo Salida Salida
entradas analégicas 24V 24V
-2 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CHI AllAlto | ANRTN | ANRTN NC RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN

analégicas, una Alto Bajo Alto Bajo Salida
entrada analégica, 24V

una RTD-PTIO0 de 3

hilos
-3 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTD1S+ | RTDIS- | RTDIRTN NC RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, dos Alto Bajo Alto Bajo

RTD-PTIO0 de 3 hilos

-4 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CHI AllAlto | AIIRTN AINRTN | RTD2C | RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, una Alto Bajo Alto Bajo Salida
entrada analégica, 24V

una RTD-PT100 de 4

hilos
-5 Dos salidas AO1 AO1 AO2 AO 2 RTDIC | RTD1S+ | RTDIS- |RTDIRTN| RTD2C | RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, dos Alto Bajo Alto Bajo

RTD-PTI00 de 4 hilos

-6 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CHI AllAlto | AITRTN | AINRTN NC RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, una Alto Bajo Alto Bajo Salida
entrada analégica, un 24V

RTD-PTI000 de 3 hilos

-7 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 NC RTD1S+ | RTDIS- | RTDIRTN NC RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, dos Alto Bajo Alto Bajo

RTD-PTI000 de 3 hilos

-8 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 CHI AllAlto | ANRTN | ANRTN | RTD2C | RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, una Alto Bajo Alto Bajo Salida
entrada analégica, un 24V

RTD-PTI000 de 4 hilos

-9 Dos salidas AO1 AO1 AO 2 AO 2 RTD1C | RTD1S+ | RTDIS- |RTDIRTN| RTD2C | RTD2 S+ RTD2 S- RTD2 RTN
analégicas, dos Alto Bajo Alto Bajo

RTD-PTI000 de 4 hilos

-10 Dos salidas SILI SIL1 Bajo

analégicas SIL Alto

Mensdje de atencion para clientes europeosPara cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en “Conformidad con el marcado CE” en la pdgina 5.

5. Sielcableado de la unidad se ha completado, vuelva a instalar la cubierta de cableado en la caja y apriete el
tornillo de fijacién.
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2.7.5.1 Direcciones de cableado para entradas pasivas/activas

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 T 12

OO0 OO0 OO0 OO0 OO0 OO
+ |E
ol B
o Ee

Figura 13: rTD de 3 hilos
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RTD - RTN
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RTDS -

RTD - RTN

]

Figura 14: rTD de 4 hilos
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Figura 15: Entrada analégica con alimentacién interna
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1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 N 12
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input - RTN

— +24vDC
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input - RTN

+

Transmisor

input +

+24vDC
PS

Transmisor

Figura 16: Entrada analégica con alimentacién externa
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Figura 17: Salida de frecuencia/totalizador
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O | Aout-
O | Aout+
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Figura 18: Cableado de la salida de relé de alarma
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Figura 19: RS-485
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27.6 Cableado de los hilos conductores CH1y CH2

Consulte Figura 12 en la pdgina 13 y Seccion 2.7.1, "Cableado de las salidas analégicas” para localizar los bloques de
terminales de cables volantes del Canal 1y del Canal 2.

Para cablear el cable volante CH 1 al bloque de terminales 5, consulte Figura 20 y complete los siguientes pasos:

1. Desconecte la alimentacion principal de la unidad y retire la cubierta posterior.

2. Instale el prensaestopas necesario en el orificio elegido en el lateral de la caja de la electrénica.

3. Pase un extremo del hilo rojo del cable RG62 de bajada CH 1 por el orificio del terminal DNy conéctelo al bloque
de terminales.

4. Pase un extremo del cable negro RG62 de bajada de CH 1 por el orificio del terminal RTN situado debajo del
terminal DNy conéctelo al bloque de terminales.

5. Pase un extremo del hilo rojo del cable RG62 ascendente CH 1 por el orificio del terminal UP y conéctelo al bloque
de terminales.

6. Pase un extremo del cable negro RG62 de subida del canal 1 por el orificio del terminal RTN situado encima del
terminal UP y conéctelo al bloque de terminales.

7. Siel cableado de la unidad se ha completado, vuelva a instalar la cubierta de cableado en la caja y apriete el
tornillo de fijacion.

8. Paracablear el cable volante CH 2 al bloque de terminales 6, repita los pasos anteriores.

[no hay contenido previsto para esta pagind]

= ‘D

» 000

Figura 20: Cableado de los hilos conductores CH1 y CH2

27.7 Cableado de la alimentacién de linea

EI XMT1000 puede pedirse para funcionar con entradas de alimentacion de 100-240 VCA o0 12-28 VCC. La etiqueta
situada en el lateral de la caja indica la tensidon de linea y la potencia nominal necesarias para el contador.
Asegurese de conectar el medidor sélo a la tensién de linea especificada.

Mensaje de atencién para clientes europeos! Para cumplir la Directiva de Baja Tension de la Unién
Europeaq, esta unidad requiere un dispositivo externo de desconexién de la alimentacién, como un
interruptor o un disyuntor. El dispositivo de desconexién debe estar marcado como tal, ser
claramente visible, directamente accesible y estar situado dentro de 1,8 m (e pies) de la unidad.

iCUIDADO! Laversién CC estd prevista para ser alimentada por una fuente de alimentacién de
clase 2, SELV o equivalente.
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Consulte Figura 12 en la pdgina 13 para localizar los bloques de terminales y conecte la alimentacion de linea como
se indica a continuacion:

1.  Prepare los cables de alimentacién de linea recortando los cables de alimentacién de CA de linea y neutro (o los
cables de alimentacién de CC positivoy negotivo) a una longitud 0,5 pulg. (1cm) mads corta que el cable de
tierra. Esto garantiza que el cable de tierra sea el Ultimo en desprenderse si el cable de alimentacion se
desconecta por la fuerza del medidor.

2. Instale un prensaestopas adecuado en el orificio del conducto. Si es posible, evite utilizar los otros orificios de
conductos para este fin, para minimizar cualquier interferencia en los circuitos de la linea de alimentacion de
CA.

Mensdje de atencién para clientes europeosPara cumplir los requisitos del Marcado CE, todos los
cables deben instalarse como se describe en “Conformidad con el marcado CE” en la pdgina 5.

3. Pase el cable através del orificio del conducto y conecte los cables de alimentacion de linea al terminal de
alimentacion, utilizando las asignhaciones de nimeros de clavija que se muestran en Figura 12 en la pdgina 13.

IMPORTANTE: El cable de tierra debe conectarse al chasis del sistema.

4. Dejando un poco de holgura, fije el cable de alimentacién con la abrazadera.

5. Sielcableado de la unidad se ha completado, vuelva a instalar la cubierta de cableado en la cajay apriete el
tornillo de fijacién.

jAVISO! Aseglurese de que todas las cubiertas, con sus juntas téricas, estdn instaladas y los
tornillos de fijacién apretados antes de aplicar la alimentacién en un entorno peligroso.

jiCUIDADO! Lostransductores deben estar correctamente cableados antes de aplicar alimentacion
al medidor.
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[no hay contenido previsto para esta pdginal]
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Capitulo 3. Programacion

31 Introduccién

Este capitulo contiene instrucciones para programar varias caracteristicas del transmisor de caudal PanaFlow™

XMTIO000. En este capitulo, enumeraremos todas las opciones disponibles. A continuacion, el usuario puede modificar

los ajustes de Preferencias del usuario y Entradas/Salidas, Programacién para mediciones de caudal y Calibracién
para adaptarlos a sus necesidades.

311 Avisode uso seguro

IMPORTANTE: Sdlo el personal cudlificado y formado estd autorizado a modificar y validar los pardmetros de
seguridad. Consulte el manual de seguridad del XMTI000 para mds detalles sobre estos pardmetros.
No todos los usuarios tendrdin acceso a todos los menus. Algunos menus estdn restringidos a los
usuarios que dispongan de la contrasefa adecuada.

iCUIDADO! El caudalimetro XMT1000 sélo debe conectarse al PC mediante una conexién cableada.
No se recomienda la conexién a través de redes internas o Internet.

IMPORTANTE: Es plena responsabilidad del usuario final observar las precauciones de ciberseguridad
para este producto. El usuario autorizado debe mantener y salvaguardar las
contrasefnas de nivel de usuario necesarias para acceder a los pardmetros del

programa en el instrumento a través del teclado, el software PanaView™ Plus, HART o
Modbus. El usuario debe salvaguardar los archivos del sitio del programa que se
mantienen fuera del instrumento y se cargan a través de comunicaciones digitales. El
usuario debe conectarse al instrumento mediante una conexién directa por cable. No
se recomienda ninguna conexion a Internet.

IMPORTANTE: Es necesario que el PC conectado esté siempre escaneado con un programa antivirus
actualizado.

Se recomienda a los usuarios que comprueben peridédicamente las actualizaciones de firmware y las
comunicaciones de Panametrics.

PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario
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312 Funciones HMI

r=l1Panametrics

PanaFlow™

Figura 21: XMT1000 HMI

Las seis teclas del teclado magnético se utilizan para programar el XMTI000:

Simbolo clave Nombre del botén Funciones
X Tecla Escape Para cancelar un cambio de entrada numérica, salir de un menu
o como tecla Atrds
v Tecla Enter Para aceptar una entrada numérica o seleccionar una opcion de
mend
< Tecla de flecha Para navegar entre opciones de mend, pdginas o fijar la posicion
izquierda del cursor
> Tecla de flecha Para navegar entre opciones de mend, pdginas o fijar la posicién
derecha del cursor
A Tecla de flecha arriba Para navegar entre opciones de mend, pdginas o
aumentar/reducir entradas numéricas
v Tecla de flecha abajo Para nave]gar entre opciones de mend, pdginas o
aumentar/reducir entradas numéricas

313 Indicadores luminosos

« Laluz azul de la parte superior derecha, encima de la pantalla, es el Power Indicator [ indicador de encendido
que se enciende normalmente cuando el instrumento estd encendido.

+ Laluz roja de la parte superior izquierda, encima de la pantalla, es el Error Indicator [ indicador de error. La luz
indicadora de error parpadea si se detecta un error en el instrumento. Aparecerd un breve mensaje de error
en la esquina inferior izquierda de la vista de medicion. Si el instrumento funciona sin errores, la luz roja se
apaga.

24
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32 cCadigos

IMPORTANTE: No todos los usuarios tendrdn acceso a todos los menus. Algunos mends estdn restringidos sélo a los
usuarios con las claves adecuadas.

Las contrasenas predeterminadas para el transmisor de caudal XMTI000 son:

- Contrasena de bloqueo del teclado, por defecto (fija) = 102719 [esta contrasefa no se puede cambiar]
- Contrasefa de operador, por defecto (modificable) = 1

« Contrasefa de actualizacién de software, generada por el sistema especifica para el niUmero de serie del
sistema [esta contrasefa no se puede cambiar].

IMPORTANTE: Panametrics recomienda cambiar todas las contrasefias predeterminadas (modificables) después
de poner en servicio el contador.
321 Desbloqueo desde el bloqueo del teclado

Tras el encendido, sila vista de medicion del medidor (consulte Figura 22) muestra un icono de bloqueo en la parte
superior derecha de la pantalla, siga los siguientes pasos para desbloquear el medidor del modo de bloqueo del
teclado.

+ Pulse ESC-ENT-ESC [x v x] seguida de la contrasefa de "Operador” o la contrasefia de "Bloqueo de teclado”. El
icono del candado en la parte superior derecha de la pantalla mostrard un candado abierto indicando que el
teclado del medidor estd desbloqueado.

3.3 Paginas de visualizacion de medidas

331 Vistade medicién
Al encenderse, el medidor XMTI000 muestra las siguientes pantallas:

- Pantalla del logotipo de Panametrics

- Pantallas de inicializacién del contador

« Autocomprobaciones de encendido y resultados

- Por dltimo, la vista de medicién (consulte Figura 22)

Esta pantalla (Consulte Figura 22) se denominard "Vista de medicion” a lo largo de este capitulo. El usuario puede
elegir la medicion que se mostrard en esta vista de una lista de opciones. El indicador de error situado en la parte
inferior izquierda de la pantalla estard en blanco si el medidor no tiene ningdn error.

————— Medicién para mostrar

Velocidad E » Icono de bloqueo/desbloqueo
0 000— [— Valor para la medicion seleccionada
L]
m/s — Unidad para el valor mostrado
E22: SingleChAccuracy ———> Numero de error y descripcion de error corto

Figura 22: Vista de medicién
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3.3.11 Cambiar el formato de visualizacion
Para cambiar el formato de visualizacion, siga los siguientes pasos y consulte Figura 23.

1. Pulse [»] hasta resaltar el icono de bloqueo en la pantalla de la vista de medicién del medidor y pulse [ENTER].

2. Enelmend principal, seleccione [Display Format / Formato de visualizacién]y, a continuacion, pulse [ENTER].

3. Seleccione el formato [One Variable [ Una variable] o [Two Variable / Dos variables] o [Totalizer [ Totalizador]
seguin sus necesidades.

Velocity Main Menu Display Format Velocity E
61 v A v
0.000 Program Two Variable 0.000

ifs e Errors/Warnings X Totalizer m/s
Flow Info

VA

Display Format Velocity E
One Variable 7 0.000 m/s

Ll Two Variable 7
[TuoUoriable ChiVelcity

Totalizer 0.000 m/s

Vv A

Display Format Fwd Vol Total noy E
One Variable 7 0.000 m*3

Two Variable g | Rev Vol Total
° 0.000 mA3

Figura 23: Cambiar el formato de visualizacién
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3312 Seleccién de una medida compuesta para mostrar

Para seleccionar una medicion compuesta para mostrarla en la Vista de mediciones, siga los siguientes pasos y
consulte Figura 24.

1 [Pulse []b] hasta resaltar el nombre de la Medicién en la pantalla de la Vista de Mediciones del medidor y pulse
ENTER].

2. EnMedicién de la pantalla, seleccione [Composite [ Compuesto] y, a continuacion, pulse [ENTER].
3. Acontinuacién, seleccione la medicién que desea ver en la Vista de mediciones y pulse [ENTER].

W_I_E 7 Display Measurement Composite
I i Composite | S veiociy | -
0_000 Channel 1 Volumetric (Act)

mls X Channel 2 ¢ Volumetric (Std)
Channel 3 vory Mass v

(or) v A
Velocity a Composite Inv Vol Measure

0.000 m/s Raw Velocity o —‘/, M Fwd Vol Inventory

G Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total jf—— | Net Vol Inventory

0.000 m/s Inventory Vol Total A 4 v/or X{ inventory Time
h 4 A

Composite

Batch Mass Total o
Inventory MassTotal
Soundspeed

v
v A

Composite

K-Factor o
Reynolds K-Factor
Reynolds #

On Board Temperature [ 4
h 4 A

Composite Inputs

Reynolds # o _‘/_, M Fluid Temperature

On Board Temperature Pressure

Diagnostics w|vor X
h 4 A

Composite Diagnostic

Reynolds # o —‘/. M Cycle Time

On Board Temperature
Inputs

v | orx

Figura 24: Selecciéon de una medida compuesta para mostrar
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3313  Seleccion de una medicién de canal para mostrar

Para seleccionar una medicion de Canal para mostrar en la Vista de Medicion, realice los siguientes pasos y

consulte Figura 25.

1. Pulse [»] hasta resaltar el nombre de la Medicidn en la pantalla Vista de Mediciones del medidor y, a
continuacioén, pulse [ENTER].

2. EnlaMedicion de pantalla, seleccione [Channel x [ Canal x] y, a continuacién, pulse [ENTER].
3. Acontinuacién, seleccione la medicién que desea ver en la Vista de mediciones y pulse [ENTER].

Display Measurement
T — & e

(or)

Velocity

0.000 m/s

0.000 m/s

Channel 1
: - | -
Ad Channel 1 Volumetric (Act)
X Channel 2 + Volumetric (Std)
Channel 3 voor X Mass Flow v
hd A
E Channel 1 Ch1/Inv Vol Measure
Raw Velocity a v Ld Fwd Vol Inventory
Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Batch Vol Total Net Vol Inventory
Inventory Vol Total v voor X Inventory Time
v A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Batch Mass Total PN Wedge Soundspeed VN
Inventory MassTotal Wall Time
Soundspeed Lining Time
A 4 Angle in Fluid A 4
A 4 P | A4 A
Channel 1 Ch 1/Diagnostics
Gain V'S il b Transit Time Up V'S
Std Deviation Gain Transit Time Dn
K-Factor Delta-T
w | o X s W
A 4 A
Ch 1/Diagnostics
Sig Quality Dn A
Amplitude Up
Amplitude Dn
SNR Up ~7
h 4 A
Ch 1/Diagnostics
SNR Dn a~
Gain Up
Gain Dn
—
hd A
Ch 1/Diagnostics
ATw Amplitude Up o
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
ATw SNR Dn v
h 4 PN
Ch 1/Diagnostics
ATw Gain Up VN
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
Wall Time w

Figura 25: Seleccién de una medicién de canal para mostrar
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3314  Pantalladel totalizador

La pantalla del totalizador en la vista de mediciones muestra las mediciones totalizadas y ofrece la posibilidad de
iniciar, detener y restablecer los totales. Consulte Figura 23 para ajustar el formato de visualizaciéon a Totalizador.
Realice los siguientes pasos para seleccionar las mediciones del Totalizador adecuadas para ver en la Vista de
medliciones. Consulte Figura 26.

1

Pulse el botén [»] del teclado hasta resaltar el nombre de la medicién en la pantalla de la vista de mediciones
del medidor y pulse [ENTER].

En VisL[lalizaci'én/Totalizador, seleccione [Composite [ Compuesto] o [Channel x [ Canalx] y, a continuacién,
pulse |[ENTER].

A continuacién, seleccione la medicién del totalizador que desea ver en la Vista de mediciones y pulse [ENTER].
Pulse el botén [»] del teclado hasta que se resalte [ 11 o »] para detener o iniciar la totalizacién respectivamente.
Pulse el botén [»] del teclado hasta que se resalte [U] para restablecer/borrar las mediciones totalizadas.

Fwd Vol Total o g | v Totalizer v Totalizer/Composite
0000 M3 (N N Fwd Vol Batch a
Rev Vol Total Channel 1 L Rev Vol Batch
0.000 m3 Channel 2 ‘ Net Vol Batch
X Channel 3 viorX Batch Time v
(or) ) 4 A h 4 A
Fwd Vol Total ny G Totalizer/Composite
0.000 mA3 Batch Totals Time AN
Rev Vol Total Fwd Mass Totals
0.000 mA3 Rev Mass Totals
Net Mass Totals v
h 4 A
Totalizer/Composite
Net Mass Batch a“

Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch v

Totalizer v Totalizer/Channel 1
Composite Ld Fwd Vol Batch VN
[} Channel 1 Rev Vol Batch
Channel 2 ¢ Net Vol Batch
Channel 3 vorX Batch Time v
Totalizer/Channel 1
Batch Time Ao

Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch

v
b 4 A

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch o
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch

Net Std Vol Batch A 4

Figura 26: Seleccién de las mediciones del totalizador para su visualizacién
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3.3.2 Iniciode sesiony pdginas principales

Para iniciar sesién en el medidor, siga estos pasos:

1. Pulse [[b] hos]to resaltar el icono de bloqueo en la pantalla de la vista de medicién del medidor y, a continuacion,
pulse |[ENTER].

2, Fn el m]enu principal, despldcese hacia abajo y seleccione [Program [ Programa] y, a continuacién, pulse
ENTER].

3. Despldcesey seleccione el nivel de acceso deseado [Operator [ Operador] y, a continuacion, pulse [ENTER].
Introduzca la contrasefia Nivel de acceso del operador y pulse [ENTER].

5. Unavez completados los pasos de inicio de sesion, verd las pdginas principales como se muestra en Figura 27.
Para pasar de una pdgina a otra, pulse [4] o [»]y para desplazarse a las opciones dentro de una pdgina pulse
[Aly[v].

Nota: Para facilitar la navegacién, el desplazamiento hacia arriba y hacia abajo es circular, lo que significa que si
pulsa [A] cuando la primera opcion estd resaltada, pasard a la ultima opcion de la pdgina. Del mismo
modo, al pulsar [v] cuando esté marcada la ultima opcién, pasard a la primera opcion de la pdgina.

: Log-in Steps
Velocity G Main Menu Program
7 Display Format -~ v °
0.000 Admin
m/s Errors/Warnings - Factory
: Flow Info :
: Main Menu :
Errors/Warnings -~
Flow Info 7
Keypod Lockout
Software Upgrade -
Enter Operator Password WARNING!
e 111111 o After Entering the correct
: [ x1 ESC [ v ] ENTER J¢ Password, the system will go H
i to config mode. Confirm it,
H [«»] MOVE [ ] MODF Press Enter! H
: PRIMARY PAGES
System > } 4 nput/Output i3 } 4 Programming > 4 Calibration »
Communication Port B [ Composite P e -
Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode
View Error Log 4 Digital Output (Std) < Channel 2 Calibration Type
Reset Error Log Option Comm (Slot1) & Channel 3 < Reset K-Table v
b A W oS
4 Input/Output > 4 Ccalibration >
[Analog Output (Std) N Reset K-Table a
Digital Output (Std) K-Table Selection
Option Comm (Slot 1) No. of Points
Option 1/0 (Slot 2) - -
Operator Access or Higher

Figura 27: Pasos para iniciar sesién y paginas principales

IMPORTANTE: Si no se pulsa el teclado durante 5 minutos, el XMTI000 sale del Programa y vuelve a mostrar las
medidas. Dado que los cambios sélo pueden conservarse después de que el usuario los confirme, el
medidor descarta cualquier cambio de configuracion no confirmado.
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34 Programa principal - Ajustes del sistema

341

Seleccion de unidades

El operador puede seleccionar las unidades de medida que prefiera. Siga los pasos descritos en el apartado “Inicio

de sesién y paginas principales” para acceder o la pégina de configuracion del sistema. A continuacion, resalte [Unit
Settings [ Configuracién de unidades] y pulse [ENTER], ahora tendrd los tipos de medicién listados como en el
siguiente Figura 28, para los que puede seleccionar las unidades respectivas que prefiera.

System 3 /| Meterunits o English/Unit Groups 7 Unit Groups/ActVol
| - EEEEN Velocity N B Cubicft/sec] P
Meter Settings Mitric Cubicft/min
View Enror Log X X Volumetric (Std) ¢ Cubicft/hr
Reset:ErrorLog Mass w |vorX Cubicft/day ~7
v A A 4 A
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Vol Totalizer Ao U.S Gallons/sec A
Mass Totalizer U.S Gallons/min
Dimensions U.S Gallons/hr
angle_| hd US Gallons/doy [N
v A b A
English/Unit Groups Unit Groups/ActVol
Operator Access or Higher Angle o U.SKiloGallons/min
Density U.S Kilo Gallons/hr
Pressure U.S Kilo Gallons/day
[Temperature | v v

3.4.11

Figura 28: Seleccién de unidades

Grupos de unidades y unidades compatibles

En Tabla 3 se especifican los grupos de unidades y sus respectivas unidades soportadas en XMTI000.

Tabla 3: Grupos de unidades y unidades apoyadas

Grupo de unidades Unidades métricas admitidas Unidades inglesas compatibles
Unidades de velocidad m/s pies/s
Unidades volumétricas m?3/s, m?/min, m3/h, m3/d, L/s, L/min, ft#/s, ft*/min, ft2/h, ft2/d, gal/s, gal/min, gal/h,
L/h, ML/d gal/d, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/d, kgal/min,

Mgal/d

kgal/h, kgal/d, kbbl/min, kbbl/h, kbbl/d,
ac-ft/min, ac-ft/h, ac-ft/d, ac-in/s, ac-in/min,
ac-in/h, ac-in/d, impgal/s, impgal/min,
impgal/h, impgal/d, Mbbl/d, Mimpgal/d,

Unidades volumétricas
estandar

SL/s, SL/min, SL/h, SL/d, Sm3/s, Sm3/min,

Sm3/h, Sm?/d SCFS

SCFH, SCFM, SBBLD, SBBLH, SBBLM, SBBLS, SCFD,

Unidades de masa

kg/s, kg/min, kg/h, kg/d, Ton/s,
Ton/min, Ton/h, Ton/d

Ib/s, Ib/min, Ib/h, Ib/d, kib/s, kib/min, kib/h,
klb/d, STon/s, STon/min, STon/h, STon/d

Unidades Totales

mé3, L, Sm3, SL, ML, Mm?

ft2, Mft2, gal, Mgal, bbl, Mbbl, ac-ft, ac-in,

Volumétricas impgal, Sft?
Masa Totales Unidades kg, MTon Lb, STon
Unidades de medida mm pulgadas

Unidades de densidad kg/m2, g/cm?, Ton/m?, kg/L, g/mL, ozfin?, Ibfin?, Ib/ft, Ib/gall
kg/dm?

Unidades de presién kg/m2 pq MPa. KPa, bar, mBar, Torr, Psi-g, Psi-a
atm
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Tabla 3: Grupos de unidades y unidades apoyadas

Grupo de unidades Unidades métricas admitidas Unidades inglesas compatibles
Unidades de dngulo Grados, radianes Grados, radianes
Uds. temperatura °C, K, °F, °R °C, K, °F,°R
Unidades de viscosidad cSt, m?/s ft2/s

342 Ajustesdel contador

Para cambiar el idioma, la configuracién de la pantalla, la fecha del sistema, la etiqueta del medidor, la etiqueta,
cambiar la contrasefia o ver Acerca del medidor, siga los pasos descritos en la seccién “Inicio de sesién y pdginas
principales” para acceder a la pdgina de configuracién del sistema. A continuacién, resalte [Configuracién del
medidor] y pulse [ENTER]. Figura 29 muestra las opciones disponibles.

System 3 Meter Settings Display Display/Backlight Backlight/Timeout Timeout
Meter Units v Ibisplay | A 4 Backlight v Always On v v Unit s
5 Language Contrast * ‘ 10 s 10
View Error Log X System Date X X X Vor X | [x1 UNDO [ v SAVE
Reset Error Log Meter Tag v {«»] MOVE [y ] ALTER
h 4 P N
Meter Settings Change password Password/Operator Enter new Operator passworf
Meter Tag A i | v, No ¥
Label . lain
[ x] UNDO [ v'] SAVE
X X vor X
About Meter v [«»] MOVE I : 1 ALTER
b4 y N
; About Meter Sensor S/N Ch#1Up Ch#1Up
Meter Settings 7 n s A v - 7
Meter Tag x H R 2147483647
Label ¢ ENa0k Ch#1Dn 2147483647
i [ x] UNDO [ v'] SAVE
Change Password X ProductType X Ch#t2 Up X Vor X
¥ Transmitter Version v Ch#2 Dn . [«»] MOVE [ 5 ] ALTER
h 4 A
About Meter
Transmitter Version A
Operator Access or Higher MPU Version
FF Version (Slot1)
x

Figura 29: Ajustes del contador

3.5 Programa principal- Entradasy salidas

3.5.1 Configuracion del puerto Modbus

El medidor XMT1000 admite comunicaciones digitales mediante el protocolo MODBUS/RTU, con RS-485 de 3 hilos
como interfaces de capa fisica. La velocidad en baudios puede especificarse entre 2400 y 115.200 bits por segundo
(bps), con paridad seleccionable y nimero de bits de parada (por defecto = 115200, par, 1 bit de parada). Siga los
pasos descritos en la seccidn “Inicio de sesidn y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de gjustes de
Entrada/Salida. A continuacion, resalte [Communication Port [ Puerto de comunicacién] y pulse [ENTER]J. Figura 30
muestra las opciones disponibles.
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Baud Rate
2400}
4800
9600
19200
v A
Input/Output Communication Port Baud Rate
(v ’ » v v 19200
A Baud Rate] 38400
Analog Output (Std) Parity " o 27600
Digital Output (Std) i X Address ‘\/or X
Option Comm (Slot1) 7 Stop Bits
Communication Port 7 Parity
Baud Rat None
aud Rate odd
L ven)
Address s
Stop Bits vor X
Communication Port 7 Address Address
Baud Rate S I ddress| v 1
Parity 1
X [ x]1 UNDO [ v'] SAVE
Stop Bits vor X | «»1 Move (35 1ALTER
h4 A
Communication Port v Stop Bits
Baud Rate ] o
% ; 2
Operator Access or Higher Z‘;;‘ty
ress
ptop bt v &

Figura 30: Configuracién del puerto Modbus

3.5.2 Salidaanalégica estandar
EI XMT1000 tiene una salida analdgica y una salida digital en configuracion estdndar.

3.5.21 Configuracién de la salida analégica

El medidor XMTI000 tiene una salida analdgica en configuracién estdndar. Para salidas analégicas adicionales, se
pueden adquirir tarjetas de E/S opcionales. Siga los pasos descritos en la seccién "Inicio de sesién y pdginas
principales” para navegar hasta la pégina de ajustes de Entrada/Salida.

1. Acontinuacién, resalte [Analog Output (Std) / Salida analégica (Std)] y pulse [ENTER].

2. Sino desea conectar una salida analdgica, debe desactivar la seleccion de salida analégica

3. Sivaaconectar una salida analégica, elija la opcidn 4-20mA. La siguiente direccion Figura 31 muestra las
opciones disponibles.

4. Seleccione la Medida que se enviaré por la salida de 4-20 mA, seguida de la seleccién del [Base Value [ Valor
Base] y el [Full Value / Valor Completo]. Consulte Tabla 4 para ver las opciones de medicién disponibles para la
salida analégica.

5. Seleccione [Error Handling / Tratamiento de errores]. Consulte el apartado 3.5.2.2 para elegir la opcién que
mejor se adapte a sus necesidades.

Tabla 4: Opciones de medicién para la salida analégica

Canal de medicién Opciones de medicién para la salida analégica

Compuesto Velocidad, Volumétrico real, Volumétrico estdndar, Caudal mdsico, Caudall
volumétrico medio, Velocidad del sonido, Reynolds#

Canal x Velocidad, Volumétrico real, Volumétrico estdndar, Caudal mdsico, Caudal
volumétrico medio, Velocidad del sonido, Desviaciéon estédndar de la
ganancia, Ganancia y SNR
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35.22 Comprender laopcioén de tratamiento de errores

El siguiente Tabla 5 muestra la respuesta a cada una de las opciones de Tratamiento de errores. Para un medidor
multicanal, el [Path Error Handling / Manejo de errores de ruta] ajustado a ON (ver Figura 45) cambia la respuesta de
Salid]a. Consulte Tabla 6 para ver la respuesta de la salida analégica con [Path Error Handling / Manejo de errores de
ruta] en ON.

Nota: Tabla 6 asume que se ha elegido Volumétrico Real Compuesto como Medlida para la Salida Analégica.

Tabla 5: Opciones de gestion de errores de salida analégica

Respuesta de salida

Bajo Fuerza la salida a 3,6 mA en caso de error

Alta Fuerza la salida a 20 mA en caso de error

Pulse Mantiene la dltima lectura «buena»

Otros Permite al usuario introducir un valor entre 4 mA 'y 20 mA, que se emitird
durante un error

Tabla 6: Tratamiento de errores de salida analé

Canallen

Error

Canallen
Error

Canal 3en
Error

el contador

Error visualizado en

Compuesto
Esperado

gica con el tratamiento de errores de ruta en ON

Comportamiento
Volumétrico(Act)

Respuesta de salida
analégica

No No No Ningun error Volumétrico mMA proporcional al
compuesto Volumétrico Compuesto
medido(Act) Medido(Actsj

Si No No E22: Precision canal Volumétrico mMA proporcional al

unico compuesto Volumétrico Compuesto
medido (Act) Medido (Act

No Si No E22: Precision canal Volumétrico mA proporcional al

unico compuesto Volumétrico Compuesto
medido (Act) Medido (Act)

No No Si E22: Precision canal Volumétrico mMA proporcional al

Unico compuesto Volumétrico Compuesto
medido (Act) Medido (Act)

Si Si No E23: Precision Volumétrico mA proporcional al

multicanal compuesto Volumétrico Compuesto
medido (Act) Medido (Act)

No Si Si E23: Precision Volumétrico mA proporcional al

multicanal compuesto Volumétrico Compuesto
medido (Act) Medido (Act)

S No Si E23: Precision Volumétrico mMA proporcional al

multicanal compuesto Volumétrico Compuesto
medido (Act) Medido (Act)

Si Si Si E23: Precision La Medida Valor mA basado en el

multicanal Volumétrica djuste [Tratamiento de
Compuesta (Act) errores]
mantendrd el
dltimo valor bueno
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4 Input/Output > Analog Output (Std) 4-20mA Measurement Type MeusurementTyP?/ComP‘
Y v v .
off JHeasurement Type I fcomposite s
A B
Digital Qutput (Std) '- | Base Value Channel 1 Volumetric (Act)
Option Comm (Slot 1) X '_)I— Full Value X Channel 2 sor X Volumetric (Std)
Option 1/0(Slot2) Calibrate * Channel 3 v Mass Flow
v o v N

Measurement Type/Comp
Mass Flow &
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed

Measurement Type Measurement Type/Ch #1
Composite " v Y Velocity | a
Dlchannel 1] Volumetric (Act)

Channel 2 oF 3G Volumetric (Std)
Channel 3 hd Mass Flow

v A

Measurement Type/Ch #1
Avg Vol Flow Rate a
Soundspeed
Gain

i eviction Goir R
w o

Measurement Type/Ch #1
Gain

Std Deviation Gain
SNR Up

i [SNROn_| v
Operator Access or Higher
. V'S
“'ngf;':vmue A _*/. FullValue v Full Value
[Full Value] UNIT: ftfs o oo
E?r‘(‘)?r;];{:ld\mg . x 000 R wrepw [ESITLNESENT

[«> ) MOVE [y JALTER

4-20 mA Calibrate Calibrate 4mA
Base Value 4 v ._ v UNIT: mA
Full Value 4.000
[Calibrote] Calibrate 20mA [x JUNDO [ v ]SAVE
Error Handling v X Percentage of Scale Vor X (> IMOVE [ JALTER
4-20 mA Error Handling Error Handling Value Value
Base Value a v Low ‘/ v UNIT: mA
Full Value High - 4.00
Calibrate = Hold 4.00 mA *—x [x JUNDO [ v ]SAVE
‘or
v o EEER X v [«> ) MOVE [ JALTER

Figura 31: Configuracién de la salida analégica

35.23 Calibracién de la salida analégica

Para calibrar la Salida Analégica, siga los pasos descritos en la seccion “Inicio de sesion y pdginas principales” para
navegar hasta la pdgina de ajustes de Entrada/Salida . Puede utilizar un multimetro o DCS/SCADA para calibrar la
Salida Analégica. Independientemente de si se utiliza un multimetro o un DCS/SCADA, los pasos que se indican a
continuacion siguen siendo los mismos. Para una mejor legibilidad, los pasos a continuacion sélo indican
multimetro y no repite multimetro o DCS / SCADA.

1

Encienda el multimetro (si se utiliza) y djustelo para medir corriente (mA) CC. Conecte el cable de prueba del
lado positivo (Aout+) de la salida analégica principal al terminal positivo del multimetro, y el cable negativo al
terminal negativo (Aout-).

A continuacién, en el Menu Medidor, resalte [Analog Output (std) / Salida analégica (std)] y pulse [ENTER].
A continuacién, resalte [4-20 mA] y pulse [ENTER].

Desplécese hacia abaijo y seleccione la opcién [Calibrate / Calibrar].

Seleccione [Calibrate 4mA [ Calibrar 4 mA] y compruebe si la lectura del multimetro es de 4,00mA * 0,0ImA. Si
el valor del multimetro no es 4,00mA * 0,0ImA, introduzca el valor leido en el multimetro en Calibrar valor 4mA 'y
pulse [ENTER]. Compruebe de nuevo el multimetro y verifique que la corriente es de 4,00 mA con un margen de
+0,01 mA.

Seleccione [Calibrate 20mA [ Calibrar 20 mA] y compruebe si la lectura del multimetro es de 20,00mA + 0,0ImA.
Si el valor del multimetro no es 20,00mA £ 0,0ImA, introduzca el valor leido en el multimetro en Calibrar valor
20mA y pulse [ENTER]. Compruebe de nuevo el multimetro y verifique que la corriente es de 20,00 mA con un
margen de +£0,01 mA.
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8. Seleccione [Percentage of Scale [ Porcentdje de escala] y ajuste la escala a 0,00 % y pulse [ENTER], a
continuacion verifique que la lectura en el multimetro es de 4,00 mA dentro de £0,01 mA. A continuacion, ajuste
la escala a 50,00 % y pulse [ENTER], luego verifique que la lectura en el multimetro es de 12,00 mA dentro de
+0,01 mA. A continuacién, ajuste la escala a 100,00 % y pulse [ENTER], luego verifique que la lectura en el
multimetro es de 20,00 mA dentro de 0,01 mA.

7. Silos pasos 4,5y 6 se han completado y verificado correctamente, la salida analdgica se ha calibrado
correctamente.

3.5.3 Salida digital estandar

3531 Configuracién de la salida de impulsos

Para programar una Salida de Pulsos, siga los pasos descritos en la seccién “Inicio de sesidon y pdginas principales’
para navegar hasta la pégina de ajustes de Entrada/Salida :

1. Enel mend Medidor, resalte ;Digital output (std) / salida digital (estandar)] y pulse [ENTER]. A continuacion,
seleccione la opcién [Pulse [ Pulso].

2. Configure las opciones [Polarity / Polaridad], [Measurement Type / Tipo de medidal], [Pulse Value / Valor de
pulso?, EPuIse width / Ancho de pulso], [Test Pulse / Pulso de prueba] y [Error Handling / Tratamiento de
errores] segulin sus necesidades. La siguiente direccion Figura 32 muestra las opciones disponibles. Consulte
también Tabla 7 para entender cada opcidn.

Tabla 7: Opciones de salida de pulsos

Descripcién funcional
Polaridad Elija el flanco negativo o positivo del impulso
Tipo de medicion Elija el canal y la Medida a emitir
Valor del pulso Elijo cudintas unidades de la medida elegida se acumulan
antes de que se emita un impulso
Ancho de pulso Elija la duracién de cada impulso emitido

IMPORTANTE: Asegurese de que el medidor no estd
configurado para emitir mds de un pulso
durante este tiempo, ya que esto podria
hacer que se omitieran pulsos.

Pulso de prueba Introduzca el nimero de pulsaciones a comprobar

Tratamiento de errores Elija la respuesta de la salida de pulsos durante una
condicién de error

Para conocer las opciones de medicién disponibles en la salida de impulsos, consulte Tabla 8.

Tabla 8: Opciones de medicién para la salida de impulsos
Canal de medicién Opciones de medicién para la salida de impulsos

Compuesto Totales volumétricos directos, totales volumétricos inversos, totales
volumétricos netos, totales de masa directos, totales de masa inversos, totales
de masa netos, totales volumétricos estdndar directos, totales volumétricos
estdndar inversos, totales volumétricos estadndar netos

Canal x Totales volumétricos directos, totales volumétricos inversos, totales
volumétricos netos, totales de masa directos, totales de masa inversos, totales
de masa netos, totales volumétricos estadndar directos, totales volumétricos
estdndar inversos, totales volumétricos estédndar netos
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4 Input/Output » Digital Output (Std) Pulse Polarity
Analog Output (Std)  a Off Polarity| ] e
® - Measurement Positive
Option Comm (Slot 1) Frequency Pulse Value v |vor X
Option 1/0(Slot2) ¥ Alarm Pulse Width
4 A
Pulse Measurement Type Measurement Type/Comp
Polarity A v w i 7 N A
Measurement Type] channel i B
— ev Vol Batc
Pulse Value . X Channel 2 m Net Vol Batch
Pulse Width Channel 3 v Fwd Mass Batch
w A A 4 A
Measurement Type/Comp
Net Vol Batch
Fwd Mass Batch
Rev Vol Batch
[Net Mass Batch| Y
Matisiifement Type Measurement Type/CH #1
Composite A _‘/. L3 Fwd Vol Batch ] A
Rev Vol Batch
—
Channel 2 Net Vol Batch
Channel 3 v vior X1 Fwd Mass Batch %
h 4 A
Measurement Type/CH #1
Net Vol Batch 4
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
v
Operator Access or Higher v A et Moss ot
Pulse Pulse Value
i . . " Pulse Value r UNIT:  mA3
[Pulse Value | — 10.00
Measurement Type 10.00 A3
" : M?3 Je———] 1 x J1UNDO [ v ]SAVE
Pulse Width v vor X\ias MovE [4 JALTER
4 -
Pulse | Pulsewidth i Elr{lIISTe WriT:iSth
Polarity A N — ’ 5.00
Measurement Type 5.00 ms
Pulse Value ’—X « [x JUNDO [ v ]SAVE
vor X| A
[«»]1MOVE [y ]ALTER
Pulse Test Pulse
Test Pulse
Pulse Value N v v ]
Pulse Width 0 @
— v' ] SAVE
i X vor X [ x 1UNDO [A]S
Error Handling v [«» ] MOVE [y JALTER
» A
PUIPs:Ise il N P Error Handling
—— L] -
Pulse Width Stop
Test Pulse =
o Hondl o S KRS

Figura 32: Configuracién de la salida de impulsos
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3532 Configuracién de la salida de frecuencia

Para programar una Salida de Frecuencia, siga los pasos descritos en la seccién “Inicio de sesion y pdginas
principales” para navegar hasta la pégina de ajustes de Entrada/Salida:

1. Enel mend Medidor, resalte [Digital Output (Std) / salida digital (estandar)] y pulse [ENTER]. A continuacién,
resalte la opcién [Frequency [ Frecuencia] y pulse [ENTER].

2. Configure las opciones [Measurement Type / Tipo de medicién], [Base Value [ Valor bqse}, [Full value / valor
total], [Full Frequency [ Frecuencia total], [Test Pulse / Pulso de prueba] y [Error Handling / Tratamiento de
errores] segun sus necesidades. La siguiente direccién Figura 33 muestra las opciones disponibles. Consulte
también Tabla 10 para entender cada opcion.

Para conocer las opciones de medicion disponibles en la Salida de Frecuencia, consulte Tabla 9.

Tabla 9: Opciones de medicién para Frequency Outpu

Canal de medicién Opciones de medicién para la salida de frecuencia

Compuesto Velocidad, Volumétrico real, Volumétrico estdndar, Caudal mdsico, Caudall
volumétrico medio, Velocidad del sonido, Reynolds #

Canal x Velocidad, Volumétrico real, Volumétrico estédndar, Caudal mdsico, Caudal
volumétrico medio, Velocidad del sonido, Desviacion estdndar de la ganancia,
Ganancia y SNR

Tabla 10: Opciones de salida de frecuencia

Descripcién funcional

Tipo de medicion Elija el canal y la Medida a emitir

Valor de base Introduzca el valor de medicidon que debe corresponder al valor min. de la
gama de frecuencias

Valor integral Introduzca el valor de medicion que debe corresponder al valor méximo de la
gama de frecuencias

Frecuencia mdaxima Introduzca el valor mds alto de la gama de frecuencias que desea emitir

Pulso de prueba Introduzca el ndmero de pulsaciones a comprobar.

Tratamiento de errores Elija la respuesta de salida de frecuencia durante una condicién de error: Bajo,

Alto, Mantener u Otro Valor. Durante un error de contador, se enviard a la
Salida de Frecuencia el valor de Tratamiento de Errores elegido.
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4 Input/Output » Digital Output (Std) Frequency Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output (Std) . v off 4 _ o .4 [Composite] A v o- A
Digital Output (Std) Pulse Base Value | Channell Volumetric (Act)

Option Comm (Slot 1) x| o [ X Full Value v X Channel 2 Vorx| Volumetric (std) v
Option 1/0(Slot2) v Alarm Full Frequency Channel 3 v Mass Flow
v V'S A 4 y N
Measurement Type/Comp
Mass Flow b
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed
v
[Reynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1
Composite AN I b
Volumetric (Act)
——
Channel 2 vorx| MassFlow
Channel 3 Soundspeed %
A 4 A
Measurement Type/CH #1
Gain 4
Std Deviation Gain
SNR Up .
[SNR Dn |
v A
3 Frequency Base Val Base Value
Operator Access or Higher N ase vaue UNIT: m/s
Measurement Type v [Base Value | v 0.000
Full Value = f.000 M/Sfeos] Lx 1uNDO (v sAvE
Full Frequency M [«»]MOVE [y JALTER
v Ao
Frequency Test Frequency Test Frequency
Full Value A V! v | UNIT: Hz
Full Frequency _
X 0 Hz Jor X| [ x JUNDO [ v ]SAVE
Error Handling M [«» ]MOVE [y ]ALTER
N A
Frequency Error Handling Error Handling Value Value
Full Value 7O . Low v Valug] L,| UNIT: He 12000
Full Frequency High
Test Frequenc X Hold % 12000 Hz Jor X [ x 1JUNDO [ v ]SAVE
[«>»]MOVE [y ]ALTER

Figura 33: Configuracién de la salida de frecuencia

3.5.3.3 Comprender laopcioén de tratamiento de errores

El Tabla I muestra la respuesta a cada una de las opciones de Manejo de Errores de Salida de Frecuencia. Para un
medidor multitrayectoria, el [Path Error Handling] ajustado a ON (ver Figura 45) cambia la respuesta de Salida.
Consulte Tabla 12 para ver la respuesta de la salida de frecuencia con [Path Error Handling] en ON.

Nota: Tabla 12 supone que se elige Volumétrico real compuesto como Tipo de medicion para Salida de frecuencia
y que la configuracion de Trayectoria es de 3 trayectorias.

Tabla 11: Opciones de gestion de errores de salida de frecuencia

Respuesta de salida
Bajo Fuerza la salida a 0 Hz en caso de error
Alta Fuerza la salida a 10000 Hz en caso de error
Pulse Mantiene la dltima lectura Hz «<buena»
Otros Permite al usuario introducir un valor entre 0 Hz y 12 000 Hz que se emitird
durante un error
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Canallen

Error

Canallen
Error

Canal 3en
Error

Error visualizado en

el contador

Comportamiento
Volumétrico(Act)
Compuesto
Esperado

Tabla 12: Tratamiento de errores de salida de frecuencia con el tratamiento de errores de trayectoria en ON

Frecuencia Respuesta
de salida

Ningun error Volumétrico Frecuencia proporcional
compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
Si No No E22: Precision canal Volumétrico Frecuencia proporcional
unico compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
No Si No E22: Precision canal Volumétrico Frecuencia proporcional
Unico compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
No No Si E22: Precision canal Volumétrico Frecuencia proporcional
unico compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
Si Si No E23: Precision Volumétrico Frecuencia proporcional
multicanal compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
No Si Si E23: Precision Volumeétrico Frecuencia proporcional
multicanal compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
Si No Si E23: Precision Volumétrico Frecuencia proporcional
multicanal compuesto al Volumétrico
medido (Act) Compuesto Medido (Act)
Si Si Si E23: Precision La Medida Valor de frecuencia
multicanal Volumétrica basado enla
Compuesta (Act) configuracion de
mantendrd el [Tratamiento de errores]
dltimo valor bueno

3534 Configuracién de la salida de alarma

Para programar una Salida de Alarma, siga los pasos descritos en la seccién “Inicio de sesion y pdginas principales’
para navegar hasta la pdgina de ajustes de Entradas/Salidas :

1. Enel mend Medidor, resalte [Digital Output (Std) / salida digital (esténdar)] y pulse [ENTER]. A continuacién,

seleccione la opcién [Alarmal.

2. Seleccione las opciones [Alarm State [ Estado de alarmal], [Alarm type / Tipo de alarma], [Measurement Type
| Tipo de medicion], [Test Alarm /[ Alarma de prueba] y [Alarm Value [ Valor de alarma] segin sus
necesidades. La siguiente direccién Figura 34 muestra las opciones disponibles. Consulte también Tabla 14 para

entender cada opcion.

Para conocer las opciones de medicion disponibles en la salida de alarma, consulte Tabla 13.

Canal de medicién

Tabla 13: Opciones de medicién para la salida de alarma

Opciones de medicién para la salida de frecuencia

volumétrico medio, Velocidad del sonido, Desviacion estadndar de la ganancia,

Ganancia y SNR

Compuesto Velocidad, Volumétrico real, Volumétrico estdndar, Caudal mdsico, Caudal
volumétrico medio, Velocidad del sonido, Reynolds #
Canal x Velocidad, Volumétrico real, Volumétrico estdndar, Caudal mdsico, Caudal
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Tabla 14: Opciones de salida de alarma

Descripcién funcional

Estado de alarma Elija si el estado de alarma debe ser normalmente abierto, normalmente
cerrado o a prueba de fallos
Tipo de alarma Para el Estado de Alarma seleccionado como Normalmente Abierto o
Normalmente Cerrado, el Tipo de Alarma puede ajustarse a Alto o Bajo. Si se
establece en alto, la alarma se activard sila medlicion seleccionada supera el
valor de alarmaprogramado
Tipo de medicién Elijo el canal y la Medida que se supervisa para la activacion de la alarma
Prueba de alarma Seleccione las opciones "Desactivado” o "Activado” para Alarma
Valor de alarma Introduzca el valor de mediciéon que debe ser un punto de activacion
4 Input/Output » Digital Output (Std) Alarm Alarm State Alarm State
Analog Output (Std) v off v i e S| o T OR Normally Closed
Pulse arm lype Normally Open Normally Open
MR
Option Comm (Slot 1) X Frequency X Measyrement.Type v [YorXx Fail Safe BFoilsafe |
Option /0 (Slot2) ¥ o [ Al ¥elue
b 4 o
Alarm Alarm Type Alarm Type
Alarm State Al v o Em [ Fault |
OR
Alorm Typd | Hign
Measurement Type vy |[Vorx
Alarm Value
........ v 7
Alarm Measurement Type [Measurement Type/Composite
Alarm State 4 v [Y Composite} A AN Y clociy | .
Alarm Type Channel 1 Volumetric (Act)
X Channel 2 vorX | Volumetric(Std)
Alarm Value ¥ Channel 3 v Mass Flow
v o v A
s Measurement Type/Compositd
Operator Access or Higher Volumetric (Act)
Volumetric (Std)
Soundspeed
»
MeasurementType Measurement Type/CH #Al
Composite RN
L¥Channel 1} Volumetric (Act)
Channel 2 v |Vorx Mass Flow v
Channel 3 Soundspeed
v A
Measurement Type/CH #1
Gain 2
Std Deviation Gain
SNR Up
ISR Dn] X
""""" b 4 Ao
Alarm Alarm Value Alarm Value
Alarm State I AN [Alarm Value | v UNIT: m/s
Alarm Type 10.000 m/s
Measurement Type X m [ x JUNDO [ v ]SAVE
Alarm Value | i [«> ] MOVE [* JALTER
A4 A
Alarm Test Alarm
Alarm Type . v |
ON
Measurement Type
Alarm Value < X [x 1QUIT [v ]TEST

Figura 34: Configuracién de la salida de alarma
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35.4 Opcién Ranura-1Comunicacién (opcional)

3.5.41 Opci6én Ranura-1Configurada como HART

Siga los pasos descritos en la seccidn “Inicio de sesién y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de

ajustes de Entrada/Salida .

1. Acontinuacién, resalte [Option Comm (Slot 1) / Opcién Comunicacién (Ranura1)] y pulse [ENTER]. A
continuacioén, resalte [HART] y pulse [ENTER].

2. Puede configurar la Analog Output /salida analégica con la opcién HART. Consulte la Figura 35 y la Figura 31,

3. También puede ver los nimeros de revisién del hardware y software HART en la opcién About HART [ Acerca de
HART.

4 Input/Output » Option Comm (Slot 1) HART Analog Output Measurement Type
Anglog Output(std) , |_v fiarT | AW oo 0 v ﬁ 1] Mass
Digital Output (Std) 1 Base Value .
—— ——] About HART AP
X X [ | Fullvalue v vorX Volumetric (Std)
Option 1/0(Slot 2) v Calibrate Velocity
v A
Analog Output Full Value Full Value
A UNIT: ftr3
Base Value et [Full Value] ot | /s
I 10 ft3/s 10
Calibrate . X lvorx ] [ x 1UNDO [ v ]SAVE
Error Handling [«» ] MOVE (% JALTER
v A
Analog Output N . Calibrate C:fl\‘l::Trute l;mA
Base Value . v o omi
Full Value Cilibiite 20 ! 4.000
——— alibrate 20m,
x ] UNDO v ] SAVE
Error Handling v % Percentage of Scale Vorx| [ %! [A !
. [«»]MOVE [y ]ALTER
Operator Access or Higher
\ 4 VN
Analog Output Error Handling Error Handling Value Value
Base Value Ol AN Low o T | UNIT: mA
Full Value High 4,00 = 4.00
Calibrate % | Hold G 2 Corx| [x TUNDO [ v ]SAVE
[Error Handling [ ° oo (<> 1 MOVE [y JALTER
v V'S
HART About HART
Analog Output ¥ 500 Revision JREROORORY
Jbout HART ] ox— HW Revision  0.1.0.0

Figura 35: Opcién Ranura-1Configurada como HART

3.5.42 Opci6én Ranura-1Configurada como FF

Siga los pasos de la seccidn “Inicio de sesién y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de ajustes de

Entrada/Salida.

1. Resalte Optioi\ Comm (Slot 1) / Opcién Comunicacién (Ranura1)] y pulse [ENTER]. A continuacién, resalte [FF]
y pulse [ENTER].

2. Puedes ver los nimeros de revisién de hardware y software de FF en la opcion About FF [ Acerca de FF.

Operator Access or Higher

4 Input/Output » v Option Comm (Slot 1) > FF Board y About FF
Analog Output (Std) A . . About FF| - JsW Revision| 0.0.2.1
Digital Output (Std) HW Revision 0.1.2.0
X
Option 1/0 (Slot 2) ¥ X X

Figura 36: Opcién Ranura-1 Configurada como FF
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35.5 Opcion E[s Ranura-2 (Opcional)

Para ampliar la capacidad de E/S, XMTI000 soporta una E/S Qpcional que proporciona 2 Salidas Analégicas
adicionales (AO-AO), con hasta 2 Entradas Analégicas (Al-Al) o 2 entradas RTD (R-R). Consulte Tabla 15 para conocer
todas las opciones disponibles.

Tabla15: Opciones de E[S disponibles
XMTI000 Opci6én Cédigo # Opciones de entrada/salida disponibles

j—

AO-AO-AIFAI
AO-AO-AI-R 3 hilos, 100 ohmios
AO-AO-R-R 3 hilos, 100 ohmios
AO-AO-AFR 4 hilos, 100 ohmios
AO-AO-R-R 4 hilos, 100 ohmios
AO-AO-AI-R 3 hilos,]000 ohmios
AO-AO-R-R 3 hilos, 1000 ohmios

AO-AO-AI-R 4 hilos, 1000 ohmios
AO-AO-R-R 4 hilos, 1000 ohmios

OlO(N[o|g| | W|N

En este capitulo se utilizard como ejemplo la opcién AO-AO-AI-R 3 Wire,J000 Ohm. Otras opciones tienen
capacidades similares y mapa de menus.

3551 Opcién IO (Ranura2): Configuracién de la salida analégica

Siga los pasos de la seccién “Inicio de sesidon y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de ajustes de
Entrada/Salida .

1

2,

Resalte [Option 1/0 (Slot 2) / Opcién Efs (Ranura 2)] y pulse [ENTER].

A continuacién, resalte [AO-AO-AI-R-1000-3W] y pulse [ENTER]. A continuacion, resqltefAnalog output(s2:1) /
salida analégica(s2:1)] o [Analog Output(s2:2) Iy salida analégica(s2:2)] y pulse [ENTER].

Si no desea conectar una salida analdgica, debe desactivar la seleccion de salida analdgica.
Si va a conectar una salida analdgica, elija la opcidn 4-20mA. Figura 37 muestra las opciones disponibles.

Seleccione la Medida que se enviard por la salida de 4-20 mA, seguida de la seleccién del [Base Value [ Valor
Base] y el [Full Value / Valor Completo]. Consulte Tabla 4 para ver las opciones de medicion disponibles para la
salida analégica.

Seleccione [Error handling / Tratamiento de errores]. Consulte Seccion 35.5.2 para elegir la opcién que mejor se
adapte a sus necesidades.
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4 Input/Output » Option 1/0(Slot 2) AO-AOAI-R-1000-3W Analog Output (S2:1) Analog Output (S2:1) Measurement Type Measurement Type/Comp
Analog Output (Std) & |~ |~ ) e | of V| I | L S 7 Act) :
Digital Output (Std) Analog Output (52:2) « i | Basevalue ——| Channell Volumetric {Act
Option Comm (Slot 1) X X Analog Input (52:3) k3 x Full Value i Channel 2 Vorx| Volumetric (Std)

¥ RTD Input (S2:4) Calibrate Channel 3 v Mass Flow
v a v a

Measurement Type/Comp
Mass Flow B
Avg Vol Flow Rate
Soundspeed

JReynolds#]
Measurement Type Measurement Type/CH #1
Composite — ] .
——| Volumetric (Act)
Channel 2 vork ) Volumetric(Std)
Channel 3 Mass Flow

Measurement Type/CH #1
Avg Vol Flow Rate  *
Soundspeed
Gain
JSto DevigtionGoin IM
hd y N

Measurement Type/CH #1]
Gain =
Std Deviation Gain

Operator Access or Higher

RUp .
v -
Analog Oultput(SZ:ll N Eull Value m:;luhfjte/s
Base Value v [Full Value | v NIT:
——it — 3.0000
3.0000 ft ;
Calibrote L= elae] 1% uNoo [ J5hvE
Error Handling [« JMOVE [y JALTER
Analog Output (S2:1) Calibrate Calib‘rate 4mA
gols‘evvlulug L L fCalibrate 4mA} EC.3 UNIT: mA 4,000
ul alue
X Calibrate 20mA or X [ % JUNDO [v ]SAVE
rror Handling ¥ Percentage of Scale [+> IMOVE [v JALTER
Analogou‘tpul(SZ:ll ) Error Handling Error Handling Value " \l/Jc;‘I:JTe .
Base Value 42 |- Low v — ] T om
Full Value High ——{ 4.00
Calibrate X Hold S 4.00 mA |7orx] [ 1UNDO [ ISAVE
. - B [ JMOVE [+ JALTER

Figura 37: Configuracién de E/S opcionales Salida analégica

35,52 Opcién I0 (Ranura2): Calibracién de la salida analégica

Para calibrar la Opcién E/S Salida Analégica, siga los pasos descritos en la seccidn "Inicio de sesién y paginas
principales” para navegar hasta la pégina de ajustes de Entrada/Salida . Puede utilizar un multimetro o DCS/SCADA
para calibrar la Salida Analégica. Independientemente de si se utiliza un multimetro o un DCS/SCADA, los pasos que
se indican a continuacion siguen siendo los mismos. Para una mejor legibilidad, los pasos a continuacion sélo
indican multimetro y no repite multimetro o DCS / SCADA.

Nota: El mend E/S opcional utiliza la convencién Ranura:Canal para mayor claridad. Por ejemplo, Salida
Analégica(521) indica Salida Analégica en Ranura 2, Canal 1. Las E/S opcionales se instalan en la ranura 2
de la pila electroénica.

1. Conecte la salida analégica como en Figura 38.

2. Encienda el multimetro (si se utiliza) y ajdstelo para medir corriente (MmA) CC. Conecte el cable de prueba del
lado positivo (Canal de salida analégica : E/S1) o (Canal de salida analégica 2: 1/0 3) de la Salida Analdgica I/o
opcional al terminal positivo del multimetro, y el cable negativo al terminal negativo (Canal1de Salida
Analégica: Efs 2) o (Canal de salida analégica 2: EfS 4).

3. Resalte [Option1/O (Slot 2) / Opcién E/S (Ranura 2)] y pulse [ENTER].

A continuacién, resalte [AO-AO-AI-R-1000-3W] y pulse [ENTER]. A continuacién, resaltefAnalog Output(s2:1)/
salida analégica(s2:1)] o [Analog Output(s2:2) [ salida analégica(s2:2)] y pulse [ENTER

5. Acontinuacion, resalte [4-20 mA] y pulse [ENTER].
8. Desplécese hacia abajo y seleccione la opcién [Calibrate [ Calibrar].

7. Seleccione [Calibrate 4mA [ Calibrar 4 mA] y compruebe si la lectura del multimetro es de 4,00 mA 0,01 mA.
Si el valor del multimetro no es 4,00 mA = 0,01 mA, introduzca el valor leido en el multimetro en Calibrar valor
4mA y pulse [ENTER]. Compruebe de nuevo con el multimetro que la corriente es de 4,00 mA con un margen de
0,01 mA.
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8. Seleccione [Calibrate 20mA [ Calibrar 20 mA] y compruebe si la lectura del multimetro es de 20,00 mA +

0,01 mA. Si el valor del multimetro no es 20,00 mA + 0,01 mA, introduzca el valor leido en el multimetro en Calibrar

valor 20 mA y pulse [ENTER]. Compruebe de nuevo con el multimetro que la corriente es de 20,00 mA con un
margen de +0,01 mA.

9. Seleccione [Percentage of Scale [ Porcentaje de escala] y ajuste la escala a 0,00 %y pulse [ENTER], a
continuacion verifique que la lectura en el multimetro es de 4,00 mA dentro de +0,01 mA. Ajuste la escala a
50.00 % y pulse [ENTER], luego verifique que la lectura en el multimetro sea de 12,00 mA dentro de +0.0ImA.
Ajuste la escala a100.00 % y pulse [ENTER], luego verifique que la lectura en el multimetro sea de 20,00 mA
dentro de £0.0ImA.

10. Silos pasos 4,5y 6 se han completado y verificado correctamente, la salida analégica se ha calibrado
correctamente.

1. Una vezfinalizada la calibracion, seleccione la opcién [Guardar] o [Guardar y cerrar sesién] para guardar los
datos de calibracion.

Calibracion de salida 4-20mA Calibracién de salida 4-20mA
Canal 1 Canal 2
/01 1/02 /03 1/04
Carga: 600Q Carga: 600Q
MULTIMETRO MULTIMETRO
>5,5 DIGITOS >5,5 DIGITOS

Figura 38: Conexiones opcionales de E/S Salida analégica Canal1y Canal 2

35.53 Opcién 10 (Ranura2): Configuracién de la entrada analégica
Siga los pasos de la seccidn “Inicio de sesién y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de ajustes de

Entrada/Salida.
1. Resalte [Option 1/O (Slot 2) [ Opcién E/s (Ranura 2)] y pulse [ENTER].

2. A continuacion, resalte BAO—AO-AI-R-1000-3W] y pulse [ENTER]. A continuacién, resalte [Analog Input(s2:3) /
Entrada analégica(s2:3)] y pulse [ENTER].

3. Sino desea conectar una Entrada Analdgica, debe poner la seleccion de Entrada Analdgica en OFF.
Si va a conectar una entrada analégica, elija la opcién [4-20mA]. Figura 39 muestra las opciones disponibles.

5. Seleccione la Medida a introducir sobre la entrada de 4-20mA, seguida de la seleccién de [Base value [ valor
Base] y [Full Value / Valor Completo]. Consulte Tabla 4 para ver las opciones de medicién disponibles para la
salida analégica.

Tabla16: Tipos de medicién de entrada analégica

Opciones de medicién para la entrada analégica

Temperatura, Presion

PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario

45



Capitulo 3. Programacion

4 Input/Output » Option 1/0 (Slot 2) AO-AOAI-R-1000-3W Analog Input (S2:3) Analog Input (52:3) Measurement Type
Analog Output(std) a |~ XCHTGHINSTNGEN] |~ | Andlogoutputisza |~ oOff | < ,| D | (.
Digital Output (Std) Analog Output (52:2) B 4-20mA Input] Base Value Pressure
Option Comm (Slot 1) X X X X Full Value vory,
M RTD Input (52:4) Calibrate
v V'S
Analog Input (52:3) Calibrate Calibrate 4mA
Measurement Type . —_f UNIT: mA
4000
Base Value :
Full Value B3 Calibrate 20mA vorx| [x JUNDO [v JSAVE
[4> IMOVE [ JALTER
v o
AO-AOAI-R-1000-3W RTD Input (52:4) RTD Input (S2:4) Calibrate RTD Set Point 1 Set Point 1
< v
Ardogoutputbe ll [ 1 ——| woofrmocolpoines | EENNEEE ¢+ f . | S o | ENHEG
nalog Qutput (S2: LY RTD Input] ead Value 1 0 c
Analog Input (52:3) X X alibate] % Set Point 2 X or| [ * UNDO [ ISAVE
. IR0 input 52:4) ReadValie2 T [<> IMOVE [} JALTER
Operator Access or Higher
P 9 v A
Calibrate RTD
Set Point 4 .
Read Value 4
Set Point 5 ¢

Figura 39: Configuracién de E/S opcionales Entrada analégica/Entrada RTD

35.5.4 Opci6n 10 (Ranura2): Calibracién de la entrada analégica

Para calibrar la entrada analégica de E/S opcional, siga los pasos descritos en la seccién "Inicio de sesién y péginas
principales” para acceder a la pdgina de ajustes de Entrada/Salida .

Nota: El mend E/S opcional utiliza la convencién Ranura:Canal para mayor claridad. Por ejemplo, Analog

N -

pow

N o o

Input(52:3) indica entrada analégica en la ranura 2, canal 3. Las E/S opcionales se instalan en la ranura 2 de
la pila electrénica.

Conecte la entrada analégica como en Figura 40.

Encienda el calibrador y ajlstelo para medir corriente (mA) DC. Conecte el cable de prueba del lado positivo
(Canal de entrada analégica 3: 1f/0 7) de la Entrada Analégica I/O opcional al terminal positivo del multimetro, y
el cable negativo al terminal negativo (Canal 3 de Salida Analégica: 1/0 8).

Resalte [Option I/0 (Slot 2) / Opcién Efs (Ranura 2)] y pulse [ENTER].

A continuacion, resalte SAO—AO—AI-R-1000-3W] y pulse [ENTER]. A continuacién, resailte [Analog Input(s2:3) /
Entrada analégica(s2:3)] y pulse [ENTER].

A continuacién, resalte [4-20 mA] y pulse [ENTER].

Despldcese hacia abajo y seleccione la opcién [Calibrate / Calibrar].

Seleccione [Calibrate 4mA [ Calibrar 4mA] en el menu del medidor. Ajuste la corriente [4mA] en la fuente de
corriente calibrada y compruebe que la lectura en el XMTI000 es de 4.00mA +0.0ImA. Una vez estabilizada la
lectura en la pantalla LCD, Pulse [ENTER] para aceptar el valor actual de 4 mA o Pulse [ESCAPE] para cancelar la
calibracion.

Seleccione [Calibrate 20mA [ Calibrar 20mA] en el menu del medidor. Ajuste [20mA] corriente en la fuente de
corriente calibrada y compruebe que la lectura en el XMTI000 es 20.00mA +0.0ImA. Una vez estabilizada la
lectura en la pantalla LCD, Pulse [ENTER] para aceptar el valor actual de 20 mA o Pulse [ESCAPE] para cancelar
la calibracion.

Una vez finalizada la calibracién, seleccione la opcién [Save [ Guardar] o [Save & Logout [ Guardar y cerrar
sesién] para guardar los datos de calibracién.

Calibracién de salida 4-20mA
Canal 3

1/O7 1/O 8

4-20mA
FUENTE

Figura 40: Opcién E/S Conexiones de entrada analégica

46

PanaFlow™ XMTI1000 Manual del usuario



Capitulo 3. Programacion

3555 Opcién IO (Ranura2): Calibracién de la entrada RTD

1. Inserte el sensor RTD y el RTD maestro en el bafo de temperatura, enciéndalo y ajdstelo al punto de ajuste de
temperatura deseado.

2. Siga los pasos descritos en la seccidn “Inicio de sesién y pdginas principales” para navegar hasta la pdging de
ojuste[s de En]trada/SaIida. Consulte Figura 39 mds arriba, resalte [Option 1/0 (Slot 2) / Opcién Efs (Ranura 2)] y
pulse |ENTER].

3. Resalte Ao-A<])-A|-R-looo-3w] y pulse [ENTER]. A continuacién, resalte [RTD Input(s2:4) / Entrada RTD(52:4)]
y pulse |[ENTER].

Resalte [RTD Input [ Entrada RTD] y pulse [ENTER].

5. Establezca el nimero de puntos de calibracién seleccionando [No. of RTD Cal points / N° de puntos de
calibracién RTD].

6. Desplécese hacia abajo y seleccione la opcién [Calibrate [ Calibrar].

7. Seleccione [Set point 1/ Punto de consigna 1], pulse [ENTER] y ajuste [Punto de consigna 1] al valor de
temperatura seleccionado en el calibrador. Pulse [ESCAPE].

8. Seleccione [Read Value1/Leer valor1], pulse [ENTER]y compruebe que [Read Value 1/ Leer valor 1] Iee el valor
de [Set point 1/ Consigna1] . Una vez estabilizada la lectura en [Read Value 1/ Leer Valor 1], Pulse [ENTER] para
aceptar el valor o Pulse [ESCAPE] para cancelar la calibracion.

9. Repita los pasos 7y 8 para otros puntos de ajuste.

10. Una vez calibrados todos los puntos de ajuste, seleccione la opcién [save [ Guardar] o [Save&Logoutl
Guardary cerrar sesién] para guardar los datos de calibracion.

Conectividad XMT1000 Conectividad XMT1000
1/09 /010 1/011 1/012 /09 /010 1/011 1/012
| | ’
RTD RTD
PT100-4WIRE PT100-3WIRE

Figura 41: Opcién EfS Conexién RTD

35.6 Salida analégica (SIL) - (Opcional)

Para la salida analdgica SIL, DEBE utilizar este bloque de terminales y ubicacion para la programacion. Utilice esta
seccién para seleccionar el tipo de medida, ajustar los valores base y fondo de escala, calibrar y probar la salida
analégica SIL y ajustar el tratamiento de errores.

Siga los pasos de la seccidn “Inicio de sesion y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de ajustes de
Entrada/Salida.
1. A continuacién, resalte [Analog Output (SIL) / salida analégica (SIL)] y pulse [ENTER].

2. Seleccione la Medida que se enviaré por la salida de 4-20 mA, seguida de la seleccion del [Base Value [ Valor
Base] y el [Full Value / Valor Completo].

3. Seleccione el tratamiento de errores con "Bajo” o "Alto". Para PanaView seleccione “Fire-Low o “Fire-High”. Low es
una senal de 3,6 mMA y High de 2ImA.

4. Consulte la siguiente seccién para calibrar la salida analégica SIL.
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3.5.6.1

Puede utilizar un multimetro o DCS/SCADA para calibrar la Salida Analégica SIL. Independientemente de si se utiliza
un multimetro o un DCS/SCADA, los pasos que se indican a continuacién siguen siendo los mismos. Para una mejor

Calibracién de la salida analégica SIL

legibilidad, los pasos a continuacién sélo indican multimetro y no repite DCS [ SCADA.

4 Input/Output 4-20mA g Measurement Type
Analog Output (Std) P o Measurement Type P o Velocity
Digital Output (5td) Base Value Volumetric {Act)
Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) Calibrate Mass Flow
X
v A
4-20mA v' | Base Value Base Value
Measurement Type A Base Value UNIT: m/fs
Base Value 0.000 m/s 0.000
Full Value £
UND [ ¥ SAVE
I Freq «— [ %
Full Frequency v % 1 o ]
v A
Analog Output (SIL) i | Ful Volue > Full Value
Measurement Type 4 Full Value UNIT:  ft/s
Base Value 3.0000 /s 3.0000
Full Value | [ x] UNDO [ v E
Calibrate v | x E [4»] MOVE [Avw] ALTER
b A
Analog Output (SIL) v .| Colibrate o Calibrate 4mA
Measurement Type A U1 ® Colibrote &mA TlUMIT: mA
Base Value Calibrate 20m#A 4.000
Full Value " Percen f Scole [ x] UNDO [ v] SAVE
Calibrate Y1 « ¥ [4»] Aw] ALTER
v A
Analog Qutput (SIL) v " Error Handling
Base Value A e Low Low
Full Value High High
Calibrate
Error Handling v |4 %

Figura 42: Salida analégica (SIL)

1. Encienda el multimetro (si se utiliza) y ajdstelo para medir corriente (mA) CC.

2. Conecte el cable de prueba del lado positivo (Aout+) de la salida analégica principal al terminal positivo del
multimetro, y el cable negativo al terminal negativo (Aout-).

3. Despldcese hacia abajo y seleccione la opcién [Calibrate [ Calibrar].

4. Seleccione [Calibrate 4maA [ Calibrar 4mA] y compruebe si la lectura del multimetro es de 4,00 mA + 0,01 mA. Si
el valor del multimetro no es 4,00 mA + 0,01 mA, introduzca el valor leido en el multimetro en Calibrar valor 4 mA
y pulse [ENTER]. Compruebe de nuevo el multimetro y verifique que la corriente es de 4,00 mA con un margen de
0,01 mA.

5. Seleccione [Calibrate 20mA [ Calibrar20mA] y compruebe si la lectura del multimetro es de 20,00mA + 0,0ImA.
Si el valor del multimetro no es 20,00 mA £ 0,01 mA, introduzca el valor leido en el multimetro en Calibrar valor
20 mA y pulse [ENTER]. Compruebe de nuevo el multimetro y verifique que la corriente es de 20,00 mA con un
margen de +0,01 mA.

6. Seleccione [Percentage of Scale [ Porcentdje de escala] y ajuste la escala a 0,00 % y pulse [ENTER], a
continuacion verifique que |a lectura en el multimetro es de 4,00 mA dentro de +0,01 mA. A continuacion, ajuste
la escala a 50,00 % y pulse [ENTER], luego verifique que la lectura en el multimetro es de 12,00 mA dentro de
+0,01 mA. A continuacién, ajuste la escala a 100,00 % y pulse [ENTER], luego verifique que la lectura en el
multimetro es de 20,00 mA dentro de 0,01 maA.

7. Silos pasos 4,5y 6 se han completado y verificado correctamente, la salida analégica se ha calibrado
correctamente.

3.6 Programa principal - Programacién (Clamp-on)

Seleccione las opciones de la pdgina de programacién que mejor se adapten a su aplicacion. Las configuraciones
seleccionadas en la pdgina de programacién son fundamentales para obtener mediciones precisas del caudal.
Una programacion incorrecta puede dar lugar a mediciones erréneas y afectar a la precision.
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Nota: Consulte a la fabrica o a Panametrics Services, si no estd seguro de los ajustes adecuados para su

aplicacion.

Nota: Utilice esta seccién siva a instalar un caudalimetro ultrasénico de pinza. Una vez completado, pase a

“Calibracion” en la pagina 62. Si utiliza un caudalimetro ultrasénico humedo, visite “Programa principal -
Programacién (Mojado)” en la pdgina 58.

3.61 Programacionde latuberia

El menu Tuberia permite al usuario especificar todos los pardmetros de tuberia necesarios para garantizar
mediciones precisas del caudal ultrasénico. Siga los pasos del apartado "Inicio de sesidn y pdginas principales” para
navegar hasta la pdgina de Programacion.

1

2,

[Desto ue [Composite [ Compuesto] y pulse [ENTER]. A continuacion, seleccione [Pipe [ Tuberia] y pulse
ENTER].

En este menu se pueden programar dimensiones de tuberias como [Diémetro exterior [ Outer Diameter] (DE),
[wall Thickness [ Grosor de pared] y [Inner Diameter ! Diametro interior] (DI), [Pipe Material / Material de la
tuberia], [Lining Material [ Material del revestimiento] y [Lining Thickness [ Grosor del revestimiento] . El
medidor admite una lista de materiales de tuberias estdndar, como en Tabla 17. Si se selecciona un material de
tuberia estdndar, la velocidad del sonido de la tuberia se actualiza automdticamente. Si el material de la tuberia
no estd en la lista estdndar, seleccione Otro para el material de la tuberia. Asegurese de introducir la velocidad
acustica correcta para el material especifico de su tuberia. El contador admite una lista de materiales de
revestimiento estdndar, como en Tabla 18. Si el revestimiento no estd presente, elija Ninguno. Si se selecciona un
material de revestimiento estdndar, la velocidad del sonido del revestimiento se actualiza automdticamente. Si
el material de revestimiento no estd en la lista estéindar, seleccione Otro para el material de revestimiento.
Asegurese de introducir la velocidad de sonido del forro correcta para su material de forro especifico.

Nota: Las unidades de medida utilizadas para los pardmetros de tamaro de las tuberias dependen de las

opciones elegidas en “Seleccion de unidades” en la pagina 3.

4 Programming » Prigram/Composite Pipe Pipe Size Pipe 0D Pipe OD
Channel 1 Fluid ——| Pipe Material ine Wall Th N 3.50
Channel 2 X Path %31  Lining Material X §:§Zfo°' Thickness= o= 350 in 75| [x JUNDO [ )SAVE
Channel 3 Limits bd Lining Thickness [«» ]MOVE [y JALTER
v PN v A
Prigram/Composite Pipe Pipe Material Pipe ID
Fluid s Pipe ize 2| o S — ] o T ‘
Path JPipe Material Other Stainless Steel
Limits Lining Material X vorX] Aluminum
# Lining Thickness Brass v
Pipe Material Pipe Material/Other Pipe Soundspeed i Pipe Soundspeed
standa < v ive soundso- N e IRRIREN
andard —_— —| 1056431
o [EErE = S lose431 ft/s F'orx] (% JUNDO [+ ]SAVE
[«> ] MOVE [§ JALTER
v PAN
Pipe 3 Lining Material
Pipe Size —t .
Pipe Material — -
X Standard
Lining Thickness Other
h 4 S
Operator Access or Higher Lining Material Lining Material/Standard
None | - T ‘
. - Glass (Pyrex)
v or X Asbestos Cement
Other Mortar M
hd VS
Lining Material Lining Material/Other Lining Soundspeed I[milnTg Sur:l/ndsneed
Nofe < CEEEEE | e | =
" Standard = ¢ = 771050 ft/s ‘—me [x JUNDO [ v ]SAVE
[«» ] MOVE [y JALTER
v A
Pipe Lining Thickness Lining Thickness
Pipe Size — Jining Thickness} 1 uNir: in
Pipe Material — ” k
Lining Material X 1 - Irorx| [x 1UNDO [ v ]SAVE
[«> ] MOVE [ IALTER

Figura 43: Programacién de tuberias
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Material de la tuberia

Tabla 17: Materiales para tuberias

Descripcion

Material de la tuberia

Descripcion

Otros

Cualquier material

Hierro ductil

Hierro ductil

Acero al carbono

Acero al carbono

Fundicién de hierro

Hierro fundido

Acero inoxidable Acero inoxidable Monel Monel

Aluminio Aluminio Niquel Niquel

Latén Latéon Plastico Nylon Nylon
Cobre Cobre Plastico Polye Polietileno

Cobre/Niquel 10

10 % aleacién Ni/Cu

Pdlipo de pldstico

Polipropileno

Cobre/Niquel 30

30 % aleacion Ni/Cu

Pléstico PVC

Cloruro de polivinilo

Vidrio Pyrex Vidrio Pyrex Plastico Acrilico Pldasticos acrilicos
Vidrio Silex Vidrio Flint Estano
Corona de cristal Corona de cristal Titanio
GRP Pldstico reforzado confibra Tungsteno (recocido)
de vidrio
Oro Oro Zinc
Inconel Inconel

Tabla 18: Materiales de revestimiento

Material del forro

Otros
Epoxi de alquitrdin

Vidrio Pyrex

Cemento de amianto

Mortero

Goma

Teflon

3.62 Programar el fluido

El menu Fluido (véase Figura 44) permite al usuario especificar todos los pardmetros del fluido que circula por la
tuberia necesarios para garantizar mediciones precisas del caudal ultrasénico. Siga los pasos del apartado “Inicio de
sesion y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de Programacion.

1

2,

[Desta ue [Composite [ Compuesto] y pulse [ENTER]. Desplécese hacia abajo, resalte [Fluid [ Fluido] y pulse
ENTER].

Resalte [Density [ Densidad], pulse [ENTER] y programe la densidad real [Density (Act) / Densidad (Act)] y la
densidad de referencia [Density (Ref) / Densidad (Ref)] del fluido de proceso.

A continuacién, resalte [Kinematic Viscosity / Viscosidad cinematica], pulse [ENTER] y programe la viscosidad
cinemdtica del fluido de proceso.

A continuacién, marque la opcién [Tracking [ Seguimiento] . La ventana de seguimiento se utiliza para recorrer
el rango de velocidad del sonido programado para detectar la sefial cuando el usuario no esté seguro de la
velocidad del sonido del fluido. El medidor también admite una lista de tipos de fluidos estdndar. Si el fluido del
proceso no aparece en la lista de fluidos estdndar y no estd seguro de la velocidad del sonido del fluido, active
la ventana de seguimiento y programe el intervalo de velocidad del sonido minima y mdxima que desea
explorar.

Para la lista de fluidos esténdar (véase Tabla 19) admitidos en el medidor, se seleccionan automdticamente las
velocidades acustica minima, mdaximay nominal.

Programe también el proceso [Fluid Temperature / Temperatura del fluido] y [Ambient Temperature /
Temperatura ambiente] en la seccién Programacion avanzada.
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Tabla 19: Lista de fluidos estandar

Segmmlento Segmmlento desactivado
Otros Otros
Agua (00260 C) Agua (0 a 260 C)
Aceite 22C Aceite 22 C
Agua de mar
Aceite lubricante
Petréleo
Metanol (20 C)
Etanol
Fredn R12
Diesel
Gasolina
Nitrégeno liquido (-199C)
4Programming » ) Prigram/Composite Fluid Density Density [Act) Density [Act)
h, | Ppipe —f « (I e L |~ NI WoFe3
C ) % -pml\ =T ?;gf;\ff:;’cv‘scus"y b  Density(Ref) G 624 Wi ol [y unpo [ JSAVE
Limits [*» IMOVE [y JALTER
h 4 - .. 4 A,
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fixed KV Fised KV
Fluid Density ] < le 4 UNIT: ¢St
ko Jkinemotic Viscasity| W .
st L b 10 st “orc| [x JUNDO [ JSAVE
Ui Tracking X X
[<* JMOVE [ JALTER
~
Fluid Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
Density . om —~ | . v fivater (0 to 260 C)
Kinematic Viscosit; Nater [0 to 1
ic Viscosity | o - ortisr — tNaGmrmm 00c)
olL
v A
g Soundspeed Limits Min Soundspeed Min Soundspeed
Fluid Type v UNM: ft/s
Standard — | [ 3600.00
. 4 +——| MoxSoundspeed 3600.00 ft/s [0 [x JUNDO [ JSAVE
Operator Access or Higher * [** JMOVE [+ WLTER
v A
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard .
el il [ : Sea Wat
E ea Water
4o | % | Other vorx| oilzza .
Crude Oil
hd A
i Nominal Soundspeed
Fluid Type Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed ol it pee
Standard e} _ 3600.00
= . - 3600.00 ft/s m [% JUNDO [v ISAVE
4> JMOVE [+ JALTER

Figura 44: Programacién de fluidos

3.6.3 Programacionde la configuracion de la ruta

Siga los pasos del apartado “Inicio de sesion y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de Programacion.
Consulte en Figura 45 las opciones de configuracion de la Ruta.

1. Destague [Composite [ Compuesto] y pulse [ENTER]. Desplécese hacia abajo y seleccione [Path [ Ruta] y

pulse [ENTER].

2. Seleccione [Path Configuration [ Configuracién de ruta], [Path Weights / Pesos de ruta] y [Path Error Handling
| Gestién de errores de ruta].

3. Los pesos de trayectoria se utilizan en los cdiculos de velocidad de flujo compuesto como en la siguiente

ecuacion:
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((Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycy, x PathWeightcy,) + (Velocitycns X PathWeightcy3))

Velocitycomposice = (PathWeightcy, + PathWeightcy,, + PathWeightcps)

4. Sila opcion [Path Error Handling / Manejo de errores de ruta] estd activada, el medidor seguird proporcionando
mediciones aunque uno o dos canales presenten errores. A menos que los tres canales (poro 3 vias (TD-TD-TD))
presenten errores, la medicion del caudal continda.

4 Programming » Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
v r;[iped L AN g 1Tilted Diameter (TD)
Channel 1 oL Path Weight: 2 Path (1D -
P ghts ath (TD - TD)
Channe| 2 x| N ranerorronding o o SRR
Limits v
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight P CH #1/Path Weight
Fluid a Path Configuration % [channel 1 | v fcH #1/Path Weight|
Path - I ) * 0.20 0.20
— Channel 2 . v 1SAVE
Al Y Path Error Handling X Channel 3 X orx| [x TUNDO [ £ ]
¥ [«» ]MOVE [y ]ALTER
v o
Path e Path Error Handling
N Path Configuration —*
Operator Access or Higher Path Weights — " 0?
vorX

Figura 45: Configuracion de la ruta
3.6.4 Programacion de los limites de caudal y diagnéstico

Siga los pasos del apartado "Inicio de sesion y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de Programacion.

Consulte en Figura 46 las opciones de configuracion de la Ruta.

1 Destoc{quefc?mposite | Compuesto] y pulse [ENTER]. Despldcese hacia abajo y seleccione [Limits / Limites] y
pulse |[ENTER].

2. Programe la velocidad minima del caudal en{Min Velocity [ Velocidad minima] y la velocidad méxima del
caudal en [Max Velocity / Velocidad méximal].

3. Programe los limites de aviso de velocidad adecuados en [Min Vel Warn Limit / Limite aviso vel min] y [Max Vel
Warn Limit / Limite aviso vel méx]. Los valores programados en los limites de advertencia deben ser mds
ajustados que los programados en [Min Velocity [ Velocidad Min] y [Max Velocity [ Velocidad Méx] para
obtener indicaciones de advertencia temprana en la pantalla LCD y Errores.

4. Para cortar las mediciones cercanas a cero, programe un valor apropiado en [Zero Cutoff [ Corte a cero].

d. Para ver el flujo promediado estable, programe la ventana de tiempo para la que debe promediarse el flujo en
[Flow Averaging / Promedio de flujo]. Por ejemplo, si se programa un valor 16 para [Flow Averaging /
Promedio de caudal], el valor de caudal tendré la media de los Ultimos 16 valores de caudal. Esto permite que los
valores de caudal en la pantalla y las salidas tengan menos ruido.

5. Sienlaseccion “Programar el fluido” en la pdgina 50, Tracking (Seguimiento) se seleccioné en OFF, programe el
[soundspeed Error % [ % error velocidad de sonido]. Esta configuracién se utilizaré para validar sila velocidad del
sonido medida estd dentro del rango programado de la velocidad del sonido nominal. En caso de que la
velocidad del sonido medida esté fuera del [Soundspeed Error % [ % error velocidad de sonido] de la velocidad
del sonido nominal a E2: Se informa de un error de velocidad de sonido.

4 Programming » Prigram/Composite Limits Min Velocity Min Velocity
v Pip'e A v _ A v _ v UNIT: ft/s
Channel 1 E'U‘s “Max Velocity e -82.00
Channel 2 at : i -82. t/s v ] SAVE
Channel3 x [Limits | x Min Vel Warn Limit v lvorx sorxl [x JUNDO [ o ]
hd Max Vel Warn Limit [«» ] MOVE [y ]JALTER
v A v o
Prigram/Composite Limits
Fluid A Max Vel Warn Limit 5
Path Zero Cutoff Operator Access or Higher
Limits Flow Averaging
v v

Figura 46: Limites de caudal y diagnéstico
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3.6.5 Programacion de ajustes avanzados

Siga los pasos del apartado "Inicio de sesién y pdginas principales” para navegar hasta la pagina de Programacion.
Consulte en Figura 47 las opciones de configuracion de la Ruta.

1. Destaque !Composite | Compuesto] y pulse [ENTER]. Despldcese hacia abajo y seleccione [Advanced [
Avanzado] y pulse [ENTER].

2. Seleccione [Inputs [ Entradas] y ajuste el proceso [Fluid Temperature [ Temperatura del fluido]. La
temperatura del fluido puede ser fija/estdtica (temperatura media del fluido de proceso) o pueden ser valores
reales leidos desde una entrada analégica o RTD (disponible como opcién).

3. Ajuste también la [Ambient Temperature / Temperatura ambiente].

La [Transmit Voltage [ Tensién de transmisién] debe ajustarse en funcién de la viscosidad del fluido de proceso
y del tamanfo de la tuberia. Los fluidos muy viscosos o las tuberias de gran tamafo pueden requerir un ajuste de
alta tensién para que pasen las sefales.

5. Elija la [Refresh Rate [ Frecuencia de actualizacién] en funcién de la rapidez con la que desea que el medidor
realice una medicién. La seleccién de la frecuencia de actualizacion no cambiard la frecuencia de actualizacion
de las salidas analégicas o digitales. La salida analégica y las salidas digitales se actualizan siempre a 4 Hz.

4 Programming » Prig;lruglICumstite Advanced Inputs Temperature Fluid Temperature Fluid Temp/Active
v v v
— — gﬂlﬂ‘ o b_ ] eI | o Ol [ e —~ ) AN-1RTD-1
- l——] Ambient Temperature ] P
Channe| 2 X Limits X T Fessure o — - DGR
Channel § ransmit Voltage X X X vorX
! T M Refresh Rate ’ =t
v A
Advanced Transmit Voltage Attenuator
Inputs A ¥ High ¥ On
Ambient Temperature - | & -
frransmit Voltage] x L orx
Refresh Rate
v A
Advanced P Refresh Rate
Inputs 1 cmm Operator Access or Higher
Ambient Temperature |¢—— 5 He
Transmit Voltage %
L 10 Hz

Figura 47: Configuracién avanzada
3.6.6 Programaciondel Canal X

Este menu se utiliza para configurar los transductores, la colocacién y los ajustes avanzados de los canales. Siga los
pasos del apartado “Inicio de sesién y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de Programacion.

1. A continuacién, resalte [Channel x [ Canal x] y pulse [ENTER].

3.6.6.1 Programacién del transductor

Nota: La Guia de instalacion del transductor Panametrics correspondiente a su modelo de transductor
proporciona informaciéon mas detallada sobre las configuraciones de montaje del transductor.

1. Despldcese y resalte [Transducer [ Transductor] y pulse [ENTER].

2. El medidor admite una lista de transductores estdndar. Para los transductores estdndar (véase Tabla 20)
compatibles con el medidor, se seleccionan automdticamente Ia [Transducer Fre uencylFrecuencia del
transductor], el [Static Tw [ Tw estético], el [Wedge Angle / Angulo de la cufia] y la [Wedge Soundspeed [
Velocidad del sonido de la cufia].

3. Sitiene un transductor especial que no estd listado en Tabla 20, entonces seleccione [Transducer [ Transductor]
como Especialy programe la Frecuencia del Transductor, Tw Estdtico, Angulo de la Cufia y Velocidad del Sonido
de la Cuia. Péngase en contacto con la fébrica o con Panametrics Services para conocer los valores adecuados
para sus transductores.

Tabla 20: Transductores estandar

Namero de transductor NGimero de modelo del transductor
15 (#15/15) C-PT-05-H
16 (#16/16) C-PT-10-H
7 (#17/n7) C-PT-20-H
23 C-LP-40-HM
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Tabla 20: Transductores estandar

Ndmero de transductor Ndmero de modelo del transductor
24 C-LP-40-NM
312 C-RW-312
318 C-RW-318
401 C-RS-401
402 C-RS-402
403 C-RS-403
407 UTXDR-407

408 UTXDR-408
505 C-RR-505
510 C-RR-510
520 C-RR-520
591 C-RR-591
592 C-RR-592
595 C-RR-H-595
596 C-RR-H-596
597 C-RR-H-597
601 C-AT-601
602 C-AT-602
603 C-AT-603

3.6.6.2 Programacién de la colocacién

El menu Colocacién permite al usuario configurar el método de montaje de los transductores, basdndose en la
programacion de Transdugctores y Tuberias realizada segln se especifica en los apartados “Programa principal -
Programacién (Clamp-on)” en la pdgina 48 y “Programacion del transductor” en la pagina 53

1

2,

7.

Consulte Figura 50, seleccione [Placement [ Colocacién] y pulse [ENTER].

Programe el [No. of Traverses [/ N° de pasos] en funcién de la instalacién y configuracién de su transductor.
Consulte en Figura 48 las posibles configuraciones de Traverse admitidas en el medidor. Normalmente, se utiliza
una instalacion de dos travesanos.

El [Spacing [ Espaciado] muestra el valor calculado por el XMTIO00 para la distancia correcta entre los
transductores aguas arriba y aguas abajo, basdndose en los datos programados de transductor, fluido y
tuberia. Este es el valor de separacion fisica que debe utilizarse al instalar el accesorio de sujecion del
transductor en la tuberia (consulte Figura 49). Al salir del menu [Channel x [ Canal x], el medidor mostrard un
mensaje indicando que es necesario ajustar el espaciado fisico de los transductores al valor calculado por el
XMTIO00.

Ajuste el espaciado fisico al valor calculado por el XMT1000.
Repita la seccién “Programacion del Canal X” en la pdgina 53 para todos los canales.

Esto completa la programacién para las mediciones de caudal. Todos los pasos posteriores implican calibrar el
medidor para obtener mediciones precisas de la velocidad y la velocidad del sonido. Salga de la programacion
pulsando [ESC] hasta que aparezcan las opciones Guardar en el men. Resalte [Save [ Guardar] o [Save &
Logout / Guardar y cerrar sesién] y pulse [ENTER] para guardar la configuracién. El medidor no utilizard el ajuste
modificado para realizar mediciones hasta que los ajustes se guarden explicitamente.

Asegurese de que la tuberia estd llena y no hay flujo. Antes de pasar a la siguiente seccion “Programacion
avanzada de canales” en la pdgina 56, deje transcurrir un tiempo de estabilizacion de caudal cero de 5 minutos.

Nota: Sisus transductores necesitan ser instalados con una separacion diferente a la calculada por el XMTI1000,

asegurese de que estd dentro del 10% del valor calculado. Sobrescribir el valor [Espaciado] calculado por el
medidor con el espaciado fisico instalado.
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2 Transversal

1 Transversal

4 Transversal
3 Transversal

5 Transversal 6 Transversal

7 Transversal 8 Transversal

Figura 48: Configuraciones transversales

1 Transversal

2 Transversales

Figura 49: Espaciado
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4 Programming 3 Prigram/Channel 1 Install Type/Clamp-on Transducer Number
Composite - . - % & A
Placement Special L— #16 (C-PT-10-H)
Channel 2 Advanced L/ or . #17 (C-PT-20-H)
Channel 3 #23 (C-LP-40-HM) ¥
v o
Install Type/Clamp-on Clamp-on/Special Transducer Frequency
standard — I (| 0 *
250 KHz
° — Static Tw
X Nom. Wedge SoS vorXje
Wedge Angle ¥ 1 MHz ¥
v V'3
Prigram/Channel 1 CH #1/Transducer No. Of Traverses No. Of Traverses
v UNIT:
Trnsducer e || D [ 2
JPlacement ] ——| spacing — 2 5%l [ x 1UNDO [ ] SAVE
i X % vorx] t
Operator Access or Higher Adudniced I MOVE: [ JAUTER
v A
Prigram/Channel 1 CH #1/Advanced Delta T Offset DE"f;l Toffset
v UNIT: ns
" ) . |
Transducer _ 0.02 g
Placement Lo The .X_ 0.02 ns m [x JUNDO [ ;/ ] SAVE
- Peak Detection [«» ] MOVE [y JALTER
v a
CH #1/Advanced Peak Detection Peak Detection Delta T Offset
s s peaks | Y N s
Delta T Offset RN _ ] — 80
Thc cx— Automatic .T -80 % :/c'_r)( [ x ]UNDO [»‘/ 1 SAVE
Peak Detection] (4> IMOVE [% JALTER

Figura 50: Programacién de canales (Transductor, Colocacién y Avanzado)

3.6.6.3 Programacion avanzada de canales

1. Consulte el procedimiento de calibracién con pinza para calibrar el flujo cero [Delta-T Offset /| Compensacién
Delta-T].

2, Consulte Seccion 36.7.1 Calibracion de la velocidad del sonido del fluido para calibrar la velocidad del sonido.

3. Desplécesepor y resalte [Peak Detection [ Deteccién méxima] ypulse [ENTER]. Seleccione [Automatic /
Automadtico] para que el medidor elijaautomdticamente el [% méaximo]. Si ves con frecuencia E6: Cycle Skip
errores, por favor péngase en contacto con la fdbrica.

3.6.7 Cadlibracion de la velocidad del sonido de los fluidos

Para realizar la calibracion de la velocidad del sonido (SOS) es necesario instalar la aplicacién de software para PC
PanaView™ Plus versién 1.2.0 o posterior. El procedimiento de calibracién del SOS se describe en la seccién

CAL-TRIM-TEST del manual de ayuda de PanaView™ Plus, que puede iniciarse desde el mend principal de la
aplicacion.

EI XMTI1000 puede calibrar la velocidad del sonido del fluido (SOS) después de la instalacién, siempre que el operador
conozca la SOS del fluido en las condiciones de flujo actuales. El SOS del fluido medido debe estar dentro de la
especificacion de precision después de seguir los procedimientos de instalacion esténdar. Esta calibracion SOS es
para el ajuste fino del medidor XMTI000 en las condiciones de instalacion in situ y mantener el rendimiento de alta
precision.

3.6.7.1 Procedimiento decalibracién deFluid SOS

La calibracién SOS se realizard en cada canal. Después delacalibracion, el SOS medido de cada canal, y el canall
compuesto, deberd leersedentro de #1ft/s (o 0,3 m/s) del valoresperado. Calibre elfluido SOSsegun el procedimiento
siguiente.

Procedimiento decalibracion:

1. Abra Panametrics PanaView™ Plus. Haga clic en [Connect [ Conectar].
2. Seleccione elmodelo de instrumento y elpuerto decomunicacion.
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Instrument Model *

XMTI000

Connection Type *

Serial R$-485

Communication Port *

COMmI

Baud Rate *
15200

Data Bits *
8

Language *

English

Connect to Meter

Node Id *
M 1

Parity *
Even

Stop Bits *
e 1

Figura 51: Pantalla PanaView™ Plus

3. Haga clic en en [CONNECT TO INSTRUMENT / CONECTAR A INSTRUMENTO].
4. Cambie [Access Level [ NivelsLevel] a Operario e introduzca la [Password [ Contrasefia]. Haga clic en [Change

Access Level [ Cambiar el nivel de acceso a ].

Access Level

Operator

Password

Change Access Level

Figura 52: Pantalla PanaView™ Plus - Nivel de acceso

5. Haga clic en [Cal-Trim-Test]. Amplie elpardmetro [SOS calibration / Calibracién SOS].

Change Password

Disconnect
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PanaView™ Plus /B W00 [©)

XMTI000 | v440 | Factory.

98 Dashboard Cal Trim Test

B mstumentio 505 Calibration

#3  Configuration A sefore p ning SOS (Speed of Sound) calibration, please ensure that the instrument is configured with transducers connected
& Units
50s Caiibration

~ Monitor

al signals i
. =)

Q@ rep @w

Baker S

Hughes

Figura 53: Calibraciones SOS

Dependiendo de la configuracién de la ruta, los valores SOS para $0S Medido (compuesto), SOS Canal 1, SOS Canal 1,
SOS Canal 3 se mostrardn y actualizardn dindmicamente.

6. Introduzca el valor SOS esperado para sus condiciones de caudal especificas en [soOs Actual] para ajustar el
medidor para todos sus canales.

7. Hagaclic en el botdn Recortar para recortar los valores anadidos en [sos Actual]

8. Hagaclicen [Save CALTO METER], los valores SOS visualizados se actualizardn en consecuencia.

9. Criterios deaceptacion: +1piefs 0 0,3 m/s.

37 Programa principal- Programacién (Mojado)

Seleccione las opciones de la pdgina de programacion que mejor se adapten a su aplicacion. Las configuraciones
seleccionadas en la pdgina de programacién son fundamentales para obtener mediciones precisas del caudall.
Una programacion incorrecta puede dar lugar a mediciones erréneas y afectar a la precision.

Nota: Consulte a lafdbrica o a los Servicios de Baker Hughes si no estd seguro de los ajustes adecuados para su
aplicacion.

IMPORTANTE: Las configuraciones de la pdgina Programacion estdn preseleccionadas para adaptarse mejor a sus
aplicaciones. Consulte a la fdbrica o a los Servicios de Baker Hughes antes de cambiar cualquiera de
estos ajustes. La modificacion de cualquiera de los ajustes puede dar lugar a mediciones erréneasy
afectar a la precision.

371 Programaciénde latuberia

El menu Tuberia permite al usuario especificar todos los parédmetros de tuberia necesarios para garantizar
mediciones precisas del caudal ultrasénico. Siga los pasos indicados en “Inicio de sesion y pdginas principales” en la
pdgina 30 para acceder a la pdgina de programacion.

1 [Desta ue [Composite [ Compuesto] y pulse [ENTER]. A continuacién, seleccione [Pipe [ Tuberia] y pulse
ENTER].

2. Eneste menu se pueden programar dimensiones de tubos como [outer Diameter [ DiGmetro exterior] (OD),
[Wall Thickness [ Espesor de pared] y [Inner Diameter [ DiéGmetro interior] (ID).

Nota: Las unidades de medida utilizadas para los pardmetros de tamarno de las tuberias dependen de las
opciones elegidas en “Seleccion de unidades” en la pagina 3.
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4 Programming P Priirnm/Cumpusite Pipe Pipe Size - =0
: 1 - | R < [N L ) UNIT: In
Channel 1 ‘ Fluid

] 350
Channel 2 x| path X X g"“‘”D’“”T“‘“”ESS Em 350 in o o] (x 1unpo (v 1save
Channel 3 Limits \ pe [4» JMOVE [y JALTER

Vv A

Prigram/Composite
Fluid )
Path
Limits

i

v Operator Access or Higher

Figura 54: Programacion de tuberias

3.72 Programar el fluido

El menu Fluido (véase Figura 55) permite al usuario especificar todos los pardmetros del fluido que circula por la
tuberia necesarios para garantizar mediciones precisas del caudal ultrasénico. Siga los pasos indicados en “Inicio de
sesion y pdginas principales” en la pagina 30 para acceder a la pdgina de programacion.

1. Seleccione [Composite | Compuesto] y pulse [ENTER]. Despldcese hacia abaijo, seleccione [Fluid [ Fluido] y
pulse [ENTER].

2. Seleccione [Density [ Densidad], pulse BENTER] y programe la densidad real [Density (Act) / Densidad (Act)] y
la densidad de referencia [Density (Ref) / Densidad (Ref)] del fluido de proceso.

3. A continuacién, seleccione [Kinematic Viscosity [ Viscosidad cinemética], pulse [ENTER] y programe la
viscosidad cinemdtica del fluido de proceso.

4. A continuacién, seleccione la opcién [Tracking [ Seguimiento] . La ventana de seguimiento se utiliza para
recorrer el rango de velocidad del sonido programado para detectar la sefial cuando el usuario no estd seguro
de la velocidad del sonido del fluido. El medidor también admite una lista de tipos de fluidos estdndar. Si el fluido
del proceso no aparece en la lista de fluidos estdindar y no estd seguro de la velocidad del sonido del fluido,
active la ventana de seguimiento y programe el intervalo de velocidad del sonido minima y mdxima que desea
explorar. La ventana de seguimiento debe estar activada.

5. Para la lista de fluidos estdndar (véase la Tabla 15) admitidos en el medidor, se seleccionan automdticamente
las velocidades acustica minima, méxima y nominail.

6. Programe también el proceso [Fluid Temperature [ Temperatura del fluido] y [Ambient Temperature /
Temperatura ambiente] en “Programacion de ajustes avanzados” en la pdgina 61.

IMPORTANTE: Consulte a la fdbrica antes de ajustar Ventana de seguimiento en Off.

Tabla 21 Lista de fluidos esténdar

Seguimiento ACTIVADO Seguimiento DESACTIVADO
Otros Otros

Agua (0 a 260°C) Agua (0 a 260°C)

GNL GNL

Aceite 22°C Aceite 22°C

Agua de mar

Aceite lubricante

Petréleo
Metanol (20-C)
Etanol

Freén R12
Diesel

Gasolina
Nitrégeno liquido (-199°C)

PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario 59



Capitulo 3. Programacion

dprogramming P Prigram/Composite Fluid Density Density (Act) Density (Act)
h — | pige e ] — =] v wrees
Cha — le—-] Kinematic Viscosity e nsity | i 5 62.4
Cha X Path 3 A Y % Dengity {Ref) a 624 W/ IRt [ JuNDo [v ISAVE
— Ehms X [> IMOVE [ ALTER
v &S y S
Prigram/Composite Fluid Kinematic Viscosity Fi% : Fixed KV
Fluid Y Density il v N —— UNIT: 5t
L - o [ il
Limits Tracking 3 < | 10 cst -orx] [x JUNDO [: JSAVE
i > IMOVE [ WLTER
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard
=<' m A i |
Kinematic Viscosity Water(0to 100C
A x| of t| Other j— L'.fccr“ ? J
vorX .
OIL
v y s
i Soundspeed Limits Min Soundspeed Min Soundspeed
Fluid Type pe ” g v ) unm: fys
Standard —)| [ — % ) 360000
. . ¥ | MoxSoundspeed = 360000 ft/s o] [x JUNDO [: ISAVE
Operator Access or Higher [* |MOVE [y JALTER
v A
Fluid/Tracking Fluid Type Fluid Type/Standard N
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+ Bl e e [Zox|  oili2zg) .
Crude il
v rF's
i Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed Nominal Soundspeed
Fluid Type g v UNIT: ft/s
Standard — | [EEREMm | 3600.00
. A = e 3600.00 ft/s m [x JUNDO [¥ ISAVE
[+ JMOVE [ JALTER

373

Figura 55: Programacion de fluidos

Programacioén de la configuracién de la ruta

Siga los pasos indicados en “Inicio de sesion y pdginas principales” en la pdgina 30 para acceder a la pdgina de
programacion. Consulte en Figura 56 las opciones de configuracién de la Ruta.

Seleccione [Composite | Compuesto] y pulse [ENTER]. Despldcese hacia abajo y seleccione [Path [ Ruta] y
Seleccione [Path Configuration / Configuracién de ruta], [Path Weights / Pesos de trayectoria] y [Path Error

Los pesos de trayectoria se utilizan en los cdlculos de velocidad de flujo compuesto como en la siguiente

((Velocitycp, % PathWeightcy,) + (Velocityen, x PathWeightcy,) + (Velocityeps x PathWeightcy,))

(PathWeightcy, + PathWeightc,, + PathWeight ,3)

1
pulse [ENTER].
2.
Handling / Gestién de errores de trayectoria].
3.
ecuacion:
Vezoatyl,‘ompasfte =
4.

Si Path Error Handling (Manejo de errores de trayectoria) estd en On, el medidor continuard proporcionando

mediciones incluso si uno o dos canales tienen errores. A menos que los tres canales presenten errores, la
medicion del caudal continta.

4 Programming » Prigram/Composite Path Path Configuration/Std
o A Fr)\'fffn ol R ¥ 1Tilted Diameter (TD)
Channel 1 Path Weights 2Path(TD-TD)
Emm}g} § X Path X Path Error Handling orx| o
Limits ¥
Prigram/Composite Path Path Weights CH #1/Path Weight CH #1/Path Weight
Fluid a Path Configuration v Channel 1} N Y 1 /path Weioht TRl B 020
Path ¥
Limits Poth Wial X Enﬂnne“i % s | orx] [% TUNDO [ v ]SAVE
¥ ath Weights anne [> IMOVE [* ALTER

Operator Access or Higher

Path
Path Configuration

Path Weiihis

2
_
—

vorX

Path Error Handling
g0 |
Off

Figura 56: Configuracion de la ruta
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374 Programacion de los limites de caudal y diagnéstico

Siga los pasos indicados en “Inicio de sesion y pdginas principales” en la pdgina 30 para acceder a la pdgina de
programacion. Consulte en Figura 57 las opciones de seleccion de limites.

1

2,

Selecc[ione [C]:ompositel Compuesto] y pulse [ENTER]. Despldcese hacia abajo y seleccione [Limits [ Limites] y
pulse [ENTER].

Programe la velocidad minima del caudal en{Min Velocity [ Velocidad minima] y la velocidad méxima del
caudal en [Max Velocity / Velocidad méximal].

Programe los limites de aviso de velocidad adecuados en [Min Vel Warn Limit / Limite aviso vel min] y [Max Vel
Warn Limit / Limite aviso vel méax]. Los valores programados en los limites de advertencia deben ser mds
ajustados que los programados en [Min Velocity [Velocidad Min] y [Max Velocity / Velocidad Max] para
obtener indicaciones de advertencia temprana en la pantalla LCD y Errores.

Para cortar las mediciones cercanas a cero, programe un valor apropiado en [Corte a cero].

«  Para ver el flujo promediado estable, programe la ventana de tiempo para la que debe promediarse el flujo
en [Flow Averaging / Promedio de flujo]. Por ejemplo, si se programa un valor 16 para [Flow Averaging /
Promedio de caudal], el valor de caudal tendrd la media de los Ultimos 16 valores de caudal. Esto permite
que los valores de caudal en la pantalla y las salidas tengan menos ruido.

Si en la seccién “Programar el fluido” en la pdgina 59, Tracking (Seguimiento) se seleccioné como OFF, programe
el [80undspeed Error % [ % error de velocidad de sonido]. Esta configuracion se utilizard para validar sila
velocidad del sonido medida estd dentro del rango programado de la velocidad del sonido nominal. En caso de
que la velocidad del sonido medida esté fuera del [Soundspeed Error % [ % error velocidad de sonido] de la
velocidad del sonido nominal a E2: Se informa de un error de velocidad de sonido.

4 Programming 1 4 Prigram/Composite Limits Min Velocity Min Velocity
mmm || [ - | — |
Channel 1 o . Max Velocit -82.00
Channel 2 'x Path X % ”C'Y i -82.00 ft/s [x JUNDO [v ]SAVE
Channel 3  Limits | Min Vel Warn Limit v lorx s orX A
y Max Vel Warn Limit [«> JMOVE [+ JALTER
v VN v A
Prigram/Composite Limits
Fluid & Max Vel Warn Limit &
Path Zero Cutoff Operator Access or Higher
Limits Flow Averaging
s 4

Figura 57: Unidades de caudal y diagnéstico

375 Programacion de ajustes avanzados

Siga los pasos indicados en “Inicio de sesion y pdginas principales” en la pdgina 30 para acceder a la pdgina de
programacion. Consulte en Figura 58 las opciones de configuracién de la Ruta.

1

2,

Seleccione [Composite | Compuesto] y pulse [ENTER]. Desplécese hacia abajo y seleccione [Advanced [
Avanzado] y pulse [ENTER].

Seleccione [Inputs [ Entradas] y ajuste el proceso [Fluid Temperature / Temperatura del fluido]. La
temperatura del fluido puede ser fija/estdtica (temperatura media del fluido de proceso) o pueden ser valores
reales leidos desde una entrada analégica o RTD (disponible como opcién).

Ajuste también la [Ambient Temperature / Temperatura ambiente].

La [Transmit Voltage / Tensién de transmisién] debe ajustarse en funcién de la viscosidad del fluido de proceso
y del tamano de la tuberia. Los fluidos muy viscosos o las tuberias de gran tamafo pueden requerir un ajuste de
alta tension para que pasen las sefales.

Elija la [Refresh Rate [ Frecuencia de actualizacién] en funcién de la rapidez con la que desea que el medidor
realice una medicion. La seleccién de la frecuencia de actualizacion no cambiard la frecuencia de actualizacion
de las salidas analégicas o digitales. La salida analégica y las salidas digitales se actualizan siempre a 4 Hz.

Esto completa las opciones bdsicas de programacion que puede ser necesario actualizar en funcién de la
aplicacion de flujo. La programacion avanzada ya se redliza en la fébrica de Baker Hughes y durante la puesta
en servicio. Salga de la programacién pulsando [ESC] hasta que aparezcan las opciones Guardar en el mend.
Resalte [Save [Guardar] o ?que &Logout / Guardary cerrar sesién] y pulse [ENTER] para guardar la
configuracion. El medidor no utilizard el ajuste modificado para realizar mediciones hasta que los ajustes se
guarden explicitamente.
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Figura 58: Configuracién avanzada

3.8 Cadlibraciéon

Este menu se utiliza para calibrar el medidor XMTI000 con otra referencia de caudal. Siga los pasos de la seccion
“Inicio de sesion y pdginas principales” para navegar hasta la pdgina de Calibracion.

Nota: Utilice [Factor de contador] o [Tabla K], no utilice ambos a la vez.

1. Despldcesey resalte [Meter Factor [ Factor de contador] y pulse [ENTER]. El Factor de Medicién es un
multiplicador Unico que se aplica a la medicién de la Velocidad Compuesta. El valor por defecto es 1,0 y si un
solo factor bastara para aproximar el rango de velocidad medido a otra referencia de caudal, se utilizard esta
opcidn. Si un solo factor es insuficiente para cubrir el rango de velocidad de flujo o el rango de viscosidad, utilice
la opcién Tabla K.

2. Siutiliza [Meter Factor [ Factor de medicién], omita los pasos siguientes; de lo contrario, despldcese y resalte
[Calibration Mode{ Modo de calibracién] y pulse [ENTER]. El medidor admite los métodos de calibracién de
puerta (totalizador) o de salida de frecuencia.

a. Sise elige Gate (Totalizador), conecte las entradas Gate a los puntos de prueba Ely E2 que se encuentran en la
parte frontal inferior izquierda de la PCB principal una vez retirada la tapa frontal.

b. Sise utiliza la salida de frecuencia para la calibracién, configure el {Measurement Type / Tipo de medicién], su
correspondiente |Base Value / Valor base], [Full Value / Valor total] y las respectivas [Base Frequency
Frecuencia base], [Full Frequency [ Frecuencia total]. Establezca un valor de [Test Frequency [ Frecuencia de
prueba] para probar la conexién 'de salida de frecuencia antes de iniciar la calibracion.

3. Desplécese y resalte [Calibration Type / Tipo de calibracién] y pulse [ENTER]. El tipo de calibracién puede

establecerse en Velocidad o Ndmero de Reynolds. Dependiendo de la seleccion, los puntos de la tabla K se
actualizardn para aceptar entradas de velocidad o nimero Reynolds.

4. Desplécese y resalte [Reset K-Table / Restablecer tabla K] y pulse [ENTER]. Seleccione la tabla que desea
restablecer. Puede elegir restablecer todas las tablas, o la tabla K compuesta o cualquier tabla K de un canall
especifico.

5. Despldcese y resalte [K-Table Selection [ Seleccién tabla K] y pulse [ENTER]. La opcién por defecto es
Desactivado. Para la calibracién "tal como se encuentra’ deje la [K-Table Selection [ Seleccién de tablaK] en
OFF. Una vez finalizada la calibracién "tal como se encontré” e identificados los valores del factor K para cada
punto de calibracién, seleccione la opcién de tabla [Compesite] o tabla [Channel] .

6. Desplacese y resalte [No. of Points [ N° de puntos] y pulse [ENTER]. Introduzca el nimero de puntos a introducir
en la tabla K.

7. Despldcesey resalte [K-Table [ Tabla K] y pulse [ENTER]]. Seleccione cada punto y actudlice la [Velocity /
Velocidad] o el [Reynolds Number / Nimero Reynolds] y su correspondiente [K-Factor [ Factor K]. Estos puntos
definen una curva de calibracion para el XMTI000.

Nota: [Tabla K] La velocidad o el nimero de Reynolds (Punto #1 a Punto #20) deben introducirse en orden
ascendente para que el medidor funcione correctamente.
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— . - Base Frequency Channel 1 « o _
Calibration Type sork ; Full Frequency Channel 2 sor¥ Volumetric (Std)

Reset K-Table requency Channel 3 Mass Flow
Calibration Mode Cal Mode/Frequency Measurement Type Measurement Type/CH #1
off v _ A v Composite v Velocity
Gate ——|  Bosevalue Al chonnel 1| | o DI
. - x Full Value v X Channel 2 vorX Volumetric (Std)
Base Frequency Channel 3 Mass Flow
{ Calibration Calibration Type
Meter Factor v ° -
Calibration Mode Reynolds Number
Reset K-Table VORK:
4 Ccalibration Reset K-Table
Meter Factor v % - A
Calibration Mode Reset Composite Operator Access or Higher
Calibration Type Reset Channel 1
VORK Reset Channel 2 v
4 Calibration K-Table Selection
Reset K-Table v . -
 K-Table Selection] ) oot
No. Of points
Channel
K-Table VOrX,
4 Calibration K-Table K-Table/Composite Point #1 Velocit};t/
v UNIT: ft/s
Reset K-Table | E <+ RIEE o || DEEEE 2000 ft/s
K-Table Selection ch 11 Point #2 R 2.000
: annel . ¢ K-Factor 1.000000 or X, [ x]1 UNDO [ v'] SAVE
No. Of points 4 Channel 2 X Point #3 X &
Channel 3 Point #4 ¥ [«») MOVE [ 5 ] ALTER
K-Table/Composite
Point #17 A
Point #18
Point #19
point #20 | Y

Figura 59: Menu Calibracién
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[no hay contenido previsto para esta pdagina]
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Capitulo 4. Cédigos de errory solucién de problemas

4.1 Introduccion

El transmisor de caudal XMTI1000 es un instrumento fiable y fécil de mantener. Si se instala y utiliza correctamente,
como se describe en el capitulo: Instalacion, el medidor proporciona mediciones precisas del caudal con una
intervencién minima del usuario. Sin embargo, si surgiera algdn problema con la caja electrénica o los
transductores, este capitulo explica cémo solucionar los problemas del caudalimetro XMTI000. Los indicios de un
posible problema incluyen:

- Visualizacién de un mensaje de error en la pantalla LCD, el software para PanaView™ Plus o HART

. Lecturas de caudal errdticas

- Lecturas de precisién dudosa (por ejemplo, lecturas que no coinciden con las lecturas de otro dispositivo de
medicién de caudal conectado al mismo proceso).

Si se da alguna de las condiciones anteriores, siga las instrucciones presentadas en este capitulo.

Nota: Parazonas con mucho ruido eléctrico, se recomienda utilizar el "Conformidad con el marcado CE" en la
pdgina 5.

42 Clasificaciony cédigos de error

La electrénica del XMTI000 incluye dos o mds subsistemas. El transmisor, la unidad de medicién de caudal y/o las E/S
opcionales. El objetivo de los cédigos de errory de la cadena de caracteres es informar al operador de los problemas
del subsistema en cuestion. El error de comunicacion indica que el subsistema Transmisor ha perdido la
comunicacién con el subsistema Medicién de caudal o con el subsistema Opcién E/S.

Los errores en XMT1000 se clasifican en 5 tipos como se indica en la siguiente tabla:

Tabla 22: Clasificacién de errores XMT1000

Clasificacién de errores Ndamero de error Sistema secundario
Errores de flujo E,, donde nes el nimero de Error Subsistema de flujo
Errores del sistema S, donde n es el nimero de Error Transmisor o subsistema de caudal
Errores de comunicaciéon Cp,, donde n es el nimero de error Transmisor a caudal o E/S opcional
Errores del transmisor X, donde n es el nUmero de Error Subsistema transmisor
Opcién E[S Errores A, donde n es el nimero de Error Opcién subsistema E/S

Si se produce un problema con la electrénica o los transductores, un sistema integrado de mensajes de cédigos de
error simplifica enormemente el proceso de solucién de problemas.

Todos los posibles mensajes de cédigo de error del XMTI000 se discuten en este capitulo, junto con las posibles
causas y las acciones recomendadas. Cuando se genera un cédigo de error, aparecerd en la esquina inferior
izquierda de la pantalla LCD, como se explica en Capitulo 3, Programacion.

Si aparece un mensaje de error en la pantalla durante el funcionamiento del XMTI000, consulte la seccién
correspondiente de este capitulo para obtener instrucciones sobre cémo proceder. Es posible que se le pida que se
ponga en contacto con Panametrics. Proporcionar todos los datos de diagndstico y la informacion de los
pardmetros como en la Tabla de Datos de Diagnéstico antes de llamar a su centro local de ventas o servicio
ayudard a acelerar la resolucion del problemai.

Ademds de la visualizacion local, los mensajes de error se proporcionan en el registro Modbus correspondiente
utilizando la representacién de campo de bits. Para conocer la ubicacion del registro correspondiente, consulte
Anexo C, "Representacion del campo de bits del cédigo de error”.
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4.3 Errores de flujo (E-Errores)

431 Directrices generales para la resolucion de errores de flujo con cédigos de error

Si el cédigo de error en la pantalla LCD o en el software para PC PanaView ™ Plus indica E22: SingleChAccuracy o E23:
MultiChAccuracy, consulte la seccion correspondiente a continuacion. Asimismo, consulte en Tabla 23 las causas y
acciones recomendadas para cada cédigo de error.

4311 Error de canal Gnico
Si sélo un canal tiene errores, las causas mds probables son:

1. Programacion incorrecta en los Limites de Error o cambios en las condiciones de caudal que ahora invalidan la
programacion anterior.

2. Cables defectuosos/dafiados, transductores, espaciado fisico incorrecto, acoplante, amortiguador o
electrénica.

Después de haber intentado eliminar/corregir las causas mds probables mencionadas anteriormente, si el error
persiste, compruebe también las condiciones del proceso/flujo, como por ejemplo:

1. Turbulencia excesiva.

2. Discontinuidades en las caracteristicas del fluido, como flujo multifésico, destellos, bolsas de gas, presencia de
burbujas o particulas sélidas, cavitacién o cambio rdpido del tipo de fluido.

3. Propiedades extremas de los fluidos, como la presidn o la temperatura.

4. Acumulacién de cera en el interior de la tuberia.

5. Tuberia medio llena.

4312 Error multicanal

Si se produce un error en mds de un canal, la causa més probable son cambios en las condiciones del procesofflujo,
como por ejemplo:

1. Turbulencia excesiva.

2. Discontinuidades en las caracteristicas del fluido, como flujo multifésico, destellos, bolsas de gas, presencia de
burbujas o particulas sélidas, cavitacién o cambio rdpido del tipo de fluido.

3. Propiedades extremas de los fluidos, como la presidn o la temperatura.

4. Acumulacién de cera en el interior de la tuberia.

5. Tuberia parcialmente llena.

Después de haber intentado eliminar/corregir las causas mds probables mencionadas anteriormente, si el error
persiste, compruebe también:

1. Programacién incorrecta en los Limites de Error o cambios en las condiciones de caudal que ahora invalidan la
programacion anterior.

2. Cables defectuosos/danados, transductores, espaciado fisico incorrecto, acoplante, amortiguador o
electrénica.

En caso de que no pueda eliminar los errores, recopile los datos de diagndstico y la informacién de los pardmetros
de cada canal en la Tabla de Datos de Diagndstico antes de llamar a su centro de ventas o servicio locall.

4313 Visuadlizacién de errores/advertencias especificos del canal

Para indicar la salud del medidor, XMT1000 tiene cédigos de error incorporados. Los errores especificos del Canal son
muy importantes para determinar las medidas correctoras necesarias. Figura 60 a continuacion se muestran los
pasos para ver los errores/avisos especificos del canal actual. La descripcién de los Cédigos de Error y las acciones
recomendadas se proporcionan en Tabla 23 a continuacion.

Velocity E Main Menu Flow Info Errors/Warning 1/1
v Display Format o 8 v E23: MultiChAccuracy
0.000 oot
e X v X e X CH3 El.' SNR Error.|
Flow Info Ch 3 Flow Info 3 1

Figura 60: Visualizacién de errores especificos del canal actual
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Codigo de error
El: SNR

Tabla 23: Descripcion de errores de flujo y acciones recomendadas

Problema

La relacion sefal/ruido
es baja

Causa

La sefal acustica del proceso
es muy débil. Puede deberse a
burbujas, otras condiciones
del fluido, una tuberia vacia,
cables, transductores,
acopladores o
amortiguadores rotos..

Accién recomendada

Compruebe sila medicién de Tw activo
en los transductores ascendente y
descendente es vdlida. Si la medicion
de Active Tw es vdlida, este error es una
indicacién del problema con las
condiciones del proceso.

Sila medicién de Active Tw no es vdlida,
compruebe el valor introducido en la
opcién SNR Min Error Limits (Consulte
Capitulo 3, Programacién). Consulte
también las secciones "Problemas de
fluidos y tuberias"y "Problemas de
transductores” para corregir cualquier
problema

E2: Velocidad de
sonido

La velocidad del sonido
medida supera los
limites programados

El error puede deberse a una
programacion incorrecta, a
malas condiciones de flujo o
a una mala orientacion del
transductor. También puede
ocurrir sila calidad de la sefial
es mala

Compare la velocidad del sonido
medida con los valores nominales
programados para el fluido del proceso
y corrija cualquier error de
programacion. Consulte las secciones
"Problemas de fluidos y tuberias”y
"Problemas del transductor’ para
corregir cualquier problema. En caso de
que no pueda eliminar los errores,
recopile los diagndsticos necesarios
antes de ponerse en contacto con
Panametrics

E3:Rango de
velocidad

La velocidad medida
supera los limites
programados

Este error puede deberse a
una programacion
incorrecta, malas
condiciones de flujo y/o
turbulencia excesiva

Asegurese de que el caudal real estd
dentro de los limites de error
programados (consulte el capitulo
Programacién). Consulte las secciones
"Problemass de fluidos y tuberias”y
"Problemas del transductor” para
corregir cualquier problema

E4: Calidad de la
sefal

La calidad de la sefal es
inferior a los limites
programados

Esto significa que la forma de
la sefal, la reciprocidad
ascendente/descendente o el
valor de correlacion de la
sefal ha caido por debajo del
limite del pico de correlacion.
La causa suele ser la misma
que E6 o E5

Asegurese de que la Calidad de la Senal
es superior a los limites de Error
programados (Consulte el Capitulo de
Programacién). Consulte las secciones
"Problemass de fluidos y tuberias”y
"Problemass del transductor” para
corregir cualquier problema. Retina los
datos de diagndstico necesarios antes
de ponerse en contacto con
Panametrics

E5: Amplitud

La amplitud de la sefial
supera los limites
programados

Este error puede deberse a
una atenuacion o
amplificacion elevada de la
sefal debido a cambios en
las propiedades del fluido, el
transductor, el amortiguador
y/o problemas de
acoplamiento

Asegurese de que la amplitud estd
dentro de los limites programados.

Sila ganancia es negativa y Amplitud >

32, cambie la Tension de Transmision a

"Baja’. Si sigue siendo negativo, active el
atenuador. No active el atenuador sila

tension de transmision es alta.

Sila ganancia es superior a 35 dB,
cambie la Tensién de Transmision a
"Alta" (Consulte el Capitulo de
Programacién). Consulte las secciones
"Problemas de fluidos y tuberias”y
"Problemass del transductor’ para
corregir cualquier problema. Relina los
datos de diagndstico necesarios antes
de ponerse en contacto con
Panametrics
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Tabla 23: Descripcion de errores de flujo y acciones recomendadas

Problema

Accién recomendada

Codigo de error
EB: Ciclo Skip

Se detecta un salto de
ciclo al procesar la sefial
para la medicion

Suele deberse a una
integridad deficiente de la
sefal, posiblemente por la
presencia de burbujas en la
tuberia, la absorcion del
sonido por fluidos muy
viscosos o la cavitacion

Si este error se debe a cambios en el
caudal, se corregird automdticamente
cuando el caudal se estabilice tras la
aceleracioén inicial. Pero, si el error
persiste, consulte la seccion "Problemas
de fluidos y tuberias” para corregir
cualquier problema. Compruebe el
porcentaje de pico de umbral y recopile
los datos de diagnéstico necesarios
antes de ponerse en contacto con
Panametrics

E15: Tw activo

La medicién de Tw
activo no es vdlida

Un transductor, el cable estd
dafado o hay que volver a
acoplar un transductor.
También puede deberse a
una programacion incorrecta
o a temperaturas de proceso
extremas

Consulte las secciones "Problemas del
transductor " para corregir cualquier
problema. En caso de que no pueda
eliminar los errores, recopile los
diagndsticos necesarios antes de
ponerse en contacto con Panametrics

E22: Precisién de un
solo canal

Uno de los canales de
medicién estd en error

Un canal de medicion tiene
errores; la precision de la
medicion puede verse
comprometida porque el
medidor podria estar
utilizando una sustitucion de
acordes hermana

Compruebe los errores de canal
individuales, consulte esta tabla para
las acciones recomendadas para
corregir los errores de canall

E23: Precision
multicanal

Dos o mds canales de
medicién presentan
errores

Dos o mds canales de
medicién tienen errores; la
precision de la medicion
puede verse comprometida
porque el medidor estd
utilizando una sustitucién de
acordes hermana

Compruebe los errores de canal
individuales, consulte esta tabla para
las acciones recomendadas para
corregir los errores de canal

E27: Tabla K no

La tabla K no es vdlida

La tabla K introducida no es

Compruebe los valores de la tabla Ky

advertencia
programados

vdlida vdlida asegurese de que la velocidad o el
nudmero de Reynolds de la tabla estdn
en orden ascendente

E28:Fallo de Mal funcionamiento del | Se trata de un fallo de Esta condicidn no se recupera por si

software software software. sola y no se corrige automdticamente.
Pruebe a encendery apagar el medidor.
Si el error persiste después de apagary
encender, péngase en contacto con la
fdbrica de Panametrics.

E29: Aviso de La velocidad medida Este error puede deberse a Asegurese de que el caudal real estd

velocidad supera los limites de una programacion dentro de los limites de Advertencia

incorrecta, malas
condiciones de flujo y/o
turbulencia excesiva

programados (Consulte el Capitulo de
Programacién). Consulte las secciones
"Problemass de fluidos y tuberias”y
"Problemass del transductor” para
corregir cualquier problema

E31: Sin calibrar

El caudalimetro no ha
sido calibrado

El caudalimetro no ha sido
calibrado en fabricay, por
tanto, no realiza mediciones.
Péngase en contacto con la
fabrica de Panametrics

La enfermedad no se recupera por si
sola y no se corrige automdticamente.
Péngase en contacto con la fébrica de
Panametrics para obtener mads
informacion sobre la configuracion del
medidor
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4.4 Problemas de fluidos y tuberias

Sila localizacion preliminar de averias con los Mensajes de Codigo de Error y los Pardmetros de Diagnéstico indica un
posible problema, contindie con esta seccién. Los problemas de medicién se dividen en dos categorias:

«  Problemas de fluidos
+  Problemas de tuberias

Lea atentamente las siguientes secciones para determinar si el problema estd relacionado con el fluido o con la
tuberia. Si las instrucciones de esta seccién no resuelven el problema, pédngase en contacto con Panametrics para
obtener ayuda.

441 Problemas de fluidos

La mayoria de los problemas relacionados con los fluidos se deben a la inobservancia de las instrucciones de
instalacién del sistema de caudalimetro, descritas en el capitulo: Instalacion.

Si la instalacion fisica del sistema cumple las especificaciones recomendadas, es posible que el propio fluido esté
impidiendo la medicién precisa del caudal. El fluido medido debe cumplir los siguientes requisitos:

«  Elfluido debe ser homogéneo, monofdsico, relativamente limpio y fluir de forma constante.
Aunque un bajo nivel de particulas arrastradas puede tener poco efecto en el funcionamiento del XMTI000,
cantidades excesivas de particulas sélidas absorberdn o dispersardn las sefiales de ultrasonidos. Esta
interferencia con las transmisiones ultrasoénicas a través del fluido causard mediciones inexactas del caudal.
Ademds, los gradientes de temperatura en el flujo de fluido pueden dar lugar a lecturas errdticas o inexactas del
caudal.

«  Elfluido no debe cavitar cerca delpunto de medicion.
Los fluidos con una presién de vapor relativamente cercana a la presion de proceso pueden cavitar cerca del
punto de medicién. Por lo general, la cavitacion puede controlarse mediante un disefio adecuado del sistema.

«  Elfluido no debe atenuar excesivamente las sefiales de ultrasonidos.
Algunos fluidos, especialmente los muy viscosos, absorben fécilmente la energia de los ultrasonidos. En tal caso,
en la pantalla aparecerd una advertencia de sefial y un mensaje de error para indicar que la intensidad de la
sefal ultrasénica es insuficiente para realizar mediciones fiables.

+ Lavelocidad del sonido del fluidono debe variar excesivamente.
EI XMTI000 tolerard cambios relativamente grandes en la velocidad del sonido del fluido, como pueden ser
causados por variaciones en la composicion y/o temperatura del fluido. Sin embargo, estos cambios deben
producirse lentamente. Ademds, es probable que las fluctuaciones de la velocidad del sonido del fluido debidas
a cambios de temperatura se recuperen de forma independiente. Las fluctuaciones rdpidas de la velocidad del
fluido, a un valor superior a + 20% del programado en el XMTI000, provocardn lecturas errdticas o inexactas del
caudal. Esto puede ocurrir al cambiar los fluidos del lote.

Nota: Consulte el capitulo 3: Programacion, para asegurarse de que la velocidad de sonido adecuada estd
programada en el medidor.

442 Problemas de tuberias

Los problemas relacionados con las tuberias pueden deberse a una eleccion incorrecta de la ubicacion del
contador o a errores de programacion. Lo siguiente puede dar lugar a instalaciones problemdticas:

«  Acumulaciénde material en la(s) ubicacion(es) del transductor.
Los restos acumulados en las ubicaciones de los transductores interferirdn en la transmision de las sefiales de
ultrasonidos. Como resultado, no es posible realizar mediciones precisas del caudal. La realineacion de los
transductores suele corregir estos problemas pero, en algunos casos, es hecesario utilizar transductores
humedos. Consulte el capitulo: Instalaciéon para mds detalles sobre las prdcticas correctas de instalacion.

«  Mediciones imprecisas de las tuberias.
La precisién de la medicion del caudal depende en gran medida de la exactitud de las dimensiones de las
tuberias programadas. Mida el grosor y el didmetro de la pared del tubo con la misma precisién deseada en las
lecturas del caudal. Asimismo, compruebe que la tuberia no presenta abolladuras, picaduras o superficies
rugosas, excentricidad, deformidad de la soldadura, rectitud y otros factores que puedan causar lecturas
inexactas. Consulte el capitulo: Programacion, para obtener instrucciones sobre la introduccién de los datos de
la tuberia.

«  Elinterior de la tuberia o el tubo no estd suficientemente limpio.
Una acumulacién excesiva de cal, 6xido o residuos en el interior de la tuberia interferird en las mediciones de
caudal. Por lo general, una capa fina o una acumulacion sélida bien adherida a la pared de la tuberia ho causard
problemas. Las incrustaciones sueltas y los revestimientos gruesos (como alquitrdn o aceite) interferirdn con la
transmisién de ultrasonidos y pueden dar lugar a mediciones de caudal incorrectas o poco fiables.
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4.5 Problemas con el transductor

Los transductores ultrasénicos son dispositivos robustos y fiables. Sin embargo, estdn sujetos a dafos fisicos por
manipulacion incorrecta y ataques quimicos. La siguiente lista de posibles problemas se agrupa segun el tipo de
transductor. Péngase en contacto con Panametrics si o puede resolver un problema relacionado con el
transductor.

451 Problemas con el transductor

- Dafio interno: Un transductor ultrasénico consta de un cristal cerdmico unido a la carcasa del transductor. La
unién entre el cristal y la caja o el propio cristal puede resultar daiada por golpes mecdnicos extremos y/o
temperaturas extremas. Ademds, el cableado interno puede corroerse o cortocircuitarse si entran
contaminantes en la carcasa del transductor.

- Danio fisico: Los transductores pueden dafarse fisicamente si se dejan caer sobre una superficie dura o se
golpean contra otro objeto. El conector del transductor es la pieza mds fragil y la mds propensa a sufrir dafos.
Los dafos menores pueden repararse doblando cuidadosamente el conector para que recupere su forma. Si
no se puede reparar el conector, hay que cambiar el transductor.

IMPORTANTE: Los transductores deben sustituirse por parejas. Consulte Capitulo 3, Programacion para introducir los
nuevos datos del transductor en el medidor.

4.6 Errores del sistema (S-Errores)
Estos errores proceden del subsistema Flujo. Los errores del sistema tienen 4 tipos de informacion.

Indicador

Advertencia

Error

. Fallo

Elindicador es sélo una notificacién al operador, no es necesaria hinguna accion. Las advertencias suelen indicar un
error del operador. Los errores indican fallos que requieren atencion. El operador debe realizar las acciones
recomendadas para recuperarse de estos errores. Los fallos suelen ser indicativos de fallos mds graves relacionados
con las comprobaciones de integridad de hardware [ software en segundo plano realizadas por el medidor XMTI000.
Consulte en la tabla siguiente los cédigos de error, los mensajes de error, el tipo de error y las acciones

INFAINES

recomendadas.

Tabla 24: Descripcion de errores del sistema y acciones recomendadas

Codigo de error

SI: En modo
configuracion

Mensaje de error

Indicador de modo de
configuracion

Descripcién [ Accién recomendada

Indicador: Aparece cuando un usuario ha iniciado sesién en el
nivel de acceso Operador, Admin o Fdbrica. El indicador se
borrard automdticamente cuando el usuario cierre la sesién o
guarde los cambios de configuracion

S2: Usuario no vdlido

Aviso de usuario no
vdlido

Advertencia: La contrasefia introducida para el nivel de acceso
es incorrecta. Inicie sesién con el nivel de acceso y el cédigo de
acceso correctos

S3: Solicitud no vdlida

Aviso de solicitud no
vdlida

Advertencia: Se ha recibido y descartado un paquete de
comunicacién no vdlido. O bien, la operacién solicitada no es
vdlida. Por favor, envie un paquete vdlido o una solicitud de
operacion

S4:Rango de
pardmetros no vdlido

Advertencia de rango
de pardmetros no
vdlido

Advertencia: El valor programado para el pardmetro estaba
fuera de rango y por lo tanto fue descartado. Introduzca un
intervalo vdlido

S5: Pardmetro no
admitido

Este pardmetro no es
compatible

Advertencia: Se ha recibido una solicitud de lectura o escritura
de un pardmetro no compatible

S6: Medicion de Flujo

Uno o varios canales
de medicion de caudal
presentan errores

Error: Uno o mds canales de medicion de caudal presentan
errores; la precision de la medicién puede verse comprometida.
Para mds detalles, consulte los errores de qujo(E)

S7: Pardmetro
persistente CRC

Fallo CRC de
pardmetros
persistente

Fallo: Pardmetro persistente CRC fallido. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pdngase en contacto con la fdbrica de Panametrics
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Tabla 24: Descripcion de errores del sistema y acciones recomendadas

Codigo de error

Mensaje de error

Descripcién [ Accién recomendada

SII: Frecuencia de reloj

Error de frecuencia de
reloj

Fallo: Fallo en la frecuencia del reloj de entrada. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fabrica de
Panametrics

S12: CPU

Error de CPU

Fallo: Los registros de la CPU tienen bits atascados. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fabrica de
Panametrics

S13: Memoria Flash
invariable

Fallo de la memoria
flash

Fallo: Error en la prueba de la memoria flash. Pruebe a encender
y apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pdngase en contacto con la fdbrica de Panametrics

S14: SRAM invariable

Fallo invariable de
SRAM

Fallo: Fallo en la prueba de memoria SRAM invariable. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fabrica de
Panametrics

S15: Memoria variable

Fallo SRAM variable

Fallo: Fallo en la prueba de SRAM variable. Pruebe a encendery
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pongase en contacto con la fdbrica de Panametrics

Si6: Configuracion
FPGA

Error de configuracion
FPGA

Fallo: Fallo de validacion de la configuracion FPGA. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fabrica de
Panametrics

S17: Temperatura

Error de temperatura

Error: La temperatura de la electronica estd fuera del rango de
funcionamiento predefinido. Asegurese de que la temperatura
ambiente no estd fuera del rango de funcionamiento del
medidor

S18: Fallo del conductor

Fallo del conductor

Fallo: Fallo del conductor. Pruebe a encender y apagar el
medidor. Si el error persiste después de apagar y encender,
péngase en contacto con la fabrica de Panametrics

S19: Fallo del perro
guardidn

Fallo del perro
guardidn

Fallo: Prueba de perro guardidn fallida. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pdngase en contacto con la fdbrica de Panametrics

S21: Desbordamiento
de pila

Desbordamiento de
pila

Fallo: Desbordamiento de pila. Pruebe a encender y apagar el
medidor. Si el error persiste después de apagar y encender,
péngase en contacto con la fabrica de Panametrics

§22: Vigilancia de
secuencia o ventana

Secuencia fallida

Fallo: Fallo de secuencia detectado. Pruebe a encendery
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pdngase en contacto con la fdbrica de Panametrics

S23: Error de
inicializaciéon

Se ha producido un
fallo en la inicializacién

Error: Error de inicializacion. Verifique todos los paréimetros de
configuracion. Si el error persiste, péngase en contacto con la
fdbrica de Panametrics

S24: Errores de
hardware:DSP

Fallo del hardware DSP

Fallo: Se ha detectado un fallo en el hardware del DSP. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fabrica de
Panametrics

S25: Excepcién DSP

Excepcion de DSP

Fallo: Excepcion DSP. Pruebe a encender y apagar el medidor.
Si el error persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fabrica de Panametrics

§26: ISR por defecto

Excepcién dentro del
ISR

Fallo: Excepcion dentro del ISR. Pruebe a encender y apagar el
medidor. Si el error persiste después de apagar y encender,
péngase en contacto con la fabrica de Panametrics

S27: ISR de reinicio del
DSP

Excepcioén dentro del
DSP ISR

Fallo: Excepcion dentro del ISR del DSP. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pongase en contacto con la fdbrica de Panametrics
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Tabla 24: Descripcion de errores del sistema y acciones recomendadas

Codigo de error

Mensaje de error

Descripcién [ Accién recomendada

S28: Fallo de software

Mal funcionamiento del
software

Error: Mal funcionamiento del software. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después del ciclo de
encendido, péngase en contacto con el factor Panametrics

$29: iSalida A Lazo
Abierto!

SIL Salida analégica
abierta Error

Fallo: La salida analégica SIL estd desconectada. Conecte la
salida analdgica SIL e intente encender y apagar el medidor.
Si el error persiste después de apagar y encender, pédngase en
contacto con la fabrica de Panametrics

S30: Error al guardar
en memoria flash

Error al guardar en
Flash

Error: Solicitud de guardar fallida. Inténtalo de nuevo. Si el error
persiste, péngase en contacto con la fébrica de Panametrics

4.7 Errores de comunicacion (Errores-C)

El error de comunicacioén indica que el subsistema Transmisor ha perdido la comunicacién con el subsistema
Medicién de caudal o con el subsistema Opcién E/S.

Tabla 25: Descripcion del error de comunicacion y acciones recomendadas

Codigo de error

Mensaije de error

Descripcién [ Accién recomendada

C1: Flujo Error COMM

Error de comunicacién de la

placa de flujo

El transmisor no puede comunicarse con la unidad de
medicion de caudal. Pruebe a encender y apagar el
medidor. Si el error persiste después de apagar y encender,
péngase en contacto con la fabrica de Panametrics

C2:INCOMPATIBILIDAD
DE MODO

Error de no coincidencia de

modo

Fallo: Error de desajuste de modo, intente encendery
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, pongase en contacto con la fébrica de
Panametrics

C3:Errorde
comunicacién de
opcién EfS

Error de comunicacion del
subsistema opcional de E/S

El transmisor no puede comunicarse con las E/S opcionales
de la ranura 2. Pruebe a encender y apagar el medidor. Si el
error persiste después de apagar y encender, péngadse en
contacto con la fabrica de Panametrics

4.8 Errores del transmisor

Estos errores proceden del subsistema Transmisor. Si se encuentra con uno de los Errores del Transmisor, siga las
acciones recomendadas como se indica en Tabla 26 y péngase en contacto con la fabrica de Panametrics.

Tabla 26: Descrip

cién del error del transmisor y acciones recomendadas

Descripcién [ Accién recomendada

Codigo de error
X1: Error RAM MCU

Mensaje de error

Fallo de RAM del
transmisor

Fallo en la prueba de memoria RAM del transmisor. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fdbrica de
Panametrics

X2:MCU Flash CRC
Error

Error enla prueba de la
memoria flash

Error en la prueba de la memoria flash. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, péngase en contacto con la fdbrica de Panametrics

X7: MPU no No se detecta tablero de La placa de caudal no es detectada por el transmisor. Pruebe

detectada flujo aencendery apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, pdngase en contacto con la fdbrica de
Panametrics

X12: Fallo del Fallo del comando de Error en el comando del sistema. Pruebe a encender y apagar

comando de sistema el medidor. Si el error persiste después de apagar y encender,

sistema péngase en contacto con la fébrica de Panametrics
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Codigo de error

Mensaje de error

Tabla 26: Descripcién del error del transmisor y acciones recomendadas

Descripcién [ Accién recomendada

X13: Obtener fallo de
nodo GUI

Error al generar GUI

Error al generar GUI. Pruebe a encender y apagar el medidor.
Si el error persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fébrica de Panametrics

X14: Fallo de
memoria de nodo

Fallo en la memoria del
nodo GUI

Ha fallado la memoria del nodo GUI. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagar y
encender, péngase en contacto con la fdbrica de Panametrics

X15: Fallo de
inicializacién de la
APl de fuentes

Error al generar fuente

Error al generar la fuente. Pruebe a encender y apagar el
medidor. Si el error persiste después de apagar y encender,
péngase en contacto con la fébrica de Panametrics

X16: Fallo en la
inicializacién del
archivo XML

Error en lainicializacién del
archivo XML

Error en la inicializacién del archivo XML. Pruebe a encender y
apagar el medidor. Si el error persiste después de apagary
encender, péngase en contacto con la fébrica de Panametrics

X17: Desconexién de
salida estandar

Error del transmisor

Fallo: Error del transmisor. Conecta la entrada digital al
medidor. Si el error persiste, péngase en contacto con la
fabrica de Panametrics

X18: Aout(Std) Fuera
de rango

Error de transmisor fuera
de alcance

Fallo: Si el error persiste, péngase en contacto con la fdbrica
de Panametrics

4.9 OpciénE[S Errores

Codigo de error

AL:AnalogCh(52:3)
jiError!

Tabla 27: 0
Mensaije de error

Canal ADC(S2:3) no
responde

pcion Errores EfS Descri

Descripcion

La entrada analégica/entrada RTD no funciona. Si el error
persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fdbrica de Panametrics

A2:AnalogCh (52:4)
iError!

Canal ADC(S2:4) no
responde

La entrada analégica /RTD no funciona. Si el error persiste
después de apagar y encender, péngase en contacto con la
fdbrica de Panametrics

A3:AnalogCh (52:1)
iError!

El canal DAQ (521) no
responde

La salida analégica (4-20mA) no funciona. Si el error persiste
después de apagar y encender, pongase en contacto con la
fabrica de Panametrics

A4:AnalogCh (82:2)
iError!

El canal DAQ (S2:2) no
responde

La salida analégica (4-20mA) no funciona. Si el error persiste
después de apagar y encender, péngase en contacto con la
fdabrica de Panametrics

A6:(S2:3)Ch No
calibrado

Se produce un error cuando
la entrada analégica/RTD
(s2:3) no estd calibrada

Cdlibre la entrada analégica/RTD. Si el error persiste después
de la calibracion, péngase en contacto con la fdbrica de
Panametrics

A7(S2:4)Ch No
calibrado

Se produce un error cuando
la entrada analégica/RTD
(s2:4) no estd calibrada

Calibre la entrada analégica/RTD. Si el error persiste después
de la calibracion, péngase en contacto con la fdbrica de
Panametrics

A8: (S2:1)Ch No
calibrado

Se produce un error cuando
la entrada analégica/RTD
(s21) no estd calibrada

Calibre la entrada analégica/RTD. Si el error persiste después
de la calibracion, pdngase en contacto con la fdbrica de
Panametrics

A9: (S2:2)Ch No
calibrado

Se produce un error cuando
la entrada analégica/RTD
(s21) no estd calibrada

Calibre la entrada analégica/RTD. Si el error persiste después
de la calibracion, péngase en contacto con la fdbrica de
Panametrics
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Codigo de error

Tabla 27: Opcién Errores E[S Descripcion (cont.)

Mensaje de error

Descripcion

A]O:(82:3)5Entroda
no conectada!

Entrada analégica: El error
se produce cuando la
entrada (4-20mA) no estd
conectada en el canal
(s2:3).

Entrada RTD: El error se
produce cuando la entrada
RTD no estd conectada o la
temperatura es superior a
390 °C en el canal (52:3)

Compruebe la conectividad de la entrada analégica/RTD y la
temperatura RTD. Pruebe a encender y apagar el medidor. Si
el error persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fabrica de Panametrics

AI:(S2:4)iEntrada no
conectadal!

Entrada analégica: El error
se produce cuando la
entrada (4-20mA) no estd
conectada en el canal
(s2:4).

Entrada RTD: El error se
produce cuando la entrada
RTD no estd conectada o la
temperatura es superior a
390 °C en el canal (52:4)

Compruebe la conectividad de la entrada analégica/RTD y la
temperatura RTD. Pruebe a encender y apagar el medidor. Si
el error persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fébrica de Panametrics

A12(S2:3)Ch
OverRange jErrror!

Supera los valores
introducidos. Para entrada
analégica (82:3) superior a
21mA

Asegurese de que la corriente de entrada analdgica es
inferior a 21 mA. Pruebe a encender y apagar el medidor. Si el
error persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fabrica de Panametrics

A13:(S2:4)Ch iError
por exceso de
rango!

Entrada analégica($2:4)
mayor que 2ImA

Asegurese de que la corriente de entrada analégica es
inferior a 21 mA. Pruebe a encender y apagar el medidor. Si el
error persiste después de apagar y encender, péngase en
contacto con la fabrica de Panametrics

Al8:jError de nimero
de serie!

Error de nimero de serie de
E/S opcionales

Fallo: Error de nimero de serie de E/S opcional. Pruebe a
encender y apagar el medidor. Si el error persiste después de
apagar y encender, péngase en contacto con la fébrica de
Panametrics

A24:Aout(S2:1)iFuera
DeRango!

Cuando la salida analdgica
(s21) supera los 21mA o es
inferior a 3,6 MA

Compruebe la velocidad del caudall. Si la velocidad estd
dentro de los limites y el error persiste, péngase en contacto
con la fabrica de Panametrics

A25:A0ut(82:2)iFuerq
DeRango!

Cuando la salida analégica
(52:2) supera los 21mA o es
inferior a 3,6 MA

Compruebe la velocidad del caudal. Si la velocidad estd
dentro de los limites y el error persiste, péngase en contacto
con la fébrica de Panametrics

A30:0pcién Junta Error de E/S opcionall Fallo: Error de E/S opcional. Pruebe a encender y apagar el
iError! medidor. Si el error persiste después de apagary encender,
pdéngase en contacto con la fdbrica de Panametrics
A31(52:3)iCh Valores de entrada Compruebe que la corriente analdgica de entrada estd entre
UnderRangel! menores. Para entrada 3,6 mA y 21 mA. Si el error persiste, pdngase en contacto con la

analdgica (82:3) entre 3,6
mAYy 0,25 mA

fdbrica de Panametrics

A32:(S2:4)iCh
UnderRange!

Valores de entrada
menores. Para entrada
analégica(s2:4) entre 36
mAYy 0,25mA.

Compruebe que la corriente analégica de entrada estd entre
3,6 mA y 21 mA. Si el error persiste, pdngase en contacto con la
fdabrica de Panametrics
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4.10 Datos de diagnéstico

Para determinar la salud del medidor, XMTI000 dispone de parédmetros de diagndstico integrados. Consulte Tabla 28
para diagnosticar cualquier problema con el sistema. Si el medidor muestra errores y los datos de diagnédstico
indican problemas, rellene el apéndice Registro de usuario/servicio antes de ponerse en contacto con la fébrica de

Panametrics.

Parémetro

Tabla 28: Pardmetros de dia

néstico

Descripcion

Velocidad Velocidad medida « Encondicionesideales, |+ Encondiciones ideales, una dispersion de
del sonido | del sonido del fluido la velocidad del sonido la velocidad del sonido de 9 m/s (30 pies/s)
debe estar dentro de 15 o mds entre la medicion de la velocidad
m/s entre canales. del sonido de los canales puede ser una
. . indicacién de un problema con la
33232353%2%}3 la instalacion de la tuberia o de cualquier
velocidad de flujo, otra condicion local diferente de la tuberia.
puede haber
ligeramente diferente
velocidad del sonido
que muestra en
diferentes canales. Esto
podria ser normal
debido a la diferente
trayectoria de la sefal.
SNR Up Relacién seal/ruido | >5 <2
giggg;ﬁrector Un valor de SNRentre 2y 5 proporcionard
mediciones vdlidas, pero puede ser una
indicacién de un problema con la instalacién
de la tuberia o de cualquier otra condicion
local diferente de la tuberia. Verifique la
alineacion del dispositivo de sujecion, el
espaciado del transductor, los transductores,
el acoplador y todas las demds conexiones.
SNRa la Relacion sefalf/ruido | >5 <2
baja gzggggjgﬁgor Un valor de SNR entre 2'y 5 proporcionard
mediciones vdlidas, pero puede ser una
indicacion de un problema con la instalacion
de la tuberia o de cualquier otra condicion
local diferente de la tuberia. Verifique la
alineacion del dispositivo de sujecion, el
espaciado del transductor, los transductores,
el acoplador y todas las demds conexiones.
Ganancia | Ajuste de ganancia >0 dBy <35 dB >35dBo<0dB
ércrulﬁ)c?n/cia + Enaplicaciones + Laos diferencias de gananciade 10 dB o
Abaijo acudticas, en mds entre los canales pueden indicar un
condiciones ideales, la problema con lainstalacion de la tuberia o
ganancia debe ser cualquier otra condicion diferente de la
superior a 0 dB e inferior tuberia locall.
a20dB. . . . .
+ Silaganancia es negativa, cambie la
+  Paraliquidos de mayor Tensién de Transmisién a “Baja”. Si sigue
viscosidad, es siendo negativo, active el atenuador. No
aceptable una active el atenuador sila tensién de
ganancia de entre 20 dB transmisién es alta.
y 35 dB. « Sila ganancia es superior a 35 dB, cambie
la Tensién de transmision a "Alta’.
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Parédmetro

Descripcion

Tabla 28: Pardmetros de diagnéstico (cont.)

Sube el Picodeumbraldela |+ Paratuberiasdemdsde |- Paratamanos de tuberia superiores al
indice de sefal de correlacion 1pulgada, el indice debe pulgada, si el indice <400 o >700 entonces
picos de transmisién estar entre 400 y 700. hay unindicio de problema con la
ascendente . Para tuberias de menos ubicacion de la ventana de recepcion.
de1pulgada, el indice «  Paratamanos de tuberia inferiores a1
debe estar entre 150 y pulgada, si el indice <150 o >350 entonces
350. hay unindicio de problema con la
ubicacién de la ventana de recepcion.
indice de Picodeumbraldela |+ Paratuberiasdemdsde |- Paratamanos de tuberia superiores al
picosala sefal de correlacion 1pulgada, el indice debe pulgada, si el indice <400 o >700 entonces
baja de transmisién estar entre 400 y 700. hay unindicio de problema con la
descendente . Para tuberias de menos ubicacion de la ventana de recepcion.
de1pulgada, el indice «  Paratamanos de tuberia inferiores a1
debe estar entre 150 y pulgada, si el indice <150 o >350 entonces
350. hay unindicio de problema con la
ubicacién de la ventana de recepcion.
Hora dela | Tiempo de trdnsito N.A Si el valor es negativo, hay un indicio de
pared dentro de la pared problema con los pardmetros de
del tubo configuracion.
Tiempo de | Tiempo de trdnsito N.A Si el valor es negativo, existe un problema con
revestimien | dentro del los pardmetros de configuracion
to revestimiento de la
tuberia
Sube la Calidad de la sefal >1000 <1000
calidad de | del transductor
la senal ascendente
Baja la Calidad de la sefial >1000 <1000
calidad de | del transductor
la sefal descendente
Aumento Amplitud de la sefal | >14 y <32 >32 0<14
dela del transductor
amplitud ascendente
Amplitud Amplitud de la sefal | >14 y <32 >32 0<14
descenden | del transductor
te descendente
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Capitulo 5. Mantenimiento y servicio

Los requisitos locales pueden o no permitir la sustitucion sobre el terreno de cualquiera de los componentes de este
sistema de medicién de caudal sin una calibracion adecuada de todo el sistema en una instalacion de calibracion

aprobada. Consulte con su representante local de Panametrics y caudalimetros Panametrics para determinar si se
permite la sustitucién de componentes in situ.

Para instalaciones de Seguridad Funcional, es especialmente importante consultar al representante de
caudalimetros Panametrics antes de cambiar componentes de hardware, versiones de software o incluso algunos
ajustes de pardmetros del programa. Por favor, consulte el Manual de Seguridad SIL del XMTI000, seccidn “Lista de
Parémetros de Seguridad’, para una lista de pardmetros de programa y su potencial impacto en la Seguridad
Funcional.

5.1 Piezas de recambio

Si se detecta un fallo en la electrénica del caudalimetro, puede sustituirse todo el cabezal de medicién para
garantizar la compatibilidad del hardware y el firmware o, posiblemente, placas electrénicas especificas. Para
asegurarse de que se piden los ndmeros de pieza correctos, proporcione a su representante local de caudalimetros
Panametrics & Panametrics el nimero de serie del caudalimetro, situado tal y como se muestra en la cadena de
piezas y en la placa de identificacion del ndmero de serie.

5.2 Instalacion de piezas de repuesto

Si es conveniente sustituir algdn componente del sistema de medicién de caudal, el equipo de servicio de campo de
Panametrics & Panametrics Flow meter estd formado y equipado para realizar la sustitucion in situ. La instalacion de
estas piezas reemplazables en campo por un miembro del equipo de servicio de campo de Baker Hughes
mantendrd la precisiéon del sistema y cualquier garantia aplicable. Consulte a Panametrics para solicitar los
componentes adecuados y programar la instalacion sobre el terreno.
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[no hay contenido previsto para esta pdagina]
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Anexo A. Especificaciones

Al Funcionamientoy rendimiento

Tipos de fluidos

Liquidos: fluidos conductores acusticos, incluidos la mayoria de los liquidos limpios y muchos liquidos con pequefas
cantidades de sélidos o burbujas de gas.

Tipos de transductores

Todos los transductores de liquido y de pinza.

Tamarios de tuberias

Estandar: de 25 mm a 1930 mm (1 pulg.a 76 pulg.)
Opcional: >76 pulg. (1930 mm) consultar en fébrica
Registro de datos

Almacenamiento esténdar en el contador, hasta 10.000 puntos de datos de caudal con 26 pardmetros por punto de
datos (requiere software PanaView™ Plus)

Nota: Consulte otros criterios de funcionamiento y rendimiento en los manuales de los sistemas de
caudalimetros PanaFlow HT, PanaFlow Z3, PanaFlow LZ y PanaFlow LC.

Pardmetros de medicién

Flujo volumétrico, flujo mdsico, velocidad de flujo y flujo totalizado

Precisi6én del caudal (velocidad)

Hasta +0,3 % de la lectura (alcanzable cuando se suministra con un sistema de caudalimetro completo y
calibracion del proceso). La precisién depende del tamarno de la tuberia, la instalacién y el nimero de vias de
medicion.

Nota: La declaracion de precision supone la medicion de un liquido homogéneo monofdsico con un perfil de flujo
simétrico completamente desarrollado que pasa a través del medidor. Las aplicaciones con disposiciones
de tuberias que crean un perfil de flujo asimétrico pueden requerir tramos rectos de tuberias ampliados y/o
acondicionamiento del flujo para que el medidor funcione seguin esta especificacion.

Repetitividad
+0,1% a 0,3 % de la lectura

Alcance (bidireccional)
De -40 a 40 pies/s (de-122 a 12,2 m/s).

Reduccién del contador
400:1

Software de PC opcional

Software PanaView™ Plus para mayor funcionalidad
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A.2 Electrénica

Gabinetes
Aluminio con recubrimiento de polvo o acero inoxidable (88316)

Clasificaciones
Transmisor XMTI000 PanaFlow
EEUU,/Canadd - a prueba de explosiones clase |, divisién 1, grupos B,C y D
ATEX - Antideflagrante 12 G Ex db IIC T6 Gb; Ta =-45°C a +65°C
FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb; Ta =-45°C a +60°C
I[ECEX - Antideflagrante Ex db IIC T6 Gb; Ta =-45°C a +65°C
FISCO Ex db [ia Ga] IIC T6 Gb; Ta =-45°C a +60°C
EEUU,/Canadd - a prueba de explosiones clase |, divisién 1, grupos B, C y D
ATEX - Antideflagrante 12 G Ex db 1IB+H2 T6..T3 Gb; Ta =-40° C a +60° C .. +65 °C
I[ECEX - Antideflagrante Ex db IIB+H2 T6..T3 Gb; Ta =-40° C a +60° C .. +65 °C
Conformidad con RoHS (Directiva 2011/65/UE)
Marcado CE (Directiva CEM 2014/30/UE, LVD 2014/35/UE, ATEX 2014/34/UE y RoHS 2011/65/UE)
Cumplimiento de la directiva RAEE (Directiva 2012/19/UE)

Montaje de la electrénica
Montaje local o remoto Vias Tres vias

Pantalla
Inglés

pantalla LCD monocolor de 128 x 64, configurable para uno o dos pardmetros de medicion

Teclado
Teclado magnético integrado de seis botones bloqueables

Entradas y salidas estdndar
Una salida aislada de 4 a 20 mA, carga mdéxima de 600 ohmios

Una salida adicional, configurable como pulso, frecuencia o alarma.

Entradas/Salidas adicionales
Dos salidas aisladas de 4 a 20 mA, carga mdxima de 600 ohmios

Dos entradas aisladas de 4 a 20 mA o entrada de sensor RTD (Compatible con PTIOO0: 3y 4 hilos, PTI000: 3y 4 hilos)
Una salida adicional aislada de 4 a 20 mA (SIL), carga mdxima de 600 ohmios

Interfaces digitales

Estandar: RS485/Modbus® Opcional: Protocolo HART® 7.0, con 4 variables dindmicas, incluye una salida analégica
adicional de 4 a 20 mA NAMUR NE43

Opcional: Foundation Fieldbus® FISCO, compatible con LAS NAMUR NEIO7 con 5 bloques Al y un bloque PID
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Anexo A. Especificaciones

Fuente de alimentacién
Universal 100-240 VAC 50/60 Hz £10% 012 a 28 VDC

Nota: Paralos medidores alimentados por CC, se deben usar 2 fuentes Clase 2 para la alimentacion de linea

Entradas de cables
%" NPT de serie

Adaptadores M20 Via

Temperatura
Uso: —40 °C a +60 °C (=40 °F a 140 °F)

Almacenamiento: =40 °C a 70 °C (=40 °F a 158 °F)

Consumo de energia
15 vatios mdximo

Conexiones del cableado
Las entradas de cable incluyen 6 x %" NPT, consulte con Panametrics los adaptadores disponibles

Condiciones generales de instalacion
Grado de contaminacion: 2

Categoria de instalacion: 2

Altitud: 2000 m

Proteccién contra la penetracién: IP66/67
Humedad relativa: 10-90 % HR

Registro de datos

Almacenamiento estdndar en el medidor, hasta 10.000 puntos de datos de flujo con hasta 25 pardmetros por punto
de datos (requiere el software PanaView™ Plus)-

A3 Dibujos

Dibujos Descripcién
702-2040 Detalles del cableado del XMT1000.
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A4 Esquema eléctrico

-01 ~02y-06 -03y-07
PIN DESCRIPCION PIN DESCRIPCION PIN DESCRIPCION
1 ANALOGICO 4-20MA OUTI (+) ] ANALOGICO 4-20MA OUTI (+) 1 ANALOGICO 4-20MA OUTI (+)
2 ANALOGICO 4-20MA OUTI (-) 2 ANALOGICO 4-20MA OUTI (-) 2 ANALOGICO 4-20MA OUTI (-)
3 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (+) 3 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (+) 3 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (+)
4 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (-) 4 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (-) 4 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (-)
5 SUMINISTRO DE 24V OUTPUTI 5 SUMINISTRO DE 24V OUTPUTI 5 SIN CONEXION
6 ANALOGICO 4-20MAINI (+) 6 ANALOGICO 4-20MA INI (+) 6 FUENTE RTD1 (+)
7 ANALOGICO 4-20MAINI (-) 7 ANALOGICO 4-20MA INI (-) v VOLTAJE RTDI (+)
8 SUMINISTRO DE 24V RETURNI 8 RETORNO DE SUMINISTRO DE 24V 1 8 RETORNO RTDI
9 SUMINISTRO DE 24V OUTPUT2 9 SIN CONEXION 9 SIN CONEXION
10 ANALOGICO 4-20MA IN2 (+) 10 FUENTE RTDI (+) 10 FUENTE RTD2 (+)
11 ANALOGICO 4-20MA IN2 (-) 11 VOLTAJE RTDI (+) 11 VOLTAJE RTD2 (+)
12 SUMINISTRO DE 24V RETURN2 12 VOLTAJE RTDI (-) 12 VOLTAJE RTDI (-)
-04y-08 -05y-09 sL
PIN DESCRIPCION PIN DESCRIPCION PIN DESCRIPCION
1 ANALOGICO 4-20MA OUTI (+) 1 ANALOGICO 4-20MA OUTI (+) 1 SIN CONEXION
9 ANALOGICO 4-20MA OUTI (-) 2 ANALOGICO 4-20MA OUTI (-) 2 SIN CONEXION
3 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (+) 3 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (+) 3 SIN CONEXION
4 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (-) 4 ANALOGICO 4-20MA OUT2 (-) 4 SIN CONEXION
5 SUMINISTRO DE 24V OUTPUTI] 5 FUENTE RTDI (+) 5 SIN CONEXION
6 ANALOG 4-20MA INI (+) | 6 VOLTAJE RTDI (+) 6 SIN CONEXION
7 ANALOGICO 4-20MA INI (-) 7 VOLTAJE RTDI (-) 7 SIN CONEXION
8 RETORNO DE SUMINISTRO DE 24V 1 8 FUENTE RTDI (-) 8 SIN CONEXION
9 FUENTE RTDI (+) 9 FUENTE RTD2 (+) 9 SIN CONEXION
10 VOLTAJE RTDI (+) 10 VOLTAJE RTD2 (+) 10 SIN CONEXION
11 VOLTAJE RTDI (-) 11 VOLTAJE RTD2 (-) 11 SIL 4-20MA OUT (-)
12 FUENTE RTDI (-) 12 FUENTE RTD2 (-) 12 SIL 4-20MA OUT (+)
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Anexo B. Vdlidacion del mapa Modbdus
Tabla 29: Validacién del mapa Modbus XMTI000

Direccién del registro compuesto  Canal 1Direccién de registro Canal 2 Direccién de registro Canal 3 Direccién de registro

Categoria Medicién Tipo Ndmero de registros

Formato En decimal En hex En decimal En hex En decimal En hex En decimal En hex

Velocidad F 2 Flotador 33280 0x8200 34352 0x8630 35376 0x8A30 36400 Ox8E30

. . . Volumeétrico F 2 Flotador 33282 0x8202 34350 Ox862E 35374 Ox8A2E 36398 OX8E2E

Medidas primarias — ~

Volumétrico estdndar F 2 Flotador 33306 0x821A 34392 0x8658 35416 0x8A58 36440 Ox8E58

Caudal mdsico F 2 Flotador 33284 0x8204 34354 0x8632 34378 Ox8A32 36402 Ox8E32

Totales volurhetricos hacia F 2 Flotador 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0X8A34 36404 OX8E34

Totales volumétricos inversos F 2 Flotador 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 0X8A36 36406 0Ox8E36

Totales volumétricos netos F 2 Flotador 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 OX8A3C 36412 Ox8E3C

Totales Vo'gg‘(jgﬁgs est hacia F 2 Flotador 33332 0x8234 34394 0X865A 35418 OX8ABA 36442 OX8E5A

Totales de lote Totales volumétricois est. inv. F 2 Flotador 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 0OX8ALC 36444 Ox8E5C
Totales volumétricois est. netos F 2 Flotador 33336 0x8238 34398 Ox865E 35422 OX8ABE 36446 Ox8E5E

Totales de masa hacia delante F 2 Flotador 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0X8A40 36416 0x8E40

Totales de masainversa F 2 Flotador 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0X8A42 36418 0Ox8E42

Totales de masa neta F 2 Flotador 33326 0x833E 34376 0x8648 35400 0X8A48 36424 0Ox8E48

Tiempo total transcurrido F 2 Flotador 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0X8A50 36432 Ox8E50

Totales Vg'gg?c‘frf,:gos hacia F 2 Flotador 1536 0x0600 1550 0X060E 1564 0X061C 1578 0X062A

Totales volumétricos inversos F 2 Flotador 1538 0x0602 1552 0X0610 1566 0XO061E 1580 0X062C

) Totales volumétricos netos F 2 Flotador 1540 0x0604 1554 0X0612 1568 0X0620 1582 0X062E
Inventario Tot Totales de masa hacia delante F 2 Flotador 1544 0x0608 1558 0X0616 1572 0X0624 1586 0X0632
Totales de masa inversa F 2 Flotador 1546 0x060A 1560 0X0618 1574 0X0626 1588 0X06234

Totales de masa neta F 2 Flotador 1548 0x060C 1562 OX0B1A 1576 0X0628 1590 0X06236

Tiempo total transcurrido F 2 Flotador 1542 0x0606 1556 0X0614 1570 0X0622 1584 0X06230

Caudal volumétrico medio F 2 Flotador 33340 0x823C 34400 0x8660 35424 0x8A60 36448 Ox8E60

Totales Vg'é’gl’;t],:gos hacia F 2 Flotador 33286 0x8206 34356 0x8634 35380 0x8A34 36404 Ox8E34

Totales volumétricos inversos F 2 Flotador 33288 0x8208 34358 0x8636 35382 Ox8A36 36406 Ox8E36

Totales volumétricos netos F 2 Flotador 33308 0x821C 34364 0x863C 35388 Ox8A3C 36412 Ox8E3C

Totales Vo'ggjgﬁgs est hacia F 2 Flotador 33332 0x8234 34394 0X865A 35418 OX8ABA 36442 OXBESA

Totales de flujo

Totales volumétricois est. inv. F 2 Flotador 33334 0x8236 34396 0x865C 35420 Ox8A5C 36444 OX8E5C

Totales volumétricois est. netos F 2 Flotador 33336 0x8238 34398 Ox865E 35422 Ox8ABE 36446 Ox8E5E

Totales de masa hacia delante F 2 Flotador 33318 0x8226 34368 0x8640 35392 0x8A40 36416 0Ox8E40

Totales de masa inversa F 2 Flotador 33320 0x8228 34370 0x8642 35394 0x8A42 36418 0Ox8E42

Totales de masa neta F 2 Flotador 33326 0x822E 34376 0x8648 35400 0x8A48 36376 Ox8E48

Tiempo total transcurrido F 2 Flotador 33290 0x820A 34384 0x8650 35408 0x8A50 36432 O0x8E50

PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario 83



Tabla 29: Validacién del mapa Modbus XMT1000

Direccién del registro compuesto  Canal 1Direccién de registro Canal 2 Direccion de registro Canal 3 Direccién de registro

Categoria Medicién Tipo Numero de registros

Formato En decimal En hex En decimal En hex En decimal En hex En decimal En hex

Velocidad del sonido F 2 Flotador 33292 0x820C 34306 0X8602 35330 0x8A02 36354 0x8E02
Velocidad bruta F 2 Flotador 33338 0x823A 34304 0x8600 35328 0Ox8A00 36352 Ox8EO00
Tiempo de trdnsito ascendente F 2 Flotador 34308 0x8604 35332 0x8A04 36356 0x8E04
Diagnéstico primario Tiempo de trdnsito descendente F 2 Flotador No aplicable 34310 0x8606 35334 0x8A06 36358 Ox8E06
Delta T F 2 Flotador 34312 0x8608 35336 0x8A08 36360 Ox8E08
Active Tw ascendente F 2 Flotador 34332 0x861C 35356 Ox8AIC 36380 Ox8EIC
Active Tw descendente F 2 Flotador 34314 0x860A 35338 Ox8AO0A 36362 OX8EOA
Ganancia Ascendente [dB] F 2 Flotador 34324 0x8614 35348 0x8Al4 36372 Ox8E14
Ganancia descendente [dB] F 2 Flotador ) 34326 0x8616 35350 Ox8A16 36374 Ox8E16
SNR ascendente F 2 Flotador No aplicable 34328 0x8618 35352 OX8AI8 36376 OX8EI8
SNR descendente F 2 Flotador 34330 Ox861A 35354 Ox8AIA 36378 OX8EIA
Amplitud ascendente F 2 Flotador 34320 0x8610 35344 0x8AI10 36368 Ox8E10
. o . Amplitud descendente F 2 Flotador 34322 0x8612 35346 Ox8AI12 36370 Ox8E12
Diagnéstico del tiempo - ~ ——
de trdnsito Ganancia estandar Desviacion F 2 Flotador 34388 0x8654 35412 0x8A54 36436 O0x8E54
Desviacion estdndar de la .
velocidad del sonido F 2 Flotador 33330 0x8232 No aplicable
Mdaximo ascendente I 2 Entero 34564 0x8704 35588 0x8B04 36612 0x8F04
Mdximo descendente [ 2 Entero No aplicable 34566 0x8706 35590 0x8B06 36614 OX8F06
% maximo ascendente | 2 Entero 34568 0X8708 35592 0x8B08 36616 0Ox8F08
% maximo descendente | 2 Entero 34570 0x870A 35594 0X8BOA 36618 Ox8FOA
Ganancia de Active Tw
ascendente [dB] F 2 Flotador 34342 0x8626 35366 Ox8A26 36390 Ox8E26
Ganancia de Active Tw
descendente [dB] F 2 Flotador 34344 0X8628 35368 0x8A28 36392 Ox8E28
Relacién sefal-ruido (SNR) de
Active Tw ascendente F 2 Flotador 34334 OX861E 35358 Ox8AIE 36382 Ox8EIE
Relacién sefal-ruido (SNR) de
Active Tw descendente F 2 Flotador N . 34336 0X8620 35360 0x8A20 36384 0x8E20
o aplicable
Diagnéstico de Tw active Amplitud de Active Tw ascendente F 2 Flotador P 34338 0X8622 35362 O0x8A22 36386 Ox8E22
Amplitud de Active Tw
descendente F 2 Flotador 34340 0X8624 35364 0x8A24 36388 Ox8E24
Pico de Active Tw ascendente | 2 Entero 34574 0x870E 35598 Ox8BOE 36622 Ox8FOE
Pico de Active Tw descendente | 2 Entero 34576 0x8710 35600 0x8B10 36624 0x8F10
Porcentaje mdéximo de Active Tw
ascendente | 2 Entero 34578 0x8712 35602 0x8B12 36626 0x8F12
Porcentaje mdximo de Active Tw
descendente | 2 Entero 34580 0X8714 35604 0x8B14 36628 0x8F14
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Tabla 29: Validacién del mapa Modbus XMTI000

Direccién del registro compuesto  Canal 1Direccién de registro Canal 2 Direccion de registro Canal 3 Direccién de registro

Categoria Medicién Tipo Numero de registros
Formato En decimal En hex En decimal En hex En decimal En hex En decimal En hex
N.° Reynolds F 2 Flotador 33316 -0x8224 No aplicable
Factor Reynolds F 2 Flotador 33302 0x8216 No aplicable
Factor de calibracion F 2 Flotador 33300 0x8214 34348 0x862C 35372 0x8A2C 36396 O0x8E2C
Temperatura del fluido - Entrada F 2 Flotador 16900 0x4204
Entradas Temperatura de alimentacion - F 2 Flotador 16902 0x4206
Temperatura de retorno - Entrada F 2 Flotador 16904 0x4208 No aplicable
Entrada de presion F 2 Flotador 16906 0x420A
Entrada de densidad F 2 Flotador 16898 0x4202
Entero sin signo
Cédigo de estado del flujo B 2 - quro?tgo de 33536 0x8300 34560 0x8700 35584 0x8B00 36608 0x8F00
Indicadores de ostado del Error de flujo priorizado I 2 Entero sin signo 33540 0x8304 34562 0x8702 35586 0x8B02 36610 OX8F02
Entero sin signo
Cadigo de estado del sistema B 2 - Cog?tpso de 33538 0x8302 No aplicable
Velocidad en baudios | 2 Entero sin sigho 1408 0x0580
Configuracion de Paridad I 2 Entero sin signo 1410 0x0582 No aplicable
comunicaciones Bits de Parada I 2 Entero sin signo 1412 0x0584
Direccion del contador I 2 Entero sin signo 1414 0x0586
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Anexo C. Representacion del campo de bits del cédigo de error

Anexo C. Representaciéon del campo de bits del cédigo de

error

Tabla 30: Cédigos de error de flujo en valores de campo de bits

Representacion de

Descripcién del error SRR

errores (en hexadecimal)

EO Ningun error 0x00000000
E29 Aviso de velocidad 0x00000001
E22 Error de precision de un solo canal 0x00000002
E23 Error de precisiéon multicanal 0x00000004
E15 Error TW active 0x00000008
E6 Error de salto de ciclo 0x00000010
E5 Error de amplitud 0x00000020
E4 Error de calidad de la sefal 0x00000040
E3 Error de rango de velocidad 0x00000080
E2 Error de velocidad del sonido 0x00000100
El Error SNR 0x00000200
E27 Error de tabla K no vdlida 0x08000000
E28 Fallo de software 0x10000000
E31 Error no calibrado 0x40000000

os de error del sistema en valores de campo de bits

Codigo de error
(en hexadecimal)

Tabla 31: Cédig

Representacién de Descripcién del error

errores

SO Ningun error 0x00000000
Sl En modo configuracion 0x00000001
S2 Usuario no vdlido 0x00000002
S3 Solicitud no vdlida 0x00000004
sS4 Rango de pardmetros no vdlido 0x00000008
S5 Pardmetro no admitido 0x00000010
S6 Medicion de flujo 0x00000020
S7 Pardmetros persistentes CRC fallido 0x00000040
S8 Fallo en la prueba del conmutador multiplexor 0x00000080
S9 Fallo en la prueba de bits del ADC 0x00000100
S10 Fallo en la prueba VGA 0x00000200
STl Fallo en la prueba de frecuencia de reloj 0x00000400
S12 Fallo enla prueba de la CPU 0x00000800
S13 Fallo en la prueba de memoria flash invariable 0x00001000
Si4 Fallo en la prueba de memoria SRAM invariable 0x00002000
S15 Fallo en la prueba de memoria variable 0x00004000
Sie Fallo en la prueba de configuracion de la FPGA 0x00008000
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Anexo C. Representacion del campo de bits del cédigo de error

Tabla 31: Cédigos de error del sistema en valores de campo de bits

Repre:s::,t::;ién de Descripcién del error (2:23333 ;:::;I)
S17 Prueba de temperatura fallida 0x00010000
S18 Fallo del conductor 0x00020000
S19 Prueba del Watch-dog fallida 0x00040000
S20 Fallo de lectura analégica 0x00080000
S21 Desbordamiento de pila 0x00100000
S22 Fallo del watchdog de secuencia o de ventana 0x00200000
S$23 Se ha producido un fallo en la inicializacion 0x00400000
S24 Errores de hardware:DSP 0x00800000
S25 Excepcion DSP 0x01000000
S26 ISR por defecto 0x02000000
S27 Rstb DSP 0x04000000
S28 Fallo de software 0x08000000
$29 Salida Bucle A Abierto 0x10000000
S30 Error de guardado en memoria flash 0x20000000

Tabla 32: Cédigos de error de comunicacién en valores de campo de bits

Repre::zpotruezién = Descripcién del error (gno gie?(%g: c:'r':::l)
co Ningun error 0x00000000
Cl Error de comunicacion de flujo 0x00000001
Cc2 INCOMPATIBILIDAD DE MODO 0x00000002
C3 Error de comunicacion de opcién E/S 0x00000004

Tabla 33: Cédigos de error del transmisor en valores de campo de bits
Representacion de

Codigo de error

Descripcion del error (en hexadecimal)

errores

X0 Ningun error 0x00000000
X Error RAM MCU 0x00000001
X2 Error en la prueba de la memoria flash 0x00000002
X3 Error de chip clave MCU 0x00000004
X4 Error de chip de tension MCU 0x00000008
X5 Error del chip MCU RTC 0x00000010
X6 Tarjeta OPT no detectada 0x00000020
X7 Tarjeta MPU no detectada 0x00000040
X8 Tension de la MCU fuera de limite 0x00000080
X9 Fallo en el registro de pulsos de la MCU 0x00000100
X10 Fallo enla lectura del archivo MCU 0x00000200
XN Fallo de acceso al registro MCU 0x00000400
X12 Fallo del comando de sistema 0x00000800
X13 Obtener fallo de nodo GUI 0x00001000
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Anexo C. Representacion del campo de bits del cédigo de error

Tabla 33: Cédigos de error del transmisor en valores de campo de bits

Repre:s::,tézién = Descripcién del error (2:23333 ;:::;I)
X14 Fallo de memoria de nodo 0x00002000
X15 Fallo de inicializacion de la APl de fuentes 0x00004000
X16 Fallo de inicializacién del archivo XML 0x00008000
X17 Desconexion de salida estédndar 0x00010000
X18 Salida analégica (esténdar) fuera de rango 0x00020000

Tabla 34: Opcién E/S Errores en valores de campo de bits

Repre:sg::g;ién de Descripcién del error (::ﬂ;s)’(%g: cei:\%rl)
A0 Ningun error 0x00000000
Al Canal analégico ($2:3) jError! 0x00000001
A2 Canal analégico (S2:4) iError! 0x00000002
A3 Canal analégico (52:1) jError! 0x00000004
A4 Canal analégico ($2:2) jError! 0x00000008
AB (s2:3) Ch No Callibrado 0x00000020
A7 (S2:4) Ch No Callibrado 0x00000040
A8 (s2:1) ch No Callibrado 0x00000080
A9 (S2:2) Ch No Calibrado 0x00000100
AI0 (s2:3) iEntrada no conectadal 0x00000200
ATl (s2:4) iEntrada no conectadal 0x00000400
A12 (52:3) iErr canal por encima del rango! 0x00000800
A3 (S2:4)iErr canal por encima del rango! 0x00001000
A18 iError N.° serie! 0x00020000
A24 iAout(s2:1)fuera de rango! 0x00800000
A25 iAout(S2:2)fuera de rango! 0x01000000
A30 iError opcién placal 0x20000000
A3 (52:3) iCanal por debajo del rango! 0x40000000
A32 (82:4) iCanal por debajo del rango! 0x80000000
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Anexo C. Representacion del campo de bits del cédigo de error

[no hay contenido previsto para esta pagind]
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Anexo D. Comunicaciéon HART

Anexo D. Comunicacion HART
D.1 Cableado del XMTI000 al Comunicador HART

Cuando conecte un comunicador HART a los terminales de cableado de la placa de bornas de la electrénica del
XMTI000, el circuito debe terminar en una carga resistiva apropiada, como se muestra en Figura 61 mds abajo. El
comunicador HART se conecta en paralelo con esa cargal.

250 ohmios
+ e ANN————
™~
=
TR
- ~_~= \
Hart
Comunicador

Figura 61: Diagrama de cableado para comunicacion HART

D.2 Conmutador de modo de escritura HART

El circuito HART del XMTI000 incluye un interruptor deslizante que puede utilizarse para desactivar el acceso de
escritura al instrumento a través de HART. Este interruptor deslizante (representado en Figura 62 mds abajo) estd
disefiado para bloquear el acceso a la configuracion HART para aquellos clientes que requieran este nivel extra de
seguridad. Con el interruptor de modo de escritura pulsado a la derecha, el circuito HART estd en modo de escritura
habilitada .

70318 .

Escritura F
habilitada W\‘f

-
—
-

Nota: Las siguientes secciones de este Apéndice proporcionan mapas de mends para programar el XMTI000 via
comunicacion HART. Para realizar cambios de programacion a través de HART, el circuito HART debe estar
configurado en modo Escritura habilitada . Si se intenta escribir en un dispositivo en modo de sdlo lectura,
el dispositivo indicard que el medidor estd en modo de proteccién contra escritura .

IMPORTANTE: No se recomienda modificar el interruptor HART RO/RW de desactivado.
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Anexo D. Comunicacion HART

D.3 FicheroDD

El archivo DD se puede encontrar en la pdgina web de Foundation Fieldbus www fiel

mmgroup.org bajo

Panametrics como fabricante y XMTIO00 como modelo. También se puede encontrar en el sitio web del proveedor
de DCS si estd disponible.Mapas de menu HART

Para utilizar como referencia mientras programa el XMT1000, vea los siguientes mapas de menu HART:

¢ “Mapa del menu de salida HART” en la pdgina 92

*  “Mapa del menu de revision HART en la pdgina 93

el .
D.3.1 Mapadel menude salida HART
Mend raiz
\ \
PV Loop Mena de Tipo de
actual ‘ Valor QV Valor TV configuracién Valor SV Valor PV { producto
e ' ) i ™
}\Inicio de sesi()\n; ?eerc;::iii (Cierre de sesion) r\r/leevri]:ig: [ Graznido ) Eliminar totales|
. S/ o ) o AN /
*Editable solo por usuarios Admin/Operador
Utilice el mena Men( de comienuurc?:ién Revision del L
de preferencias opciones de E/S 9 ; medidor Revision HART
L | ] del sensor L )
*Visible solo para usuarios Admin
'  de | Men( principal Menu principal
HART MenG de princip princip
salida de salida de salida Mgdbus/?‘%eim
analégica* digital* & servicio
*Ver capitulo de programacion
I | |
— L
HART Menu de HART Mend de Calibrar Menl Menu analogic
tipo de rango analégico de de manejo de
medicién analégico salida HART errores HART
= - el J
(visible solo para usuarios Admin)
Rango Rango (Gestion de errores Corriente de bucl
superior PV inferior PV de C‘ggcel';te de - Vz'gre?forrzggew
* Visible solo cuando el manejo de errores
) < o de corriente de bucle = "Otro"
Tioo PV Tipo SV Calibrar salidsx ﬁstoblezc.:a eN
ipo ipo P 1 porcentaje de |
analégica HART \ /
| e AR) \_bucle HART /
s B
Tipo TV Tipo QV
L )

Figura 63: Mapa del ment de salida HART
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D.3.2 Mapa del menu de revisién HART

Menda raiz
Corriente de Mena de Tipo de
bucle PV Valor QV Valor TV configuracion Valor SV Valor PV producto
L
- \ Men( de / ” Men( de h /
{ [Eliri
\Inicio de sesn);) servicio* [Fllerre de sesu)/n\ revision [\ Graznido /} \Qmmqr totales
N o N S . 4
*Editable solo por usuarios Admin/Operador
Utilice el mend Ment do cor'\\/}z;nl:jrgceién Revision del Revision HART
i i de E/S i
de preferencias opciones de E/ del sensor* medidor
*Visible solo para usuarios Admin
| | | | |
Revision PV Revision SV Revision TV Revision QV HART Settings
L L )
Modelo Fecha ID de desarrollo
Medicién valor Medicion Mensaje i
PV PV v %# Valor TV ] Descriptor
i i Clase de (
Rango Limite superior o . .
superior PV del sensor PV Med";{?n de Universal Rev Etiqueta
. Limite del L ) "y ) L . )
Limite de rango sensor inferior Medicién Medicion | | Revision de Revision de
inferior de PV PV sV Qv software hardware
Clase de Clase Clase # De Revision del
Medicién de Medicién de Medicién predmbulos dispositivo de
PV SV Qv requeridos campo
Valor Valor Direccion de la Larga etiqueta
SV Qv encuesta

Figura 64: Mapa del menu de revision HART
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D.4 Medidas configurables

La tabla siguiente muestra las mediciones disponibles a través de HART:

Tabla 35: Medidas disponibles a través de HART

Velocidad

Canal 1 Amplitud ActiveTw
descendente

Canal 2 indice mdximo
ascendente

Volumeétrico

Canal 1 Ganancia ActiveTw
ascendente

Canal 2 indice mdximo
descendente

Flujo mdsico

Canal1Ganancia ActiveTw
descendente

Canal 2 Porcentaje mdximo
ascendente

Totales volumétricos por lotes
(adelante)

Canal1Estado de error

Canal 2 Porcentaje mdéximo
descendente

Totales volumétricos por lotes
(inverso)

Canal 1 Error notificado

Canal 2 N.° de errores

Tiempo transcurrido del totalizador

Canal 1indice mdximo ascendente

Canal 3 Velocidad

Velocidad del sonido

Canal1indice méximo
descendente

Canal 3 Velocidad del sonido

Totales volumétricos de inventario
(adelante)

Canal 1 Porcentaje mdéximo
ascendente

Canal 3 Tiempo de trdnsito
descendente

Totales volumétricos del inventario
(inverso)

Canal 1Porcentaje maximo
descendente

Canal 3 Tiempo de trdnsito
descendente

Tiempo transcurrido del totalizador
deinventario

Canal TNUmero de errores

Canal 3 DeltaT

Factor del medidor

Canal 2 Velocidad

Canal 3 ActiveTw descendente

Volumeétrico estdndar

Canal 2 Velocidad del sonido

Canal 3 Calidad de la senal
ascendente

Totales volumétricos netos por lote

Canal 2 Tiempo de trdnsito
descendente

Canal 3 Calidad de la senal
descendente

Totales volumétricos netos de
inventario

Canal 2 Tiempo de trdnsito
descendente

Canal 3 Amplitud ascendente

Numero Reynolds

Canal 2 DeltaT

Canal 3 Amplitud descendente

Canal1Velocidad

Canal 2 ActiveTw descendente

Canal 3 Ganancia ascendente

Canal1Velocidad del sonido

Canal 2 Calidad de la seial
ascendente

Canal 3 Ganancia descendente

Canal1Tiempo de trdnsito
descendente

Canal 2 Calidad de la seial
descendente

Canal 3 Relacién senal-ruido (SNR)
ascendente

Canal 1 Tiempo de trdnsito
descendente

Canal 2 Amplitud ascendente

Canal 3 Relacién senal-ruido (SNR)
descendente

Canal 1DeltaT

Canal 2 Amplitud descendente

Canal 3 ActiveTw ascendente

Canal 1 ActiveTw descendente

Canal 2 Ganancia ascendente

Canal 3 Relacion seAal-ruido (SNR)
del ActiveTw ascendente

Canal 1 Calidad de la sefial
ascendente

Canal 2 Ganancia descendente

Canal 3 Relacién senal-ruido (SNR)
del ActiveTw descendente

Canal 1 Calidad de la sefial
descendente

Canal 2 Relacién senal-ruido (SNR)
ascendente

Canal 3 Amplitud del ActiveTw
ascendente

Canal 1 Amplitud ascendente

Canal 2 Relacién senal-ruido (SNR)
descendente

Canal 3 Amplitud ActiveTw
descendente

Canal 1 Amplitud descendente

Canal 2 ActiveTw ascendente

Canal 3 Ganancia ActiveTw
ascendente
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Tabla 35: Medidas disponibles a través de HART

del ActiveTw descendente

Canal 1 Ganancia ascendente Canal 2 Relacién senal-ruido (SNR) | Canal 3 Ganancia ActiveTw
del ActiveTw ascendente descendente
Canal 1 Ganancia descendente Canal 2 Relacidén senal-ruido (SNR) Canal 3 Estado de error

Canal 1 Relacion senal-ruido (SNR) Canal 2 Amplitud del ActiveTw

Canal 3 Error notificado

del ActiveTw descendente

ascendente ascendente

Canal 1Relacion sefal-ruido (SNR) Canal 2 Amplitud ActiveTw Canal 3 indice méximo

descendente descendente ascendente

Canal 1 ActiveTw ascendente Canal 2 Ganancia ActiveTw Canal 3 indice méximo
ascendente descendente

Canal 1Relacion senal-ruido (SNR) Canal 2 Ganancia ActiveTw Canal 3 Porcentaje mdximo

del ActiveTw ascendente descendente ascendente

Canal 1Relacion sefal-ruido (SNR) Canal 2 Estado de error Canal 3 Porcentaje mdéximo

descendente

ascendente

Canal 1 Amplitud del ActiveTw Canal 2 Error notificado

Informacién del contador

Numero de serie de la placa de flujo | NGmero de serie del sensor 1

Canal 3 NUmero de errores

NUmero de serie del sensor 3

(descendente) (ascendente)
Revision del hardware de la placa Ndmero de serie del sensor 2 Ndmero de serie del sensor 3
de flujo (ascendente) (descendente)
NUmero de serie del sensor 1 Numero de serie del sensor 2
(qscendente) (descendente)

Tabla 36: Configurable a través de HART

Configuraciones de tuberias

Didmetro externo de la tuberia

Grosor de la pared de la tuberia

Didmetro interior de la tuberia

Configuraciones de fluidos

Viscosidad cinemdtica

Limites

Corte a cero

Promedio de flujo

Configuracién de la trayectoria

Configuracion de la trayectoria

Tratamiento de errores de trayectoria

Peso de la trayectoria Canal 1

Peso de la trayectoria Canal 2

Peso de la trayectoria Canal 3

Longitud de la trayectoria Canal 1

Longitud de la trayectoria Canal 2

Longitud de la trayectoria Canal 3

Longitud axial de la trayectoria Canal 1

Longitud axial de la trayectoria Canal 2

Longitud axial de la trayectoria Canal 3
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Tabla 36: Configurable a través de HART
Configuraciones de los transductores Tipo de transductor Canail 1

NUmero de transductor Canal 1

Frecuencia del transductor Canal 1

Tw estdtico Canal 1

Tipo de transductor Canal 2

NUmero de transductor Canal 2

Frecuencia del transductor Canal 2

Tw estdtico Canal 2

Tipo de transductor Canal 3

NUmero de transductor Canal 3

Frecuencia del transductor Canal 3

Tw estdtico Canal 3

E/S estandar Seleccion del tipo de opcién de comunicacion

Salida analégica esténdar (AO)- Tratamiento de
errores

Tipo de salida digital esténdar (DO)
Tipo de medicion de pulsos DO

Seleccion de grupo de unidades de pulsos DO
Valor de pulsos DO

Ancho de pulsos DO

Manejo de errores de pulsos DO

Tipo de medicion de frecuencia DO

Seleccion de grupo de unidades de frecuencia DO

Valor base de frecuencia DO

Valor completo de frecuencia DO

Frecuencia completa de frecuencia DO
Manejo de errores de frecuencia DO

Valor de manejo de errores de frecuencia DO
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Anexo E. Comunhnicacion HART inalémbrica

El

Wireless HART es un protocolo de comunicacién digital bidireccional para dispositivos de campo que ofrece un

Introduccion

estdndar inaldmbrico interoperable y multiproveedor. Es un avance en las tecnologias de los sistemas de control de
procesos y se emplea ampliamente en numerosos dispositivos de campo.

El caudalimetro XMTI000 dispone de comunicacion HART integrada con salida 4-20mA. El adaptador HART
inaldmibrico Masoneilan VECTOR V1100 se utiliza junto con el caudalimetro XMTI000 para configurarlo como nodo
HART inaldmbrico. Los siguientes pasos le guiardn para configurar el caudalimetro XMTI000 para trabajar con el

adaptador Masoneilan VECTOR.

E.2

Instalacion y configuracion

Los siguientes instrumentos son necesarios para la configuracién completa:

E2.1

Nota:

Caudalimetro XMT1000 con opcién HART
Adaptador HART inalédmibrico Masoneilan VECTOR V1100.

Conexién de XMT1000 a Masoneilan VECTOR

TOMA DE TIERRA [GRN/YEL]* ¥
HART [AMARILLO]

POTENCIA DE BUCLE [ROJO

NOTA1

POTENCIA DIRECTA [NEGRO]

CONEXIONES DE
BUCLE ACTUALES

H/FF- H/FF+

a
]
G RETORNO [BLANCO] ¢
d
q
Q

J

* SENAL [COLOR DEL CABLE]
NOTA 1: AISLAR CABLE PRINCIPAL NEGRO

Asegurate de anadir la resistencia de 250 ? entre los cables blanco y amarillo.
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E2.2 Configuracién de XMTI1000

1. Programar las 4 variables para la salida digital HART

PV
SV
v
Qv

2. Las mediciones tipicas incluyen el caudal volumétrico, los totales, la velocidad, la velocidad del sonido, etc,, pero
dependen de la aplicacion.
3. Configure el contador para que no tenga errores, los sistemas sin errores serdn mds fdciles de solucionar mds
adelante en el proceso.
4. Asigne al contador un Tag y un Long Tag Unicos para poder identificarlos féicilmente en la red HART.

E2.3 Masoneilan VECTOR V1100 Configuracién del adaptador

Este paso configurard el adaptador VECTOR para que sea reconocido por el Gateway inaldmbrico.

1. Conecte un comunicador Emerson 475 a través de la resistencia de 250 ? instalada en el paso anterior.

2. Encienda el comunicador y seleccione HART en el menu. Si el Emerson 475 estd configurado para escanear
direcciones 0-16 entonces deberia ver el adaptador VECTOR. Tenga en cuenta que la direccién VECTOR por
defecto es 15.

3. Siel 475 no ve el adaptador VECTOR, compruebe que la configuracién del escdner es correcta:

Pulse 3, para Utilidad

Pulse 1, para Configurar la aplicacién HART
Pulse 2, Direcciones de sondeo
Despldcese hasta (0-15) y pulse intro

Volver al menu principal

4. Etiqueta de configuracién: Programe un nombre de etiqueta Unico para el adaptador VECTOR, de forma que sea
facilmente reconocible.

a.

@ 0o po0p

Seleccione la aplicaciéon HART
Pulse 2, Online

Pulse 2, Configurar

Pulse 2, Configuracion manual
Pulse 7, Informacion del dispositivo
Pulse 2, etiqueta larga

Escriba Tag name y seleccione enter para programar el nombre del tag en el adaptador VECTOR

5. Setup network ID and Join Key - Estos valores necesitan ser programados en el adaptador VECTOR para que
pueda unirse a la red Wireless Gateway. Tenga en cuenta que estos valores se encuentran en la documentacion

de Emerson Gateway y pueden ser diferentes para distintas redes.
a.

@ ~90o 0o

Seleccione la aplicacion HART

Pulse 2, Online

Pulse 2, Configurar

Pulse 2, Configuracion manual

Pulse 2, Inaldmbrico

Pulse 2, Unir dispositivo a red

Introduzca el ID de red y la clave de conexidon de su red
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E2.4 Configuracion de la pasarela inaldmbrica Emerson

La siguiente informacién mostraré cémo configurar la pasarela inaldmbrica con una IP ESTATICA a un PC dedicado,
esto puede ser Util como herramienta de diagnéstico.

Nota: No se trata de una aplicacion tipica de usuario final, sino que puede utilizarse como herramienta de
diagndstico en las instalaciones del cliente; es posible que la pasarela ya esté configurada en las
instalaciones del cliente segun sus procedimientos.

1. Conecte la alimentacion de +24VDC a la pasarela inaldmbrica. Consulte la etiqueta de la cubierta interior del
Gateway.

2. Conecte un cable CROSSOVER desde el puerto Ethernet1de la pasarela y el puerto Ethernet del PC.

3. Configure los ajustes TCP/IP del PC (Tenga en cuenta que esta informacién se encuentra en el manual del
Gateway).
a. Abierta: Una configuracion de red en el panel de control del PC.

b. Seleccione TCP/IP y Propiedades.

¢. Registre cualquier configuracion de IP estdtica actual, antes de realizar cambios para que el PC pueda
volver a su estado original.

Seleccione la casilla "Utilizar la siguiente direccién IP".
Introduzca 192.168.1.12 en el bloque Direccion IP.

Introduzca 255.255.255.0 en la Mdscara de subred.
Seleccione OK para las propiedades TCP/IP y LAN Windows.

@ =0 o

4. Desactivar proxies.
a. Abra el navegador Web estdndar en el PC.

b. Vaya a Herramienta->Opciones de Internet->Conexiones->Configuracion de LAN.
c. Desmarque la casilla Servidor proxy.

5. Configure la puerta de enlace inaldmbrica.
a. Enservidor web, escriba la direccién https://192.168.110.

« Inicie sesién como Usuario: admin y Contrasena: default.

b. Vaya a Configuracion->Pantalla de Protocolo de Internet.
« Compruebe que la casilla Especificar una direccién IP estd marcada.

» Establezcala direcciéon IP en 192.168.1.10.
» Establezca la mdscara en 255.255.255.0.
« Establezca la puerta de enlace en 192.168.1.12 (Nota: ésta es la direccion IP del PC)

6. Verifica el funcionamiento: Tenga en cuenta que HART es un protocolo lento, HART inalédmbrico es adn mds lento,
asi que sea paciente esperando a que el Gateway vea el VECTOR.
d. Miraenla pdgina de Visién General de la Red para ver si hay algun dispositivo "vivo" en la red.

b. Cuando esté visible, cambie a la pdgina Explorador para ver el adaptador VECTOR y los Datos HART
inaldmbricos.
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[no hay contenido previsto para esta pdginal]
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AnexoF. Comunicacion Foundation Fieldbus

F.1 Introduccién

El bus de campo es un protocolo de comunicacién digital bidireccional para dispositivos de campo, que ofrece un
avance en tecnologias para sistemas de control de procesos y es ampliamente empleado por numerosos
dispositivos de campo.

La opcién XMTI000 FF estd disefada segun la especificacion estandarizada por la Fieldbus Foundation, y
proporciona interoperabilidad con dispositivos producidos por otros fabricantes. La PCB opcional de bus de campo
incluye un software compuesto por cinco bloques de funciones Al y un bloque de funciones PID .

Nota: Para mds informacion general sobre otras caracteristicas, ingenieria, disefo, trabajos de construccion,
puesta en marcha y mantenimiento de Fieldbus, consulte la Informacién técnica de Fieldbus
(TI 38K3A01-0IE).

F.2 Instalacion

F.21 Configuraciénde lared

Los siguientes instrumentos son necesarios para el uso con dispositivos de bus de campo:

+  Fuente de alimentacioén: El bus de campo requiere una fuente de alimentacién especifica. Se recomienda
que la capacidad de corriente sea muy superior al valor total de la corriente méxima consumida por todos
los dispositivos (incluido el host). La corriente continua convencional no puede utilizarse tal cual.

- Terminadores: El bus de campo requiere dos terminadores. Consulte con el proveedor los detalles de los
terminadores que se conectan al host.

- Dispositivos de campo: Conecte los dispositivos de campo necesarios para la instrumentacion. XMTI000 ha
superado la prueba de interoperabilidad realizada por la Fieldbus Foundation. Para arrancar correctamente
Fieldbus, utilice dispositivos que satisfagan los requisitos de la prueba anterior.

« Host: Se utiliza para acceder a los dispositivos de campo. Para una linea de instrumentacion se utiliza un
host dedicado (como DCS), mientras que para fines experimentales se utilizan herramientas de
comunicacion dedicadas.

F.2.2 Polaridad

Los terminales del XMTI000 Foundation Fieldbus estdn marcados con (+) y (-).sin embargo, el disefo es insensible a
la polaridad. Esto significa que el XMTIO00 se comunicard incluso si las conexiones estdn invertidas.
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F.23 Conexion

Conecte los cables del bus de campo a Plen la placa de bornas (véase Figura 65 més abajo). Panametrics
recomienda utilizar el puerto trasero superior derecho de la caja.

IMPORTANTE: Aseglrese de seguir todas las directrices de instalacion locales.

Figura 65: FF Conexién a XMTI000
F.24 FISCO (Concepto de bus de campo intrinsecamente seguro)
El bus de campo XMTI000 estd certificado como conexién FISCO tanto para pardmetros de entidad como FISCO :

+  Parémetros FISCO
Vinax OF Ui =175 V

Imax © Lj=380 mA

Ci=0
L; =10 pH
P=532 W

«  Par@metros de la entidad
Vimax OF Uj=24V
Imax © Li =250 mA

Ci=0
L; =10 uH
Pi=532W

Nota: El plano del control FISCO XMTIO00 es el plano de Panametrics n.° 752-584. Consulte a la fabrica para
obtener una copia del plano.

Atencién: La cubierta FISCO debe instalarse de conformidad con las directrices de la FISCO.
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IMPORTANTE: La cubierta FISCO en la placa de circuito impreso del terminal XMTIO00 es necesaria para
proporcionar una barrera entre las conexiones IS y no IS. Esta cubierta debe instalarse si la aplicacion
de bus de campo es FISCO.

La cubierta FISCO debe venir instalada de fdbrica, como se muestra en Figura 66 a continuacion. Los cables de bus
de campo deben instalarse a través del puerto superior derecho del XMTIO00 para su entrada directa en la zona
FISCO de la placa de circuito impreso del terminall.

Figura 66: Tapa FISCO instalada y tornillo de montaje

F2.5 FicheroDD

El archivo DD se puede encontrar en la pdgina web de Foundation Fieldbus www fieldcommgroup.org bajo
Panametrics como fabricante y XMTIO00 como modelo. También puede encontrarse en el sitio web del proveedor
de DCS, si estd disponible.

PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario 103



Anexo F. Comunicacion Foundation Fieldbus

F.2.6 Direcciéon de nodo por defecto

La direccién de nodo por defecto de fébrica para cada caudalimetro XMTIO00 es 17 (ver Figura 67 mds abaijo). Esto

debe cambiarse durante la puesta en marcha.

I

rDevke Pro-penies — .. ;

Baker Hughes

XMT1000

Manufacturer
Category
Model Name

H1 Device Class

MANUFAC_ID
DEV_TYPE
DEV_REV
DD_REV

ITK Version

PD Tag
Device ID
Node Address

=

Baker Hughes
XMT1000
Link Master

0x004745
0x0010
0x01

0x01

6.00

BH_XMT1000 FBK2____152917551
0047450010 FBK2___ 152917551
17 (0x11)

/

more information from manuf. rer’ ite. Node AddreSS

Figura 67: Propiedades del dispositivo XMTI000
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F.3 Especificaciones

F.3.1 General

Nombre del fabricante: Panametrics
ID de fabricante (Hex): 004745
Modelo: XMT1000
Tipo de dispositivo: 0010

FF Revision del dispositivo:  Para mds informacién, consulte el sitio web de la
Fieldbus Foundation

Cumple la normativa FISCO:  Si
Certificados de ubicacion peligrosa: Ver dibujo 752-584
Revision ITK: 6,2
Protocolo: Al
Protocolo Baudios (bps): 3125k

Ficheros DDy CFF: Para mds informacion, consulte el sitio web de la
Fieldbus Foundation

Contador Programable a través de FF:  Si

F.3.2 Fisica

Sensible a la polaridad (Si/No): No
Consumo de corriente de reposo (mA): 26
Tension de trabajo: 9-32VDC

F.3.3 Comunicacién

Fabricante de la pila:  Softing AG
Copia de seguridad LAS Capable: Si*
Numero total de videograbadoras: 24
Videograbadoras fijas para configuracion: 1
*LAS significa Link Active Scheduler. Puede programar una red si falla el LAS principal.
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F.3.4 Capade usuario

Aplicacion FB Fabricante: Softing AG
Bloques de funciones: 5-Al(e),-PID
Admite la instanciacion de bloques: No
Actualizacion de firmware a través de bus de campo: No
Configuracion de proteccién contra escritura: Puente HW en PCB

F.3.5 Bloques de funciones

Tipo de clase de bloque de recursos: Mejorado (Diagnéstico de campo)
Bloques transductores: XMIT, CH COMPUESTO, Canal 1, Canal 2, Canal 3
Tipo de clase de bloque transductor: A medida
Bloques de funciones: Al (5), PID
Tiempo de ejecucion FB (ms): 20, 40
Tipo de clase de bloque de funciones: Estandar

fep BUS Co - [interface0-0
& File interface0-0  Configure View Window Help

[CIHide FBAP Grid || 2, Hide Help
Q&8 LLIVY L | @ 5| Wshowrsar EShow Schg
£-El My System
= & interface0-0

I3 Network Parameters

Schedule

@3 Function Block Application

¥ inertace0 )

- §7BH_XMT1000____ FBK2__152917551

RESOURCE  FBK2__152917551 (RB2)
XMIT_TB FBK2__152917551 (XMITTB)
COMPOSITE_CH_TB FBK2__152917551 (COMPOSITECHANNELTB)
CHANNEL_1_TB FBK2__152917551 (CHANNEL1TB)
CHANNEL_2_TB FBK2__152917551 (CHANNEL2TB)
CHANNEL_3_TB FBK2__152917551 (CHANNEL3TB)
ANALOG_INPUT1 FBK2__152917551 (A
ANALOG_INPUT2 FBK2__152917551 (AD)
ANALOG_INPUT3 FBK2__152917551 (AD
-@H_ANALOG_INPUT4 FBK2__152917551 (AD
@ ANALOG_INPUTS FBK2__152917551 (AD
@ PID_1 FBK2__152917551 (PID)

Figura 68: Bloques XMTI000 FF
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F.4 Bloque de recursos

El bloque de recursos proporciona informacién comun sobre la implementacién del XMTI000 Foundation Fieldbus. El
usuario puede encontrar los nimeros de revision FF, establecer contrasefias y configurar el mapa de bits NAMUR

NEI107 .

F.4.1 RevisionFF

Figura 69 abajo se muestran las versiones SW y HW del Foundation Fieldbus en el Bloque de RecursosXMTI1000, e

incluye una Revision FF para ambas.

BH_XMT1000___ FBK2 152917551 : RESOU...

Apply Values

[RESOURCE  FBK2__15 | B B

== =-RAlE]E

00s ” Auto

[¥ Periodic Updates |2 [sec) =

Process | Tuning | Options | Alams | Diagnostics ~Others I

Parameter | Value -l
| |@ ITK_VER &
‘ & SOFTWARE_REV FD-5wWY 3.01.6.161138:16597M
@ HARDWARE_REV FEK2-5TD =
4|l
Wiite Changes [ !
Y

Figura 69: Revision FF en el bloque de recursos XMTI000
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F.42 Contrasena

Debe introducirse una contrasefa para cambiar los pardmetros del sistema XMTI000. Esto puede hacerse utilizando
Foundation Fieldbus. Existen diferentes niveles de seguridad para las distintas contrasefias(Admin u Operador).
Consulte el manual estéindar para obtener mds informacion sobre los niveles de contrasefia. Figura 70
continuacion se muestran los campos de contrasefa en el Bloque de Recursos XMTI000.

(@ BHXMTI000_ FBK2_ 1520175504RESOU... L i= e |
:1 Apply Values
([RESOURCE  FBK2__15: | B !

[ =2 e e EE

'| ¥ Periodic Updates |2 [sec) el
IN 00s_|[ Auto
| _Pmcess] Tuning I Dptéonsl Alarmsl Diagnhostics  Others I
Parameter ‘ Value -
@ SYSTEM_OPT_TYPE 000
@ SYSTEM_REQ_LEVEL Viewer
@ SYSTEM_REQ_PASS 0
@ SYSTEM_REQ_CMD 000
| -
< [eam 3
Wiite Changes Read All
— = - - — )

Figura 70: CqmF:s de contraseiia en el bloque de recursos XMTI000

Atencién:  Antes de introducir una contraseria, asegurese de que el bloque transductor XMIT_TB
estd en modo activo.

Para entrar en el modo de configuracién, siga estos pasos:

Seleccione la pestana Resource Block / Bloque de recursos > Others [ Otros.

Seleccione SYSTEM_OPT_TYPE y ajlstelo a Option FI / Opcién Fl.

Seleccione SYSTEM_REQ_LEVEL y ajlstelo a Admin u Operator.

Introduzca la contrasefia de Admin [ administrador u Operator [ operador en el campo SYSTEM_REQ_PASS.
Seleccione Cancel [ Cancelar en el cuadro desplegable SYSTEM_REQ_CMD.

Seleccione Iniciar sesién en el cuadro desplegable SYSTEM_REQ_CMD.

Haga clic en el botén Write Changes [ Escribir cambios.

Compruebe que en la pantalla del XMTI000 aparece SkIn Config Mode. Ahora deberia poder editar los campos
con privilegios de Admin [ administrador.

ONOD oA N
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Para editar los campos de los bloques de transductor, siga estos pasos:

1. Seleccione o introduzca el new value [ nuevo valor.

2. Haga clic en el botén Write Changes / Escribir cambios.

3. Vuelva ala pestaia Resource Block [ Bloque de recursos > Others [ Otros y seleccione Commit en el cuadro
desplegable SYTEM_REQ_COM

4. Haga clic en el botén Write Changes / Escribir cambios.

Para salir del modo de configuracion, siga estos pasos:

1. Seleccione Cancel [ Cancelar en el cuadro desplegable SYSTEM_REQ_CMD.
2. Haga clic en el botén Write Changes / Escribir cambios.
Nota: E/XMTIOO00 saldra automdticamente del modo de configuracion tras 5 minutos de inactividad.

F.43 NAMURNE107

La recomendacion NAMUR NE107 especifica que los diagndsticos detallados especificos del dispositivo se resumen
en cuatro sefales de estado simples. Los diagnésticos estdin configurados por defecto por Panametrics, pero
pueden ser modificados a cualquier otro nivel por el usuario. Las cuatro senales de estado son:

+  Fall6: Esta categoria se utiliza normalmente para fallos de hardware o software. La salida del contador no es
vdlida. Consulte con la fdbrica para su resolucion.

«  Offspec: Esta categoria se utiliza normalmente para problemas de aplicacion, instalacién o proceso.
Consulte la seccién de resolucion de problemas de este apéndice o péngase en contacto con el servicio de
atencién al cliente de Panametrics para obtener ayuda.

«  Compruébalo: Esta categoria significa que la salida del dispositivo no es vdlida debido a trabajos en curso
en el dispositivo, como programacion, etc.

«  Mantenimiento: Esta categoria se utiliza normalmente para asignar pardmetros que estdn en buen estado
pero que pueden salirse de la especificacion debido a alguna condicion del proceso o factor de desgaste.
No hay diagndsticos establecidos por defecto en esta categoria.

Las senales de estado (véase Figura 71mds obqjo) pueden notificarse como errores(ACTIVE) o enmascararse
cuando se produce el error(MASK). No hay ajustes por defecto para los bits MASK.

P PeiokoUpditen  [2loec] ]

005 I Augy

Poocess | Tunrg| Ootiorn | Mo | Diogrousics Oobaes |

 Paameres | Ve | Type & Enteraira | Help. =

Figura 71: Configuracién de NAMUR NE107 en el bloque de recursos
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LosErrores NAMUR NE107 y sus Categorias por Defecto en el Resource Block / Bloque de Recursos XMTI000 se listan a

continuacioén en Tabla 37.

Tabla 37: Errores NAMUR NE107 y categorias por defecto XMT1000

Error Sub-Error Descripcion Categoria por defecto
Error de configuracién CRC Fallo persistente CRC del pardmetro Fallido
Software defectuoso Fallo de desbordamiento de pila Fallido
Fallo del perro guardidn de secuencia o Fallido
ventana
Fallo de software Fallido
Fallo de inicializacion del Se ha producido un fallo en la Fallido
dispositivo inicializacion
Error del hardware Fallo de prueba de bits ADC Fallido
Fallo en prueba de VGA Fallido
Fallo de frecuencia del reloj Fallido
Fallo en prueba de CPU Fallido
Fallo invariable de la memoria flash Fallido
Fallo en memoria variable Fallido
Fallo CRC en configuracion FPGA Fallido
Fallo en prueba de temperatura Fallido
Fallo de controlador Fallido
Fallo en vigilancia Fallido
Errores de hardware:DSP Fallido
ISR por defecto (Excepcién DSP) Fallido
Excepcién DSP Fallido
Pérdida de comunicacion Modbus | Sin comunicacién Modbus Fallido
Valor del sensor fuera de rango VelocityWarning Offspec
Dispositivo no calibrado NoCalibrado Offspec
Error de medicion del sensor SingleChAccuracy Offspec
MultiChAccuracy Offspec
ActiveTw Offspec
CycleSkip Offspec
Amplitud Offspec
Calidad de la sefal Offspec
VelocityRange Offspec
SoundSpeed Offspec
SNR Offspec
Dispositivo en modo En modo configuracion - Indicacion Consulte
configuracion
Advertencia de pardmetro no Pardmetro no admitido - Advertencia Consulte
admitido
Advertencia de rango de Rango de pardmetros no vdlido - Consulte
pardmetros no vdlido Advertencia
Aviso de solicitud no vdlida Solicitud no vdlida - Advertencia Consulte
Aviso de usuario no vdlido Usuario no vdlido - Advertencia Consulte

1o
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F.5 Bloque transductor XMIT

El bloque transductor XMIT contiene pardmetros que pueden transmitirse al bus de campo a través del blogue Al
El usuario puede ver los datos en tiempo real y seleccionar las unidades para cada uno de los pardmetros (véase
Figura 72 més abajo).

@ BH_XMT1000____FEK2__152917551:XMIT_TB  FBK2__1529 1.3

Apply Values e ———
PonTe ree_1ss [ R[22 | 2 & o3[
|4 Pesode Updated  [2[sec) =4

005 |[Auo
': Process | 170 Config | Alwms | Disgnossics | Trends  Othess |
| | Porometer | Valoe Ty
2 DEHS&TY 1000
VALU i
| | ©s1ats ;
QUALITY Good_NorlCazcads o
' SUBSTATUS NenSpectic o
| uMITS NetLended o
@ DENSITY_UNIT kg/n? @
|8 @ VOLUME TRIC_FLOW
;\MLUE B0 005165 [+ |
STATUS
QUALITY Good_NorlCascade
SUBSTATUS NonSpeche m
LMITS NotLrmded {134 ]

Figura 72: Par@metros y unidades de medida en el bloque transductor XMIT
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F.5.1 Unidades

Los pardmetros de medicién que se encuentran en el XMIT Transducer Block / Bloque Transductor XMIT tienen
varias unidades seleccionables. Tabla 38 a continuacion se enumeran las unidades disponibles para cada
pardmetro.

Nota: Las unidades sélo pueden modificarse con una contrasefia de Admin [ administrador . Asegurese de que
las unidades seleccionadas coinciden entre el XMIT Transducer Block [ Bloque Transductor XMIT y e/ Al
Block / Bloque Al.

Tabla 38: Pardmetros y unidades disponibles en el bloque transductor XMIT
Pardmetro Unidades
Densidad g/m3 kg/L, g/ml. kg/m3, Ib/in, Ib/ft3, Ib/gal

Caudal volumétrico (Act) m?3/s, m3/m, m3/h, m3/d, L/s, L/min, L/h, ML/d, CFS, CFM, CFH, ft3/d, gal/s, GPM, gal/h,
gal/d, ImpGail/s, ImpGal/min, ImpGal/h, ImpGal/d, bbl/s, bbl/min, bbl/h, bbl/d,
kgal/min, kgal/h, kgal/d, kbbl/min, kbbl/h, kbbl/d, ac-ft/m, ac-ft/h, ac-ft/d

Flujo mdsico kg/s, kg/min, kg/h, kg/d. t/s, t(min, t/h, t/d, Ib/s, Ib/min, Ib/h, Ib/d, Ston/s, Ston/min,
Ston/h, Ston/d, kib(US)/s, kib(US)/min, kib(Us)/h, kib(us)/d

Velocidad m/s, pies/s

Totales m3, L, ft3, galén, bbl, Mgal, Mft3, ImpGal, Mbbl, M, Mm3, ac-ft, ac-in, Sm?, SL, SCF

Temperatura K, C,F,R

Presion kg-m?2, Pa, Mpa, kPa, bar, mbar, torr, atm, psia, psig
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F.6 Bloque transductor compuesto

El Composite Transducer Block [ bloque transductor compuesto proporciona los valores de medicion y los
parémetros programables comunes a las tres vias. Figura 73 abajo se muestra el Composite Transducer Block /
Bloque Transductor Compuesto y Tabla 39 en la pdgina 114 enumera las Mediciones y Pardmetros que estdn
disponibles.

Nota: La designacién RIW significa que el parémetro es escribible en FF utilizando una contraseria Admin.

@ BH_XMT1000____ FBX2__ 152917551 : COM

| Apply Values
[Conrose CcHTBFBR_ | Bl B | 2 & o3|
¥ PeiodcUpdses [20:ec] =]
| 005 |~
: Process | 1/0 Corfip | Alams | Disgrstics Othes |
I| | Paameler | Valus
@ FIFE_ID 90,0023 men
@ PIFE_OD 110.002 fren
@ PIPE_WALL_THICKNESS 10 eem
@ CORR_PEAX_LOW_LIMIT 1000
@ ANALOGOUT_PERCEMTSCALE 0%
@ ACCELERATION_UMIT 15 en/s?
@ AMP_DISC_MIN 14
@ AMP_DISC_MAX E?.

Figura 73: Bloque transductor compuesto
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Tabla 39: Valores de medicién y par@metros disponibles en la TB compuesta

Medidas y pardmetros de la TB compuesta Medicién ParG@metro

BATCH_FWD_TOTALS R

BATCH_REV_TOTALS R

TIEMPO_TOTAL_LOTE R

VELOCIDAD_SONORA R
TOTALES_DE_INVENTARIO R
INVENTARIO_REV_TOTALES R
TIEMPO_TOTAL_DE_INVENTARIO R

MULTI_KFACTOR R

REYNOLDS_KFACTOR R
TEMPERATURA_OPERATIVA_ACTUAL R
VOLUMETRICO_ESTANDAR R

BATCH_NET_TOTALS R

ESTADO_ERROR R

CODIGO SANITARIO R

REPORTED_ERROR R
ESTADO_ENTRADA_PUERTA R
TIPO_UNIDAD_DENSIDAD_R R
TIPO_UNIDAD_VELOCIDAD_R R
TIPO_UNIDAD_TEMPERATURA_R R

ID_TUBO RIW
TUBO_OD R/W
ESPESOR_PARED_TUBERIA RIW
CORR_PEAK_LOW_LIMIT RIW
ANALOGOUT_PERCENTSCALE RIW
LIMITE_ACELERACION R/W
AMP_DISC_MIN RIW
AMP_DISC_MAX R/W
VISCOSIDAD_CINEMATICA RIW
FACTOR_CALIBRACION R/W
ZERO_CUTOFF RIW
TIEMPO_DE_RESPUESTA R/IW
VELOCIDAD_LIMITE_BAJA RIW
VELOCIDAD_ALTA_LIMITE R/IW
AVISO_VELOCIDAD_LIMITE_BAJO RIW
AVISO_VELOCIDAD_LIMITE_ALTO RIW
DENSIDAD_DE_REFERENCIA RIW
SOS_LOW_LIMIT, SOS_HIGH_LIMIT RIW
MULTIK_VELREY _1-12, MULTIK_KFACTOR_1-12 RIW
REYNOLDS_CORRECTION R/IW
TEMPERATURA _SUMINISTRO_FLUIDO R
TEMPERATURA _DE_RETORNO_DEL_FLUIDO R

na
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Tabla 39: Valores de medicion y par@metros disponibles en la TB compuesta

Medidas y pardmetros de la TB compuesta Medicién Parametro
SOS_LOW_LIMIT RIW
SOS_HIGH_LIMIT R/W
MULTIK_VELREY RIW
MULTIK_KFACTOR R/IW
CONFIGURACION DE LA RUTA RIW
REVISION_HARDWARE
REVISION_DEL_SOFTWARE
UMPU_SERIAL_NUMBER
TOTALIZADOR_CMD RIW
NUMERO_SERIE_SENSOR R
MULTIK_ACTIVE RIW
MULTIK_TYPE R/W
MULTIK_PAIRS RIW
KVINPUT_SELECTION R/IW
ENABLE_ACTIVE_TW RIW
CALIBR_MODE_SELECTION R/IW
PATH_ERROR_HANDLING RIW
DIMENSION_TIPO_UNIDAD RIW
UNIT_TYPE_TIME RIW
UNIDAD_TIPO_VISCOSIDAD R/IW
UNIT_TYPE_STD_VOL RIW
NUMERO_SERIE_SISTEMA R
FTPA_SERIAL_NUMBER R
SELECCION_TENSION R/W
SELECCION_ATENUADOR RIW
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F.6.1 Coémo borrar el totalizador

Los totales de los lotes pueden controlarse a través de Foundation Fieldbus (véase Figura 74 mds abajo). El usuario
puede iniciar, detener o restablecer los totalizadores de lote configurando la opcién en la funcién TOTALIZER_CMD
del Composite Transducer Block [ Bloque Transductor Compuesto. Para configurar los totalizadores desde el
Foundation Fieldbus:

1. Compruebe que los terminales de puertay tierra de la placa de circuito impreso principal estéin conectados.

2. Programa el parédmetro CALIBR_MODE_SELECTION en el Composite Transducer Blockl Bloque Transductor
Compuesto a Gate Input / Entrada Puerta.

Una vez completados estos pasos, puede controlar el totalizador de lotes (iniciar, detener o restablecer)

seleccionando la opcién deseada en TOTALIZER_CMD y escribiendo los cambios en el medidor. Esta funcién no

requiere contrasena.

IMPORTANTE: E/ Totalizador de Inventario sélo puede restablecerse en fdbrica.

BH_XMT1000___ FBKZ2_ 152917551: COM

Apply Values
[coMPOSITE_CH_Te Fekz_ | B £5 | % B2

M PeiiodicUpdates  [2(sec) =]
0os ||Auto

| Process | 170 Config | Alams | Diagnostics Othe

Parameter | Vahue
@ PATHCONFIGURATION Singls
& HARDWARE_REVISION 21474
@ SOFTWARE_REVISION 32364
| |@& UMPU_SERIAL_NUMBER 11110
@ " TOTALIZER_CMD Batch
@ FACTORY_DEFAULT i}
@ SENSOR_1_SERIAL_NUMBER 21474
@ SENSOR_2_SERIAL_NUMBER 21474

Figura 74: Funcién TOTALIZER_CMD en TB compuesta
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F.7 Medidas configurables

La tabla siguiente muestra las medidas disponibles en FF:

Tabla 40: Medidas disponibles en FF

Velocidad

Canal 1 Calidad de la sefial
descendente

Canal 2 Relacién sefal-ruido (SNR)
descendente

Volumétrico

Canal 1 Amplitud ascendente

Canal 2 Indice méximo ascendente

Flujo mdsico

Canal 1 Amplitud descendente

Canal 2 Indice méximo descendente

Totales volumétricos por lotes

Canal 1 Ganancia ascendente

Canal 2 Porcentaje mdximo

(qdelqnte) ascendente
Totales volumétricos por lotes Canal1Ganancia descendente Canal 2 Porcentaje mdéximo
(inverso) descendente

Tiempo transcurrido del totalizador

Canal 1Relacién sefal-ruido (SNR)
ascendente

Canal 2 Nimero de errores

Velocidad del sonido

Canal 1Relacién seAal-ruido (SNR)
descendente

Canal 3 Velocidad del sonido

Totales volumétricos de inventario

Canal 1Indice mdéximo ascendente

Canal 3 Tiempo de trdnsito

(adelante) descendente
Totales volumétricos del inventario | Canal1Indice mdéximo descendente | Canal 3 Tiempo de trdnsito
(inverso) descendente

Tiempo transcurrido del totalizador

Canal 1 Porcentaje mdximo

Canal 3 DeltaT

de inventario ascendente
Factor del medidor Canal 1Porcentaje maximo Canal 3 Calidad de la sefal
descendente ascendente
Factor K de Reynolds Canal 1Ndmero de errores Canal 3 Calidad de la sefal
descendente

Temperatura de funcionamiento
actual

Canal 2 Velocidad del sonido

Canal 3 Amplitud ascendente

Volumeétrico estdndar

Canal 2 Tiempo de trdnsito
descendente

Canal 3 Amplitud descendente

Totales volumétricos netos por lote

Canal 2 Tiempo de trdnsito
descendente

Canal 3 Ganancia ascendente

Estado de error

Canal 2 DeltaT

Canal 3 Ganancia descendente

Codigo de estado (mapa de bits de

Canal 2 Calidad de la sefial

Canal 3 Relacién sefal-ruido (SNR)

todos los errores del sistemq) ascendente ascendente
Error notificado (error de mayor Canal 2 Calidad de la sefal Canal 3 Relacién sefal-ruido (SNR)
prioridad) descendente descendente

Estado de la puerta

Canal 2 Amplitud ascendente

Canal 3 Indice mdaximo ascendente

Canal 1Velocidad del sonido

Canal 2 Amplitud descendente

Canal 3 Indice mdximo descendente

Canal1Tiempo de trdnsito

Canal 2 Ganancia ascendente

Canal 3 Porcentaje mdximo

descendente ascendente
Canal1Tiempo de trdnsito Canal 2 Ganancia descendente Canal 3 Porcentaje mdximo
descendente descendente

Canal 1DeltaT

Canal 2 Relacién sefal-ruido (SNR)
ascendente

Canal 3 NUmero de errores

Canal 1 Calidad de la sefial
ascendente

Informacién del contador

Ndmero de serie del sistema Numero de serie del sensor 2 Numero de serie del amortiguador 1
(ascendente) (descendente)

Nudmero de serie de la placa de flujo | NUmero de serie del sensor 2 Numero de serie del amortiguador 2
(descendente) (ascendente)
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Tabla 40: Medidas disponibles en FF

Revisién del hardware de la placa

Numero de serie del sensor 3

Numero de serie del amortiguador 2

de flujo (oscendente) (descendente)

Nudmero de serie del sensor 1 Numero de serie del sensor 3 Numero de serie del amortiguador 3
(ascendente) (descendente) (ascendente)

Numero de serie del sensor 1 Numero de serie del amortiguador1 | NUmero de serie del amortiguador 3
(descendente) (ascendente) (descendente)

Tabla 41: Configurable a través de FF

Configuraciones de tuberias

Didmetro externo de la tuberia

Grosor de la pared de la tuberia

Didmetro interior de la tuberia

Configuraciones de fluidos

Viscosidad cinemdtica

Densidad de referencia

Seleccién del modo de seguimiento

Velocidad minima del sonido

Velocidad mdxima del sonido

Limites

Limite de advertencia de velocidad minima

Limite de advertencia de velocidad mdxima

Velocidad minima

Velocidad mdxima

Corte a cero

Promedio de flujo

Amplitud minima

Amplitud mdaxima

Correlacion Limite mdximo

Configuracién de la trayectoria

Configuracion de la trayectoria

Tratamiento de errores de trayectoria

Peso de la trayectoria Canal 1

Peso de la trayectoria Canal 2

Peso de la trayectoria Canal 3

Longitud de la trayectoria Canal 1

Longitud de la trayectoria Canal 2

Longitud de la trayectoria Canal 3

Longitud axial de la trayectoria Canal 1

Longitud axial de la trayectoria Canal 2

Longitud axial de la trayectoria Canal 3

18
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Tabla 41: Configurable a través de FF

Configuraciones de los transductores

Tipo de transductor Canal 1

NUmero de transductor Canal 1

Frecuencia del transductor Canal 1

Tw estdtico Canal 1

Tipo de transductor Canal 2

Numero de transductor Canal 2

Frecuencia del transductor Canal 2

Tw estdtico Canal 2

Tipo de transductor Canal 3

Numero de transductor Canal 3

Frecuencia del transductor Canal 3

Tw estdtico Canal 3

Avanzado

Tensiéon de transmision

Atenuador

Correccion Reynolds

Seleccioén del modo Tw

Canal 1Porcentaje mdximo de Active Tw

Canal 2 Porcentaje mdximo de Active Tw

Canal 3 Porcentaje mdximo de Active Tw

Canal 1 Desplazamiento Delta-T

Canal1Tbc

Retardo Transmisién Canal 1

Canal 1Ndmero de errores permitidos

Canal 1 Porcentaje mdaximo

Canal 2 Desplazamiento Delta-T

Canal 2 Thc

Retardo Transmisién Canal 2

Canal 2 Nimero de errores permitidos

Canal 2 Porcentaje mdaximo

Canal 3 Desplazamiento Delta-T

Canal 3 Tbec

Retardo Transmisién Canal 3

Canal 3 Nimero de errores permitidos

Canal 3 Porcentaje mdaximo

Calibracién

Factor del medidor

Selecciéon del modo de calibracion

Seleccioén de la tabla K

NUmero de puntos

Seleccion del tipo de calibracion

Tabla de calibracién

Puntos de velocidad (1a 6)

Puntos Reynolds (1a 6)

Factores K puntos (1a 6)
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F.8 Bloque transductor de canal

Los bloques de transductores CHI, CH2 y CH3 muestran los valores de medicion y los pardmetros programables
para cada una de las tres vias. Figura 75 abajo se muestra el Channel Transducer Block / Bloque Transductor de
Canal, y Tabla 42 en la pagina 121 enumera las medidas y pardmetros que estdn disponibles.

Nota: La designacién RIW significa que el parémetro es escribible en FF utilizando una contrasefia Admin .

@ BH_XMT1000____FBI

Apply Values. ——

lchanneL 1t Fe2_ | B |G B (S B¢

¥ PaodcUpdnie [2(ec)
008 [[re

| Process | 1/0 Config | Alams | Disgnostics  Othess |

Patameted Value

@ CH_1_WEIGHT_FACTOR 1

@ CH_1_18C 0z

@ CH_1_TwW 143

@ CH_1_PATH_LENGTH 322072 mm

@ CH_1_AX1AL_LENGTH 322072 mm

Figura 75: Bloque transductor de canal
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Tabla 42: Valores de medicién y paradmetros disponibles en la TB de canal

Mediciones y pardmetros de TB de canal Medicién Pardmetro
CH_SOUND_SPEED

o)

CH_TRANSIT_TIME_UP
CH_TRANSIT_TIME_DN
CH_DELTA_T
CH_UP_SIGNAL_QUALITY
CH_DN_SIGNAL_QUALITY
CH_UP_AMP_DISC
CH_DN_AMP_DISC
CH_GAIN_UP
CH_GAIN_DN

CH_SNR_UP

CH_SNR_DN

CH_UP_PEAK
CH_DN_PEAK
CH_PEAK_PCT_UP
CH_PEAK_PCT_DN
CH_NUM_ERRRORS_OF_16
CH_WEIGHT_FACTOR R/W
CH_TBC R/W
CH_TW R/W
CH_PATH_LENGTH R/W
CH_AXIAL_LENGTH R/W
CH_TRANSMIT_DELAY R/W
CH_DELTA_T_OFFSET R/W
CH_PCT_PEAK R/W
CH_TRANSDUCER_TYPE R/W
CH_TRANSDUCER_FREQ R/W
CH_ERRORS_ALLOWED R/W
CH_TRANSDUCER_NUMBER R/W
CH_PATHCONFIGURATION R/W

e R - v Bl - vl - v i I~ v i - vl - v - v I I~ vl B~ v - v il - vl B~ v Jl B~ v il I~ v} I~ v
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F.9 Bloque de entrada analégica

El bloque de entrada analdgica (AI) (véase Figura 76 mas abajo) estd disefnado como una funcion de
acondicionamiento de sefal generalizada. La salida de un bloque Al puede conectarse al bus de campo. El bloque Al
recibe y procesa los datos medidos por el Transducer Block / bloque transductor y proporciona funciones
adicionales como escalado, filtrado, generacién de alarmas y tendencias.

@ BH_XMT1000___FBK2__152917551: ANALOG_INPUT1
Apply Values
JANALOGNPUTT P2 | B B (6 B | 2 B ¢F
: W PeodcUpdated  [2[tec] =
| 005 |[Aso  Morual

: Process | Scaling | Tuning| Options | Alsens | Diagrostics | Tes
 Paameter Vabue
@ TAG_DESC

B @ MODE_BLX
- TARGET Augo
ACTUAL oo
FERMITTED Aizo|Man|00S
NORMA Ao

2 1
EWLUE o &5

Figura 76: Bloque de entrada analégica (Al)

F.10 BloquePID

La funcién PID ofrece un control basado en un algoritmo programable. El bloque de funciones PID puede utilizarse
con una vdlvula para controlar el caudall.

Nota: Consulte las especificaciones de Foundation Fieldbus para obtener mds informacién sobre el uso del
bloque PID.
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F.1N

El caudalimetro publica el estado de error en el bus de campo junto con los datos reales. El estado del error se
_Reported Error del Channel Transducer Block / Bloque Transductor de Canal.
Ademds, el pardmetro Quality / Calidad mostrado con cada una de las variables del proceso informa del error. En
Figura 77, el CHI_REPORTED_ERROR aparece como El

puede ver en el pardmetro CH

Nota:

Tratamiento de errores

Para obtener mds informacion sobre los errores de medicion reales y sus posibles causas, consulte el
capitulo 4, Cédigos de error y solucion de problemas.

—iHsst

ELITB)

Parameter | Vahoe |_Type & Extenzions | Heb
@ CH_1_ATW_SNR_UP 164533 m Ch_1_Aw_SNR_Up
@ CH_1_ATW_SNR_ON 768408 m Ch_1_Atw_SNR_On
@ CH_1_ATW_AMP_UP 2E1 o Ch_1_Aw_Arp_Up
@ CH_1_ATW_AMP_ON 2un o Ch_1_Atw_Arrp_Dn
@ CH_1_ATW_GAIN_UP 08485484 B o Ch_1_Aw_Gan_Up
@ CH_1_ATW_GAIN_DN IR E o Ch_1_Atw_Gan_Dn
@ CH_1_ERROR_STATUS 0 m Ch 1 Stahus b map
@ CH_1_REPORTED_ERROR SKR €1 - Emer) @m Ch 1 Most sigrificant emot
@ CH_1_UP_PEAX 1 = Ch1Up o Pesk
@ CH_1_ON_PEAK 511 = Ch1Dn e Pesk
@ CH_1_PEAK_PCT_UP 0% m Ch 1 Dynamic Threshold on UP Channel
@ CH_1_PEAK_PCT_DN 0% m Ch 1 Dynammic Thieshold on DN Charnel
@ CH_1_NUM_ERRORS_OF_16 15 m Ch 1 NumEnors of Lant 16
@ CH_1_ATW_UP_PEAX a = Ch_1_Adw_Up_Peak
@ CH_1_ATW_DN_PEAX n Cn_1_Adw_On_Peak
@ UNIT_TYPE_DIMENSION_R ren o Unit Type Dimeraion
@ UNIT_TYPE_TIME_R m Uni Type Time
@ UNIT_TYPE_VELOQTY_R /s ] Unit Type Vekocty
< m J
‘Weie Changes

Figura 77: Error notificado
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Siempre que el medidor tenga un error de medicion, el bit de calidad del pardmetro publicado mostrard mala

calidad (véase Figura 78 mds obojo). Para cambiar el bit de calidad a
en el contador.

bueno, hay que eliminar el error de medicién

Observe que el campo QUALITY.STATUS aparece como Bad y el campo SUBSTATUS aparece como Sensor Failure.

Esta informacion indica un error de medicion que debe corregirse.

@ BH_XMT1000___FBK2__152917551: ANALOG INPUTL FBK2__152917551 (A ik (o[ © e
[ Appiy Values
G_wPUTT Fer__ | B9 B8 B3| 2 & o3 [m(m| @
W Pesodic Updates |2lnc) 3.
005 [[Auo " Marul]
Process | Scalng | Tuing | Options | Atarms | Disgrostics | Trends | Othess |
Paometer | Valuo | Type & Extensions | Help N
s [ bony = 321 The uset descniphon of the intended appbcabon of t
B @ MODE_BLK The actual, laegm, permilted, and noemal modes of I
TARGET Auto m This is the mode requested by the opecator. Only or
ACTUAL [ B m This is the current mode of the block, which may dif
PERMITTED Augo|Man | 00S 4] Defines tha modes which ae alowed for an nstant:
NORMAL Ao m This is the moda which the block should be set to &
BeFV Eher the pematy analog value for use in executing |
gy?kl!,fls o0 o A numencal quanilty entered by a user of calculated
- QUALITY Bad @m QUALITY
- SUBSTATUS Sensorfadure m SUBSTATUS
L LMITS Netliited ) LIMITS
8 pouT The pamacy analog value calculated 35 3 1esult of e
gVALUE 1.28468 o A rumencal quanily entered by a user of calculsied
o Bod | o QUALITY
L . o SUBSTATUS
OWITS Rutmss o LIMITS
@ CHANNEL FLOW_VELOQITY o The rvrber of the logical hatdware channel that is ¢
B @ FIELD_VAL Raw value of the field device in % of PV range, wih
é\sl?uiiis [ [tBA ] A rumencal quartly entered by 3 user of calculated
ATU
QuauTty Bad m QuaLITY
SUBSTATUS Sensofadure @m SUBSTATUS
UMITS NotLimded o LIMITS
«| m ] »
Wike Changss | Read Al

Figura 78: Error calidad bit
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F.12 Modo Simulacién

Elmodo de simulacion permite al usuario probar la aplicacién FF sin que el instrumento proporcione datos reales. El
medidor PCB se envia con el modo de simulacion desactivado. Para activar el modo de simulacién, siga estos
pasos:

iCUIDADO! Para evitar dafios en los componentes electrénicos, utilice siempre proteccion ESD
cuando manipule placas de circuitos impresos.

Retire la placa de circuito impreso del medidor.

Localice el puente P5 (véase Figura 79 més abajo).

Mueva el puente P5 un lugar hacia la izquierda (pines 2 y 3) para activar el modo de simulacién.

Vuelva a instalar el PCB en el medidor

Compruebe que el campo Error de Block [ bloque del Resource Block [ bloque de recursos muestra el estado
SimulationActive .

oA wN

703-1924
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F13 Guiade resolucion de problemas de bus de campo

Consulte en Tabla 43 la solucién sugerida para los posibles problemas del bus de campo.

Tabla 43: XMTI000 FF Guia de solucién de problemas

Problema

No se puede establecer la
comunicacion entre DCS y XMTI000
FF

Presunta causa

Cableado desconectado, roto o en
cortocircuito

Solucién

Cableado correcto entre el XMTI000
y el acoplador del dispositivo de
derivacion.

La alimentacion estd desconectada
o la tension de alimentacion es
inferiora 9V

Suministre la tension adecuada

El rango de deteccion de direcciones
no estd correctamente configurado
en el DCS

Rango de deteccioén de direccion
correcto - la direccién por defecto
para XMTI000 es 0x17

La comunicacion con el XMTI1000 FF
se corta con frecuencia.

El bus de campo estd
experimentando una gran cantidad
de ruido.

Utilizar un osciloscopio u otro
monitor de estado del bus de
campo para comprobar la forma de
onda en el bus de campo.

Falta de terminadores en el bus,
colocacién incorrecta de los
terminadores o terminadores
adicionales.

Consulte las especificaciones de
FOUNDATION Fieldbus para obtener
informacién completa sobre los
requisitos de los terminadores.

No se puede escribir un valor en un
pardmetro del XMT1000 FF.

No en modo configuracion.

Introduzca la contrasefia "Admin”
correcta en el bloque de recursos -
compruebe que aparece “S1- modo
de configuracion” en la interfaz de
usuario de XMT1000

Ha intentado escribir un valor fuera
del rango vdilido.

Compruebe el rango de ajuste de los
pardmetros.

El modo actual no permite el acceso
de escritura.

Cambia el modo de destino.

El puente estd en configuracién de
proteccién contra escritura.

Péngase en contacto con la fdbrica
para la configuracion del puente de
proteccion contra escritura

El modo real de un bloque de

funciones difiere del modo objetivo.

Bloque de recursos en OOS.

Cambia el modo de destino del
Blogue de Recursos a Automdtico.

Los calendarios que definen cudndo
se ejecutan los bloques de funciones
no estdn configurados
correctamente.

Establezca los horarios mediante
una herramienta de configuracion.

El bloque transductor no estd en
modo Auto.

Cambia el modo objetivo del bloque
transductor a Auto.

Los pardmetros dindmicos de un
bloque no se actualizan.

XMT1000 estd apagado

Verifique que el XMTI000 estd
encendido y midiendo
correctamente

XMTI000 no reconoce el PCB FF

Compruebe en el menu Opciones de
la interfaz de usuario de XMTI000 la
opcién Bus de campo; si aparece, el
medidor sabe que estd presente
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F.14 Comunicador modular DPI620 FF

Para la capacidad de diagnéstico local con la opcién XMTIO00 FF, Panametrics Measurement and Control
recomienda el calibrador modular avanzado DPI620G-FF Genii y el comunicador HART/Fieldbus. El calibrador
también estd disponible en version IS(DPI620G-IS-FF). Tabla 44 a continuacién se enumeran los modelos, la
descripcioén y las principales ventajas.

Tabla 44: Modelos DP1620 Genii
Imagen Modelo PN Descripcion Principales ventajas

DPI620G-FF Calibrador modular «  Comunicadores con todas las funciones
avanzado Genii y para configurar, ajustar y calibrar
comunicador dispositivos
HART/Fieldbus

« Bibliotecas completas de descripcion de
dispositivos (DD

« Concentrador de alimentacién interno

« Actualizaciones gratuitas de software y
DD mediante una simple descarga desde
Internet

DPI1620G-IS-FF Calibrador modular
avanzado de
seguridad intrinseca
Genii y comunicador
HART/Fieldbus

Atencién:  Para obtener mds informacion, consulte la pdgina web del DPI620 :
A libration-i
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[no hay contenido previsto para esta pdagina]
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Anexo G. Mapa del menu
G.1 Pdginas principales - Tipo SIL

e Legend
3 = 3 i
] Log-in Steps (Meter type -> SIL) 1 Options in Black Text Viewer Access
' Velocity &) Maia Meu Program ¥ Options n Blue Text Operstor Access or igher
1 v Display Format A |V Operator : Options in Green Text Admin Access or Higher
! 0.000 | Progam l—p| Admin ¥ Options in Red Text Factory Access
: mis Errors/Warnings « Foctory 1
1 Flow Info v :
! ]
1
1 v A i
|
! Main Menu )
! Errors/Warnings A 1
i Flow Info !
] Keypad Lockout o \
i Software Upgrade v :
1
! i
i
) i
4 1
: 1
i 1
. Enter Factory password WARNING! !
1
! W After entering the right i
: i 7 [¢—— password, safe output I
1 [ B (1) (ENTER will go to DD state. !
! [4»] MOVE [Avl HODF Confirm it, Press Enter! :
i
1
. -—
e Ittt ittt |
! PRIMARY PAGES .
1 1
1 System > | p |« Input/Output > [ p |« programming > | p |+ _Caiitration » | p |4 SiLTesting E e ¥ Advanced M| gty !
. Meter Units Pat 4 Compasite Meter Foctor 4 SILOutput Min/Max & A Serlal Numbers A H
1 Meter Settings Analog Output Std) Channel 1 Calibration Mode SIL Output Analog Option Comm Type i
1 View Error Log Digital Output {Std) 4 Channel 2 Calibr ation Type Switch Factory Test :
! Reset Eror Log < CommSlot]) v | 4| (honnel3 < Reset K-Table v |« v |4 M Reset Inv Total v |
1 |
1
i v A v a - a v a v a -
1 1
1 < Input/Output > <« Calibration > < siLTesting > < Advanced > < Factory !
1 Analog Output (Std) & Reset K-Table A On Board & i A Factory Tests - 1
! v
I Digital Output (Std) K-Table Selection Temperature Reset Inv Total !
H Option Comm (Slot1) No. Of Points Watchdog Test Unlock Admin Access !
: Anzlog Output (SIL) ¥ K-Table v v v Meter Type v H
!
’ :
]
et et it sl s i Ao it A g i i | i
rd . - - *
-
G.2 Paginas primarias - Tipo no SIL
B e Legend
! Log-in Steps (Meter type -> Non SIL) | Options in Black Text Viewer Access
1 | velogty A Main Menu Program | [(Options in Blue Text Operator Access or Higher
: s Display Format. A v Operator ! Options in Green Text Admin Access or Higher
! 0.000 »| Progam | Admin 1 Options in Red Text Factory Access
: m/s Errors/Warnings » Fadory 1
' Flow Info v :
! 1
1
| v A :
|
1
H Main Menu 1
1 Errors/Warnings A 1
I Flow Info !
: Keypad Lockout v 1
| Software: 4 1
! i
1 1)
1}
! i
i 1
] \ 4 i
1
' Enter Factory password WARNING! H
Il 4 After entering the right 1
| 4 111111 le—| password, the system '
: [ =] E5C [ v] ENTER will goto config mode. |
1 [«»] MOVE [(Av] MODF Confirm it, Press Enter! 1
: i
|

PRIMARY PAGES

1
: 1

'
J <« F

> " <« Advanced > actory '

' System p| < mput/output 5| » [« programming > | p |« coibration > | p |« silTesting e Option VO Type al »|  SerialNumbers a 1
1 Disar:Uriks Communication Port Composite Meter Factor . None e Option Comm Type !
i Meter Settings Analog Output (Std) Channel 1 Calibration Mode ke s 1]'»» ‘ Factory Test :
! d Meter Instc V)
! View Error Log - Digital Qutput (Std) < Channel 2 Calibration Type < Unlock Upgrade Access ¥ Reset Inv Total v ]
: Reset Error Log Option Comm (Slot1) ¥ Channel 3 4 | Resetk-Table v < < !
1

1
1
1 v A v A v A o A :
'
1 < Input/Output > < Calibration > < Advonced > < Factory :
! Analog Output(std) & Calibration Type a i a Factory Tests 4 H
1 Digital Output (Std) Reset K-Table Reset Inv Total 1
! Option Comm (Slot1) No. Of Points Unlock Admin Access L
1 Option 1/0 (Slot2) v K-Table v b4 Meter Type v :
1
- i
’ 4
e o o o o o - - -
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G.3 Pasosde acceso- Tipo SIL

Log-in Steps (

[[Legend

| Options in Black Text

[ Viewer Access

G.4 Pasos para iniciar sesién - Tipo no SIL

i

“Togrin Steps (Meter type --Non SIL) _

PRIMARY PAGES

i
1
1
'
Velocity A v | Maintenu Program 1
Display Format a |V | !
0.000 e i
d —»{ Progan |—p| admn !
mhs Errors/Warnings Factary !
Flowinfo v H
1
A4 - i
'
Main Menu '
Errors/Warnings B !
Flow Irfo .
Keypod Lockout 1
Software Upgrade: v v !
1
i
'
1
'
1
'
| Enter Operator password & WARNING! 1
1
After entering the right i
N i |
[x] EC [‘ ! will g0 to DD state. !
[a»] MOVE [Avw] MODF Confirm it, Press Enter! I
'
1
1
'
1
I
L o '
1 TSR 1
'
. PRIMARY PAGES ¥
i i
' 1
! 1
'
i System > < Input/Output < Progromming > [, | coliraton [ sresting N
Communication
: Meter Units nPor > | compaske Meter Factor A SiLOutput Min/Max 4 | ¢
! Meter Settings Analog OulpLA\(SId‘ Channel 1 Calibration Mode SIL Output Analog '
1| ViewErrorLog o Doiuwase Chonnel 2 Calbration Type - Switch |
! Reset Error Log Option Comm{Slot 1] v | 4 Channel 3 4| Resetk-Table v v |
'
'
1
: v A v A v A :
' 2
' < Input/Output > 4 Colibration > 4 SiLTesting N
L Analog Output (Std) 4 ResetK-Table & On Board A
! Digital Output (5td) :"70;1;;52‘?6” Temperature !
i Option Comm (Slot1) o Foints Watchdog Test H
] Analog Output (SIL) ¥ K-Table X v |1
! '
! '
1

Options in Blua Text Operator Access or Higher

[ Legend

[ options in Black Text

[ Viewer Access

| Options in Blue Text

| Operator Access or Higher

Velocity | Maintenu v | Progrom
Display Format 4 * Operatar
0.000 o Pogam L admin
mis Errors/Warnings Factary
Flow Info v
v A
Main Menu
Ermors/Wornings A
Flow Info
Keypad Lockout :
Software Upgrade v o
Enter Operator possword v WARNING!
v After entering the right
111111 [*—]  possword, the system
[x] EC [ v] ENTER will goto config mode.
[«»] MOVE [A¥] MODF Confirm i, Press Enter!

'
'
'
: i
H i
'
i i
'
! :
y System >y |« inpuyoutput > [y |« programming > | p |« colibration » | p [ silTesting ¥ |
i Meter Units Communication Port & Composite o - 1
: Meter Settings Analog Output [Std) Channel 1 1
1 View Error Log < Digital Output (Std) < Channel 2 < < !
' Reset Error Log Option Comm (Slot1) ¥ Channel 3 Reset K-Table v 1
'
1
'
' ¥ A v A !
'
i <4 Input/Output »> 4 Calibration > :
{ Analog Output (Std) 4 Calibration Type o '
! Digital Output (Std) Reset K-Table !
H Option Comm (Slot1) No. Of Points 1
! Option1/0 (Slot2) ¥ K-Table v ;
i
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6.5 Unidades y ajustes del contador

» v H Legend
| v Engiish/Unit Groups ' T A
¥ | ! ptions in o evier Access
"ﬂ“"(‘s &"W‘" * Cubicft/sec ' Options in Blue Text Operator Access or Higher
e - Cubicft/min H Options in Green Text Admn Access or Higher
rLog Volumetric {Std) Cubicft/he ! Dbtionsia e Text Foctory hoces
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G.7 Entrada/salida - Salida analégica

i
1
< Input/Output > v Analog Output (Std) /: 4-20mA v | Measurement Type v | Measurement Type/Comp ]
ouputsd) A [P of | Meoswementiype A |~ Composite A * Velodty ]
Digital Output (Std) o 4-20mA Il BaseValue Channel 1 Volumetric (Act) 1
Option Comm(Slot 1) ! Full Value Channel 2 Viokirists c {6t} I
Option 1/0 (Slot2) v |e— le—|  Calibrate v [¢— Channel3 v Mass Flow o dl |
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1 v A v A :
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1 Mass Flow :
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1
1 1
! 1
1 1
1
1
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! v A '
! 1
: Measurement Type/Ch 1 :
1 AvgVol Flow Rate Al
: Soundspeed 1
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v A
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1| 4-20mA v | Error Handling v | Error Handling Value v | Value '
! Base Value AP o > Vale Pl N ma ]
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G.8 Sadlidadigital - Salida de impulsos

I 1
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1 Net Vol Batch !
: Fwd Mass Batch :
1 Rev Mass Batch 1
1 Net Mass Batch v :
i i
] i
! v v | pulse Val
Pulse Pulse Value uise Value I
1 > >
i Polarity A Pulse Value UNIT: m*3 I
: Measurement Type 10.00 m3 10.00 :
' N‘Isew:ﬁ:' [x] UNDO [ v ] SAVE |1
Pulse Widtl v [— I
: URENE 3 v orx| [4>] MOVE [Av] AUTER |
L i o
H 1
1 = i
Pulse v’ | Pulse Width v | Pulse Width 1
: Polarity AP Pulse Width > UNIT: ms 1
: Measurement Type 5.00 ms 5.00 :
i Pulse Value [x] UNDO [v] SAVE |1
i v ' [«»] MOVE [4v] ALTER |}
1 X or ¥ :
,l.‘_'_T_"_‘: e e T —— i ?/___'_"__ g ey g gy oy g %
1 v !
Pulse Test Pulse Test Pulse
1 — | —p| 1
1 Pulse Value A Test Puke I
| pulse Width 0 0 i
Test Pulse v SAVE
| . < [x] our (V) I
: Error Handling v 1x_ orx | [4»]) MOVE [Av] ALTER :
L e B e EEEEEEE !
: Pulse Error Handling :
1 Pulse Value A P o Hold f
1 Pulse Width Stop 1
: Test Pulse :
1 Eror Handli v & '
i v or x 1
[ - - EEEEEETTE T T a
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G.9 Salidadigital - Salida de frecuencia

' '
1 1
< Input/Output > ‘/. Digital Output (Std) _ll. Frequency v | Measurement Type v Measurement Type/Comp :
Analog Output (Std) & off A | Measurement Type A Composite A ® Velodty '
Digital Output (Std) Pulse 1 Base Value C':cmne: 1 Volumetric (Act) 1
Option Comm (Slot 1) o Frequency ! Full Value Channel 2 Volumetric (Std) |
Option 1/0 (Slot2) v [$ Alam v ‘_"xl Full Frequency Myrs Channel 3 Y [ o] MossFlow v |1
1 1
! 1
A A H v A v A
1 1
Control Output 1 Measurement Type/Comp 1
: Mass Flow A :
i Avg Vol Flow Rate 1
1 Soundspeed 1
1 # v |1
1 1
: : NOTE:
1 1 Please refer to the Modbus
Measurement Type/CH #1
! Mecusurem_etntType i .8 s I 4 |} maporUser Manual for the
omposite ™ lodity T
: Channel 1 Volumetric [Act) : entire list of Measurement
1 Channel 2 Mass Flow 1 Types supported for
! Channel 3 v |& Soundspeed v : Frequency Output
: vor® 1
1 v A 1
1 1
: Measurement Type/CH #1 :
1 Gain 1
1 Std Deviation Gain !
: SNR Up !
1 SNRDn Y h
1 1
1 1
A =
F e e e e e S e e e e s e
i
1 Frequency v’ | Base Value | BoseValue :
: Measurement Type AP BoseVake — UNI: m/s !
[ Base Value 0.000 m/s 0.000 !
1 Full Volue [x] UNDO [ v savE |}
: Full Frequency .4 <_x [«»] MOVE [Av] ALTER |t
i 1
- 4

v 5 1
: Frequency —p{ Test Frequency | Test Frequency :
i Full Value A TestFrequency UNIT:  He |
1 Full Frequency 0 Hz 0 1
] =h Tov osaE |!
] —| | 1x1 our (] !
! brroeHonding M Vorx|[4P] MOVE [Avw] ALTER |1
: 1
L

1
: Frequency v | Error Handling v Error Handling Value v Value 1
1 Full Value AP Low Vale UNIT:  Hz 1
: Full Frequency High 12000 Hz 12000 :
Test Frequency Hold 2 1

1 » [ x] UNDO [ v'] SAVE
! e Mol X el tav1 Move (av) AU ||
1 — —
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G.10 Salidadigital - Alarma

1 1
v o vi !
< Input/Output > || Digital Output (Std) : Alarm v" | AlarmState Alarm State :
Ar_m\og Output (Std) A Off . H Alarm State A * Nei Closed Normally Closed H
Output (Std) Pulse 1 Alarm Type Il, Normally Open 1
Option Comm (Slot 1) Frequency ! Measurement Type 'F*lo'lr;mf y Open OR |4 railsafe 1
Option 1/0 (Slot2) v <_x o Alarm L4 Alarm Value v e ail Safe :
! vorx 1
v v : !
1
H v & 1
1
Control Qutput s [ v | AlarmType Alarm Type :
: Alarm State A 1o low * Fault :
| Alarm Type High OR H
1 Measurement Type 1
) Alarm Value 1
1 v or X 1
1 1
D e e e e 1
v A
e e Sy —— N
]
1 | Alarm v Measurement Type v | Measurement Type/Comp :
: Alarm State A ¥ A * Velodity A |,
i Alarm Type Channel 1 Volumetric (Act) :
! :'Ielnlvalmmlwe v E:unne: § v Volumetric (Std) 1
jarm Vaiue annel M FI v 1
! X e I i NOTE:
1 v A v A : Please refer to the Modbus
: I'map for the entire list of
1 Measurement Type/Comp 1 M s
1 Volumetric (Std) A : easurement Types
: Mass Flow 1 supported for Alarms
: Soundspeed !
1 Reynolds # v |
1
i i
1 v i
: Measurement Type Type/CH #1 1
1 Composite A . el :
: g“"e:; Volumetric (Act) i
anne
! Channel 3 v Hos=hine :
: v orx Soundspeed v |,
1
1
i v A :
1
i Measurement Type/CH #1 :
: Gain AN
1 Std Deviation Gain !
1 SNR Up -
: SNRDn v |
. i
L 1

i i
1 Alarm v | AlarmValue i Alarm Value 1
: Alarm State A AlormValue UNIT: m/s I
i ::Iur m Type 2 10.00 /s 10.00 :
i easurement Type P [x] UNDO [ v ] SAvE [!
1 Vdue 1
! Alam v [«»] MOVE [Av] ALTER |}
1 1
r 1
: Alarm v | TestAlorm :
1 Alarm Type A o H
I Measurement Type ON 1
: Alarm Value {
1 Test Alarm vie— [ x] Qur [v] TEST 1
1 x 1
1 1
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(cA|

4 Input/Qutput >
Communication Part 4
Analog Output (Std)

Digital Output (Std)
Option Comm(Slot1} v

Puerto de comunicacion

I
1
1 Baud Rate :
I 2400 I
! 4800 1
1 9600 .
: 19200 [}
I
1
! v a2,
1
1l c ication Port Baud Rate 1
|| BaudRate 19200 :
1 Parity 38400 I
: Address 57600 [
0 Stop Bits o 115200 :
1
o I
T " 1
1 | Communication Port Parity 1
1 Baud Rate " None :
|| Parity 0dd 1
| Address o Even I
| Stop Bits !
: or x :
e ey G e e e e =
oo v
Il Communication Port _ | Address »| Address
: Baud Rate Address
[l Parity 1 1
i M"S g‘s [x] UNDO [ v 1 SAVE
! il < orx|[«»] MOVE [Avw] ALTER
| =) ; --------- 1 -------------------------------------------
e, —————— 3
Communication Port Stop Bits 1
Baud Rate °q :
Parity 2 1
Address 1
Stop Bits :
1

v or %

G.12 Entrada/salida- Opcién Comm (Ranura1)

G.12.1 FF

4 Input/Output > v/ | Option Comm (Slot 1) FF Board About FF :
Analog Output(Std) 4 i About FF SWRevision 0.02.1 H
Digital Qutput (Std) HWRevision  0.1.2.0 U
Option Comm (Slot 1) :
Option I/0 (Slot 2} v < < N

X X I
I
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G.122 HART (Configuracién PV)

L e e e e et '
! 1
3 il
< Input/Output » | | Option Comm(Slot1)  I| HART V| AnalogOutput o] Measurement Type ]
Analog Output (Std) A > ua —“I Andlog Output — Measurement Type A Mass :
Digital Output (Std) 1| AboutHART Base Value « VolmetriclAct) H
Camm Slot 1) ] Full Value Volumetric (Std) J
Option 1/0 (Slot 2} v ¢ le—  Colibrote v [&—— Velod '
ption lof 4—x X x Yorx 2 :
! )
1 ¥ 4 1
! 1
AnalogOutput v | Full value v~ | Full value

1
1 Base Value Al Rl > unT: fe3/s )
! Full Vale 10 ftr3fs 10 I
! gunu;jmdl . [x] UNDO [ v] SAVE '
' rror Handling ¢ e—o A
i 3 o [«»] MOVE [Aw] ALTER H
1 1
| v A H
I v z ]

i »| Cdibrate tma

i Analog Output 2, Caltrote UN::" mA H
1 Base Value A * Calibrote 4mA 4 1
[ Full Value Calibrate 20mA 000 |
1 Calibrate Percentoge of Scale le——| [ 1 UNDO [ V] SAVE !
1 Error Hondling i W Vorx |[4»] MOVE [Av] ALTER i
1 1

1
i = 5 _ @ v :

1 9
1 Analog Output |——p| Error Handiing |~ ] Error Handiing vaiue ! value !
} Base Value a Low Value UNT:  mA f
i Full Value :"JG 400 m 4.00 t
1 Calibrate oK e——{ [ x1 unDO [ v save |0
[~ « other —| [
i Errar Handling vl x |® x [ or x| [«»] MOVE [av] ALTER ||
1 I
|_ ___________________________________________________________________________________________ 1
A
¥ | About HART
HART
Analog Output SWRevision 0.0.0.1
‘About HART

 {
I
]
HW Revision  0.1.0.0 !
]
1
i
1

G.13 Programacion

G.13.1 Abrazadera compuesta (Configuracién de tuberia)

e 1
i
1
< Programming » | v | Program/Composite v 1| pipe ‘/I Pipe Size v | pipe oD H
Composite —> Pipe A pipesie Pipe 0D > onm: in :
Channel 1 Fluid 1|  Pipe Material Pipe Wall Thickness 150 in 350 '
Channel 2 Path I Lining Moterial PipelD [x] UNDO [ v1 SAvE |1
Channel 3 ra v <Tf Lining Thickness z NE 4 («»] MOVE (aw) aTe |}
1
v A
Program/Composite It H
Fluid a i Pipe v _| Pipe Material v | pi s 1
Path : Pipe Size >, !::pe Material/ Standord i 1
Limits 1| PipeMaterial Other oo :
Advanced v 1| Lining Material 5§ulnless Steel !
1| Lining Thickness Aluminum I
! . (<] 1 bross v !
or )
1
1 v A !
! ]
1 Pipe Material v | Pipe Material/Other | Pipe Soundspeed ¥ ] pipe Soundspeed i
H Stondard > pesoundspesd > Pipe Soundspeed YN s !
1 Other 1056431 fils
1 ’ [x1] uiggsat'u] SAVE i
1 x v
— P f— ]
1 x % Vorx |[4»] MOVE [Aavw] AUTER |
! i
R G 1
1| Pie | Lining Material ]
1 Pipe S —»
1 pipe ateril g i
1 P Standard H
1 Lining Material Other \
1 Lining Thickness 1
: E :
i v A )
i Lining Materiol | Lining Materialf Standard ]
: g Materiol —p :
! None L 1
: « Stondard Glass (Pyrex! !
: Other Asbestos Cement !
' v orX Mortar v H
1
1
i v x '
1 N B - " v | Lini v | Lini 1
1 Lining Material | Lining Material/Other Lining Soundspeed Lining Soundspeed
: Nane —> Soundspeed » " Lining Soundspesd N fs :
! Standord 771050 fiis 7710.50 ]
1 * Other [x] UNDO [v] SavE | 4
le —|
: < % orx|l4»] MOVE (Av] AUTER | !
S R e OO 1
I, R ————————
e +/ | Lining Thicks ¥_y| Lining Thick i
1 | Pipe ining Thickness ining Thickness '
| pipesize "]  Lining Thickness UNIT; i !
1|  PipeMaterial 010 in 0.10 i
1| Lining Material vl s 1
: aing Mol le—] [ x1 unoo Tv1 sav ||
: X orx | [4»] MOVE [Av] AUTER |1
1 ]
S e L STTT=STSTe==T T
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G.13.2 Sensor compuesto himedo (Configuracién de tuberia)

]
< Programming » | v | Program/Composite Pipe ‘/’ Pipe Size V| Pipe 0D ‘/. Pipe 0D !
Composite > Pipe Pipe Size Pipe OD > Pipe OD UNIT: in 1
Chonnel 1 Fluid Pipe Wall Thickness 350 in 3.50 i
Channel 2 Path Pipe 1D [x] unoo [v1 save |!
2 1
Channel 3 ‘x_ Limits <x— 4x— or [«»] MOVE [Avw] ALTER |
1
v A
Program/Composite
Fluid A
Path
Limits

G.13.3 Abrazadera compuesta y himedo (Fluido)

<4 Programming » | v | Program/Composite v Fuid v _ | Density v'_| Density(Act) v | Density (Act) :
Compasite >  Pipe N Density | DemsitylAc) > Densityiac) > UNIT:  Lb/Fes3 1
Chame 1 Flid 1| Kinematicviscosity Density (Refl 824 L 62.4 H
Channel 2 Path 1 Tracking NOO | v 1 1
Channel 3 i [x] UNDO [ v] SAVE
el v 3 = = ] ler] MovE [av) aTe |;
'
v A . R A-TTTTTToTT T TTTTTTTTTTTTTTTTT TTTTTTTTTTTTTTTTTTT B
P R —— B T — P T — :
Program/Composite HET | Kinematic viscosiy V| Fied kv v | Fixed kv !
Fluid a| 4| Density . Fied KV onr: o !
Path [ Viscosity 10 ot 10 !
Limits y| Troddng [x1 UNDO [v]1 savE |}
| — [ [$ors] («>] MOVE [av] AUER !
[ ~ i
I 3 v/o == i
! | Fhia |_¥,,| Fluid/Tracking _v” FluidType — Fluid Type/Standard !
' ensity . on * Water 0152600 '
V| KinematicViscosity off Water {0 t0100 C} !
V| Troding — NG &
1 [ Vorx| oi 1
1 '
1 v A :
'
H FhidType v | Soundspeed Limits | Min Soundspeed V' Min Soundspeed
1 Stondard [P MinSoundspeed > HinSoundspeed " unm: s
' « Other Max Soundspeed 360000 fus 3600.00
1 [x] UNDO [ ¥] SAVE
le—|
! | < Vorx|(«4») MOVE [Av] ALTER
'
H v & H
' v '
A Fluid/Tracking V| FluidType || FluidType/Standard 1
' On [+ stondard * Water 0102600 A L
1 o OF Other Sea Water H
1 le—/ oCillz0 '
! =1 v orx | CrudeOil v {
' '
' v A '
' i
| Fluid Type | Nominal Soundspeed | Nominal Soundspeed /| Nominal Soundspeed 1
! Stondard L > i N i —>{ UNT: s '
' » Other 3600.00 ftfs 3600.00 \
| -00
' [x] UNDO [¥1 Save [
H [ +—] [—— [«»] MOVE [Av] AUTER |,
1 3 P !

138 PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario



Anexo G. Mapa del menu

G.13.4 Compuesto - Configuracién de trayectoria

1
< Programming v | Program/Composite v'!| path v _| Path Configur ation/Std :
Compasite —> Pipe A Path —  iTitedDiometer (D) A |
Channel 1 Fluid i Path Weights 1 Mid Radius (MR) 1
Chonnel 2 Path il pathError Handling 2 Path (TD-TD) :
Channel 3 l— Limits v l@—— 2Path(MR-MR) v |
X X1 v or X 1
1 1
v ] v A !
g 1 Path Configuration/Std 1
ng;ﬁj'i'gcoml’os'w " : 2 Path (TD-T0) S
Path i 2 Path (MR- MR) i
Limits | 3 Path (MR- TD- MR} :
Advanced v 1 o 3 Path Special) ¥ i
1 1
S ———————————————— 1
v A
[
1 | path ]| path weights | cH#1/Path Weight v | CH #1/Poth Weight
] Path Configuration Channel 1 CH #1/Path Weight
1 Path Wek Channel 2 020 0.20
: Path Error Handling Channel 3 [ x1 UNDO Tv1 SAVE
1
! X [ x| [4®] MOVE [Av] AUTER
S——— e DT R ———————
v A
Tt b
I | Path v | Path Error Handling ]
: Path Configuration * On !
1
1 Path Weights off H
1 Path Error Handling ]
H 1
1 1
! ]
L p-

1
i
< Programming v | Program/Composite Path v | Path Configuration/std 1
Composite —>  Pipe A ™ path »|  1Tilted Diameter (TD} !
Channel 1 Fluid 1 Path Weights 2 Path (TD - TD) 1
Channel 2 Path : Path Error Handling o 3Path(TD-TD-TD) 1
e 1
Channel 3 — Limits Mo < 1
X v or x H
1
v
Program/Composite 3
ngHu]d s N [ path _‘/. Path Weights v | CH#1/Path Weight v | cH#1/Path Weight
Path ' Path Configuration Channel 1 CH #1/Path Weight
Limits 1| Path Channel 2 020 0.20
v 1 Path Error Handling Channel 3 [x] UNDO [ v] SAVE
1 4— ‘—
: X X - [«»] MOVE [Avw] ALTER
g S S B R sy B B g S g g B S g Mgy S
v A
i o T ok ke -
1
1| Path | Path Error Handling :
| Path Configuration > ¢ 0 ]
: Path Weights off 1
1| PathError Handling .
1
! i
[l v or ¥ H

PanaFlow™ XMTI000 Manual del usuario

139



Anexo G. Mapa del menu

G.13.5 Compuesto (configuracién de limites)

Legend

Options in Black Text Viewer Access
Options in Blue Text
Options in Green Text

Options in Red Text

Operator Access or Higher
Admin Access or Higher
Factory Access

1
<« Programming » | | Program/Composite VI Limits v MinVeloci v [ MinVeloci
—p| ity in Velocity
e —> e AR a Min Velocity > unT: fus
Channel 1 Fluid 1| MaxVelocity 82.00 fls -82.00
E:unns:; Path @ 1| MinVel Warn limit [x] UNDO [ ] SAVE
annet Limits i —
‘—x Q—rx v Max Vel Warn limit v % = [4»] MOVE [Av] ALTER
1
v | A 4 A
!
Program/Composite 1| Limits
Fluid A ! Zero Cutoff A
Path 1|  Flow Averaging
Limits 1|  Soundspeed Error %
v I Hinsng v
1
[ 4 A
I
1 | Limits
Il MinSNR A
1 MinAmplitude
1 Max Amplitude
: Corr Peak limit Wi
I
I' """""""""""""""""""""""""""""""""" 1
<« Programming v | Program/Composite V1| Limits Y Min veloci v [Minveloci 1
5 L~y Min Velocity in Velocity H
Compaske Pipe P Minvelocity N Min Velocity > unm: s |
Channel 1 Fluid | MoxVelacity Y5200 s 8200 :
ER"““QB Path 1 MinVel Warn limit [x] UNDO [v] save |1
annel
R Uity d—l-x : Max Vel Warn limit v |4 1 [»] MOVE [av] ATER :
1
v S :
o
Program/Composite 1| Limits :
Fluid 1 Max Vel Warn limit A i
Path 1| ZeroCutoff !
Limits 1 Flow Averaging I
1| SoundspeedError% v !
1
! i
T e e e e e e e e e e e e e
e B e Ty S T e P e e JEt T e = e 1
o i 1 1
< _Programming ¥/_| Program/Composite V| timits _,/ Min Velocity V' | Minvelocity \
4 fige N MinVelocity A Min Velocity UNIT:  fifs !
Channel 1 Fluid I Moxvelocity -82.00 /s 8200 !
E:onne:; Path WL o vinvelworn imit {x] UNDO [v] save |}
\annel Limits - A 1
1—‘x 1—‘-)([ Max Vel Warn limit v % e— [<»] MOVE [Av] ALTRR |1
1 )
v i A i
Program/Composite : Limits :
Fluid A I Max Vel Warn limit - 1
Path 1| Zero Cutoff '
Limits : Flow Averaging :
Advanced v 1| Soundspeed Error% v I
1 1
! ]
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G.13.6 Compuesto (Configuraciones avanzadas)

< Programming » | v program/Composite v | Advanced v | Inputs V| Temperature v | Fluid Temperature v | Fluid Temp/Active
Compasite % Fud a Inputs > * reipaaiie Pl Tenpetine Fixed —»  AINARID-1
Channel 1 il path Ambient Temperature re— o Adi o AINZ/RID-2
Channel 2 : Limits Transmit Voltage
Channel 3 l—| d v|e—] RefreshRate < | e— <
X X x X x v or %
1 v A
1
: Advanced v | Transmit Voltage v | Attenuator
1 Inputs —>  High > o
1 Ambient Temperature * low o OF
! Transmit
' Refresh Rote —
1 x vorx
1
1 v
! v
| Advanced »f Refresh Rate
! Inputs .3
1 s
H Ambient Temperature Sk
' Transmit Vohtage ol
! Refresh Rote —
: v or %
1
1 X oF
' i v | acti i v [ Aai i
H Advanced Active Tw Settings Active Tw Interval Active Tw Interval
1 w » > AciveTwinterol Adtive Tw Interval UNIT: s
! Reynolds Correction ATw Temp Change 600 600
] Signal Averaging Temper ature Comy [x] UNDO [ v]
H ! < i = Vorx|[4»] MOVE [Av]
1
1 v
H v
i =
: N Reyr:)ltk Correction
1 Or
I o OF
i
1 —
! L or x
1
1
1 s i
! 2 -
! Signal Averaging
1 ue
1 s Correction
! ing
H Transmit Code
I 7 or x
1
! v
1
: Advanced v | Advanced/Transmit Code
1 Tw — 1
1
1
1
1
1
1
< Programming V1] programiCompostts | Advanced v | nputs v | Advanced v | FroidTemperature v | Fluid Temp/Active
ite ® Fud A > * Termperature P Fixed —®|  AIN-1RTD-1
Channel 1 | path Ambient Temperature Pressiee Ambient Temperature o Adive o AIN2/RID-2
Channel 2 | Limits Transmit Voltage Transmit Voltage
Channel 3 |— le—] RefreshRate < |l @— RefreshRate < le—
% 3% x x X v or x
'
1 v A
1
' Advanced v | Transmit Voltage v | Attenuator
4 Inputs > High —> 0
1 Ambient Temperature o Llow o Off
1 Transmit
: Refresh Rate le—
1 % v or
H v
J v
I Advanced p Refresh Rate
1 Inputs . 3
1 Ambient Temperature Stz
1 Transmit Voltage 10Hz
1 Refresh Rate [—
1 | or x
1
1
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G.13.7 Canales (con abrazadera)

1 1
v v v i
< Programming » L= Program/Channel 1 | 5! Install Type/Clomp-on Transducer Number !
Composite 1| Transducer o Stondad ¥ . sCProsH) a '
B = e =
anne jvance 7(C-PT-20- H
Channel 3 N N3 #23(C-LP-40-HM) v '
i ¥ or x| i
|
1 v A 1
i 1
! Install Type/Clamp-on V| clomp-on/speciol v | Transducer Frequency !
I
: Standord "] ey N P 200k i
1 . Static Tw 250 Kz i
! Nem. Wedge So « 500K t
| [—| WedgeAngle v || 1MHz v |
! x Zorx i
1 g
1 h 4 A 1
1 ]
1 Clamp-on/Special 1
: Static Tw A :
! Nom. Wedge So 1
1 Wedge Angle 1
i WedgeTempCosT ¥ i
1 1
i
1| ProgramiChannet 1 v | cH#1/Tronsducer v | No.Of Traverses | No.0f Traverses '
1| Transducer > NoOfTraverses > Ih(lm';vu'ss > UNIT: !
Placement Spacing 2 H
' <
1| Advanced [x] UNDO [ V] Save fi
' l—| — —
i % X Yo [«»] MOVE [Avw] ALTER I
I— 1
1| Program/Channel 1 v | CH#1/Advanced v | Delta T Offset ¥ | DetaToffset i
! —
1| Transducer [ DekaTOfiset A 9 DetaTOfset UNIT: ns [
1 Path The 002 ns 0.02 ]
1 e
Advanced Peak Detection i
[ S Jetechon [x] UNDO [ v] SAVE
ATw Peak Detection v o ¥
f R ! “ '3 Vorx| [4»] MOVE [Av] ALTER !
1 v A \
1
1
1 CH#1/Advanced | Peak Detection v | Peck Detection v | peak % v | Peak% [
i Delta T Offset A P e pawa M peok% M Pecks — U % L
1 The Automatic L L o |
] Peak Detection [x] UNDO T+ SAvE |,
| AwPeokDetetion ¥ g w1 ] €5 (4> MOV [av] aTeR [}
1
i
v A i
] v !
L /| ATwPeak Detection ATw Peak Detection ' | Active Tw Peak % Active Tw Peak %
CH #1/Advanced v AN '
: The A ® Manual =P AdiveTwPeok % —> Aaiveruf'lfuix% INIT: % ‘|
i Peak Detection Automatic &0 |
i ATwPeak Detection [ %] UNDO SAVE |1
' Errors Allowed Y % ‘T i—x— Vors [4»] MOVE ALTER '
' v A [
i CH#1/Advonced |, erors Aloved RArTI ;
! The A Errors Allowed UNIT. [
: Peak Detection 8 '
1 ATwPeak Detection [x] SAVE |
- Exrrors Allowed v 4—‘,‘ ‘,wx [4»] ALTER H
! 1
[ o e e
| 1
<« Programming > _‘(.' Program/Channel 1 _‘/. Install Type/Clamp-on ¥ | Transducer Number L
Composite 1| Tronsduces * Standord ”. #15(C-PT-05-H) A 1
I Plocement special #16 (C-PT-10-H) !
Channel 2 Adwanced #17 (C-PT-20-H) i
Channel 3 x| " [——  #23(C-LP-40-HM) v 1
[ Vorx !
1 v A :
'
' Install Type/Clamp-on ¥ | Clamp-on/Special v [ Transducer Frequency !
| I —p| 1
1 Standard Frequency A 200 KHz 1
1 o Spedal Static Tw 250 KHz 1
! Nom. Wedge So5 + 500Kz '
1 [&—| WedgeAngle v |[€&—— 1MHz v |
! x Vark '
1 1
I e e e e e e e o e '
v A
e e e e R 1
1
1| Programschannel 1 v | cH#t/Tansducer ¥, | No.Of Traverses v | No.Of Traverses i
1| Transducer > NaOfTraverses —  NolOf Traverses — UNIT: !
1 Spacing g 2 i
1| Adwanced [x] UNDO [ v ] SAVE :
' | —| — le—|
1 3 x ¥ ordl [«»] MOVE [Av] ALTER '
I, 3
1| Program/Channel 1 « | CH #1/Advanced v | Delta T Offset v | DeltaTOffset |
L ¥ N L
| Tronsducer Delta T Offset DekaTOffset UNIT: ns !
| Path Toc 002 ns 0.02 H
: Advanced Peak Detection [x] UNDO [ +1 SAvE :
! < [ 5 or X| [4»] MOVE [Avw] ALTER '
1 v A 1
1 1
1 i v v v | Peak% 1
CH #1/Advanced | Peak Detection Peak Detection peak % !
: Delta T Offset > ¢ Mol P Peok% " ek —t uniT: % ]
! The Automatic -80 % -80 !
. Peck Detection [x] UNDO [ v ] SAVE |
le— e [ [€—1 [4»] MOVE [Av] ALTER |1
1
| - M % v or ¥ 1
1 1
H
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G.13.8 Canales (hiimedos)

4 Programming
Composite
(Channel 1
Channel 2
Channel 3

< Programming
Composite
1
Channel 2
Channel 3

________________________________________________________________________ §
'
Program/Channel 1 ¥ _ | Install Type/Wetted | Transducer Number '
Trans: * Standard > ¢ #40 \
path Special #11 '
Advanced #74 !
1l x [
1 v or¥% 1
i 1
I v 1
1 )
: Install Type/Wetted V| Wetted/Special v | Transducer Frequency :
1 Standard | Frequency —> 200 KkHz H
L » Special Static Tw 250 KHz i
! * 500KHz L
| —| 1 MHz v |
| % Larie '
L e e e e e 8 e e e o o N o T e o o et e e 1
v A
B T T T N e e e e e e e 1
| Program/channel 1 v | chapath ¥/ | Axial Length v A);::#'Length '
1| Transducer > path Length Asdal i UNIT: in :
! path #vdalLength a3 . 5.12 '
i|  Advanced [x] UNDO [ v]1 save |y
1 [e— le—| [«»] MOVE [Av] ALTER [!
! x * ¥ or :
v A
o i o e i o e o
: Program/Channel 1 v | CH#1/Advanced v | Delta T Offset v Delta T Offset
1| Transducer % DeliaTOffset A P DeaTofset i s
: Path Tbe 0.02 ns 0.02
Advanced Peak Detection s
1 - [x] UNDO [ ] SAVE
ATw Pe Detecti v —
! | T et < Vorx|[4»] MOVE [Av] ALTER
1 v
1
! CH#1/Advanced v | Peak Detection v | peckDetection V] peck % v | Peakse
1 Delta T Offset A ¢ Mol > — % —t unin: %
! The Automatic 80 % -80
) Peak Detection [ %] UNDO [ ¥ 1 SAVE
ATw Peak Detection v 1 — A
! P o S = % €] (4> MOVE [Av] AR
1
1 4 7 v K
! i i it Active Tw Peak %
CH #1/Advanced ATw Peak Detection + | ATwPeak Detection ' | Active Tw Peak % AN
: The A > . Manual —r AdiveTwPeok% P AdiveTwPeak% UNIT: %
! Peak Detection Automatic 0 -80
Alw Peak Detection [ <] UNDO [ v ] SAVE
1 B
! Errors Allowed v Qx— 4? 47 Vor¥ [«»] MOVE [4v] ALTER
!
1 v
! v v
1 CH #1/Advanced Errors Allowed Errors Allowed
. The N ¥ Errors Allowed — unir
H Peak Detection 8
1 ATw Peak Detection [ x] UNDO v'] SAVE
! Ermors Al v [ [ nl [«>] MOVE [Av] ALTER
1
_________________________________________________________________________ i
! 1
¥ 1| Program/Channel 1 ¥ | install Type Wetted | Transducer Number '
| Transducer * . s . 1 Y
1 Path Special #71 1
: Advanced #74 :
x| 3 1
! Vorx '
1 v :
1 '
1 Install Type/Wetted v | Wetted/specicl v | Transducer Frequency !
1 Standard Frequency (= 200 kHz 1
! o Special StaticTw 250 KHz '
1 - 500K 1
1 —| 1 MHz v
1 r !
1

5 '
1| Program/channel 1 v | cH#v/path ¥ | mdal Length | el ength !
i| - Trorsducer Path Length foillangth ) L Yl unm: n o ;
i
)| Path Moial Length in .12 ’ :
il Advanced {x] uNDO [+1 sae |i
i |— BH [«»] MOvE [Avw] AUTER [!
H x ® v or -

T
1| Program/Channel 1 v | CH #1/Advanced | DettaToffset ¥ | bekaTofset
1| Tronsducer ¥ DelaTOffset > DeliaTOfset ! uNT: ns
i| Path The 002 ™ 0.02
1| Adenesd Peak Detection [x] UNDO [ ¥] SAVE
1 i3 < Vorx|[4»] MOVE [Av] ALTER
: v 3
1 i " v v | Peak%
CH #1/Advanced | Peak Detection v | Peak Detection | Peak % )
: Delta TOffset > o Mool > peak% — % —» UNIT: % "
) The Automatic %0 % -80
: Peak Detection [ x] UNDO [ v ] SAVE
1 [ 7S L7 | 14»] HOVE (av] AUER
L
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G.14 Calibraciéon

4 Calibration > v | Calibration Mode v Cal Mode/Frequency Measurement Type v
Herer Foctor : |l vlue L o (] e marklchn
Calibration Mode * Gate Base Frequency Channel 1 « TR
Calibration Type Frequency Full Frequency Channel 2 Volumetric lstd]
ResetK-Table v — li— iaas Nolaet
v or % = x v or X
v A v v A
Culclll;rfnhon Hode el Cal Mode/frequency _J. Measurement Type v | Measurement Type/CH #1
Gate Measurement Type Composite —  Veloaty
Base Value + Channel 1 + Volumetric
° - Full Value Channel 2 Volumetric (Std)
dx— Base Frequency x Channel 3 le——| MossFlow

< Calibration
Meter Factor
Calibration Mode
Calibration Type
ResetK-Table

> v | calibration Type
A 7P ¢ vebay
Reynolds Number

. 1
'
i| < caiibration » [ v/ [Resetk-Table 1
1] Meter Factor a |7 Resaml Al
: Calibration Mode Reset Composite |
1| Calibration Type Reset Channel 1 1
L Table v |&——| ResetChannel2 v H
1 v or % 1
! 1
v A
________________ e N B e e A R
R v B 1
< Calibration > |~y K-TableSelection i
Reset K-Table B . off 1
Table Composite H
M CH s Channel 1
K-Table v 1
v oorx 1
1
I ——————— SN m— S ———— a
v A
< Calibration > ¥ > K-Table 22 p K-Table/Composite ¥ » Point#1 Velocity
Reset K-Table 4 ite * Point#1 Velodly  2.000 ft/s UNIT: fi/s
K-Table Selection Channel 1 Point #2 K-Factor  1.000000 2.000
No. Of Paints Channel 2 Point #3 e
|— ol [x] UNDO [ ¥] SAVE
KTable v [®5]  channels | Point#s = Yor%|[qp] MOVE [Av] ALTER
"
K-Table/Composite
Point #17
Point #18
Point #19
Point #20

< Advanced » - |optoniosiota)

' ion /0 Type I3 None A
Il Reset Settings . i
| Unlock Upgrode Access AO-AO-AI-R-100-3W |
1 Unlock Operator A S AO-AO-R-R-100-3W v 1
i Vorx i
1 v A

'

1 Option I/0 (Slot 2)

d AO-AC-ALR-1004W A

1 AO-AO-R-R-100

1 AO-AD-Al-R-1000-3W

& RI0003W v

1

|

: v ]

' Option 1/0 (Slot2)

H AO-AO-AI-R-1000-3W &

1

i

)

|

1

1

1 ]
1|4 Advanced »| v | ResetSettings v | commission Settings 1
i Option 1/0 Type —P1 « Commission Settings " A
1| ResetSettiigs Factory Settings Yes |
. Unlock Upgrade Access 1
1 Unlock Operator Access | — :
1 Meterstalype x Vorx !
e |
 ysnontonlsososhoshonessonionthososfiontososondhsostontiontioniionlionlibonfintitiestin |
e Advanced » || unlockUpgrade .
' Option I/0 Type o Ves 1
1 Reset Settings No H
1 Unlodk Upgrode Access |
| Unlock Operator Access I
| 1
' 1

< Advonced
Option 1/0 Type

Unlock Operator
¢ Yes
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G.16 Pruebas SIL (Tipo de contador - SIL)

1 1
1| <« siLTesting » | v SIL OutputMin/Max !
il sioututMinMax & LowLow |
: SIL Output Analog High High :
i switch | Percentageofscale 1
1 v [Vorx 1
' |
1 1
' v A I
1 1
1 SIL OutputMin/Max v | Percentage of Scale I
| LowLow UNIT: |
H High High 0000 |
1 = |
; Percentage of Scale Lt oo (v e b
1 1
1 |

i
1 '
1] 4 sl Testing » [ | sit output Analog Switch !
| sLouputminmex 4 *l o OpenSuitch |
: SIL Output Analog Close Switch :
1| Switch '
1 I
1 i
1 1
'

1
; 1

< siLTesting | v On Board Temperature v On Board Temperature I
OnBoard a * On Board Temperature H UNIT: * Celsius !
Temperature 3375 Celsius 41.00 !
Watchdog Test . [x] UNDO [V 1 SAVE |i
Vor X VorX |[4»] MOVE [Av] MODF |!

|

i 1
i 1
i| 4 SiLTesting » Watchdog Test v Watchdog Test |
|| OnBoard . No Watchdog test passed! |
1 Temperature ® Yes 1
1| Watchdog Test !
H v [———— Pressenterkey.

H v or X v or X !
! |

G.17 Fabrica

G.17.1 Nuameros de serie

i i
' |
' y
< Factory v | Serial Numbers i Sensor S/N v | ch#1up v | ch#tup !
'
1 Serial Numbers A [—Pp  SersorSN > A [P #p > :
o Option Comm Type MPU (Flow] S/N Ch#1Dn 2147483647 2147483647 1
' FacoryTest System S/N Che2Up [x] UNDO [v] SAVE i
1| ResetinyTotal M 4——] ch#zDn v e [C—((«r] mOVE [Av] ater [ !
Vorx 1
1 1
' v A 1
' 1
1 Sensor S/N !
' Ch#3Up . 1
! Ch#30n !
1 Ch#1 Up Buffer !
' Ch #1Dn Buffer v 1
'
i i
1 v A 1
| 1
¥ Sensor S/N !
' Ch 2 Up Buffer . 1
A Ch #2 Dn Buffer |
1 Ch £3 Up Buffer i
' #3 DnBuffer v !
'
i i
1
i y - i
H Meter Data v | swstems/n v | systems/n !
! Sensor S/N " SstemsN —— 1
A MPU [Flow) S/N 11110001 11110001 H
! System SN [x] UNDO [ +] SAVE i
1 - o 14> MO [Av) ATER !
' 1
' |

T
: 4 Factory + | Option Comm Type 1
\ Serial Numbers A —> e None }
1| Option Comm Type HART i
! Factory Test FF Board i
: Reset Inv Total A P— 1

'
; 7 i
f <« Factory ResetInv Total
| seral Numbers A" W :
| optioncommType . Yes )
| FactoryTest 1
| ResetinvTotal v L
i

'

4 Factory v | Unlock Admin Access
OptionCommType & [P« No
Reset Inv Total

UnlockAdmin Access

i
|
i
1 FactoryTest Yes
i
i
i

at 1
i

i| 4 Factory ¥ | Meter Type 1

'

1| Factory Test A" NonsiL '

| ResetinvTotal SK. '

il Unlockadmin Access !
!

Meter Ty I

| ee Vorx i

___________________________________ o
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G.17.2 Prueba en fdabrica

I 1
: 4 Factory v | Factory Tests | Keypad Test :
1 Serial Numbers A Keypad Test A s No 1
1 Option Comm Type LCD Test Yes :
: Factory Test Analog Output |
1 Reset Inv Total v r_ Digital Output ¥ g 1
1 X b 1
i v or % i
1 v 1
1 1
: Factory Tests v Flow Cal Test v o | FlowCal Gate :
1 Analog Output A off "1 Close 1
1 Digital Output + Gate « Open :
: Communication Port Frequency 1
1 Flow Cal Test v |* = < 1
1 ¥ or ¥ 1
1 1
1 v A :
1
1 Flow Cal Test " | TestFrequency v | Test Frequency :
: off B Test Frequency UNIT:  Hz ;
1 Gate 0 Hz 0 1
= 1
; « Frequency ’ [x] UNDO [¥1 SAVE |,
1 A 1
' € x| [4»] MOVE [Av] ALTER |!
e e T e e e e e e L L 4
.
G.18 Entrada/salida
L3
G.181 Opcién E/s (Ranura 2)

bt Nttty =i s e e i

< Input/0 > | v [om ! 10003 v ol -(s23) AN i

a.:::; n::z:ﬁm ' Opmﬁﬁﬁwm ¥ *'  of " w;‘:rzij Type TE:S:::::W :

Digital Output (Std) H o B20mA lnpit Bose Value Pressure 1

Option Comm (Slot 1] 1 Fullv 1

OpieniDSe?) v fe—] . o| RO inputisza) e . H

i i

' '

E | ) caiibeate || cofirateam i

H o Calibrate &maA UNT:  mA 1

: Calibrate 20mA 4.000 :

[x] UNDO [ v ] SAVE

5 3 [ or x| [4»] MOVE [Av] ALTER E

i fl

L '

AO-AD-AR-1000-3W

Anolog Output 52:1)

v |RID

]

InputiS2:4)

« RIDpst

¥ | RTD Ingutisz4)

No of RTD Cal points
Calibrate

»| Calibrate RTD)
SetPoint 1 A
Reod Value 1
SetPoint 2
Read Value2 v

IR

i

Set Point 1
Set Point1
0 (=

orx

SetPoint 1
UNIT: C

{x] UNDO [ v'] SAVE
[«4») MOVE [Avw] ALTER

v A
Calibrate (RTD]
SetPoint4 a
Read Volue &
Set Paint 5
Value 5 v

146

PanaFlow™ XMTI1000 Manual del usuario



Anexo G. Mapa del menu

e e e e Y e T G
. 10003 Measurement Type v '
< Input/Output > | v | optioni/osiot2l v o log Outputisz:1) 1| Anclog Output - fs2:1) v 5
fnalog Output (Stdl A& [P  AG-AO-A-R-10003W >  Andog Outpet 52:1) —» off ¥  MeoswementType A W"’G“f . . 4
Digital Output (Std) Anolog Output (S . a20m 1| BaseVale Chapiel 1 i
Option Comm (Slot 1} Anclog Input {52: : Full Vakie t:::‘"’:m v !
Option 0 {Slt 2) v ‘x_ ‘x_ RTD Input (52:4) — le— Calibrate w. qx— rv— v '
v A . & A !
Measurement Type/Comp '
Mass Flow '
Avg Vol FlowRate :
Soundspeed H
v |
'
'
'
'
'
Measurement Type v _ | Measurement Type/Ch 1 i
Compesite A, '
Channel 1 Volumetric {Act) -
Channel 2 Volumetric {5td) 1
Channel s Y l&— HassFiow v
Vorx !
'
v A 1
'
Measurement Type/Ch 1 !
'
'
'
'
Sl 1
'
'
v S '
'
Meosurement Type/Ch 1 1
Gain :
Std Deviation Goin :
SNRUp 1
SNRDn v !
'
'
'

]
i
v v i
1| Analog Output - 52:1) Full Value Full Value
U Bosevolue Nl > onm: fus :
1| FelVoe 3000 s 30000 | !
1| calibeate ' w1 3 o
1 Euor Handin — [x] UNDO [v] SAvE |1
i o Hemlty = Vorx |(4»] MOVE (Av) ATER | |
i i
v v ]
i Calibrate lbrate 4mA H
1| Anclog Output - 2 ’ o Calbrate amy
1| Basevolue - * Colixete smA UNT: mA :
i Fullvale Calibrote 20mA 4.000 !
ate Percentoge of Scale [ ) AL
i : 9 [x] UNDO [v] sAvE |1
i s Honding v T e tas1: i 3
1 1

= - 1
1 | Analog Output - (52:1) v | Error Hondling v | Error Hondling Value v | Value 1
' 8ase Value AP ow " vale PluNT: ma !
: Full Value High 400 mA 4.00 1
' ‘a‘-’;l bate . Hold {x] uNoo {v1 save |1
1 SRR 1 - . = S |lar] MoV [aw) AU !
'
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G.18.2 Sdlida avanzada SIL (Tipo de contador - SIL)

4 Input/Output
Analog Output (Std)
Digital Output (Std)

4-20mA

o Measurement Type
Base Value

Measurement Type

P o Velocity
Volumetric (Act)

G.19 Medicion de la pantalla

G.19.1 Una/dos variables (compuesta)

0.000

m/s

Display Measurement
. C

A

Channel1
Channel2
Channel3

Composite

v orx

* Velocity A
Volumetric(Act)
Volumetric (Std)

Mass Flow v

(Or)

Velocity

0.000
Velocity

0.000

]
m/s

m/s

v A

Composite
Raw Velocity A
Avg Vol Flow Rate
Batch Vol Total
Inventory Vol Total v

Option Comm (Slot1) Full Value Volumetric (Std)
Analog Output (SIL) < Calibrate Mass Flow
X

v A

4-20mA v | Base Value v | Bose Value
Measurement Type A Base Value UNIT:  m/s
Base Value 0.000 m/s 0.000
Full Value _/ SR
Full Frequency v :T % [x1 unoo [ V]

v A

v

Analog Output (SIL) v Full Value Full Value
Measurement Type 4 Full Value UNIT:  ft/s
Base Value 3.0000 ft/s 3000_0_
Full Value [x) UNDO [ v ] SAVE
Calibrate v X X | [4»] MOVE [Avw] ALTER
A 4 A
Analog Output (SIL) v | Calibrote v | Calibrate smA
Measurement Type 4 TTUNT:  mA
Base Value 4.000
Full Value . [x] UNDO [ v ] SAVE
Calibrate Y [T x % [4«»] MOVE [Avw] ALTER
v A
Analog Output (SIL) v Error Handling
Base Value A Ly Low Low
Full Value High High
Calibrate
Error Handling v %

Inv Vol Measure

A 4

* FwdVol
Rev Vol Inventory
Net Vol Inventory

v A

Composite
Batch Mass Total A
Inventory Mass Total
Soundspeed
Stddeviationof So6 v

v A

Composite
K-Factor
Reynolds K-Factor
Reynolds #
On Board Temperature

¥

v A

<
v or X

Inventory Time

Composite
Reynolds #
On Board Temperature

Diagnostics

Inputs

* Fluid Temperature

Pressure

v A

Composite

Reynolds # A

0On Board Temperature
Inputs

Diagnostics v

* CydeTime
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G.19.2 Canal1l

Ch1 Velocity a Display Measurement v | Channel 1
P Composite 7| Velocity A
0.000 « Channell Volumetric (Act)
m/s Channel 2 Volumetric (Std)
Channel3 < Mass Flow v
v or %
A
(Or) ¥
Channel 1 v~ | Ch1/inv Vol Measure
Velocity & Raw Velocity A * FwdVol
0.000 m/fs Avg Vol Flow Rate Rev Vol Inventory
Ch1 Velocity Batch Vol Total Net Vol Inventory
Inventory Vol Total g < Inventory Time
0.000 m/s t
v A
Channel 1 v | ch1/Diagnostics
Batch Mass Total A Wedge Soundspeed
Inventory Mass Total Wall Time
Soundspeed Lining Time
Gain v |« Angle in Fluid
v or %
v A v
Channel 1 v | Ch1/Diagnostics
Gain A » « TransitTime Up
Std Deviation Gain TransitTime Dn
K-Factor Delta-T
Diagnostics Y le SigQualityUp
v or %
v
Ch1/Diagnostics
SigQuality Dn
Amplitude Up
Amplitude Dn
SNR Up
v
Ch1/Diagnostics
SNR Dn
Gain Up
Gain Dn
Eror Status
v
Ch1/Diagnostics
ATw Amplitude Up
ATw Amplitude Dn
ATw SNR Up
ATwSNR Dn
b 4
Ch 1/Diagnestics
ATw Gain Up
ATw Gain Dn
Wedge Soundspeed
Wall Time

G.20 Vista de medicion

p—)  \Medicion de muestra

\Velocidad

E22: SingleChAccuracy:

O-
0.000——

m/s

e [cONO de Blogueo/Desbloqueo

—J» Valor para la medicion seleccionada
——pp Unidad para el valor mostrado

—» NUmero de error y breve descripcién de error
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G.21 Volumen a plazo Total

G.22 Pantalla del totalizador

Fwd Vol Total

0.000
Rev Vol Total
0.000

N10&

mA3

V" | Totalizer

.

A 4

Channel1
Channel2
Channel3

(Or)

v .| Totalizer/Composite

A

* Fwd Vol Batch
Rev Vol Batch
Net Vol Batch

Batch Time
o

v

Fwd Vol Total
0.000

Rev Vol Total
0.000

INOF

mA3

Velocity

0.000

m/s

v

Totalizer/Composite
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch

v

Totalizer/Composite
Net Mass Batch
Fwd StdVol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch

Totalizer
Composite

+ Channel1
Channel2
Channel3

/| Totalizer/Channel 1
»| + FwdVol Batch
Rev Vol Batch
Net Vol Batch
Batch Time

Main Menu

»  Disply Format
Program
Errors/Warnings
Flow Info

v

Totalizer /Channel 1
Batch Time
Fwd Mass Batch
Rev Mass Batch
Net Mass Batch

v

Totalizer/Channel 1
Net Mass Batch
Fwd Std Vol Batch
Rev Std Vol Batch
Net Std Vol Batch

Al Display Format

»| * OneVariable

Two Variable
Totalizer

Velocity E
v 0.000

m/s

v A

Display Format
One Variable

* TwoVariable
Totalizer

Velocity ]
0.000 m/s
Ch1 Velocity

A 4

0.000 m/s

v A

Display Format
One Variable
Two Variable

o Totalizer

Fwd Vol Total nova

i 0.000 m~3
RevVol Total

0.000 mA3
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G.23 Variable de proceso

Velodity B | v.|MainMenu V.|  Flowinfo v | « compFlowinfo 12 » < CompFlowlnfo  2/2 »
| Display Format A P Compesite Flowlnfo > Vel 001 m/s K-Factor 1.0
0.000 Program Ch1 Flow Info Vollactl 000  mA¥s ReyK 075
mls Errors/Warnings Ch 2 Flow Info Mass 0,09 Kafs Rey # 500
l¢— Flowinfo v lg—| Ch3Flowinfo le—| 505 148200 mis |4
X X X
v A
Flow Info V[« chiflowifo 18 » |y |« cChiflowinfo 2/8 » ||« ChiFlowinfo 3/ » «ChiFlowinfo  4/8 »
Composite Flow Info > vel 0.01 m/s TTUp 17523 us SNRUp 2156 PeakUp 505
Ch1 Flow Info Vol(Act]  0.00 mA3/s TTDn 1523 us SNRDn  260.3 PeakDn 505
Ch2 Flow Info SoS 148200  m/s Delta-T 264 ns AmpUp 2404 Peak%Up 75 %
Ch3 Flow Info 1 Gain Dev  0.00 4| Gain 1400 d8 |4| AmpDn 2086 Peak%Dn 75 %
4 >
4 Chiflowinfo  5/8 »
TwUp 7.2 us
TwDn 2665 s
TwGainUp 2883  dB
TwGainDn  10.8  d8
< >
<« ChiFlowifo  6/8 »
TWSNRUp 18143
TwSNRDn 31538
TwPeakUp &5
TwPeakDn 39
< »
<chiflowinfo  7/8 »
TwP%Up -60 %
TwP%Dn 60 %
K-Factor 099
No.Of Err 0
< >
< ChiFlowinfo  8/8 »
Wall Time 22 us
Lining Time 0.0 us
AnginFluid 62 deg
WedgeSoS 331538 m/s
- * 3 .
G.24 Mend principal - Error[Advertencias
Velocity E v | Main Menu + | Errors/Warnings 11
»|  Display Format A P E23: MultiChAccuracy
0.000 Program CH1EL:SNRError!
m/s Erors/Warnings CH2 E1: SNR Error!
l@4— Flowlnfo Y l¢— CH3ELSNRError!
X x
” - . . .
G.25 Menu principal - Actualizaciones de software
Y N i System Upgrade Window
Veloci v | Main Menu v | Enter Upgrade password v | Software Upgrade | Upgrade Transmitter SW ; "
4 E | Errors/Warnings A —P Transmitter Board —»  No Upd'utmgPleoseme..
0.000 Flow Info 111111 Flow Board * Yes v Don't touch any key!
i Keypad Lockout [x] ESC [ v 1 ENTER Option 10 Board Upgrading ...
< i Ipgrack v [«»] MOVE [Av] MODF — “—
x %
v A
Software Upgrade v | Upgrade Flow Board SW System Upgrade Window
Transmitter Board » ho v UDdPtlr\g Plegse wait...
Flow Board « Yes > Don't touch any key!
Option 10 Board
-«
%
v A
Software Upgrade ‘/I Upgrade Opt I/0 Board SW Sys(erfl UpgrudeM{ldml
Transmitter Board No %2 Updfmng Pleusewuln.u
Flow Board . Yes > Donttoudmr}ykey.
Option 10 Board Upgrading....
x
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[no hay contenido previsto para esta pdagina]
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Bloque de terminales
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Cable
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Cableado
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Garantia

Garantia

Todos los instrumentos fabricados por Panametrics estdn garantizados contra defectos de material y mano de
obra. La responsabilidad bajo esta garantia se limita a restaurar el instrumento a su funcionamiento normal o a
reemplazar el instrumento, a discrecion exclusiva de Panametrics. Los fusibles y las baterias estéin especificamente
excluidos de cualquier responsabilidad. Esta garantia comienza a regir a partir de la fecha de entrega al comprador
original. Si Panametrics determina que el equipo era defectuoso, el periodo de garantia es:

+ Unafo a partir de la entrega para fallos electrénicos o mecdnicos.

« Unafo a partir de la entrega para la vida til del sensor.

Si Panametrics determina que el equipo fue dafado por mal uso, instalacién incorrecta, uso de piezas de repuesto
no autorizadas o condiciones de funcionamiento fuera de las pautas especificadas por Panametrics, las
reparaciones no estdn cubiertas por esta garantia.

Las garantias incluidas en este documento son exclusivas y sustituyen a cualquier otra
garantia, ya sea estipulada por ley, expresa o implicita (lo que incluye las garantias de
comerciabilidad e idoneidad para un fin concreto y las garantias derivadas de las relaciones
o las costumbres mercantiles).

Politica de devoluciones
Si un instrumento Panametrics se averia dentro del periodo de garantia, deberd seguirse el siguiente procedimiento:

1. Notifique el problema a Panametrics y facilite el nimero de modelo y de serie del instrumento. Si la naturaleza
del problema indica la necesidad de servicio de fdbrica, Panametrics emitird una Autorizacion de Devolucion de
Material (RMA), y se proporcionardn instrucciones de envio para la devolucién del instrumento a un centro de
servicio.

2. SiPanametrics le indica que envie su instrumento a un centro de servicio, deberd enviarlo a portes pagados al
centro de reparacién autorizado indicado en las instrucciones de envio.
3. Una vezrecibido, Panametrics evaluard el instrumento para determinar la causa de la averia.
Luego, tomard una de las siguientes medidas:
+ Siel dano estd cubierto por los términos de la garantia, el instrumento serd reparado sin coste alguno para el
propietario y devuelto.

« SiPanametrics determina que el dafo no estd cubierto por los términos de la garantia, o si la garantia ha
expirado, se proporcionard una estimacion del coste de las reparaciones segun las tarifas esténdar. Una vez
que se reciba la aprobacién del propietario para realizar dichas reparaciones, el aparato se reparard y se le
enviard de vuelta al propietario.
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Escanee aqui o utilice el link inferior para
Atencién al Cliente, Soporte Técnico

o Informacién de Servicio:
https://panametrics.com/support

Contacto de Soporte Técnico:
panametricstechsupport@bakerhughes.com

Copyright 2024 Baker Hughes company.

Este material contiene una o mds marcas registradas
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