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Sobre este guia

AVISO

Este manual de instrucdes se aplica aos seguintes instrumentos e software aprovado:
SVI™ Il AP-2 até SVI2 AP-3
e com Versao de Firmware 3.1.1, 3.1.2, 3.2.1, 3.2.3/4.1.1, 3.2.5/5.1.1 e com verséo de
Firmware 3.1.x, 4.1.x, 3.2.x e 5.1.x.
e com software ValVue™ verséo 2.4 ou superior
e com AMS™ ValVue SNAP-ON™ verséo 2.4 ou superior
e com o Plug-in ValVue PRM
e com comunicador portatil com DD publicado para o SVI Il AP

As informacgdes contidas neste manual, no todo ou em parte, ndo devem ser transcritas ou copiadas
sem a permisséo por escrito da Baker Hughes.

Em nenhum caso este manual garante a comercializagédo do posicionador ou do software ou sua
capacidade de adaptagdo a um cliente especifico. Favor relatar quaisquer erros ou perguntas sobre
as informacdes contidas neste manual ao seu fornecedor local ou visite www.valves.bakerhughes.
com.

www.valves.bakerhughes.com.

ESTAS INSTRUCOES FORNECEM AO CLIENTE/OPERADOR INFORMAGCOES IMPORTANTES
DE REFERENCIA ESPECIFICAS DO PROJETO, ALEM DOS PROCEDIMENTOS DE
OPERACAO E MANUTENCAO NORMAIS DO CLIENTE/OPERADOR. COMO AS FILOSOFIAS
DE OPERACAO E MANUTENCAO VARIAM, A BAKER HUGHES COMPANY (E SUAS
SUBSIDIARIAS E AFILIADAS) NAO TENTA DITAR PROCEDIMENTOS ESPECIFICOS, MAS SIM
FORNECER LIMITACOES E REQUISITOS BASICOS CRIADOS PELO TIPO DE EQUIPAMENTO
FORNECIDO.

ESTAS INSTRUCOES ASSUMEM QUE OS OPERADORES JA TEM UM CONHECIMENTO
GERAL DOS REQUISITOS PARA O FUNCIONAMENTO SEGURO DE EQUIPAMENTOS
MECANICOS E ELETRICOS EM AMBIENTES POTENCIALMENTE PERIGOSOS. PORTANTO,
ESTAS INSTRUCOES DEVEM SER INTERPRETADAS E APLICADAS EM CONJUNTO COM
AS REGRAS E REGULAMENTOS DE SEGURANGA APLICAVEIS NO LOCAL, E COM OS
REQUISITOS PARTICULARES PARA O FUNCIONAMENTO DE OUTROS EQUIPAMENTOS NO
LOCAL.

ESTAS INSTRUCOES NAO PRETENDEM COBRIR TODOS OS DETALHES OU VARIACOES

NO EQUIPAMENTO, NEM PREVER TODAS AS CONTINGENCIAS POSSIVEIS A SEREM
CUMPRIDAS EM CONEXAO COM A INSTALACAO, OPERACAO OU MANUTENCAO. CASO
MAIS INFORMACOES SEJAM SOLICITADAS OU SURJAM PROBLEMAS PARTICULARES QUE
NAO ESTEJAM SUFICIENTEMENTE COBERTOS PARA OS FINS DO CLIENTE/OPERADOR, O
ASSUNTO DEVE SER ENCAMINHADO PARA A BAKER HUGHES.

OS DIREITOS, OBRIGACOES E RESPONSABILIDADES DA BAKER HUGHES E DO CLIENTE/
OPERADOR SAO ESTRITAMENTE LIMITADOS AOS EXPRESSAMENTE PREVISTOS

NO CONTRATO RELATIVO AO FORNECIMENTO DO EQUIPAMENTO. NENHUMA
REPRESENTACAO OU GARANTIA ADICIONAL POR PARTE DA BAKER HUGHES
RELATIVAMENTE AO EQUIPAMENTO OU A SUA UTILIZACAO E DADA OU IMPLICITA PELA
EMISSAO DESTAS INSTRUCOES.

ESTAS INSTRUCOES SAO FORNECIDAS AO CLIENTE/OPERADOR APENAS PARA AUXILIAR
NA INSTALACAO, TESTE, OPERACAO E/OU MANUTENCAO DO EQUIPAMENTO DESCRITO.
ESTE DOCUMENTO NAO DEVE SER REPRODUZIDO TOTAL OU PARCIALMENTE SEM A
APROVACAO POR ESCRITO DA BAKER HUGHES.
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AlteracBes de documentos

Alteracdes de versdo/data

E/2-2011 Adicionada a descrigdo da configuragédo dos Interruptores. Consulte Operacgdes e
Manutenc¢éo. F/2-2012 Foi adicionada uma descricdo relevante para a
introducéo da
Verséao de alto rendimento, incluindo:

» Adicionado texto aplicivel a adi¢cdo da funcionalidade HART® 6.

» Adicionadas secobes aplicaveis a adigdo da unidade de alto fluxo a linha
de produtos.
* Removida a referéncia & compatibilidade com o SIL 2.

e Atualizado para a nova caixa de dialogo Opc¢des do ValVue 2.8, que
inclui fungdes de varredura de endereco de sondagem.

G/10-2012 Alteradas as especificacdes para refletir uma presséo de alimentacéo de
atuacéo simples de até 100 psi e de atuagdo dupla, de até 150 psi.

Alterada a figura da tubulagéo do atuador.

H/09-2013 Alterado o desenho de Instalagcdo Simplificada na se¢do de Chaves de Saida,
e adicionadas precaucdes referentes a essa se¢éo na instalacdo. Precaucdes
adicionadas na posicao baixa
Limite e limite superior de posicao.

Adicionado texto sobre o isolamento galvanico da retransmisséo 4-20.

1/02-2014 Alterado o desenho da Instalagéo Simplificada na segdo Chaves de Saida e
modificado o texto.

J/06-2014 Omitida a secao de Instalacédo do Sensor Remoto.
Adicionada secao para mostrar onde o gas normalmente vaza da unidade.
Adicionado sinal HART® a especificagdo do HART® Command 3.

K/12-2015 Desenhos de conexao modificados segurancga intrinseca nos Apéndices B e C.
Adicionada secéo Matriz de Falhas.
Adicionada se¢do Modo Burst
Alteradas todas as referéncias ao ValVue para ValVue 3.
Adicionar identificacdo do dispositivo

M/04-2016 Alteracdes feitas para indicar atualizacdes para o HART® 7 (comando Squawk e
firmware)
Matriz de falha renomeada para diagnéstico de status do dispositivo

N/09-2016 Alteradas referéncias de firmware para 3.2.7/5.1.3.
Adicionada Informagéo sobre 0 475 Portatil a se¢cdo de Configuracado e
Calibracao.
Alteradas as especificacdes de capacidade de ar.
Modificada a especificagdo de rendimento na segéo Instalacdo de Gas Natural.
Atualizado o site de download.
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AlteracGes de documentos

Alteracdes de versao/data

P/08-2017 Removida a secao de Verificagdo da Fiagédo na instalacao geral.
Adicionada secao sobre testes de tenséo de conformidade.
Referéncias a HART® Foundation alteradas para Comunica¢éo de Campo.
Adicionada sec¢édo de Download para Software.
Adicionada sec¢do de Comparacgédo de Modelos e Recursos
Adicionada sec¢édo de Recursos de Documentacao BHGE para Produtos
Masoneilan.
Adicionadas notas sobre agressividade.
Adicionada resolu¢éo de problemas de ajuste automatico.

Q/12-2017 Atualizada sec¢ao de Chaves de Saida para configuragées DCS.
Atualizada tabela de resolucdo de problemas de LCD.

R/01-2018 Atualizada sec¢ado de Chaves de Saida para configuragbes DCS.
Adicionada sec¢ao sobre Identificagao de Caracteristicas Fisicas do SVI.

S/01-2019 Adicionada nota sobre desligamento estanque ATO.
Adicionar informacdes de contato.
Adicionado formulério de autorizacdo de devolucéo.
Adicionadas orientagdes sobre falha no ajuste automatico.
Adicionado a configuracao tri-loop.
Alterados procedimentos de download para o novo site.
Adicionado as versdes do firmware.

T/05-2019 Modificada a secdo Modo Burst

U/03-2020 Reformulado para as diretrizes da Baker Hughes
Secédo de download de software atualizado.
Versdes do firmware atualizado.

V/04-2020 Alteracdes administrativas
W/04-2020 AlteracBes administrativas
X/04-2020 Alteracdes administrativas

Y/05-2020 Adicionadas pecas de reposicao para o0 médulo eletrbnico em sistema de acéo
dupla com diagnéstico avancgado

Z/08-2023 Atualizado para o formato Baker Hughes.
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1. Informacdes de seguranca

Esta secao fornece informac6es de seguranca, incluindo os simbolos de seguranca
usados no SVI Il AP e a definicdo dos simbolos de seguranca.

CUIDADO Leia toda esta se¢do antes da instalag&o e operacéo.

Leia toda esta secao antes da instalagcao e funcionamento.

As instrucdes do SVI Il AP contém roétulos de AVISO, CUIDADO e Observacoes,

quando necessario, para alerta-lo sobre informacdes relacionadas a seguranga ou outras
informacdes importantes. A conformidade total com todos os avisos de AVISO e CUIDADO
€ necessaria para uma operagao segura.

AVISO Indica uma situagao potencialmente perigosa, que se néo for evitada
pode resultar em lesbes graves.

CUIDADO Indica uma situacéo potencialmente perigosa, que se néao for evitada
pode resultar em danos materiais ou de dados.

OBSERVACAO indica fatos e condicBes importantes.
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Seguranca do produto SVI Il AP

O posicionador de valvula digital SVI Il AP destina-se ao uso exclusivo em sistemas
industriais de ar comprimido ou gas natural.

Certifique-se de que uma provisao de alivio de pressdo adequada seja instalada quando
a aplicacao de pressao de alimentacao do sistema puder causar mau funcionamento

do equipamento periférico. A instalagdo deve estar de acordo com os codigos de
instrumentacédo e ar comprimido locais e nacionais.

Instalacdo geral, manutencdo ou substituicao

* Os produtos devem ser instalados em conformidade com todos os cédigos e
padrdes locais e nacionais
por pessoal qualificado, utilizando praticas seguras de trabalho no local. O
Equipamento de Protecédo Individual (EPI) deve ser usado de acordo com as
préticas seguras de trabalho do local.

» (Garanta o uso adequado de protecao contra quedas ao trabalhar em alturas, de
acordo com as praticas de trabalho seguras do local Use equipamentos e praticas
de seguranca adequados para evitar a queda de ferramentas ou equipamentos
durante a instalagéo.

» Em operacao normal, o gas comprimido de alimentacéo € ventilado do SVI-Il AP
para a area circundante, podendo exigir precaug¢des adicionais ou instalacdes
especializadas.

Instalacdo intrinsecamente segura

Produtos certificados como a prova de explosao ou equipamentos a prova de chamas para
uso em instalagdes intrinsecamente seguras DEVEM SER:

 Instalados, colocados em servico, utilizados e mantidos em conformidade com os
regulamentos nacionais e locais e de acordo com as recomendagdes contidas nas
normas relevantes relativas a atmosferas potencialmente explosivas

» Usados apenas em situagdes que atendam as condic¢des de certificagao
apresentadas neste documento e apos verificagao de sua compatibilidade com a
zona de uso pretendida e a temperatura ambiente maxima permitida.

» Instalados, colocados em servigo e mantidos por profissionais qualificados que
receberam treinamento adequado para a instrumentagao usada em areas com
atmosfera potencialmente explosiva.
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AVISO Antes de usar esses produtos com fluidos/gases comprimidos
gue nado sejam ar ou para aplicac6es nao industriais, consulte
o fabricante. Este produto ndo se destina ao uso em sistemas
de suporte a vida.

Sob certas condi¢des operacionais, 0 uso de instrumentos
danificados pode causar uma degradacdo do desempenho do
sistema, o0 que pode levar a ferimentos pessoais ou morte.

Sob certas condi¢cbes operacionais, a unidade de alto fluxo
SVI Il AP pode produzir niveis de ruido superiores a 85 dBA.
Realize monitoramento e os testes adequados do local para
verificar a necessidade de controles administrativos ou de
engenharia para eliminar ou reduzir niveis perigosos de ruido.

A instalagédo em areas confinadas mal ventiladas, com
gualquer potencial de gases diferentes do oxigénio presente,
pode levar ao risco de asfixia do pessoal.

Use apenas pegas de substituicdo genuinas fornecidas pelo fabricante, para garantir que
os produtos cumprem os requisitos essenciais de seguranca das Diretrizes Europeias.

Alteracdes nas especificagdes, estrutura e componentes utilizados podem nao levar a
revisao deste manual, a menos que tais alteracdes afetem a fungao e o desempenho do
produto.
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2. Introducao

O SVI Il AP (Smart Valve Interface) é a proxima geracao dos posicionadores de valvulas
digitais inteligentes da Masoneilan. O SVI Il AP é um posicionador de valvula digital de
alto desempenho que combina um visor local com recursos de comunicagao e diagnostico
remotos. O SVI Il AP oferece uma infinidade de opgdes que atendem a mais ampla
variedade de aplicacfes.

Ele também se comunica usando o protocolo HART® A versao de alto fluxo tem
capacidade de 2,2 C, de vazao de ar.

Um botéo de pressao opcional e um visor LCD permitem operacdes locais de fungbes de
calibracao e configuracao. As operagdes remotas sao realizadas com o software ValVue
ou qualquer interface de host registrada HART® que tenha sido pré-carregada com o
arquivo de descrigao do dispositivo (DD) para o SVI Il AP.

O SVI Il AP é fornecido com o software ValVue da Masoneilan. A interface intuitiva facilita a
configuragao e o diagndstico de uma valvula de controle.

Figura 1 - Posicionador do SVI Il AP
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Software ValVue

O ValVue nao apenas fornece a capacidade de configurar o SVI Il AP de maneira rapida
e facil, como também monitora a operacéo e diagnostica problemas com 0s recursos
avancados de diagnéstico do ValVue.
OBSERVACAO Use o software ValVue 3 e o software SVI Il AP DTM para
m oferecer suporte ao HART® 7. ValVue 2.x ndo funcionara.

OBSERVAGAO Se vocé é novo na tecnologia DTM, ha uma boa explicacio
m na pagina inicial do fdtgroup. Visite: https./fdtgroup.org/

technology/components/ para obter uma explicacao dos
conceitos basicos de estrutura e DTM.

Requisitos do sistema

Os requisitos minimos para todas as versdes do software ValVue sdo Windows® 2003
Server (SP3), Windows® 2008 Server (SP2), XP, Windows® 7, Windows® 8, Windows®
Server 2012, 64 MB RAM e uma porta serial ou USB conectada a um modem HART®.
Para a instalacdo do software, uma conexao a internet para baixar o ValVue e o SVII AP
DTM.

Versao de teste do ValVue e do SV Il AP DTM

20 | Baker Hughes

Baixe o software ValVue e o software SVII AP DTM e os instale

para configurar e usar o SVI Il AP. Para obter o software mais recente, visite nosso site
do SVI Il AP em:

valves.bakerhughes.com/resource-center.

O software SVI Il AP DTM e o software ValVue vém com uma versao de teste do
ValVue. Por 60 dias ap0s a instalacao inicial, o software ValVue fornece o recurso
de quadro FDT no qual o software SVI Il AP DTM opera. O software a SVI || AP
DTM oferece a capacidade de configurar, calibrar, diagnosticar, definir tendéncias
e muito mais. Apds o periodo de 60 testes ValVue deve ser registrado para uso. A
funcionalidade ValVue inclui:

» Assistente de instalagéo » Exibicdo remota da posi¢éo da valvula,
presséo(6es) do atuador
» Definir parametros de calibragcao
» Definir par@metros de configuragao
» Definir parametros de calibragao
» Configuracao de entrada/saida
* Monitorar indicadores de status/erro
» Configuracao remota do SVI Il AP
e Calibracédo remota do SVI Il AP

e Configuracao de backup e restauracao

e Operacédo remota do SVI Il AP
perac (clonar dispositivo)
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» Ponto de ajuste de tendéncia, posi¢ao » EXxibir resultados de testes
da vélvula, presséo do atuador comparativos (apenas na versao
completa)
e Executar procedimentos de teste
de diagnéstico (apenas na versao
completa)

Diagnostico avangado e on-line

O SVI Il AP oferece varios niveis de diagndstico da valvula de controle. Até cinco
sensores de pressao que detectam a temperatura da placa de circuito, a corrente de
circuito e a tensdo de referéncia estéo disponiveis para diagnéstico.

Para obter mais detalhes sobre o uso do software ValVue, consulte o Guia do Usuario
do ValVue. Entre em contato com a fabrica ou seu representante local para obter
informacdes sobre licenciamento.

Download do software Masoneilan

Isso instala ndo apenas o software ValVue e o SVI DTMs, mas também o software SQL
Express® o GE NI-FBUS-H1 Comm. DTM, pacote redistribuivel Microsoft® VC++ e a
estrutura .Net.

OBSERVAGAO  Se vocé tiver uma instalagdo anterior do GE NI-FBUS-H1 Comm.
DTM, vocé precisara usar o Painel de Controle para desinstalar antes
de prosseguir.

Durante a instalacdo, o SQL ¢ instalado.

OBSERVAGAO E altamente recomendavel que vocé verifique as atualizacées do

ValVue no site da Baker Hughes (valves.bakerhughes.com/resource-
center) a cada seis meses para manter este programa atualizado
guanto a problemas de seguranca.

=

OBSERVAGAO  pyrante a instalacéo inicial, se vocé nao tiver o SQL instalado, sera

solicitado que reinicie o sistema. Siga as instrucdes para fazer isso
e a instalacdo do ValVue serd iniciada automaticamente apos a

reinicializacéo.
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OBSERVAGAO Para registro do ValVue 3 ou DTM, vocé deve executar o
aplicativo frame (ou seja, ValVue3, PACTware® etfc.) como
Administrador.
Por exemplo, para ValVue3, selecione o icone do ValVue3 no
menu iniciar, cligue com o botéo direito do mouse e selecione
Executar como administrador.
Para o revisor, isso néo é relevante?

Isso também se aplica ao uso de DTMs da Masoneilan
dentro do PACTware® ou outro fornecedor e ao atualizar o
licenciamento.

Se vocé estiver executando essas funcées em um DTM
Masoneilan usando o ValVue3 e o ValVue3 for executado como
Administrador,entdo os DTMs herdardo as propriedades de
Administrador do Windows do ValVue3.

Os DTMs SVI individuais podem ser baixados separadamente.

1. Vé para a Biblioteca de Recursos (valves.bakerhughes.com/resource-center)
e digite ValVue no campo de pesquisa.

Masaneian Valvug v3 £ and SV DTM installation Packags 07.26.19
Softwars

Masanedan Vaiiug HART Lite v2.81.1 ireplaced by Valvue v3 and
davice DTH) Software

Figura 2 - Central de downloads: Pesquisar por Valve3
Os resultados séo exibidos (caixa vermelha na Figura 2).

2. Utilize as setas para percorrer as selecoes. Clique em Download abaixo de
ValVue V3.60 Installer Download e a Figura 3 sera exibida.

Opening sviZap_dtm_v240.0_installerzip =X

You have chosen to open:
1, swiZap_dtm_v2.40.0_installer.zip

which is: Compressed (zipped) Folder (144 MB)
from: hitps://valves.bhge.com

What should Firefox do with this file?

(7) Open with | Windows Explorer (default) hd

(@ iSave File

[ Do this automatically for files like this from now on.

Figura 3 - Abertura da caixa de dialogo
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OBSERVAGAO A caixa de didlogo que aparece para download varia
de acordo com o programa usado.

3. Clique em Salvar arquivo, clique em OK e o arquivo sera salvo na pasta de
Downloads do Windows.

OBSERVAGAO  Para agilizar a instalag&o, salve o arquivo baixado
no seu notebook ou PC. N&o instale pelo site.

4. Abra o Windows Explorer e clique na pasta de Downloads do Windows.
5. Descompacte os arquivos para uma pasta em sua unidade local.
6. Clique com o botéo direito do mouse no instalador , clique em Abrir e siga as

instrucdes para instalar.

OBSERVAGAO A (ltima caixa de didlogo contém informacées Uteis
sobre onde encontrar recursos de ajuda (Figura 4).

ValVue - InstallShield Wizard

InstallShield Wizard Complete
The Wizard has successfully installed Valvue.

Also installed at C:\Program Files (x86)\GE MasoneilaniValvue
3'Help are PDF-based manuals covering the following topics:
Valvue and DTM Registration
SVI FF and SVI IT AP Bench Quick Starts
ValVue 3 Software Instruction

Or use the following shortcut to find the manuals:
Start Menu'\GE Masoneilan\Valvue 3\Walvue 3 Technical Guide

To start using ValVue, use the steps in one of the Bench
Quick Start Guides.

Click Finish to exit the Wizard,

Cancel

Figura 4 - Assistente InstallShield concluido
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Visao geral operacional
O SVI Il AP é um posicionador eletropneumatico inteligente que recebe um sinal elétrico

de ponto de ajuste posicao de 4 a 20 mA do controlador e compara o sinal de entrada do
ponto de ajuste de posi¢do com o sensor de feedback de posigéo da valvula. A diferenca
entre o ponto de ajuste de posi¢éo e o feedback da posicao é analisada pelo algoritmo
de controle de posigcédo que define um sinal servo para o conversor de I/P. A pressao

de saida do I/P é amplificada por um relé pneumatico que aciona o atuador. Quando o
erro entre o ponto de ajuste e o feedback da posi¢éo da valvula estiver dentro da faixa,
nenhuma outra corre¢do serd aplicada ao sinal do servo para manter a posicao da
valvula.

O visor LCD/Botdes locais a prova de explosao (se equipado) disponibiliza modo de
configuragao ou calibracao em todos os ambientes operacionais. A placa de opgdes
da chave fim de curso /transmissor de limite fornece saidas de contato que séo
configuraveis por software e um feedback de posicao analdgico (4 - 20 mA).

Recursos do SVI Il AP

O Posicionador de Valvula Digital SVI Il AP (veja a Figura 1) é adequado para instalagao
interna ou externa e em um ambiente industrial ou marinho corrosivo e esta equipado
COm 0S Seguintes recursos:

» Extrema precisdo

» Extrema confiabilidade

» Extrema precisao digital

» Comissionamento de valvula automatizado

» Controle preciso, rapido e responsivo da posicao da vélvula
» Ajuste automético da posicdo da valvula

« Um modelo para valvulas rotativas ou alternativas

» Operacgao/calibracao/configuracao local com botdes opcionais a prova de chamas
e visor LCD

e Compativel com atuadores de ar-para-fechar ou ar-para-abrir

» Deteccédo de posi¢do acoplada a ima sem contato (efeito Hall) para valvulas de
controle giratorias e reciprocas

» Caixa vedada sem eixos méveis, sem penetracao no eixo e componentes
eletrénicos totalmente encapsulados

» Aprovacdes uniformes para areas perigosas por ATEX, IEC, EUA e Canada com
outras aprovac0Oes disponiveis mediante solicitacdo

» Monitor de condicao de diagndstico local e online: Deslocamento total da haste,
namero de ciclos da valvula, dados de manutencao preditiva
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» Diagnostico avancado da vélvula com o software ValVue e a opgéo de sensor de
pressao

» Tempos de resposta ajustaveis pelo usuario
e Capacidade de faixa dividida
» Limites de posicao alta e baixa configuraveis
 Caracterizar o curso
* Linear
e Porcentagem igual (50:1)
» Porcentagem igual (30:1)
 Abertura rapida
» Caracterizacao personalizada de 11 pontos
» Porcentagem da Camflex
e Desempenho otimizado independentemente do tamanho do atuador

* Compensacéo de linearidade para ligacdes de atuadores com o software ValVue

» Fechamento hermético configuravel pelo usuario no sinal de entrada ajustavel

e HART® 5, 6 ou 7, dependendo da versao do firmware

» Diagnostico de configuragao de calibragao de operagao remota HART® usando o
software ValVue ou um comunicador portatil HART®

* Acdo simples ou dupla (ndo disponivel para a versao de alto fluxo)

Opcdes disponiveis:
Algumas das opc¢0Oes disponiveis para o SVI Il AP incluem:
» Sensor de posicdo remota
» Duas saidas de contato, usuario vinculado a varios status e sinalizadores de alarme
» Construgao offshore - Carcaca e componentes de aco inoxidavel

» Visor de botdo de pressao opcional

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manutengao do Masoneilan SVI Il AP | 25



Comparacado de modelos e caracteristicas

Tabela 1 - Atualizacdo de campo do posicionador SVI Il AP de SD para AD

Modelo SD | AD
Assinatura do posicionador X X
Teste de etapa X X
Assinatura incorporada X
Assinatura da valvula: X
Analise de assento X

Tabela 2 - Principais indicadores de desempenho por modelo

Indicador-chave Modelo SD|Modelo AD

Tempo de resposta X
Desvio de ponto de ajuste

X

Erro de ponto de ajuste

Over-shoot de posicéo

Frequéncia de oscilagao

XX [ X|X|X

Defasagem

Atrito da valvula

Inicio da mola

Final da mola

XX X[ X[ X|X[X]|X]|X

Taxa da mola

26 | Baker Hughes © 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.



Tabela 3 - Caracteristicas vs. modelo

Versé&o SVI Il AP
CATEGORIA CARACTERISTICA SD AD
Aluminio com baixo teor de cobre (ASTM 360, < 0,5% de cobre) X X
Estrutura Aco inoxidavel (316L)

Porta elétrica dupla de 1/2” NPT
Temperatura Placa de circuito

3
3

Posicéo: sensor Hall, sem contato

Pressédo: Atmosférico

Sensores Pressédo: Pressdo de fornecimento

Pressao: Pressao I/P

Pressao: Atuador P1 (porta direta)

Pressao: Atuador P2 (porta reversa, acdo dupla)

Sensor de posi¢éo remota

Entradas/saidas | Chaves de estado sélido programaveis

Feedback de retransmisséo de posicao de 4-20mA

Intervalo dividido (alcance minimo: 5 mA)
Caracterizagéo da véalvula
Posicionamento | Paradas automaticas (Zero e Intervalo)

Ajuste em tempo real?
Ajuste automatico
Assinatura do posicionador (deslocamento vs ponto de ajuste)

XIX[IX|X[|X|X[X[|[3[|3[|X]|3[3[3[|X|X|X|X]|X

Teste de varias etapas (deslocamento, ponto de ajuste vs tempo)

Assinatura padrao incorporada

Assinatura estendida da valvula em alta resolucao

Analise de perfil do bujao e do assento

Contador de ciclos

Acumulador de deslocamento
Historiador de dados| Tempo fechado
Tempo quase fechado

Tempo aberto

Desvio da posicao

Baixo fornecimento de ar
Integridade do dispositivo
Calibracéo

Suporte do atuador | Agéo simples (S) A¢éo dupla (D) S

Alertas

NXUIX XXX [X|X|X[X[X|[X|X|X[X[X[X|X|X[X[3|Z|X|X[|X|X|X|X|X|X]|X

XIX[X|X|X[X|[X]|X]|X

o
c
O
n
o
c
O

m = Opcional e capaz de atualizacdo em campo usando apenas a op¢cdo HART
1 Opc¢éo encomendada de fabrica Nao pode ser atualizado em campo.
2 Requer o software ValVue.

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manutengdo do Masoneilan SVI Il AP | 27



Sobre este manual

O Manual de Instructes do SVI Il AP destina-se a ajudar pessoal de campo
experiente a instalar, configurar e calibrar um SVI Il AP de maneira eficiente.

Este manual também fornece informac6es detalhadas sobre o software SVI I

AP, interfaces digitais, operagao, configuracées de seguranca intrinsecas e
especificagdes. Caso haja problemas que ndo estdo documentados neste guia, entre
em contato com a fabrica ou com seu representante local. Os escritorios de vendas
estdo listados na contracapa deste manual.

Convencdes usadas neste manual

As convencdes usadas neste manual sdo as seguintes:

e Letras mailsculas e em italico sdo usadas ao se referir a um termo usado
na janela de exibicdo do SVI Il AP. Por exemplo, ao citar o termo modo,
como no de configuracdo, e ao se referir & operagao de exibicdo/software, o
convencionado é escrever “modo” com todas as letras maiusculas: MODO.

» Aformatacdo em italico é utilizada para enfatizar itens importantes.

e Campos onde os dados sédo inseridos ou os dados inseridos pelo usuarios
estdo em italico.

e As acOes executadas em botdes, caixas de selecao, etc. aparecem em
negrito.

Por exemplo: Clique em Concluido.

OBSERVACAO Indica fatos e condi¢cdes importantes.

CUIDADO Indica uma situagdo potencialmente perigosa que, se
nao for evitada, podera resultar em danos materiais ou
perda de dados.

AVISO Indica uma situagao potencialmente perigosa que, se
nao for evitada, pode resultar em mortes ou ferimentos
graves.
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Recursos para documentacéo da Baker Hughes para
produtos Masoneilan

A Baker Hughes publica diversos recursos para documentac&o sobre produtos
Masoneilan:

» Os inicios rapidos de hardware contém informacdes de instalacao e outras
informacdes basicas relacionadas a instalacao e a configuragédo geral de um
dispositivo.

* Os manuais de instru¢des de hardware contém informagdes mais completas para
configuragao de um dispositivo. Este manual também inclui informacdes sobre a
funcionalidade de fundo e circunstancias especiais Uteis na instalagéo, configuracao
e operacao/solucéo de problemas.

» Os manuais de software contém informagdes mais completas para a configuracao
do software de um dispositivo. Este manual também inclui informagdes sobre a
funcionalidade de fundo e circunstancias especiais Uteis na configuragdo e na

operacéo (incluindo diagndsticos e sua interpretacdo). Esses manuais representam
o mesmo material de origem que a ajuda online.

Consulte o site: valves.bakerhughes.com/resource-center.

Documentacéo relacionada ao SVI Il AP

» Documentacao ValVue: O SVI Il AP DTM funciona dentro de varios softwares (como
o PACTware), mas foi projetado para funcionar melhor com nosso software ValVue
3. Consulte o suporte do ValVue 3 ou 0 Manual de Software do ValVue 3 dos
produtos Masoneilan (31426).

e Guia de inicio rapido do posicionador digital SVI Il AP Masoneilan (19679)
» Manual do software para produtos Masoneilan SVI Il AP DTM (34189)

Contatos de ajuda da Masoneilan
» Email: svisupport@BakerHughes.com

» Telefone: 888-SVI-LINE (888-784-5463)
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Esta pagina foi deixada intencionalmente em branco.
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3. Instalacao e configuracao

Descricéao geral

O SVI Il AP (Smart Valve Interface - Consulte a Figura 5 e a Figura 6 na pagina 32)

€ um posicionador de valvula digital de alto desempenho que combina um visor local
com recursos de comunicacao e diagnostico remotos. O SVI Il AP esta disponivel com
uma variedade de opc¢Oes para atender a diversas aplicagdes e se comunica usando o
protocolo HART®

OBSERVACAO Antes de iniciar o processo de instalagdo revise as

m “Informacbes de Seqguranca” na pagina 15.

Tampa do SVIII AP SVI Il AP montado

Trem pneumatico e
tampa (maodulo I/P, relé)

™~ Moédulo
eletrénico

Coletor
P '

Relé

Figura 5 - Componentes do SVI Il AP
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Tampa (mo6dulo / Coletor

I/P) S~

Moédulo
eletrénico

Figura 6 - Componentes do SVI Il AP de alto fluxo
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Dimensdes e pesos do SVI I AP

A Figura 7 ilustra as dimensfes e 0 peso do SVI Il AP de agéo simples.
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Figura 7 - Dimens&es do SVI Il AP de ac&o simples
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A Figura 8 ilustra as dimens@es e o pesos do SVI Il AP de acao dupla.
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Figura 8 - Dimens®8es do SVI Il AP de acéo dupla
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A Figura 9 ilustra as dimensbdes e o peso do SVI Il AP de alto fluxo.
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Figura 9 - Dimensodes do SVI Il AP de alto fluxo
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Problemas de pré-instalacao

Armazenamento

Se o SVI Il AP for armazenado por um longo periodo, mantenha a caixa vedada
contra intempéries, fluidos, particulas e insetos. Para evitar danos ao SVI Il AP:

* Use os bujdes fornecidos com a embalagem para tampar as conexdes de ar de Y4
NPT no posicionador e no conjunto regulados do filtro de ar.

* N&o permita o acimulo de agua parada.

» Observe os requisitos de temperatura de armazenamento.
Desembalagem
Tenha cuidado ao desembalar a valvula de controle e seus acessoérios montados.

Etapas de instalacao

Se tiver problemas que nao estdo documentados neste guia, ligue para a fabrica ou
para seu representante local. Os escritorios de vendas estéo listados na Ultima pagina
deste documento.

O teste de tensdo de conformidade é melhor realizado antes da instalacdo. Consulte
“Como determinar uma tensdo de conformidade do posicionados SVI em um sistema de
controle” na pagina 209.

As etapas necessarias para concluir a instalacao do SVI Il AP e a configuracao do software
estédo descritas na Tabela 4.

Tabela 4 - Etapas de instalacdo do SVI Il AP

N.° da

Procedimento Referéncia
etapa

1 Fixe o suporte de montagem ao atuador. Consulte a pagina 39 para ver as
instrucBes sobre valvula rotativa, e a
pagina 44 para ver as instrucdes sobre a
valvula reciproca.

2 Instale o conjunto magnético SVI Il AP (somente Consulte a pagina 43 para ver as
vélvulas rotativas). instrucoes.

3 Monte o SVI Il AP no suporte que é montado no Consulte a pagina 39 para ver as
atuador da valvula. instrucdes sobre a valvula rotativa, e a
pagina 44 para ver as instrucdes sobre a
valvula reciproca.

4 Instale o0 sensor de posicao remota, se necessario. | Consulte GEA31195 Inicio rapido do
sensor remoto da Masoneilan Valve
Solutions para obter instrugées.
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Tabela 4 - Etapas de instalacdo do SVI Il AP cont.

o
N.¢ da Procedimento Referéncia
etapa
Conecte o tubo pneumaético ao SVI Il AP. Consulte a pagina 51 para ver as
Consideracdes sobre a instalacdo de gas natural instruc6es Consulte “Instalando um SVI
5 I AP em um ambiente de gas natural” na
pagina 175 para ver as instrucdes
Conecte o suprimento de ar ao SVI Il AP. Consulte a pagina 56 para ver as
6 instrucdes.
Conecte o posicionador ao segmento do circuito de | Consulte a pagina 56 para ver as
7 controle HART® instalando a fiagdo do SVI Il AP. instrucoes.
Configurar/calibrar usando a tela do botao de Consulte a pagina 94 para ver as
pressédo do LCD instrucdes.
Configurar/calibrar usando um comunicador portatil | Consulte a pagina 101 para ver as
8 HART®. instrugdes.
Comunicador.
Configurar/calibrar usando o ValVue. Consulte a pagina 106 para ver as
instrucoes.
AVISO O nao cumprimento dos requisitos listados neste manual

pode causar a perda de vidas e bens.

AVISO Antes de instalar, usar ou realizar qualquer tarefa de
manutencdo associada a este instrumento, LEIA AS
INSTRUCOES COM ATENCAO.

Notas de instalacéo

A instalacéo deve estar em conformidade com os regulamentos locais e nacionais
relativos ao fornecimento de ar comprimido e ao instrumento SVI Il AP.

A instalacdo e manutencado devem ser realizadas apenas por pessoal qualificado.
Os reparos do SVI Il AP além do escopo deste manual devem ser realizados pelo
fabricante.

A classificagao de area, o tipo de protecgéao, a classe de temperatura, o grupo de gas e a
protecdo de entrada devem estar em conformidade com os dados indicados na etiqueta.

A fiacao e os conduites devem estar em conformidade com todos os cddigos locais e
nacionais que regem a instalacao. A fiacao deve ser classificada para pelo menos 85°C
C (185°F) ou 5° C (41°F) acima da temperatura ambiente maxima, o que for maior.

Sao necessarias vedagodes de fio aprovadas contra a entrada de agua e poeira e as
conexdes 1/2” NPT devem ser vedadas com fita ou vedacao de tubo para atender ao
nivel mais alto de prote¢éo contra entrada.
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Antes de ligar
Antes de ligar o SVI-Il AP:

1. Verifique se as conexdes e os parafusos da tampa eletronica estao apertados. Isso &
importante para manter o nivel de protecéo de entrada e a integridade do invélucro a
prova de fogo.

2. Se ainstalagao for intrinsecamente segura, verifique se as barreiras adequadas estao
instaladas e se a fiagdo de campo atende aos codigos locais e nacionais para uma
instalacao IS.

3. Se ainstalagao for ndo incendiaria, verifique se todas as conexdes elétricas estdo em
dispositivos aprovados, e que a fiagcao atende aos cédigos locais e nacionais.

4. Verifique se as indicacdes na etiqueta sdo consistentes com a aplicacao.

OBSERVAGAO Para obter informacées sobre instalacdo em
locais perigosos, consulte 10 "Especificagbes e
Referéncias" e 8 "Comunicagbes HART® com
Segurancga Intrinseca”.

Montagem do posicionador

Esta secdo fornece instrucées de instalagdo para montar um SVI II AP em valvulas
rotativas e reciprocas atuadas. O processo de montagem pode ser dividido em:

 Fixe o suporte de montagem no atuador.
* Instale o conjunto magnético (apenas rotativo).
e Monte o SVI Il AP no suporte de montagem.

CUIDADO Para obter informacdes sobre instalacdo em locais
perigosos, consulte 10 "Especificacoes e Referéncias”
e 8 "Comunicagbes HART® com Segurancga Intrinseca”.

Precaucdes necessarias

Para evitar ferimentos ou o0 processo ser afetado ao instalar ou substituir um posicionador
em uma valvula de controle:

» Se avalvula estiver em uma area perigosa, certifique-se de que a area foi declarada
segura ou que a energia elétrica na area foi desligada antes de remover quaisquer
coberturas ou de desligar quaisquer cabos.

» Desligue o fornecimento de ar para o atuador e para qualquer equipamento
montado sobre valvulas.

» Certifique-se de que a valvula esta isolada do processo, desligando o processo ou
usando valvulas de derivacdo para isolamento. Marque as valvulas de desligamento
ou de derivagdo para proteger contra uma ativagdo enquanto o trabalho estiver em
andamento.

* Purgue o ar do atuador e verifique se a valvula esta na posi¢cao nao energizada.
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Regulador de filtro e tubulagao

O uso de um regulador de filtro Masoneilan com um filtro de 5 microns é recomendado
para o fornecimento de ar. Use um tubo de minimo de 1/4” (6,35 mm) entre o regulador do
filtro, o SVI Il AP e o atuador, com 3/8" (9,53 mm) usado para atuadores maiores. Use uma
vedacao hidraulica anaerdbica de configuragdo suave, como Loctite Hydraulic Seal 542,
para vedar as roscas do tubo pneumatico. Siga as instrucdes do fabricante.

OBSERVACAO A pressdo maxima de suprimento de ar permitida para o SVI

Il AP varia de acordo com o atuador e o tamanho e tipo da
m valvula. Consulte as tabelas de queda de pressédo nas folhas de

especificagbes da valvula para determinar a pressdo correta de
alimentacédo do posicionador. A pressdo minima de alimentagéo
deve serde 5 a 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) (34,485 - 68,97 kPa)
acima da pressdao maxima da mola.

Montagem do SVI Il AP em valvulas rotativas

Este procedimento é usado para montar o SVI Il AP em valvulas de controle rotativas que
tenham menos de 60° de rotagdo, como uma Camflex ou uma Varimax™. Para valvulas
com rotag&o superior a 60° consulte “Rotativa - 90°” na pagina 43.

Ferramentas necessarias
As seguintes ferramentas sdo necessarias para concluir a instalacao da valvula rotativa:
* Chave hexagonal de 3/16” com caboem T
* Chave hexagonal de 5/32", 1/2"
» Chave sextavada de 3 mm, 4 mm, 5 mm
* Chave 7/16"

Para montar o SVI-Il AP:

1. Fixe o suporte de montagem rotativo SVI Il AP ao atuador da valvula usando 2 (dois)
parafusos de cabeca plana de 5/16 - 18 UNC. Monte o SVI Il AP conforme mostrado
na Figura 11 na pagina 41, ATO ou na Figura 12 na pagina 41, ATC. Na posicdo de
montagem ideal, a extremidade comprida do suporte de montagem se encontra a
sua esquerda quando vocé esta de frente para o atuador, para qualquer posicao da
valvula e do atuador.

2. Parafuse o eixo de extensdo ao eixo de decolagem da posi¢ao da valvula usando
um parafuso de cabeca chata com soquete de 1/4 - 28 UNF. Prenda o parafuso da
maquina segurando o eixo de extensdo com um torque de 144 in-lbs (16,269 N-m).

3. Com a pressao interna da valvula, o eixo de impulso é empurrado para os batentes
mecanicos, geralmente um mancal de impulso. Em valvulas em que a tomada de
posicdo da valvula é montada diretamente na extremidade do eixo do obturador,
como no caso de uma valvula Camflex por exemplo, o eixo deve estar apoiado em
seu batente para configurar corretamente o posicionador de valvula digital SVI II
AP. Durante o teste hidrostatico, o eixo é empurrado até sua parada e uma gaxeta
normalmente apertada o retém nessa posicao.
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10.

11.

No servigco de vacuo, o eixo da valvula pode ser puxado para dentro do corpo pelo
vacuo que atua no eixo, mas o acoplamento magnético deve ser montado nivelado
com o suporte de montagem com o eixo totalmente puxado para fora do mancal de
impulso. Verifique-se que o jogo axial da posi¢ao de vacuo até a posicao totalmente
estendida seja inferior a 0,06 pol. (1,524 mm).

Deslize o suporte do imé& no eixo de extensédo. A localizagdo dos iméas é no anel do
suporte do ima. O eixo magnético € a linha imaginaria que passa pelo centro de
ambos os imas.

Gire o suporte do ima de forma que o eixo do ima fique vertical quando a valvula
estiver na posicao fechada. Consulte a Figura 11 e a Figura 12.

Alinhe a extremidade do suporte do ima nivelada com a extremidade do suporte de
montagem. Fixe o suporte do ima com dois parafusos de retencédo M6.

Deslize o V-Seal sobre o suporte do ima.

Fixe o SVI Il AP no suporte de montagem usando quatro parafusos de cabega
cilindrica M6 x 20 mm.

Certifique-se de que nao exista nenhuma interferéncia com a saliéncia do sensor de
posicao.

Certifique-se de que o V-Seal faga contato com a saia ao redor da saliéncia do
sensor de posicdo no involucro do SVI Il AP.

B[ |

Eixo de
Conjunto do extensdo
ima de bloqueio —— -
Nivelar ¢/ topo
do suporte \
\\ Porta-ima
J Vedagéo V

Figura 10 - Camflex com suporte de montagem (vista lateral)
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Figura 11 - Montagem da Camflex ATO (vista frontal)

Ar-para-Fechar (ATC)
Ajuste o ima quando o
acionador estiver energizado

© 7

Eixo magnético ixo magnetics

Extremidade longa do suporte para a esquerda

Figura 12 - Suporte de montagem no atuador ar-para-fechar
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A Tabela 5 apresenta as diretrizes gerais para o alinhamento do sensor de deslocamento.
Examine a tabela antes de instalar o SVI Il AP em um atuador de valvula rotativa para o

alinhamento adequado do ima.

Tabela 5 - Alinhamento do sensor de deslocamento

Sistema de L Orientacdo | Posicéo da Contagens de
montagem Direcdo do curso s sivul sensores
rotativa magnetica valvuia (TB: RAW_POSITION)
<60° de rotacdo no
sentido horario ou Fechado (0%) 0+ 1000
rotagdo no sentido
anti-horario
~ ‘ —— —_ .-
>60° de rotagéo no S Totalmente
Rotativo sentido horario com O \)3 aberto ou -8000 % 1500 ou
crescente totalmente +8000 + 1500
ponto de ajuste fechado
>60° de rotacaono Totalmente
sentido anti-horério aberto ou -8000 + 1500 ou
com aumento do totalmente +8000 + 1500
ponto de ajuste fechado
Qualquer valor de
Regra geral rotacao no sentido 50% de
para outras horéario ou anti- deslocamento 0+ 1000
configuragdes |horéario ou anti- (meio curso)
horario
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Figura 13 - Atuador modelo 33

Rotativo - 90°

Para atuadores com rotagao de 60 a 120°, siga as instru¢des em "Montagem do SVI I AP
em valvulas rotativas" na pagina 39, exceto pela montagem do ima a + 45° com o atuador
desenergizado, como mostrado na Figura 13, na pagina 43.

Orientacao dos imas nos eixos das valvulas rotativas

A mesma ferragem de montagem é usada para os atuadores modelos 35, 30. Para cada
tipo de atuador, o acoplamento magnético deve ser devidamente orientado para o angulo
de deteccédo ativo do sensor de efeito Hall dos posicionadores. A faixa ativa do sensor

de efeito Hall € de mais ou menos 70° a partir do eixo do ima nulo. Se o curso total da
valvula for inferior a 60°, permitindo uma margem para tolerancias, a melhor precisao sera
alcancada com a montagem do ima com o eixo vertical na posicao fechada da valvula.

A localizacao dos imas no anel do suporte do ima. O eixo dos imas € a linha que passa
pelos centros de ambos os iméas. Monte o suporte do ima com o eixo do ima vertical no
35, 30 quando a valvula estiver fechada. Se o curso da valvula exceder 60°, o ima deve
ser montado no eixo da valvula rotativa de forma que o eixo do ima fique vertical quando a
vélvula estiver na posi¢do de escala média.

Desmontagem do SVI Il AP das vélvulas rotativas

AVISO Antes de realizar qualquer trabalho no dispositivo, desligue
o instrumento ou certifique-se que as condi¢cbes locais
de atmosfera potencialmente explosiva do dispositivo
permitem a abertura segura da tampa.

Para remover o posicionador SVI Il AP de uma valvula rotativa, siga as etapas 1 - 8 na
pagina 36 em ordem inversa.
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Montagem do SVI Il AP em valvulas reciprocas

Esta secao descreve o procedimento para montagem do SVI Il AP em valvulas reciprocas
(usando os atuadores de Multispring 87/88 da Masoneilan como exemplo).

Ferramentas necessarias:

* Chave combinada de 7/16” (2 necessarias)
» Chave combinada de 3/8"

* Chave combinada de 1/2"

» Chave de fendas Phillips

* 4 Chave sextavada de 5 mm

Montagem do SVI Il AP no atuador reciproco

44 | Baker Hughes

1. Certifique-se de que a alavanca esta fixada no conjunto do ima e presa firmemente
por um parafuso de cabecga plana M5 para garantir que o eixo do iméa esteja na
vertical quando a alavanca esta na posicao fechada da valvula. Aperte firmemente o
parafuso da alavanca.

2. Fixe o suporte de montagem alternativo do SVI Il AP no atuador utilizando dois (2)
parafusos UNC de cabeca plana de 5716 - 18. O local de montagem do suporte
depende do tamanho e do curso do atuador. Consulte a Figura 15 na pagina 45 e a
Figura 6 na pagina 46.

3. Selecione o furo de montagem A, B, C ou D para o curso da valvula. Por exemplo,
o furo B é mostrado na Figura 16 na pagina 45 para um atuador tamanho 10 com
curso de 1,0". Salvo especificagdo contraria, a montagem do SVI Il AP presume
que o atuador esta na posicao vertical normal. O orificio de montagem na abertura
entalhada do suporte de montagem tem de estar a esquerda quando esta de frente
para o atuador, com o atuador na posicao vertical.

4, Mova a valvula para a posicdo fechada. Para o ar estender, deve-se usar a pressao
de ar no atuador para o deslocamento completo do atuador. Para o ar retrair, 0s
atuadores liberam a pressao do ar do atuador.

5. Rosqueie a haste de deslocamento no conector da haste do atuador. Consulte a
Figura 17 na pagina 47. Certifique-se de que o ponteiro de deslocamento localizado
no acoplamento esta posicionado corretamente.

6. Fixe a extremidade direita da haste rosqueada na alavanca do SVI Il AP usando um
parafuso de 1/4 - 20x1” e uma porca, conforme mostrado. A posicao do orificio da
alavanca a ser usada depende do curso especifico da valvula. Consulte a Figura 16
na pagina 45 e a selecao de ligacdo da valvula reciproca, Tabela 6 na pagina 46.

7. Rosqueie a contraporca direita e o tensor na extremidade direita da haste em
aproximadamente duas voltas. O comprimento do tensor € uma fun¢édo do tamanho
do atuador. (Consulte a Tabela 6 na pagina 46.)

8. Fixe o conjunto da estrutura do im4, incluindo a alavanca e a extremidade da haste
direita, no suporte usando quatro parafusos de cabega plana M5x10mm.

9. Prenda a extremidade esquerda da haste rosqueada a haste de deslocamento com
uma porca UNC de 1/4 - 20 e rosqueie a contraporca esquerda na extremidade da
haste.

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.



10. Rosqueie o tensor na extremidade da haste rosqueada a esquerda. Consulte a
Figura 17 na péagina 47.

11.  Ajuste o tensor até que o orificio na alavanca do SVI Il AP esteja alinhado com o
orificio indicador no suporte. Aperte ambas as porcas de bloqueio da fivela. Consulte
a Figura 15 na pagina 45.

12.  Monte o SVI Il AP no suporte e prenda com quatro parafusos Allen M6.

Estrutura

| / Alavanca

IR

Conjunto do suporte de imas

Figura 14 - Suporte magnético para vélvulas reciprocas

Figura 15 - Suporte de montagem de véalvula reciproca

(¢ 99 &

Figura 16 - Alavanca para atuador Multispring modelo 87/88
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Tabela 6 - Furo de montagem da valvula reciproca e comprimento da fivela

Tamanho F q F q
do atuador Curso uro de uro da Comprimento da fivela
) montagem alavanca
Masoneilan

6e10 0,5-0,8" A A 1,25"
(12,7 - 20,32 mm) (31,75 mm)

10 0,5-0,8" A A 1,25"
(12,7 - 20,32 mm) (31,75 mm)

10 >0,8 —1,5" B B 1,25"
(20,32 - 38,1 mm) (31,75 mm)

16 0,5-0,8" B A 2,90"
(12,7 - 20,32 mm) (73,66 mm)

16 >0,8 —1,5" C B 2,90"
(20,32 - 38,1 mm) (73,66 mm)

16 >1,5-2,5" D C 2,90"
(38,1 - 63,5 mm) (73,66 mm)

23 0,5-0,8" B A 5,25"
(12,7 - 20,32 mm) (133,35 mm)

23 >0,8 -1,5" C B 5,25"
(20,32 - 38,1 mm) (133,35 mm)

23 >1,5-2,5" D C 5,25"
(38,1 - 63,5 mm) (133,35 mm)
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Figura 17 - Ligacdo reciproca

Desmontagem do SVI Il AP de valvulas reciprocas

AVISO Antes de realizar qualquer trabalho no dispositivo, desligue o.
instrumento ou certifique-se de que as condigbes locais para
atmosfera potencialmente explosiva permitem a abertura
segura da tampa.

Para remover o posicionador de valvula digital PST SVI Il AP, siga as etapas 1 - 12 da
pagina 339 e 340 em ordem inversa.
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Instalacé&o do SVI Il AP para operacédo de acao dupla

48 | Baker Hughes

Esta secao explica como montar o SVI Il AP para o kit 84/85/86, para configuragdes de
posicionador de vélvula de acao dupla.

Para montar o Kkit:
1. Coloque a valvula na posigao fechada.

2. Instale o conjunto de montagem no garfo (Figura 18) usando a arruela de pressao
helicoidal de 5/16, a arruela plana de 5/16 e o parafuso sextavado de 5/16-18x44,5

[1,75] LG.

Alavanca

Kit de suporte de \
montagem

Extremidade
“ da Raiz

Figura 18 - Valvula 85/86

OBSERVAGAO  \onte todos os componentes bem ajustados para

permanecer no lugar, mas soltos o suficiente para bater com
o martelo de borracha até a posicéo final.

3. Defina as extremidades da haste e os suportes para o curso e o tamanho do atuador.
A configuracao padrao do curso é de 4,00". Outras configuragdes de curso sao as da
Figura 19.

Furo A: 0.50 a 80"

Furo B: 1.00 a 1.507

Furo C: 2.00 a 2.50"

Furo D: 3.00 a 4.50"

Furo E: 5.00 a 6.00”

Figura 19 - Configuragoes de curso
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4. Monte o suporte de decolagem no bloco da haste em um angulo que mantenha o
conjunto do tensor paralelo a haste (Figura 20) usando:
a. Para a parte superior: duas arruelas lisas planas de 5/16, arruela helicoidal de mora
de 5/16, duas porcas sextavadas de 5/16-18 regulares.
b. Para a parte inferior: porca sextavada regular de 1/4-20 e parafuso sextavado UNC

de 1/4-20 x 22,2 [0,88] LG.

CURSO 2,00"A 2,50" = L S
CURSOD.50A 1‘5[}3'\ Bl CURSO 3,00"A 6,007 :
Ce0e 20@
L] -] o o
¥ '_'-l-a
g g

Figura 20 - Cursos da configuragao de suportes 0,5 - 2,50” e 3-6”

Certifique-se de que o conjunto do tensor esteja paralelo a haste e que os imas
estejam na posicéo fechada da véalvula (Figura 21) e conecte ao suporte de

deslocamento.

POSICAC DOS
IMAS COM VALVULA

FECHADA,

Figura 21 - Posicdo do im& com a valvula fechada
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6. Verifigue se a alavanca esta na posicao correta com a valvula fechada. Ajuste as
extremidades da haste, se necessario.

ALINHAR ALAVANCA
A BORDA

Figura 22 - Alinhamento da alavanca

7. Monte o SVI-Il com parafusos M6-1.

8. Faca o ciclo de abertura e fechamento da valvula, verificando o movimento adequado
dos componentes e se as extremidades da haste se movem livres e afastadas de
outros componentes.
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Conectar a tubulacéo e fornecimento de ar

O Ultimo passo na instalacdo do hardware do SVI Il AP é conectar o suprimento de ar ao
posicionador. Esta secdo descreve o processo para conectar a tubulacdo e o suprimento
de ar a um posicionador de acao simples e dupla.

AVISO Isole a valvula do processo e desconecte a tubulagéo de

ar do posicionador. Desconecte o0 ar totalmente para evitar
ferimentos ou danos ao processo.

1. Instale a tubulagdo na porta de suprimento de ar, «<S (seta apenas para alto fluxo).

2. Para um atuador de acdo simples - bombeie o ar de saida da porta de pressao de
saida («J) para o atuador (seta apenas para alto fluxo).

3. Para um atuador de agao dupla - porta de pressao de saida do tubo um («I) para um
lado do atuador e porta de pressao de saida dois («II) para o outro lado do atuador
(seta apenas para alto fluxo).

4. Fornecimento de ar:

* Pressao de alimentacao para SVI Il AP de alto fluxo de agao simples: 20-100 psi
(1,4-6,9 bar) (138-690 kPa).

» Pressédo de alimentagéo para o SVI Il AP de ac¢éo dupla: 25 - 150 psi (1,73 - 10,3
bar) (172- 1030 kPa)

» Diametro minimo da tubulagao 1/4” (6 mm x 4 mm)

OBSERVAGAO O Posicionador de Valvula Digital SVI Il AP foi projetado
para operar com ar de grau de instrumento limpo, seco e
m isento de o6leo de instrumento, de acordo com a norma ANSI-
ISA-57.3 1975 (R1981) ou ISA-S7.3-1975 (R1981) ou com um

suprimento de gas natural doce (modelos SVI Il AP SVI2 AP-2
a SVl AP-3).

OBSERVACAO Para pequenos atuadores, pode ser necessario usar tubos de
m 1/8"para que o Ajuste Automatico funcione corretamente.

Tabela 7 - Requisitos de fornecimento de ar

~ Pelo menos 18° F (-7 °C) abaixo do minimo da temperatura ambiente
Ponto de condensacao .
prevista.
Matéria em particulas Filtrada a 5 microns
Conteudo de 6leo Menos de 1 ppm em massa. Livre de qualquer contaminante corrosivo
Contaminantes Sem contaminantes corrosivos
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CUIDADO O posicionador de valvula digital do SVI Il AP de alto fluxo n&o
pode ser colocado em paralelo com outro booster de volume.
Entre em contato com o fabricante para obter mais instrucdes
sobre a configuragdo com boosters e outras configuragbes
nao padronizadas.

=

CUIDADO Né&o use fita vedante de rosca de tubo em conexdes
pneumaticas. Ele pode se fragmentar em pequenas
particulas que podem causar o mau funcionamento do
instrumento.

=

AVISO Nunca exceda a pressao de alimentacdo nominal maxima do
atuador de 100 psi (6,9 bar, 689,7 kPa) para o posicionador
de acgéo simples ou 150 psi (10,3 bar, 1030 kPa) para o
posicionador de acéo dupla. Danos ao equipamento ou
ferimentos ao pessoal podem ocorrer.

>

CUIDADO Remova qualquer excesso de selante de rosca de
tubo da primeira e da segunda rosca para evitar que
o selante nao curado entre nas linhas de ar.

=

Posicionador de acdo simples
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As conexdes de alimentacédo e saida do SVI Il AP (Figura 23), localizadas na parte inferior
do bloco pneumatico, sao rosqueadas a 1/4" NPT. A saida deve estar voltada para frente,
enquanto o fornecimento deve estar voltado para tras. Dois medidores de pressao, saida
na parte superior e alimentacdo na parte inferior, estao localizados na parte frontal do
bloco pneumatico.

As conexdes de alimentacao e saida do SVI Il AP de alto fluxo (Figura 24), localizadas na
parte inferior esquerda do bloco pneumatico, sdo rosqueadas a 1/2" NPT.

A pressdo maxima de suprimento de ar permitida para o SVI Il AP varia de acordo com

o atuador, o tamanho da valvula e o tipo de valvula. Consulte as tabelas de queda

de pressao nas folhas de especificacbes da valvula para determinar a pressao de
alimentacéo correta do posicionador. A presséo de alimentacdo minima deve ser de 5 psi
a 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) (34,485 - 68,97 kPa) acima da faixa maxima da mola, mas
nao deve exceder a pressao nominal do atuador.

1. Canalize o ar de saida da porta de pressao de saida (<) (seta apenas para alto fluxo)
para o atuador da vélvula.

2. Conecte o suprimento de ar e as saidas do atuador (1/4" NPT ou 1/2" NPT para

unidades de Alto Fluxo).A pressao de alimentacéo é de 20 -100 psi (1,4 - 6,9 bar) (138
- 690 kPa). Diametro minimo da tubulagao de 1/4” (6 mm x 4 mm)
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. ~ Saida
Alimentacéao

Figura 23 - Portas de Ar do SVI Il AP de alto fluxo no posicionador de agao simples

Alimentacéo

Saida

Figura 24 - Portas de ar do SVI Il AP de alto fluxo no posicionador de agao simples
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Posicionador de acéo dupla:

O relé de Acdo Dupla (DA) tem um par de saidas pneuméticas opostas. Quando a Saida
1 fornece ar para um lado do atuador, a Saida 2 libera ar do lado oposto do pistdo do
atuador. O volume de ar preso em cada um determina a posi¢cao do atuador. A Acao
(ATO ou ATC) é aplicada em relacé@o a Saida 1. Quando a Saida 1 é conectada para
fornecer ar para estender o atuador, a agéo € ATC, em uma valvula de assentamento
descendente.

OBSERVAGAO  Ppara pequenos atuadores, pode ser necessario usar tubos de
m 1/8"para que o Ajuste Automatico funcione corretamente.

1. Conecte a Saida 1, rotulada (<) & porta de entrada do atuador e a Saida 2, rotulada
(«11) & porta oposta do atuador (consulte a Figura 25).

2. Conecte o suprimento de ar e as saidas do atuador (1/4" NPT). A pressao de
alimentacéo € 25 - 150 psi (1,7 - 10,3 bar) (172 - 1030 kPa) Diametro minimo da
tubulacéo 1/4” (6 mm x 4 mm)

Saida | Alimentacao Saidalll

Figura 25 - Portas de ar no posicionador de agcdo dupla
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Pressao de equilibrio

O relé de agéo dupla é projetado para fornecer presséo em ambos os lados de um
atuador do tipo pistdo, de modo que o cilindro possa fornecer o impulso e a rigidez
necessarios. Esta rigidez é ajustada de fabrica para 70% da presséo de alimentacéo.
Isso significa que, sem quaisquer for¢cas de desequilibrio da haste da valvula, ambas as
saidas fornecem aproximadamente 70% da presséo de suprimento de ar.

Embora néo seja recomendado, a rigidez pode ser ajustada movendo o conjunto do
assento ajustavel para cima ou para baixo.

Tubulacao do atuador

Conecte a Saida 1, rotulada como ACT 1, a porta de entrada do atuador de acordo com a
Figura 26. A saida 2 rotulada ACT 2 se conecta a porta do atuador oposta.

Em todos os quatro cendrios, P1 e P2 sdo invertidos, dependendo da configuragio ATO ou ATC do ar

pr L] PL P
o
-z:'__’_'_
[
-z.-:_'_'_
pz F2 _] Pz - > pz | —
@4mA @20mA @4mA
Sinal para Sinal para Sinal para S(%;D ;rnr;’?a
fachar fechar fechar fechar
Atuador de pistdo Atuador de pistdo *
sem mola com mola
Fz ] F2 g — gy |
[
-u::
:}-
-u:::
Pl [ £1 - = b1 =
éé o | m— g — o e |
@4mA @20mA @4mA @20mA
Sinal para Sinal para : z
pa Sinal para Sinal para
aberto aberto aberto aberto
Atua:eorrndnn:;;stao * Atuador de pistio
com mola

*Sem mola, & necessario um suprimento de ar de reserva ou um tangue de
reserva para proteger a valvula contra falhas

Figura 26 - Configuragoes do posicionador de agao dupla ATO/ATC para valvulas reciprocas
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Conexao do suprimento de ar

Apos a tubagem ter sido instalada, utilize o seguinte procedimento para conectar o
fornecimento de ar.

1. Fornecga ar comprimido limpo e seco para o regulador do filtro.

2. Ligue o fornecimento de ar.

3. Ajuste o regulador do filtro.
4

. A pressao de alimentacdo deve ser de 5 psi a 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) (34,485
- 68,97 kPa) maior do que a faixa da mola do atuador, mas nao deve exceder a
pressdo nominal do atuador.

Consulte o0 manual de instru¢des do atuador ou da valvula.

Fiacado do SVI Il AP

O procedimento abaixo descreve a fiagao do SVI Il AP.

e Cumpra as normas nacionais e locais vigentes para trabalhos de

AVISO instalac&o elétrica

* Cumpra os regulamentos nacionais e locais sobre atmosfera
explosiva.

» Antes de realizar qualquer trabalho no dispositivo, desligue
o instrumento ou certifique-se de que as condigdes locais de
atmosfera potencialmente explosiva permitem a abertura segura
da tampa.

CUIDADO Consulte “Interruptores de Saida”, na pagina 135, para
orientacdes sobre cabeamento seguro e limites de carga do
interruptor.

Conectar a um ciclo de controle realga a conexao de fiagdo do SVI Il ESD.

O posicionador da valvula digital do SVI Il AP DEVE SER aterrado de acordo com 0s
regulamentos locais. E importante manter a polaridade correta o tempo todo, caso
contrario, o posicionador pode ndo operar corretamente. Conecte fisicamente o SVI I
AP ao circuito de controle usando um cabo especificado pelo grupo FieldComm™. E
recomendavel utilizar um cabo isolado.

Para se comunicar usando HART®:
1. Conecte uma extremidade do cabo a saida de 4 - 20 mA do circuito de controle.

2. Remova as coberturas roscadas de fiagdo no posicionador.

3. Conecte a outra extremidade do cabo ao SVI Il AP. Existem duas aberturas roscadas
no posicionador. Utilize as aberturas com a insercao plastica vermelha.

4. Mantenha a polaridade + e - respectivamente.
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Fiacdo de uma retransmisséo de posicao

CUIDADO Para uma operacédo adequada, mantenha a polaridade do sinal +
e - respectivamente.

Para se conectar:

1. Retire o isolamento na extremidade dos fios. Remova aproximadamente 1/4” (6,35
mm) do isolamento na extremidade dos fio (tamanho do fio 14 a 28 AWG, 2,5 mm2 a
0,08 mmz2).

2. Conecte os terminais +/- da saida de 4-20 mA ao sinal de entrada de retransmissao de
posicdo: + para + e - para -. Consulte a Figura 31 na pagina 64.

Para solucionar problemas de retransmissao de conexdes:
» Certifique-se de que o circuito de retransmissao tenha uma tensao minima de 10 V
(méxima de 30 V).
» Certifique-se de que a corrente AO minima é de 3,2 mA. Se o mddulo perder energia

e o circuito AO permanecer alimentado, o sinal AO sera de 3,2 mA.

Consideracdes sobre a Fiacéo

Para uma descricdo detalhada das diretrizes de cabeamento, consulte “Diretrizes de
Fiacdo” na pagina 111 deste manual.
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Esta pagina foi deixada intencionalmente em branco.
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4. Conferéncia e energizacao

Descricao geral

Esta secao fornece os procedimentos de conferéncia necessarios para determinar se o
SVI Il AP esta em condi¢6es de funcionamento e para ligar a unidade.

OBSERVAGAO Execute todos os procedimentos desta sec¢éo antes de

m colocar o SVI II AP em operacao.

Principios do sensor de posicao

O movimento da valvula de controle (posicéao) é transmitido com precisao para o SVI I
AP por um par de imas rotativos localizados fora do compartimento do instrumento. A
rotacdo dos imés é detectada internamente por um sensor de efeito Hall. Como a Unica
conexdao através do gabinete é um campo magnético, ndo ha vedacdes ou rolamentos
gque possam se desgastar ou corroer.

A rotacdo do ima esta vinculada a posicao da valvula pela ferragem de montagem
fornecida. Para uma valvula de controle rotativa, o conjunto do ima& normalmente é
conectado diretamente ao eixo do atuador. Para uma valvula de controle alternativa, o
kit de montagem inclui o conjunto de ima montado em um rolamento vedado com uma
alavanca que deve ser ligada a haste da valvula.

O posicionador deve ser instalado com os medidores a esquerda e o visor e a tampa
da caixa a direita. As entradas do conduite de %2 NPT devem estar voltadas para
baixo para drenar o condensado para fora do compartimento. O posicionador pode
ser movido na véalvula para melhor drenagem, dependendo da posi¢éo da valvula na
tubulacéo.
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Procedimentos de conferéncia

A verificagdo do SVI Il AP consiste em procedimentos de conferéncia fisica e operacional.
Os procedimentos de conferéncia fisica incluem:

* Inspecionar o atuador, as liga¢cdes ou o adaptador rotativo
* Verificar o ajuste de ligagdo e montagem

 Verificar o ima

* Verificar o fornecimento de ar

 Verificar as conexdes do moédulo eletrénico

CUIDADO A tampa do SVI Il AP deve estar no lugar e fixada com os
quatro parafusos durante a operacgao.

Atuador, ligacdes ou adaptador rotativo

Verifique se a montagem nao foi danificada no transporte do SVI Il AP pré-montado.
Inspecione fisicamente o atuador e a ligagao. Registre as seguintes informacgdes para o
checkout da configuragao:

1. Valvula de ar para abrir (ATO) ou ar para fechar (ATC)
2. Classificagao de pressao do atuador

3. Faixa de bancada do atuador
4

Caracteristica de ordem inerente da valvula de controle; linear, percentagem igual ou
outra.

OBSERVAGAO Consulte a folha de dados da valvula ou o numero do

m modelo da valvula de controle.

Verificar o ajuste de ligagcdo e montagem
Inspecione a montagem e faca quaisquer ajustes necessarios antes de colocar o
posicionador em funcionamento e verifique a configuracao digital.

Verificar o ima

Existem dois métodos de verificagdo do ima SVI Il AP:
» Realizar uma inspecéo visual

» Usar o ValVue para verificar o ima
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Executar umainspecdao visual

Vocé deve remover o posicionador do suporte para inspecionar visualmente a orientacdo
do ima.

Para valvulas rotativas, como uma Camflex, ou para atuadores com rotagao inferior a 60°,
o conjunto do im& deve ser alinhado conforme mostrado na Figura 27.

Para valvulas rotativas, ou para atuadores com rotacdes superiores a 60°, o conjunto do
ima deve ser alinhado conforme mostrado na Figura 28.

OBSERVAGAO Para uma valvula reciproca, ndo é necessario
remover o posicionador para inspecionar visualmente
a configuracdo do ima e a ligagado de uma valvula
reciproca.

Para valvulas reciprocas, a fivela de ligacao ajustavel deve estar paralela a haste da
valvula. Para garantir a linearidade no posicionamento, verifique se o orificio na alavanca
se alinha com o orificio indicador no suporte quando a valvula esta na posi¢ao fechada.
Verifique se o suporte esta montado nos orificios corretos. (Consulte a Figura 30 na pagina

62 para detalhes).
(o o)

Eixo do @

ima, com =———— |
fechada ® ®
©

(o o

Figura 27 - Orientacao do imé para valvulas rotativas com a valvula fechada

Sinal Crescente = Rotagdo CCW Q @)

*

Eixo magnético

Com a véalvula
fechada /

(o s)

Figura 28 - Orientagdo do im& para rotacdo de 90° da valvula com o atuador desenergizado
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Figura 29 - Suporte magnético para valvulas reciprocas
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Figura 30 - Suporte de montagem de valvula reciproca

Uso do ValVue para verificar a posi¢ao do ima
Para verificar o ima usando ValVue:
1. Conecte o posicionador em conformidade com as instru¢des de ValVue.

a. Certifique-se de que o posicionador tenha sido instalado e configurado com o
modem HART® em um circuito de comunicac¢des compativel com HART® e, se
solicitado, instale o ValVue no computador que esta conectado ao modem HART®

b. Execute o ValVue.
c. Selecione o posicionador instalado na lista de dispositivos conectados.
d. Selecione a guia RAW DATA para visualizar as condicGes operacionais atuais do

posicionador selecionado.
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2. Ler os dados de Posicéo Bruta. Quando a valvula esté:

» Fechada, o valor deve estar entre -1000 e +1000 para uma valvula reciproca ou uma
valvula rotativa com rotacdo de 60°.

* No meio do curso, o valor deve estar entre -1000 e +1000 para uma valvula rotativa
com rotacao superior a 60°

Verificar o fornecimento de ar

Use este procedimento para verificar o suprimento de ar:
1. Ligue o fornecimento de ar.
2. Ajuste o regulador do filtro.

3. Apressao de alimentacdo deve ser, no minimo, 10 psi (0,69 bar, 68,97 kPa) maior do
que a faixa da mola do atuador, mas nao pode exceder a pressao nominal do atuador.
Consulte o manual de instru¢des do atuador ou da valvula.

4. Inspecione as conexdes da tubulagéo entre o filtro-regulador e o posicionador quanto a
vazamentos.

5. Verifique se a tubulagdo nao esta dobrada ou amassada.

6. Verifique se todos os encaixes estao isolados.

Né&o use fita de vedacgéao de tubo de Teflon, pois ela pode
se fragmentar em particulas prejudiciais aos componentes
pneumaticos

CUIDADO
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Verificar as conexoes de moédulo de eletronica

AVISO N&o remova a tampa do instrumento ou conecte a um

circuito elétrico em uma Area Perigosa, a menos que a
energia seja desligada.

A placa de terminais do SVI Il AP tem blocos de terminais com conectores de fixagao de
gaiola. Nem todas as opc¢oes estdo disponiveis para cada modelo. Consulte a Tabela 8
para verificar as funcionalidades disponiveis.

Tabela 8 - Modelos e funcionalidades do SVI || AP

Funcionalidades disponiveis Numero do modelo do posicionador
SVI2 AP-2 SVI2 AP-3

Ponto de ajuste de entrada de 4-20 mA X X

Visor / botbes de pressao Opcional Opcional

Entrada de montagem remota X X

SWn°len°2 Opcional Opcional

Transmissor de posicao de saida de 4-20 mA Opcional Opcional

1. Confirme a exatidao de todas as conexdes aplicaveis ao modulo eletronico.

Jumper de bloqueio da configuragao Retransmiss&o de posicdo

SWne1 SWne 2

Conector I/P

Entrada digital
(ativada usando o
SMARTSs Assistant)

Entrada do
sensor de
posigdo remota

Sinal de
entrada de
4-20 mA

Figura 31 - Conexfes ao modulo eletrénico (via Placa de terminais)
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Estabelecer conexdes ao painel de terminais

Conecte os fios da opgao da seguinte forma (tamanho do fio 14 a 28 AWG, 2,5 mm? a .08
mm?):

1. Se os fios ndo tiverem sido descascados, descasque aproximadamente 1/4 pol. (6,35
mm) do isolamento na extremidade dos fios.

2. Localize o bloco de terminais correto no painel de terminais (consulte a Figura 31 na
pagina 64).

3. Empurre a alavanca do conector superior para tras até que vocé consiga ver a abertura
para a inser¢ao do fio. Os conectores sao acionados por molas e podem precisar de
uma pressao elevada para deslocar a alavanca.

4. Insira o fio na abertura e libere a alavanca.

Conferéncia operacional

A conferéncia operacional do SVI Il AP consiste em:
1. Conectando o SVI Il AP a uma fonte de corrente.
2. Ligando o SVI-Il AP

3. Verificagdo dos bloqueios dos botdes.

Conexao a fonte de corrente

Conecte a uma fonte de corrente CC mA e depois verifique e configure com o visor local

e os botbes, se assim equipado. A secao a seguir descreve a configuracao e a calibracéo
com o visor local e os botdes opcionais. Se o SVI Il AP nao estiver equipado com um visor
local, use o ValVue e um PC com um modem HART® ou um comunicador portatil HART®.

OBSERVAGCAO  Quando um SVI AP ¢ ligado, & aconselhavel aplicar o

suprimento de ar antes de aplicar o sinal de entrada
elétrico.
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Ligando o SVI-Il AP

AVISO Este processo pode fazer com que a valvula se desloque.
Antes de prossequir, verifique que a valvula esta isolada do
& processo. Mantenha as maos afastadas de pecas que se
encontrem em movimento.

OBSERVACAO Quando um SVI Il AP é ligado, é aconselhavel aplicar

0 suprimento de ar antes de aplicar o sinal elétrico de
entrada.

CUIDADO Utilizar uma fonte de tensdo de baixa impedéancia danifica o
SVI Il AP. A entrada SVI Il AP deve ser uma fonte controlada
por corrente. O SVI Il AP nédo funcionard normalmente se
conectado diretamente a uma fonte de tensao. No entanto,
a conexao direta com uma fonte de corrente de até 30 V
nao danificara o SVI Il AP. Uma fonte de corrente adequada
permite explicitamente o ajuste da corrente em mA, nao V.

Para ligar o SVI-Il AP:

1.
2.

5.

Solte os quatro (4) parafusos da tampa e remova a tampa do SVI || AP

Conecte os terminais +/- do SVI Il AP a fonte de corrente. Conecte + a + e - a - (Figura
31 na péagina 64).

\olte a instalar a cobertura e a tela.

Ajuste a corrente para 12 mA. Na inicializacdo de um SVI Il AP recém-instalado, o
posicionador ¢ inicializado no modo NORMAL e esta operacional na configuragao
padréo de fabrica. O posicionador percorre 0 menu de ciclo NORMAL e os seguintes
valores séo exibidos:

* PRES: (Presséao - unidade de medida e valor)
« SINAL
* POS (Posicao)

Um ponto de exclamacgao (!) no canto superior esquerdo da janela do visor indica que
h& mais status do instrumento disponivel.?

Prossiga para calibragéo e configuragéo.

!Para a versao de firmware 3.2.1, a pressao de alimentacao é exibida no LCD Além disso,
os resultados de paradas e os resultados do Ajuste Automatico permanecem exibidos até
serem apagados.
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OBSERVAGAO  Se o SVI Il AP for especificado sem botbes e visor

locais, a operacéo local ndo estara disponivel. Configure
e calibre com ValVue ou com um comunicador portatil

HART®.
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Bloqueios de botdo de pressao e jumper de bloqueio de configuragao

Antes de executar qualquer uma dessas fungdes com o visor local, primeiro garanta

que os botdes de pressao sejam colocados no modo desbloqueado usando o ValVue. O
posicionador é enviado no modo desbloqueado. Consulte a documentagao do ValVue para
obter mais detalhes.

O SVI Il AP oferece varios niveis de seguranca para a planta. Pode ser desejavel, apds a
configuracao inicial, bloquear os botbes de pressao para que os parametros do SVI Il AP
ndo possam ser alterados inadvertidamente pelos botbes. Varios niveis de travas de botéo
modificaveis por software sao fornecidos.

Tabela 9 - Nivel de seguranca da trava dos botdes de pressao

Nivel Acesso

Nivel de seguranca 3 | Permitir botdes locais: Os botes do SVI Il AP estéo totalmente ativados.

Nivel de seguranca 2 Bloqueie a calibragédo e configuragéo local: Use os botdes para realizar
operacdes no modo de operagdo normal e no modo manual. N&o va para o0s
modos Configurar ou Calibrar.

Nivel de seguranca 1 Manual local de bloqueio: Examine as variaveis no modo de operacao normal,
mas nao coloque a valvula no modo de operagédo manual. O acesso para
calibrar ou configurar os modos n&o esta disponivel.

Nivel de seguranca 0 | Bloquear todos os botdes: Os botdes estdo desativados (nivel 0).

Bloqueio de configuracao de hardware

Segurancga adicional é obtida usando o jumper de bloqueio de configuragao de
hardware mostrado na Figura 31 na pagina 64. Quando definido para a posigao segura,
por meio de um curto-circuito do conector de dois pinos, a configuracao e a calibragéo
nao sao possiveis usando a interface local ou qualquer ferramenta de comunicagéo
HART®. Os botdes de pressao, o ValVue e dispositivos portateis estdo bloqueados,
exceto para examinar a configuragéo, a calibragao e a posicao. Isso é semelhante ao
Nivel de Seguranca 1 mostrado na tabela Nivel de Seguranc¢a de Bloqueio de Botao.
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Esta pagina foi deixada intencionalmente em branco.

68 | Baker Hughes © 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.



5. Usando as interfaces digitais

Descricao geral

Esta secdo descreve trés maneiras de comunicar, configurar e calibrar o SVI | AP. A
Interface da Valvula Smart é realmente um dispositivo inteligente capaz de:

» Organizar a funcédo de posicionamento da valvula
» Fornecer informagdes de diagnostico
» Melhorar a precisao do controle do processo

» Comunicar informacgdes criticas local e remotamente
As quatro ferramentas de comunicacéao disponiveis listadas abaixo oferecem niveis
crescentes de funcionalidade:

* Visor local e botbes de pressdo
» Comunicador Portatil HART®
e ValVue 3e SVIIIAP DTM

Qualquer host compativel com HART® ccarregado com o DD para o SVI || AP

OBSERVACAO A partir da versdo 3.2.7/5.1.3 do firmware, se o ajuste automatico ndo
for bem-sucedido, a mensagem TuneERR sera exibida no visor do botao
m ou ao usar o DD. Em versbes anteriores do firmware, aparecia como
TuneFail. Essas mensagens néo significam que o posicionador esta com
defeito, mas indicam a necessidade de realizar um ajuste manual.
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Observacgbes sobre agressividade

Configuracao da agressividade Embora o SVI II| AP DTM e o DD permitam definir a

Dindmica de agressividade

Visor local e botdes de presséao

agressividade, os botdes ndo permitem. Em todos os

trés métodos, no entanto, o valor de agressividade é
herdado de qualquer ajuste realizado anteriormente
(ajuste automatico ou manual). Apds serem determinados,
a Agressividade e os outros valores de afinacéo sao
armazenados na NVRAM.

O SVI Il AP fornece um nivel de agressividade definido
pelo usuério para ajuste automatico. O intervalo permitido
varia de -9 a +9, sendo que 0 (zero) € considerado ajuste
normal. O nivel de agressividade influencia a velocidade
e over-shoot. Um valor negativo REDUZ a velocidade de
curso e ajuda a minimizar o over-shoot. Um valor positivo
AUMENTARA a velocidade de curso e podera causar

um pouco de over-shoot. Os valores recomendados

para agressividade sédo 0 para valvulas de controle sem
amplificadores de volume.

Em aplicacBes com reforcos de volume e/ou valvulas de
escape rapido, o Nivel de Agressividade nao influencia.
No caso do ajuste automatico, esse valor normalmente
fica entre 0 e 3. Para reduzir a sensibilidade dos reforgos
de volume, abra a agulha da valvula de derivagéo
integrante cerca de 1 ou 2 voltas. Tenha cuidado ao
ajustar a agulha da valvula para nao danificar o assento.
Feche delicadamente e, em seguida, abra 1 ou 2 voltas.

Valores de agressividade mais baixos levam a valores
mais baixos de PID, respostas mais lentas e menos over-
shoot.

Valores altos resultam em valores de PID altos, respostas
rapidas e mais superacéo.

Depois que vocé obtiver a agressividade preferivel e
realizar a afinagao uma vez, todos os futuros ajustes
automaticos usardo automaticamente o mesmo valor até
que ele seja alterado pelo usuario.

A interface digital mais basica e facil € o botéo local e a op¢éo de exibicdo montada no
SVI Il AP. Ela esta disponivel a qualquer momento e fornece acesso local imediato a
maioria das mensagens de configuracao, calibracao e falha. Esta aprovado para uso em
instalacbes a prova de explosao e intrinsecamente seguras em areas perigosas.

Além disso, no modo Normal, o visor local rola sequencialmente, exibindo informagdes
de ponto de ajuste, pressao e posicao. As sequéncias de exibicdo de uma variavel para a

proxima a cada 1,5 segundo.
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HART®- Comunicador Portétil

O comunicador portatil HART® é uma ferramenta universalmente disponivel que fornece
toda a acessibilidade do bot&o local e do visor. A ferramenta HART® tem a funcionalidade
de carregar e baixar configuragdes, inserir mensagens alfanuméricas e definir os
parametros numéricos caracteristicos personalizados.

O GE DPI1620 é aprovado para uso intrinsecamente seguro em areas perigosas

de acordo com as aprovacdes do SVI Il AP. Consulte “Comunicacbées HART® com
Seguranca Intrinseca” na pagina 127 e “Fiacao de um SVI Il AP” na pagina 109 para obter
informacdes adicionais sobre este dispositivo.

ValVue

O ValVue combina o poder do PC com os recursos do SVI Il AP para facilitar o uso e a
automacdo da operacdo do posicionador e 0 acesso total a todos os dados. O ValVue
€ baixado do site (valves.bakerhughes.com/resource-center) e é recomendado para
instalacédo, servico e manutenc¢do onde um PC ou notebook for permitido. Consulte
“Configurar e Calibrar com ValVue” na pagina 106 para obter mais informacoes.

Botdes e visor local

Esta secao cobre a interface local opcional que consiste no visor alfanumérico de LCD e
nos botbes. A operacgéo do posicionador de valvula digital SVI Il AP como um dispositivo
local é controlada por meio de botdes opcionais montados no dispositivo e visor digital,
mostrado na Figura 32 na pagina 72. A tela permite ler o sinal de entrada, a posicao da
valvula e a pressao do atuador. As sequéncias de exibicdo de uma variavel para a proxima
a cada 1,5 segundo.

Usando os botbdes de presséao, saia do modo de operagao a qualquer momento e percorra
uma estrutura de menu para realizar uma ampla gama de funcdes de operagcédo manual,
calibracdo, configuragcado e monitoramento que sao descritas posteriormente nesta secéo.
O ValVue é usado para realizar todas as funcdes de diagnéstico. Os botbes de pressao
ndo suportam fungdes de diagndstico.

O SVI Il AP tem dois modos operacionais: Normal (modo de operacdo normal) e Manual
(modo de operagdo manual), e dois modos de definigdo, configuragéo e calibragédo. O
SVI Il AP também tem dois modos para tratamento de falhas e inicializagao: Redefinicao
e a prova de falhas. Ao comissionar ou verificar uma valvula de controle com o SVI Il AP
totalmente instalado, as seguintes etapas séo recomendadas:

1. Alterar o modo para modo manual.

Examinar e ajustar todos os itens de configuragao.

Entrar no modo de Calibracéo.

Executar PARADAS para calibrar automaticamente o curso.
Executar o AJUSTE automatico para definir a resposta dinamica.
Examinar o STATUS do dispositivo.

Introduzir alteragdes manuais do ponto de ajuste para verificar o desempenho
din&mico

No asrDdN
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Botdes

Os botdes locais estao localizados atras de uma tampa articulada, diretamente abaixo da
janela de exibicdo. Para abrir a tampa solte o parafuso e gire a tampa para baixo. Sempre
reparafuse a tampa ap0s 0 uso para proteger os botées de contaminacao do ambiente.

Os trés botdes de pressado executam as seguintes funcoes:

» Botédo esquerdo - marcado com *, permite que vocé selecione ou aceite o valor ou a
opc¢éao de parametro exibida no momento

» Botdo do meio - Marcado —, permite que vocé volte pela estrutura do menu para o
item anterior no menu ou diminua o valor exibido atualmente no visor no visor digital
Quando usado para diminuir um valor exibido, manter o botéo pressionado faz com
que o valor diminua em um ritmo mais rapido.

e Botédo direito - marcado com +, permite que vocé volte pela estrutura do menu para
0 proximo item do menu ou aumente o valor mostrado atualmente no visor digital
Quando usado para aumentar um valor exibido, manter este botéo pressionado faz
com que o valor aumente em um ritmo mais rapido.

OBSERVAGAO Um ponto de exclamacao (!) na janela de exibicdo do
SVI Il AP indica que ha status do instrumento disponivel.

+
(Avancar)

*
(Selecionar)

(Vol-tar)

Figura 32 - Telado SVI Il AP
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Para determinar como exibir e selecionar um valor de parametro especifico ou opgao de
configuragao, consulte os diagramas da estrutura do menu mostrados na Figura 33 na
pagina 74 até a Figura 36 na pagina 81. Ao usar esses diagramas como um mapa,mova-

se pelos menus até a funcao necessaria.

OBSERVAGAO  Se os botdes forem pressionados apds serem bloqueados
pelo software ValVue, a mensagem BLOQUEADO sera
exibida. Consulte o Manual do Usuario ValVue para obter
instrucdes sobre como desbloquear os botdes.

Bloqueios de botdo de pressdo e jumper de bloqueio de configuragao

Antes de executar qualquer uma dessas fungdes com o visor local, primeiro garanta
que os botbes de pressao sejam colocados no modo desbloqueado usando o ValVue. O
posicionador é enviado no modo desbloqueado. Consulte a documentagao do ValVue para

obter mais detalhes.

O SVI Il AP oferece vérios niveis de acessibilidade. Pode ser desejavel, apés a
configuragao inicial, bloquear os botdes de pressao para que os parametros do SVI Il AP
nao possam ser alterados inadvertidamente pelos botbes. Varios niveis de travas de botao

modificaveis por software sao fornecidos.

Tabela 10 - Nivel de seguranca da trava dos botdes de presséao

Nivel

Acesso

Nivel de seguranca 3| Permitir botdes locais: Os botdes do SVI Il AP estéo totalmente ativados.

Configurar ou Calibrar.

Nivel de seguranca 2| Bloqueie a calibragao e configuragao local: Use os botdes para realizar operagdes
no modo de operagéo normal e no modo manual. N&o va para os modos

Nivel de seguranga 1 | Manual local de bloqueio: Examine as variaveis no modo de opera¢ao normal,
mas nao coloque a valvula no modo de operagédo manual. O acesso para calibrar
ou configurar os modos nao esta disponivel.

Nivel de seguranc¢a 0| Bloquear todos os botdes: Os botdes estdo desativados (nivel 0).

Bloqueio de configuracao de hardware

Segurancga adicional é obtida usando o jumper de bloqueio de configuracao de hardware
mostrado na Figura 31 na pagina 64. Quando definido para a posigéo segura, colocando o
conector de dois pinos em curto-circuito, a configuragéo e a calibragdo ndo sao permitidos
pela interface local ou por comunicacao remota. Os botdes, o ValVue e o dispositivo
portatil estdo bloqueados, exceto para examinar a configuragao, a calibracdo e a posicao.
Isso é semelhante ao Nivel de Seguranca 1 mostrado na tabela Nivel de Seguranca de

Bloqueio de Botéo.

As paginas a seguir exibem a estrutura do menu para operar o SVI Il AP usando os botdes

locais.
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Menus

de exibicéao

Menus do modo de operagcdo NORMAL e do modo MANUAL
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Ao sair do modo NORMAL para ir para o modo MANUAL, a valvula é colocada na dltima
posicédo em que estava ao sair do NORMAL. Quando no modo MANUAL, o dispositivo ndo
responde ao sinal de 4 a 20 mA. No entanto, a unidade SVI Il AP ainda pode responder
aos comandos HART® incluindo comandos HART® para posicionar a valvula. Quando
alternar para os menus VER DADOS ou VER ERR do menu do modo de operacéo
NORMAL, a vélvula ainda estd no modo NORMAL e ainda responde ao sinal 4 - 20 mA.

Pressionar qualquer
tecla do visor durante o
Ciclo Normal passa para

Y o Modo Normal Y
) + + | VISTA| + + +
Menu de Ciclagem NORMAL [—»| MANUAL > |5aposi—>| VERERR |—=| LIMP +
NORMAL ERR
* * * * *
qualquer tecla ‘Menu de VER VER Instantanea
< ciclagem do DADOS ERROS Agao
J modo MANUAL Menu Menu
A
* * * * *
* +
<valor> | + + + +lvIsTA |+ +
= CONFIG. =~ NORMAL (=~ MANUAL \—»papos > VISTA > LEIQ/I;
POS MAN ERR
* A A
AL *
<valor>
-+
YY *

CONFIG | _* | cCALB * o MANUAL +

CONFIG CALIB
Menu Menu

Figura 33 - Operacdo NORMAL e estruturas de menu MANUAL
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Menu de configurar

Como a calibragao depende de certas opgdes de configuracao, execute a Configuragao
antes de executar a Calibracdo ao instalar o SVI Il AP pela primeira vez.

Se uma alteragao for feita na opgao de configuragao Ar para abrir/Ar para fechar, ou
se mover o SVI Il AP para uma valvula diferente ou fizer qualquer alteragao na ligagéao
de posicdo da valvula, serd necessario executar novamente a calibracdo Encontrar

PARADAS.
7 X ry
Consulte a figura 33 para obter
i Bl detalhes estrutura do menu L—_—
v *
+ Menuar| & | Menude | ¥ Menu de + Menu de + Menude | t +
= P unidades de fech t L fig.
para caracteristicas— | pressao > hermetico. e idiomas | Config
-
Pressione * para selecionar a Ative ou desative o fechamento
opgdo. Pressione + ou — para hermético para fornecer a forga
aceitar e prosseguir para o méaxima do atuador em 0%
préximo item do menu. Caract Menu de Design de Menu de
Menu unidades de fechamento idiomas
Ar para .... Menu pressao hermético
ATO T.S.
LINEAR PS| DESLIGADO INGLES
** L7 [ [
*  |x v v v
) . BARRA <VALOR> N
EQ% 30:1 +- | ERANCES
ATC *_y
| % [ *
Y Y v
Selecione Ar para Abrir (ATO)
ou Ar para Fechar (ATC). Deve EQ% 50:1 <VALOR>
corresponder exatamente com . KPA Selecione 0 idioma de
0 atuador. + T.S. LIGADO exibig&o.
* -
*

EQ% CAMFX Selecione as
unidades de

Exibe o valor de fechamento hermético

[

Y S?gfggl paraa se ativado.
Pressione * para alterar o T.S. Status ON/
QUICK50 OFF.
Pressione + ou - para inserir o novo valor.
[ * Pressione * para aceitar o novo valor e
v prosseguir

para o proximo item do menu.

Figura 34 - Menu CONFIGURACAO
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ATO/ATC

AVISO Este procedimento pode fazer com que a valvula se
desloque. Antes de prosseguir, verifique que a valvula esta
isolada do processo. Mantenha as maos afastadas de pecas
gue se encontrem em movimento.

O posicionador deve ser configurado como Ar para Abrir, ATO, ou Ar para Fechar, ATC.
Este parametro € alternado pelo botéo *. Se o posicionador tiver um relé de acao dupla, a
acao sera definida para a saida rotulada como ACT1, ou Saida 1.

Para determinar se um posicionador de acao direta é considerado ATO ou ATC, execute 0
seguinte teste:

1. Aplique a pressao nominal dos atuadores a alimentagédo do posicionador. Nao exceda
a classificacdo de pressao do atuador na folha de especificagdes da valvula de
controle. Podem ocorrer danos a haste da valvula, ao eixo ou a guarnigao.

2. Desconecte o sinal de entrada elétrico (4 a 20 mA) do posicionador ou ajuste-o para
menos de 3,6 mA.

3. Observe a posicao da valvula de controle. Se estiver fechada, o atuador é ATO (Ar-
para-abrir). Se a valvula estiver aberta, € ATC (Ar-para-fechar).

Caracteristicas da valvula

O posicionador deve ser configurado para fornecer a relagao correta entre o sinal de
entrada e a posicao da valvula. Isso é chamado de caracteristica de posi¢ao. Figura 11 na
pagina 78 lista a configuracao das caracteristicas do posicionador.

O uso de uma caracteristica linear é recomendado, a menos que a dindmica do processo
ou a aplicagdo da valvula de controle exija uma caracteristica alternativa. O SVI Il AP
oferece uma caracteristica personalizada para aplicacbes especiais. Antes da selecéo de
caracteristica, os 10 parametros para a caracteristica personalizada devem ser inseridos
usando o ValVue.

Unidades de presséo
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Selecione as unidades de exibicdo para o sensor de presséo do atuador opcional. As
opcoes disponiveis sdo PSI, BAR ou KPA.

A escolha se aplica tanto ao visor LCD local quanto aos visores com ValVue ou o
comunicador portatil HART®.

1. Pressione * para passar de PSI para BAR e para KPA.
2. Pressione + para continuar a percorrer o menu de configuragao.

OBSERVAGCAO A caracteristica configurada no posicionador é aplicada

além da caracteristica do bujao incorporado a guarnicao da
valvula. Nao configure uma caracteristica de porcentagem

se a valvula tiver um bujao de porcentagem.
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Fechamento hermético

Fechamento hermético € um recurso de desempenho opcional que evita vazamentos na
posicao fechada. Sem esse recurso, na posicéo fechada com um sinal de entrada de 0%,
a valvula ndo pode ser forcada contra a sede com a forca maxima disponivel do atuador
ou pode estar apenas tocando o assento com forca minima. Em ambos os casos, esta sob
controle.

Para evitar vazamentos que podem ocorrer no segundo caso, configure TS LIGADO e
defina um valor de ponto de ajuste de posi¢ao abaixo do qual o atuador aplica a forgca de
assentamento maxima. Conforme o sinal de posicao cai em direcdo ao valor de TS, SVI lI
AP move a valvula para o valor de posicao de TS. Quando a posicao atinge o valor TS, o
SVI 1l AP aplica a forgca méxima do atuador.

A fungao TS tem 0,5% de faixa morta para evitar vibragéo. Se TS for definido como
LIGADO em 2%, por exemplo, a valvula comega a abrir quando o ponto de ajuste atinge
2,5%.

Configurando TS LIGADO
1. Pressione * para ligar o TS.
2. Pressione + para aumentar o TS.
3. Pressione - para diminuir o TS.
4. Pressione * quando terminar para retornar ao menu CONFIG.
O menu CONFIG exibe TS LIGADO.

Desligando o TS
1. Pressione * para desligar o TS.

2. Pressione + para continuar a percorrer o menu.

Mudando o idioma
O idioma de exibi¢ao local pode ser inglés ou francés.

1. Pressione * para alternar de INGLES para FRANCES.

2. Pressione + para continuar a percorrer o menu Config.
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Tabela 11 - Diretrizes para escolha de caracteristica

Caracteristica da
Posicéo desejada da
valvula instalada

Selecdo de caracteristica do

Tipo de valvula e caracteristica interna L ~
posicionador padrao

Camflex Linear LINEAR

Camflex Porcentagem igual EQUALS50
EQ% CAMFX (ao substituir
um 4700E)

Varimax Linear LINEAR

Varimax Porcentagem igual EQUALS0

Modelo n°® 21X1X série 21000 ou série 41000 | Linear LINEAR

modelo n® 41X1X com GUARNICAO LINEAR

Modelo n°® 21X1X série 21000 ou série 41000 | Porcentagem igual EQUALS0

modelo n® 41X1X com GUARNICAO LINEAR

Modelo n°® 21X2X série 21000 ou série 41000
modelo n° 41X2X com GUARNICAO DE
PORCENTAGEM IGUAL

Linear

Nao recomendado

Modelo n°® 21X2X série 21000 ou série 41000
modelo n° 41X2X com GUARNICAO DE
PORCENTAGEM IGUAL

Porcentagem igual

LINEAR

Valvula de esfera com GUARNICAO
PERCENTUAL MODIFICADA tipico

Linear

Nao recomendado

Valvula de esfera com GUARNICAO
PERCENTUAL MODIFICADA tipico

Porcentagem igual

LINEAR

Valvula borboleta com GUARNICAO DE
PERCENTUAL MODIFICADO tipico

Linear

Nao recomendado

Valvula borboleta com GUARNICAO DE Porcentagem igual LINEAR
PERCENTUAL MODIFICADO tipico

Valvula reciproca com GUARNICAO LINEAR | Linear LINEAR
Valvula reciproca com GUARNICAO LINEAR | Porcentagem igual EQUALS50

Vélvula rotativa ou reciprocadora com
GUARNICAO DE PERCENTUAL IGUAL

Linear

Nao recomendado

Valvula rotativa ou reciprocadora com
GUARNIGCAO DE PERCENTUAL IGUAL

Porcentagem igual

LINEAR
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Menu de calibragcéo

O menu de Calibracdo mostrado na Figura 35 fornece acesso a todas as fungbes
de calibracao do SVI Il AP. Se uma alteracgéao for feita na opcao de configuragéao Ar
para abrir/Ar para fechar, ou se mover o SVI Il AP para uma valvula diferente, ou
fizer qualquer alteracao na ligagao de posigao da valvula, sera necessario executar
novamente a calibracdo se PARADAS.

CUIDADO: Essas fun¢des acionam a valvula em toda a sua faixa de
deslocamento. N&o execute enquanto a valvula estiver controlando
0 processo.

Consulte a Figura 33 para obter
detalhes estrutura do menu

‘ + <VALOR> | + v + <VALOR> | + <VALOR> | +
—— % |PARADAS 3> 3 AJUSTAR —3»| sSINAL | —3 3| CONFIG. |y
A @ | PARAROP BAIXO SINAL ALTO
* * * * * ¢*
v * * * I
<VALOR> |4/- PASSO <VALOR> <VALOR> ;_¢ CALlB—l
FUNCIONANDO | | |« _, P I FVA I TR . J'
. N
/ * ¢
,| PASSO
/ 2/3
/ ¢
/
/ ,| PASSO
3/3
I x
L| FALHA FALHA
Se houver um erro de Se houver um erro de parada de
parada de calibragao calibracdo, FALHA sera exibido. Pressione
FALHA sera exibido. * brevemente e retorne automaticamente
Pressione * brevemente e para o inicio do AJUSTE.

retorne automaticamente
ao inicio das PARADAS.

Figura 35 - Menu CALIBRACAO
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Menu VER DADOS

Este menu pode ser acessado a partir do menu do modo MANUAL ou do menu do modo
NORMAL.

O menu VER DADOS permite ler a configuragao atual, calibracao e informacotes de
status. Estas informac8es ndo podem ser alteradas no menu VER DADOS. Sair do
menu VER DADOS retorna ao menu anterior.

Ao entrar no modo NORMAL, a valvula ainda responde as mudancas no sinal de entrada
do ponto de ajuste e os valores exibidos mudam de acordo com as alteracdes no sinal
de entrada. Ao entrar no modo MANUAL, a vélvula é travada na posi¢céo. Os parametros
visiveis ao pressionar + e - Sao:

e SIMPLES ou DUPLO

ATO ou ATC

LINEAR, EQ% 30: 1, EQ% 50: 1, EQ% CAMFX, QUICK 50 ou PERSONALIZADO
PSI, BAR, KPA

T.S. LIGADO, T.S. DESLIGADO

Valor de SIGNAL LOW (normalmente 4,00)

Valor de SIGNAL HI (normalmente 20,00)

Visualizando parametros de configuragao e calibragao
Para visualizar os paradmetros de configuracao e calibracao, use o procedimento a
sequir:
1. Se estiver no modo de operacdo NORMAL, pressione qualquer botao.

2. Pressione + para percorrer as opcoes até chegar ao item de menu VER DADOS.

3. Pressione * para ir para o menu VER DADOS. (Isso deixa a valvula no modo

NORMAL.)

Se estiver no modo MANUAL, pressione + repetidamente até que o item do menu
VISUALIZAR DADQOS seja alcangado. Pressione * para selecionar o modo de
VISUALIZACAO DE DADOS.

4. Para sair do menu VER DADQOS, pressione * em qualquer linha do menu. Vocé
retorna ao Ultimo menu exibido.
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L . | |

Consulte a figura
33 para obter a

TIPO DE ATUADOR estrutura Completa

TIPO DE ACAO
ATO ou ATC

*

CARACTERISTICAS DA VALVULA
LINEAR, EQ% 30: 1, EQ% 50: 1, EQ% CAMFX, QUICK 50,
PERSONALIZADO

*

UNIDADES DE
PRESSAO
PSI, BAR, KPA

*

FECHAMENTO
HERMETICO
T.S. LIGADO OU T.S.
DESLIGADO

*

y

SINAL BAIXO

*

Y

SINAL ALTO

Figura 36 - MENU VER DADOS
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Modo A PROVA DE FALHAS

O modo A PROVA DE FALHAS nZo pode ser selecionado em nenhum dos menus
anteriores. O modo A PROVA DE FALHAS e a exibic&o s&o iniciados pela detecgdo

de uma falha critica no posicionador ou no sistema de valvula. Existem duas maneiras

de lidar com uma condicéo de A PROVA DE FALHAS: Corrigir o problema e apagar as
mensagens de erro ou percorrer o menu A PROVA DE FALHAS, visualizar as mensagens
de erro, entrar no modo MANUAL e REDEFINIR. REDEFINIR reinicia a operacéo.

Quando ocorre a prova de falhas:

1. Pressione + para ir para VER ERR.
2. Pressione * para ver a primeira mensagem de erro. Pressione + para rolar por todas as
mensagens de falha.
3. Corrija a causa do problema e pressione + para mover para CLR ERR.
4. Pressione * para remover todas as mensagens de erro da memdria.
5. V& para o menu MANUAL. Se vocé removeu o0s erros, RESET ndo aparecera mais.
ou
1. Pressione + para ir para VER ERR.
2. Pressione * para ver a primeira mensagem de erro. Pressione + para percorrer todas
as mensagens de falha sucessivamente.
3. V& para o menu MANUAL e entre no modo Manual.
4. Selecione REDEFINIR para iniciar a valvula a partir de sua condicdo a prova de falhas.
5. ldentifique e corrija os erros e selecione REDEFINIR para retornar ao modo anterior
(sem remover as mensagens de erro da memoaria).
Menu A PROVA DE FALHAS Menu de CICLO DO
MODO MANUAL
APROVADE | * * * h REDEFINIGAO
FALHAS —»| VERERR [—»| LIMPERR [—» %MANUAL > C -
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Instantaneo

. . N Acé
Pressionar * exibe o primeiro §a0 AGUARDE
erro, pressionar uma segunda

vez exibe o segundo erro.

Continue pressionando para
ver todos os erros até que o
VER ERR apareca.

Figura 37 - Menu A PROVA DE FALHAS
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Mensagens de diagndéstico de VER ERR

As mensagens de diagnéstico séo visualizadas com VER ERR no menu do modo
MANUAL ou no menu do modo NORMAL. O item de menu VER ERR permite ler as
informacdes de status atual.

Para limpar as mensagens de erro:

1. Pressione * CLR ERR nos menus de modo MANUAL ou NORMAL.

2. Ao sair do menu VER ERR retorna ao menu anterior.
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Tabela 12 - Mensagens de erro

LCD Descricao Acéo Causa Resolucgéo
REDEFINICAO A reinicializacé@o ocorreu devido Aviso A operacao normal ao ligar Use CLEAR ERR para
a um comando ou a inicializagao. sempre define o RESET. limpar o aviso.
Sempre presente apos a O RESET é enviada pelas
inicializacao. comunicagbes HART®.
Use CLEAR ERR para limpar
0 aviso
BAIXA POTENCIA | Corrente de entrada < 3,6 mA Leva o Corrente de entrada < 3,15 Verifique a corrente de
. . . dispositivo a | mA; o dispositivo entra no entrada.
ObsAerv-aan:'O aviso de baixa baixa poténcia | modo de baixo consumo de
po-tenma-e.st-a em 3,6~mA, mas a energia (a menos que esteja
unidade inicia a fungdo em 3,2 & prova de falhas) ao definir
mA.
esta falha.

ACT ERR Posicionador incapaz Aviso Aintegral é saturada por 20 1 - Aumente o fornecimento
de posicionar a valvula segundos; o posicionador de ar acima do valor final
normalmente. ndo consegue posicionar a da mola + 10 psig

valvula normalmente; observe |, _ Verifique se o batente
que saturada é diferente de mecanico esta presente.
desligada.
3 - Realize s assinatura da
1- O suprimento de ar € valvula usando o ValVue.
insuficiente.
4 - Se possivel, realize
2 - Presenga de v9lante ou assinatura da valvula nas
parada mecanica. condicdes de processo.
3 - Vélvula presa de Valide o dimensionamento
excessivamente do atuador em relagao
emperrada. a condigéo do processo
4 - As forgas de desequilibrio | usando o ValSpeQ.
na guarni¢éo da valvula
excedem a capacidade do
atuador

AR BAIXO Se a opgéo de pressao de Aviso Problema mecanico ou Geralmente requer a
alimentacéo estiver configurada pneumatico correcao de um problema
E a pressao de alimentagéo < mecanico ou pneumatico.
10 (acéo simples) ou 15 (agdo
dupla) psi; Caso contrario, se a
presséo de I/P estiver abaixo de
0,8 psi.

POS ERR O erro de posicéo excede o limite | Aviso apés T1 e | Pneumatico/ mecanico, Pneumatico/ mecanico,
configurado por mais tempo do Failsafe configuragéo, ima solto configuragéo, ima solto
que o configurado

TECLADO Falha no LCD/Botéo Aviso Bot6es ou componentes Substitua o teclado;
eletrénicos de LCD
danificados

MARGN PWR O sinal de entrada é insuficiente Aviso A corrente de entrada esta Aumente a corrente do
para prosseguir entre 3,75 mAe 3,15 mA circuito.

CALIB ERR Falho na calibracdo Aviso Valores invalidos para 1. Refaca a calibracéo.
calibracéo atual e a faixa de 2. Entre em contato com
entrada a Masoneilan em
Por comandos HART® svisupport@bakerhughes.

com
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Tabela 12 - Mensagens de erro Cont.

tém erros CRC

LCD Descrigao Acéo Causa Resolugéo

STOP ERR Erro de calibragcdo. Encontrar Aviso Configuracéo, calibragdo 1. Refaga a calibragéo.
PARADAS néo teve éxito. 2. Entre em contato com

a Masoneilan em
svisupport@bakerhughes.
com
ERR DE AJUSTE | Falha ao sintonizar Aviso Problema mecénico ou 1. Refaga a calibracéo.
automaticamente pneumatico causa falha no 2. Entre em contato com
ajuste a Masoneilan em
svisupport@bakerhughes.
com
DIAG STD Um procedimento de diagnéstico Aviso Problema mecénico ou Pneumatico/mecanico,
padrao néo foi concluido pneumético causa falha no problema de configuragdo.
ajuste
EXT DIAG Um procedimento de diagnéstico Aviso Pneumatico/mecanico Pneumatico/mecanico,
prolongado n&o foi concluido problema de configuragao.

BIAS ERRO Erro de algoritmo de posicéo na Aviso Pneumatico/mecénico Pneumatico/mecénico,
polarizagado de saida problema de configuragéo.

TEMP ERR Temperatura do circuito interno Aviso Ambiente Verifique a temperatura
alta (>80°C, 176°F) ou baixa (<- ambiente.
40°C, -40°F)

NVM ERR_T Um registro FRAM e sua copia A prova de Hardware eletrénico 1 - Desligue a energia do
tém erros CRC (conforme falhas dispositivo durante 2
detectado pela leitura na minutos e reinicie o
inicializacdo) ou se a tabela dispositivo.
de calibracdo de temperatura 2 - Se a falha persistir,
n&o tiver sido gravada em sua substitua o dispositivo
totalidade (detectada pelo CRC completo.
da coluna CRCs)

RAM ERR O item de dados RAM tinha uma Aviso Falha eletrbnica. Notifique a fabrica em
soma de verificagao incorreta svisupport@bakerhughes.
com

FLASH ERR A memodria flash falhou no teste A prova de A memodria flash falhou no 1 - Desligue a energia do
de soma de verificagao falhas teste de soma de verificagcdo dispositivo durante 2

minutos e reinicie o
dispositivo.

2 - Se a falha persistir,
substitua o dispositivo
completo.

STACK ERR Um registro oculto valido Aviso Falha eletronica. Apague o alarme usando o
(na RAM) existente na ValVue ou o Host HART®.
reinicializagéo, indicando que
ocorreu um estouro de pilha

FCTRYMOD Falha no modo de fabrica A prova de Habilita comandos de fabrica | Notifique a fabrica em

falhas svisupport@bakerhughes.
com

NVM ERR-T Um registro FRAM e sua copia Aviso Falha eletronica. 1 - Desligue a energia do

dispositivo durante 2
minutos e reinicie o
dispositivo.

2 - Se a falha persistir,
substitua o dispositivo
completo.
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Tabela 12 - Mensagens de erro Cont.

LCD Descricao Acéo Causa Resolucgéo
REF VOLT A corrente de I/P compensada A prova de Falha eletronica. Notifique a fabrica em

por temperatura estéa fora da falhas svisupport@bakerhughes.
faixa por cinco leituras seguidas com
ou a leitura bruta esta fora da
faixa

POS SENSR Erro interno no sensor de efeito Aviso Hardware eletrénico Notifique a fabrica em
Hall. Se, mediante solicitacao, svisupport@bakerhughes.
a leitura do sensor de posicéo com

remota com compensacéo de
temperatura estiver fora da faixa
de [2,5, 120,0-2,5] graus ou a
leitura do sensor de posicdo
interna estiver fora da faixa de
[-70,0 a 70,0] graus por cinco
leituras seguidas.

Para o sensor de posicao interno,
uma contagem de posicao bruta
de aproximadamente > 15000
esta perto da falha. Um ndmero
exato depende da instalacéo.

Para uma instalacao de RPS,
uma contagem de posic¢ao bruta
de aproximadamente > 24000
esta perto de falha.

SIG SENSR Erro interno na deteccéo de 4 - Aviso Hardware eletrdnico Notifique a fabrica em
20 mA svisupport@bakerhughes.
com
PRES1ER A leitura do sensor de pressao Aviso Falha eletronica Notifique a fabrica em
com compensagao de svisupport@bakerhughes.
temperatura 1 esta fora da faixa com
PRES2 A leitura do sensor de presséo Aviso Falha eletrénica Notifique a fabrica em
2 com compensagéo de svisupport@bakerhughes.
temperatura estéa fora da faixa com
PRES3 A leitura do sensor de presséo Aviso Falha eletrénica Notifique a fabrica em
com compensacao de svisupport@bakerhughes.
temperatura 3 esta fora da faixa com

ou a pressao de alimentacéo
registrada é >120 psi (8,28 bar,

828 kPa)

PRES4 A leitura do sensor de pressao Aviso Falha eletrnica Notifique a fabrica em
com compensacao de svisupport@bakerhughes.
temperatura 4 esta fora da faixa com

ou a pressao piloto registrada é
>120 psi (8,28 bar, 828 kPa)

PRES5 A leitura do sensor de presséo Aviso Falha eletrénica Notifique a fabrica em
com compensacao de svisupport@bakerhughes.
temperatura 5 esta fora da faixa com
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Tabela 12 - Mensagens de erro Cont.

LCD Descrigao Acéo Causa Resolugéo
NVM ERR-W Falha no gravador da FRAM ou Aviso Falha eletrbnica. 1 - Apague o alarme usando
falha reparo de dados na FRAM o ValVue ou o Host
HART®.

2 - Se a condic&o persistir,
substitua o dispositivo e
relate o problema em

svisupport
bakerhughes.com
IRQ FAULT Registro oculto valido (na RAM) Aviso Falha eletrbnica. 1 - Apague o alarme usando
existente na reinicializacéo o ValVue ou o Host
que indica que ocorreu uma HART®.

interrupcao ilegal 2

Se a condigao persistir,
substitua o dispositivo e
relate o problema em
svisupport
bakerhughes.com

DATA ERR Erro interno de software - A prova de CPU/firmware 1 - Apague o alarme usando
excesso de dados falhas o ValVue ou o Host
HART®.

2 - Se a condicao persistir,
substitua o dispositivo e
relate o problema em
svisupport
bakerhughes.com

MCU ERR 1 Falha na autoverificagdo do A prova de CPU/firmware 1 - Apague o alarme usando

microcontrolador falhas o ValVue ou o Host

HART®.

2 - Se a condicao persistir,
substitua o dispositivo e
relate o problema em
svisupport.
bakerhughes.com.

SW ERR Erro de autoverificagédo do A prova de CPU/firmware 1 - Apague o alarme usando

software falhas o ValVue ou Host

HART®.

2 - Se a condigao persistir,
substitua o dispositivo e
relate o problema em
svisupport

bakerhughes.com.
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Exibir e impar mensagens de erro

Use este procedimento, VER ERR, para visualizar os cédigos de falha e mensagens
listadas na Tabela 12 deste manual. Isso é (til ao limpar um A Prova de Falhas dos botdes
de presséo.

1.

@ g k0w N

~

Pressione + no modo NORMAL ou MANUAL para percorrer as opcdes até chegar
ao item do menu VIEW ERR.

Pressione * para ir para o menu VIEW ERR.
Pressione * para exibir a lista de valores de status.
Pressione + para avancgar pela lista em sequéncia.
Pressione — para voltar na lista.

Pressione * em qualquer mensagem de status para retornar a op¢ao VIEW ERR em
seu modo anterior.

Pressione + para ir para Limpar ERR.
Pressione * para limpar todas as mensagens (recomendado) ou pressione + para ir

para a proxima opcéao.

Mensagens de falha do posicionador

Tabela 12 lista os codigos de falha e mensagens que aparecem no visor.
A tabela também explica o significado de cada mensagem e uma possivel causa da falha.

Retornar a operacao normal

Sempre retorne o posicionador ao modo de operacdo NORMAL para retomar o controle
pelo sinal de entrada. Use este procedimento para retornar ao modo NORMAL de
qualquer menu.

1.
2.

Pressione + ou - repetidamente até que MANUAL ou NORMAL apareca.
Pressione:

* * para retornar ao modo de operacdo NORMAL, se aparecer NORMAL.
* * para retornar ao menu do modo MANUAL, se MANUAL aparecer.
Pressione + repetidamente até que -» NORMAL apareca.

Pressione * para retornar ao modo NORMAL e & opera¢do normal.

OBSERVACAO Ao entrar no modo NORMAL, a valvula ainda responde
as mudancas no sinal de entrada do ponto de ajuste e 0s
m valores exibidos mudam de acordo com as mudancas no
sinal de entrada. Ao entrar no modo MANUAL, a véalvula esta
na posicao travada.
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Comunicador portatil

Para comunicacao com um dispositivo HART® existe uma linguagem de descricdo do
dispositivo. Uma descricao de dispositivo, DD, é publicada por meio de registro no Grupo
FieldCommTM® Quando o DD é instalado em um dispositivo de comunicacao do host, o
host pode acessar prontamente todas as informac8es no dispositivo de campo inteligente.
O DD registrado do SVI Il AP esta disponivel no Grupo Field Comm®. O SVI || SP DD pode
ser obtido no site ou entrando em contato com seu representante local

CUIDADO Na&o conecte um modem HART® e PC a um circuito de
controle, a menos que o controlador seja compativel com
HART® ou tenha um filtro HART®. Pode ocorrer perda de
controle ou interrupg&o do processo se o circuito de saida do
controlador nao for compativel com o sinal HART®.

AVISO Né&o conecte um PC ou modem HART® a um circuito
intrinsecamente seguro, exceto no lado da area segura
& da barreira, Nao opere um PC em uma area perigosa sem
conformidade com os regulamentos locais e da fabrica.
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Comando Squawk HART® 6 e 7

Para as unidades HART® 6 e 7, use o comando squawk (comando HART® 72) para

ajudar os técnicos a encontrar dispositivos especificos em uma instalagao. Envie este
comando usando o ValVue e um dispositivo especifico indicara visualmente a recepcao do
comando. Vocé pode limpar o Squawk do LCD pressionando qualquer botdo no SVI Il AP.
As unidades HART® 7 também podem enviar um squawk temporario para que o visor LCD
Squawk por dois segundos.

Squawk

© Voiue - ST AP HART 7. Orline Porameter i, o e e B el @ el

TRUBON_Obicd S gy IO Widow g o
e Y LR N o ey e N T
SV L AP HART 7- Orline Paraseter =

— SV AF HART |® t

[=I=1§ 8. JE BV

-M
Setup Wizard Ty E Dwerpas 91T AB AT
= il Cenfiguistion
Device I 2009 Frrad Asmbdy Mo 2005
G General
¥ Posmen ActiveMade  Ducoonacted Long Tag ST 13 AP HART
(P aetor i 3

.31‘0Cnﬂhquminn — Mo 105 [omal =
(# Optons

Z’S‘:‘i‘.ﬂ“m T i —— — HART® Command 72
7 ] Ir 16 .:___\t";; 7 1‘0;'- ~‘sn % I’G‘J"' (SquaWk) da Va.IVue
s £ SVIIIAP DTM

=il Commissicring Senaces
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M Marual Position Setpsint
= 8 Posteon Retransmit
My 5ot firurlog Cutput
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G Sitehes

U certmannm presured [ 0.00 g5t
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Figura 38 - Funcdo Squawk HART® Command 72
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Esta pagina foi deixada intencionalmente em branco.
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6. Configuracao e calibragao usando
botbes

Configuracgao e calibragao
Esta secao fornece procedimentos para:
* Visualizar dados de configuragdo e mensagens de status para o SVI Il AP
» Configurar o SVI Il AP
» Calibrar e ajustar o SVI-Il AP
Observe todos os avisos conforme a valvula se move durante esses procedimentos.

Estes procedimentos podem fazer com que a valvula se mova. Antes de prosseguir,
verifique que a valvula estd isolada do processo. Mantenha as méos afastadas de pecas
que se encontrem em movimento.

OBSERVAGAO  Todos os procedimentos de calibracdo e configuracdo s&o descritos
m usando um SVI Il AP com botdes e visor e o software ValVue.
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Configuragcao com visor de botao

Antes de alterar a configuragcédo do SVI Il AP, verifique a configuragao existente.

Verifique se a montagem néo foi danificada no transporte do SVI || APpré-montado.
Registre as seguintes informagdes para o checkout de configuragéao:
e Vélvula de ar para abrir (ATO) ou ar para fechar (ATC)
» Classificagao da pressao do atuador
» Faixa de bancada do atuador
 Caracteristica de ajuste inerente da valvula de controle; linear, porcentual igual ou
outra. Consulte a folha de dados da valvula ou o numero do modelo da valvula de
controle.

Visualizar dados de configuragao
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Para visualizar os dados de configuracao do SVI Il AP:

1. Acesse o0 menu VIEW DATA no menu MANUAL pressionando o botéo +.

2. No menu VIEW DATA, pressione * para examinar a configuracao.

3. Pressione + para rolar e observar a configuracao de fabrica.

4. Pressione * para sair do VIEW DATA.

5. Pressione + até que |MANUAL apareca.

6. Pressione + para acessar o modo MANUAL.

7. Pressione qualquer tecla para fazer com que MAN POS apareca.

8. Quando a tela de ajuste aparecer, abra a valvula pressionando e segurando a tecla
+ para baixo. Observe que a taxa de alteragcao do ponto de ajuste é lenta no inicio,
mas aumenta a velocidade enquanto o + é pressionado.

9. Movimente a valvula para varios valores.

10. Verifique se a agéo é a desejada.

11. Pressione * para sair do modo MAN POS.

12. Pressione + para ir ao menu SETUP.

13.  No menu SETUP, pressione o botdo * para acessar o menu CONFIGURACAO.
14.  No menu CONFIG, defina os parametros de configuragéo.

15. Quando estiver em CONFIGURAR ou CALIBRAR, pressionar * altera os valores.

16. Retorne ao modo NORMAL. A valvula se move para o valor definido pelo calibrador
atual.

17. Movimente a valvula ao longo de sua faixa para verificar se o movimento esta como
desejado.
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Configuragoes de VER DADOS

Tabela 13 - Configuragées de VER DADOS

Configuracao tipica

Configuragao opcional

UNICO

DUPLO

ATO

ATC

LINEAR

EQ% 30:1
EQ% 50:1
EQ% CAMFX
RAPIDO 50
PERSONALIZADA

PSI

BARRA
KPA

0,00
TA DESLIG

2,00
TS LIG

4,00
SINAL BAIXO

4,00
SINAL BAIXO

20,00
SINAL ALTO

12,00
SINAL ALTO

PORTUGUES

FRANCES

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.
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r— — 7 X r— — 7

| | Consulte a Figura 33 na pagina 74 | |

L= para detalhes estrutura do menu L — -
Y *
L + Menu de + Menu de + Menu de + + 0
Menu ar —»caracteristicas—3»| unidades de —3» > M(_enu de > Config. —
para S fechamento idiomas
pressao hermético
€
Pressione * para selecionar a Desligue ou feche hermeticamente
opgao. Pressione + ou — para para fornecer a forca maxima do
aceitar e prosseguir para o atuador a 0%
préximo item do menu.
Caract Menu de Menu de Menu de
Menu unidades de fechamento idiomas
Ar para .... Menu pressao hermético
‘ & ‘ % *
ATO T.S. N
LINEAR
PSI DESLIGADO INGLES

* |

o s +* ** * Y

. <VALOR> R
EQ% 30:1 BARRA +/- FRANCES
ATC | *_ 4
Y v '*
Selecione Ar para Abrir (ATO) v
ou Ar para Fechar (ATC). Deve EQ% 50:1 KPA <VALOR>
corresponder exatamente com Selecione o idioma de
o atuador. T.S. LIGADO exibico.

v ]
*

EQ% CAMFX Selecione as

unidades de

Exibe o valor de fechamento hermético

" Lo
+ S):ézlggg. paraa se ativado.
Pressione * para alterar o T.S. Status ON/OFF.
QUICK50 Pressione + ou - para inserir o novo valor.
Pressione * para aceitar o novo valor e
[ prosseguir
v para o proximo item do menu.

PERSONALIZADA

Figura 39 - Guia de Botoes de configuragao
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Calibracéao

OBSERVACAO Sempre execute a configuracdo antes de executar as

m funcdes de calibracéo.

CUIDADO As Aplicagbes da Valvula com Ajuste do Piloto requerem o
uso do procedimento de calibragéo de Parada Manual. N&o
execute o assistente Localizar paradas ou Configuragdo
do ValVue em valvulas com ajuste do piloto, pois ocorrerao
danos a valvula.

Calibracéo da Unidade SVI Il AP Usando Botbes

Para calibrar o SVI Il AP (consulte Figura 40 na pagina 100):

1. Observe a tela ap6s a inicializagdo O SVI Il AP é ligado no modo anteriormente
ativo, tanto no modo MANUAL quanto no modo NORMAL (operacional):

e Se estiver no modo NORMAL, o visor alterna entre POS e SINAL indicando o
modo Normal.

* Se em MANUAL, o visor alterna entre POS —M e SIG indicando o modo
MANUAL.
Com o modo MANUAL exibido, pressione * para selecionar o modo MANUAL.
Pressione qualquer tecla para entrar no menu MANUAL.
Pressione + para exibir CONFIGURACAO.
Pressione * para entrar no modo de CONFIGURACAO.

No modo de CONFIGURACAO pressione * novamente e | CONFIG aparece
Pressionar + novamente traz |CALIB

Selecione CALIB pressionando *. PARADAS é exibido.

8. Pressione * para executar LOCALIZAR PARADAS.
A valvula se move totalmente aberta e de volta para totalmente fechada.

o o A~ W N

N

9. Observe todos os avisos.
10. Pressione * e a valvula é acionada e calibra automaticamente o curso da valvula.

11.  Apos a conclusao do procedimento PARADAS , pressione + duas vezes até que
AJUSTE apareca.
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Calibracédo usando ajuste automatico

Para autoajustar o SVI-1l AP:

1. Pressione * para iniciar o procedimento de Ajuste Automatico. Este
procedimento leva de 3 a 10 minutos e aciona a valvula em etapas grandes
e pequenas para definir os parametros PID para a melhor resposta de
posicionamento.

Quando o ajuste automatico prossegue, mensagens numericas séo exibidas,
indicando que o procedimento esta funcionando.

Quando o Ajuste Automatico estiver concluido, o AJUSTE aparecera.
2. Pressione + repetidamente até que 1CONFIGURACAO apareca.
3. Pressione * para retornar ao menu CONFIGURACAO, |CALIB ¢ exibido.

AVISO NAO execute PARADAS enquanto a vélvula estiver
controlando o processo.
& NAO execute o ajuste automatico enquanto a

valvula estiver controlando o processo.

Correto para sobre deslocamento

AVISO Durante a Calibracdo e Configuracéo, a valvula se
move. Mantenha as méos afastadas. Isole a valvula
A do processo. As func¢des de calibracdo movimentam
a valvula em toda a sua faixa de deslocamento.

Em algumas valvulas, o curso total € maior do que o curso nominal da valvula e
pode ser desejavel que a posigao de 100% relatada corresponda ao curso nominal
em vez do curso completo. A opcdo PARAR OP permite esta correcdo. Use este
procedimento para fazer uma corregao.

1. Em CALIB pressione * para exibir Paradas.

2. Pressione + para exibir OP DE PARADA.

3. Pressione * para mover a valvula para a posi¢cao 100%.
4

Use os botdes + e - para posicionar a valvula na posi¢cdo nominal totalmente
aberta.

5. Pressione * para aceitar esta posi¢do como a nova posi¢do de 100%.
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Ajuste a faixa do sinal de entrada

SIG LO exibe o sinal de entrada que corresponde a posigao totalmente fechada (ATO) ou
totalmente aberta (ATC) da valvula.

1. Se o valor exibido for:

e Correto, pressione + para avancar para o proximo item.
* Incorreto, pressione * para exibir o valor de SIG LO.
2. Use os botdes + e - para alterar o valor.

3. Pressione * para retornar ao menu e passar para o proximo item. SIG LO deve estar
entre 3,8 e 14,0 mA.

SIG HI exibe o sinal de entrada que corresponde a posi¢ao totalmente aberta, ATO ou
totalmente fechada, ATC.

4. Se o valor exibido for:
e Correto, pressione + para avancar para o proximo item.
* Incorreto, pressione * para exibir o valor de SIG HI.

5. Use os botdes + e - para alterar o valor.

6. Pressione * para retornar ao menu e passar para o proximo item. SIG LO deve estar
entre 10,0 e 20,2 mA. SIG HI deve ser maior do que SIG LO em pelo menos 5 mA.

A calibrag&o do posicionador esta concluida.

7. Em — MAN, pressione * para retornar ao modo MANUAL. MAN POS aparece.

OBSERVAGCAO SIG HI e SIG LO permitem o ajuste da faixa de corrente
de entrada que corresponde ao curso total da valvula.
m Normalmente, eles sao definidos para 4 e 20 mA. O ajuste
€ normalmente necessario apenas para aplicacées de faixa
dividida e fornece flexibilidade para aplicagbes incomuns.
Um procedimento de calibracdo ValVue separado permite o

ajuste do circuito de deteccao de corrente para um padrao
de referéncia de corrente de preciséo.
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CUIDADO: Essas fun¢gdes movimentam a valvula em toda a sua faixa de curso.
N&o execute enquanto a valvula estiver controlando o processo.

Consulte a Figura 33
"1 7 7 napagina 74 para o
|y CALIB | bag P
menu completo

L — — 4
*
‘ + <VALOR> + v + <VALOR> + <VALOR> + CONFIG
R — —3» | PARAR OP —3»AJUSTAR |—3» SINAL  [—3 | e
A PARADAS | BAIXO SINAL ALTO
* * * * * ¢*
v * * *
r,— — "
<VALOR> |41/ [ paASSO <VALOR> <VALOR> L caus |
FUNCIONANDO - / B 4| |w_y EVAE
L — — 4
*
/ *
PASSO
/ 213 Consulte a Figura 33 na pagina
/ * 74 para o menu completo
/ PASSO
/ ITE
/ *
L| FALHA FALHA
Se houver um erro de Se houver um erro de ajuste de calibragéo,
parada de calibragao FALHA seréa exibido. Pressione * brevemente
FALHA aparece. e retorne automaticamente para o inicio do
Pressione * brevemente e AJUSTE.

retorne automaticamente
para o inicio das
PARADAS.

Figura 40 - Guia do botdo de calibracao
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Conferéncia com um comunicador HART® portatil.

Esta secdo abrange um subconjunto das func¢des disponiveis com o HART®. Para uma
descricdo completa, consulte o Capitulo 4 Usando as Interfaces Digitais. Se o SVI || AP
nao estiver equipado com botdes de pressao opcionais e visor local, a conferéncia e a
configuragcao serao realizadas usando a interface de comunicagao padrao do HART®.
Além das fung0es realizadas com os bot6es locais, fun¢des adicionais séo realizadas com
0 HART®. Por exemplo, o descritor de etiqueta de instrumento é gravado e armazenado na
memoaria nao volatil e usado para verificagcao de fiagdo ponto a ponto.

Conecte o comunicador portatil HART® ao SVI Il AP conforme mostrado na Figura 41
Consulte 0 manual do produto para o comunicador HART® incluido com o GE DP1620 ou
outros dispositivos HART® de comunicagao.

" ? g4 —— Jumperde
swi wxE ggga () bloqueio da 12,00 mA
i mﬁ = B configuragio

Sinal de B MW! | O
entrada === P
330mA N v +-

GE DPI620

Figura 41 - Conexdes do comunicador SVI Il AP HART®

Certifique-se de que o jumper de bloqueio de configuragao esteja em posigao
desbloqueada. Quando o jumper esta na posi¢ao bloqueada (em curto-circuito com o
conector de dois pinos), o dispositivo portétil ndo pode fazer alterages. No entanto,

0s parametros sdo legiveis. Se mensagens de falha aparecerem, elas deverdo ser
resolvidas antes de prosseguir com as comunicacdes do HART®. Antes de prosseguir
com as comunicagdes, todas as mensagens de erro devem ser apagadas. Por
exemplo, a seguinte mensagem sera exibida se o instrumento tiver sido reparado e o ar
ndo estiver conectado.

“O processo aplicado a variavel ndo primaria esta fora dos limites
operacionais do dispositivo de campo”

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manuteng&o do Masoneilan SVI Il AP | 101



Prossiga com as seguintes etapas:

© © N o g bk~ W DN PRE

e e e =
w N P O

14.

15.
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Pressione AVANCAR.

O dispositivo de campo tem mais status disponivel.
Pressione PROXIMO.

Ignorar as préximas 50 ocorréncias de status?
Pressione SIM.

Altere para o modo MANUAL.

Role até a linha 6 EXAMINAR, pressione —.

Role para baixo até 5 ler status.

Leia a mensagem.

Pressione OK.

Repita OK para ler todas as mensagens até que o visor retorne para ler status.
Role para baixo até 6 limpar status, pressione —.

Se aparecer apagar codigos de falha ndo concluido, pressione OK e leia a
mensagem (Erro de posicéo, por exemplo).

Corrija o problema (O suprimento de ar esta ligado?) e va para limpar status até que
apagar codigos de falha concluido seja exibido.

Pressione OK.
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Executar ajuste automaético
1.

o o bk~ w0 N

7.

Abra a tela HART e toque em Online.

Toque em Configuragao do Dispositivo.

Toque em Configuragdo Manual.

Toque em Alterar Modo e mude para o modo de Configuragao.
Toque na seta para tras.

Toque em Ajuste Automatico. Vocé é conduzido através de uma série de telas que
executam o processo.

Toque em Alterar Modo e volte ao modo desejado.

Executar encontrar batentes

o o B v N

Abra a tela HART e toque em Online.

Toque em Configuracao do Dispositivo.

Toque em Configuragdo Manual.

Toque em Alterar Modo e mude o modo para Configuragdo
Toque na seta para tras.

Toque em Encontrar Paradas. Vocé é conduzido através de uma série de telas que

executam o processo.

7. Toque em Alterar Modo e volte ao modo desejado.

Executar ajuste de parada aberta
1.

N o o bk~ 0D

8.

Abra a tela HART e toque em Online.

Toque em Configuragao do Dispositivo.

Toque em Calibracéo.

Toque em Deslocamento da Valvula.

Toque em Alterar Modo e mude para o modo de Configuragéo.
Toque na seta para tras.

Toque em Abrir Ajuste de Parada. Vocé é conduzido através de uma série de telas
que executam o processo.

Toque em Alterar Modo e volte ao modo desejado.

Executar diagnostico
1.

2
3.
4
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Abra a tela HART e toque em Online.
Toque em Status/Diagnéstico.
Toque em Assinatura.

Toque em Executar Diagndéstico. Vocé é conduzido através de uma série de telas que
executam o processo.
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Ver e eliminar falhas
1. Abra atela HART e toque em Online.
2. Toque em Status/Diagnostico.
3. Toque em Status/Falhas.
Nesta tela, vocé pode tocar em:
» Falhas Atuais para visualizar apenas as falhas ativas.

e Limpar Falhas Atuais para limpar as falhas.
As falhas ocorrerao novamente se a causa nao for corrigida.

e Histdrico de Falhas para visualizar todas as falhas atuais e passadas.
* Limpar todas as Falhas para limpar as falhas atuais e historicas.

4. Toque em Lista de Falhas para visualizar a lista completa de codigos de falha.
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Configurar e calibrar com o ValVue

O ValVue ¢é a ferramenta de configuragdo mais completa e facil de usar. O ValVue é
baixado do site (valves.bakerhughes.com/resource-center) e fornece uma interface para
configurar e calibrar o SVI Il AP. O uso dessas ferramentas é recomendado. Consulte o
Manual de Instru¢des do ValVue incluido no download do SVI Il AP.

Nesta secdo, recomendamos algumas etapas do ValVue para fazer o checkout e
configurar um
SVI Il AP pré-instalado em uma vélvula de controle.

 Ler e Definir Parametros de Configuragao
 Altere para o modo MANUAL

» Executar Encontrar Paradas

» Executar Ajuste Automatico

* Visualizar Parametros de Calibracéo

* Visualizar Diagnéstico

 Status de Leitura e Limpeza
* Retorne para modo NORMAL

OBSERVACAO A configuragdo do intervalo de corrente de entrada é
desnecesséria, exceto para aplicacbes como faixa dividida.
m A calibrag&o do sensor de corrente de entrada requer o uso
de padrées de corrente de alta precisdo. As configuragbes de
fabrica s6 devem ser alteradas se um laboratoério de calibracéo
detectar erros.

Nunca conecte o ValVue a um SVI Il AP que esteja em
Configuragcdo ou Calibragao usando botées.
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Resolu

cado de problemas de ajuste automatico

O ajuste automatico, seja usando o ValVue, botdes, um DD ou um dispositivo portétil, é a
melhor maneira de ajustar a valvula. Se nao funcionar:
Etapa um

Faca novamente o ajuste automatico usando os parametros de ajuste recomendados para
a valvula que esta sendo usada.

O manual do SVI Il AP DTM contém instrucbes sobre como inserir esses parametros

no procedimento de Ajuste Automatico. Como alternativa, tente comecar a sintonizar na
posicao de 50%.

Isso geralmente ajuda com valvulas de movimento lento. No modo manual na tela
Tendéncia do Masoneilan DTM ou no modo de Configuracao na tela Tendéncia ou na guia
Ponto de Ajuste da Posicdo Manual, altere o Ponto de Ajuste para 50% antes de tentar o
Ajuste Automatico.

A tabela 14 descreve alguns efeitos das mudancas de parametro.

Tabela 14 - Guia aproximado dos efeitos da alteracdo dos valores PID

Parametro

Tempo de subida Over-shoot Tempo de estabilizac&o

Aumentar valor

Diminuir valor

Aumentar valor

Diminuir valor

Aumentar valor

Diminuir valor

Diminuir

Aumentar

Aumentar

Diminuir

Pequeno efeito

Pequeno efeito

Pequeno efeito

Pequeno efeito

Diminuir

Aumentar

Diminuir

Aumentar

Pequeno efeito

Pequeno efeito

Diminuir

Aumentar

Diminuir

Aumentar

Etapa dois

Execute o Ajuste Automatico novamente depois de garantir que:

» O suprimento de ar seja suficiente e que ndo ha

vazamentos de ar.

» Aligacédo ndo esta solta ou em uma posicao

inadequada.

* Os alarmes estao liberados.

» Os boosters ndo sdo muito agressivos.

» Avalvula de desvio de reforgo esta fechada?
Abra a valvula de desvio Y2 volta a partir da
posicdo fechada e faga o ajuste automatico

novamente

e Avalvula ndo tem atrito excessivo

Adicione alguma Zona Morta (0,25).

* A montagem esta instalada corretamente.

« O ima néo esté fora de posicéo.

» O solendide na linha de alimentacgao
deve ter um Cv igual ou superior a 0.25
(Capacidade Padréo SVI Il AP).

Outros problemas que afetam o Ajuste Automatico

Valvula oscilando rapidamente:

* Termo P muito alto: reduza P em Y% e tente novamente

» Reforgo muito quente (agressivo), abra o desvio no reforgo e tente novamente
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Oscilacéao lenta da valvula - fricgéo:

* Aumente / termo em 20-25%

* Adicionar Zona Morta — tente 0.25%
A valvula se move muito lentamente:

e Termo P muito baixo, tente aumentar em 25%

e Tempo de curso definido para um valor diferente de zero.
Se o atuador for muito grande:

Insira um valor tipico para P no parametro PID em ValVue. O valor de fabrica do SVI I
AP para P é 100; se for uma valvula grande, pode ser necessario que esse valor seja
mais alto para iniciar. No modo Configuragao, insira um valor mais alto e execute o Ajuste
Automatico novamente (Consulte Tabela 14).

Instalacao da tampa

A tampa do SVI Il AP € um componente critico para a seguranca em areas perigosas.
Para garantir um funcionamento seguro, as superficies planas da cobertura e o alojamento
devem estar limpos e totalmente livres de particulas ou deformacgdes. O anel de vedacgao
deve estar firmemente localizado em sua ranhura. Instale a tampa e aperte os quatro
parafusos Nao deve existir nenhum espaco entre o alojamento e a cobertura.
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/. Flacao do SVI Il AP

Descricéao geral

O SVI Il AP ¢é usado como um dispositivo de circuito de corrente que extrai energia e
sinal de entrada analégico de uma fonte de corrente de precisdo. Esta secado descreve
as configuragdes de fiagao usando comunicagdes digitais HART® operando no modo de
corrente de 4 - 20 mA.

Conexdes do sistema

Todas as conexdes do sistema devem estar em conformidade com as especificagbes do
protocolo de comunicagdo HART®. Para obter informagdes técnicas completas, consulte o
Documento umero HCF-SPEC-11 do Grupo FieldComm™ e as referéncias. O SVI Il AP é
um dispositivo compativel com HART® do tipo Atuador. Portanto, € um receptor de 4 - 20
mMA e ndo pode ter uma fonte de tenséo aplicada aos seus terminais de entrada.

Ao instalar o SVI Il AP em um circuito de corrente de 4 - 20 mA, o engenheiro que projetar
o circuito deve considerar um conjunto de requisitos elétricos conflitantes. O sinal de
controle para o posicionador € uma corrente de 4 - 20 mA gerada pelo controlador ou DCS
e transmitida para o posicionador localizado remotamente no campo. As caracteristicas
elétricas de um circuito de corrente que envia um sinal para o dispositivo de campo séo
diferentes das caracteristica do circuito aparentemente semelhante que envia um sinal
para um controlador a partir de um transmissor no campo.

O posicionador recebe sua energia do sinal de corrente. Ele recebe seu ponto de ajuste
de controle do valor da corrente e deve ser capaz de se comunicar bidirecionalmente,
sobrepondo tons de sinal no sinal de corrente, sem distorcer o sinal de corrente, sem
que os tons sejam afetados pelas caracteristicas elétricas do dispositivo de sinalizagcao
de corrente. Todos esses requisitos conflitantes devem ser atendidos com equipamentos
fabricados por varios fabricantes e trabalhar com cabos longos, em um ambiente hostil e
barulhento.da planta. Os niveis de energia sdo frequentemente limitados para instalagao
segura em ambientes explosivos. Pode ser necesséaria uma engenharia especial para
atender aos requisitos de sinalizagdo em niveis baixos de energia.

O seguinte ndo cobrira todos os detalhes para uma instalacdo bem-sucedida, em todos
0s casos. Isso esta além do escopo instrugdes. Sera suficiente explicar os requisitos
como um guia usado para obter os componentes necessarios de varias fontes, para uma
instalacdo bem-sucedida.
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CUIDADO N&o conecte um modem HART® e PC a um circuito de
controle, a menos que o controlador seja compativel com
HART ou tenha um filtro HART®. Pode ocorrer perda de
controle ou interrupcéo do processo se o circuito de saida do
controlador nao for compativel com os sinais HART®.

Instale de acordo com as regras de Areas Perigosas, de
acordo com os cédigos elétricos locais e os padrdes da
planta, por especialistas treinados.

Né&o conecte um PC ou modem HART® a um circuito
intrinsecamente seguro, exceto no lado da area segura
da barreira. Ndo opere um PC em uma area perigosa sem
conformidade com os regulamentos locais e da fabrica.

OBSERVAGAO Um circuito de controle deve ser compativel com HART®
ou ter um filtro HART® instalado. Entre em contato com o
fabricante do controlador ou DCS. Consulte “Requisitos do
filtro HART®” na pagina 129.

e Cumpra os regulamentos nacionais e locais atuais para
trabalhos de instalacéo elétrica.

e Cumpra as regulamentac¢ées nacionais e locais sobre
atmosfera explosiva.

» Antes de realizar qualquer trabalho no dispositivo, desligue
o instrumento ou certifique-se de que as condig¢des locais
para atmosfera potencialmente explosiva permitem a
abertura segura da tampa.
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Orientacdes de cabeamento

Diretrizes para uma implementag@o bem-sucedida do sinal de corrente CC, alimentac¢ao
CC e comunicacdo HART® para o SVI Il AP:

» Atenséo de conformidade no SVI Il AP é de aproximadamente 9 V a 20 mA, 11V a
4 mA. Consulte “Como determinar um tenséo de conformidade do Posicionador SVI
em um Sistema de Controle” na pagina 87.
pagina 209

* O sinal para o SVI Il AP deve ser uma corrente regulada na faixa de 3,2 a 22 mA.

O circuito de saida do controlador ndo pode ser afetado pelos tons do HART® que
estdo no intervalo de frequéncia entre 1200 e 2200 Hz.

* No intervalo de frequéncia dos tons HART®, o controlador precisa ter uma
impedancia de circuito de mais de 220 Ohms, normalmente 250 Ohms.

* Os tons HART® podem ser impostos pelo posicionador e um dispositivo de
comunicacaolocalizado em qualquer ponto do circuito de sinalizagao.

» O cabeamento deve ser blindado para evitar ruidos elétricos que possam interferir
nos tons HART®, com a blindagem aterrada.
* A blindagem deve ser aterrada adequadamente em apenas um local.

» Para obter detalhes e métodos de calculo para resisténcia da fiagao, capacitancia e
caracteristicas de cabo, consulte a Especificacdo de Camada Fisica HART® FSK.

» Parainstalactes de faixa dividida, a tensédo de saida deve ser suficiente para operar

dois posicionadores (11 Va4 mA, 9V a 20 mA) e a queda de tensdo esperada no
cabo.

* Utilizar uma fonte de tensao de baixa impedancia danifica o SVI Il AP. A fonte de

corrente deve ser um verdadeiro dispositivo limitador de corrente de alta impedancia.
Uma fonte de corrente adequada permite explicitamente o ajuste da corrente, ndo da
tenséo.

* Ao conectar uma retransmissor se posi¢ao:
« Use os mesmos cabos de calibre que o circuito de controle de 4-20 mA.

 Certifique-se de que o sinal de retransmissao de posi¢ao esteja conectado a
placa de entrada analégica do sistema de controle.

 Certifique-se de que o circuito de controle esta ligado enquanto faz medi¢cdes com
um medidor.
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Configuragoes do SVI Il AP

Os Sistemas de Controle que usam sistemas de E/S a prova de explosao ou
convencionais devem ter uma tensao de conformidade maior que 9 V a 20 mA, incluindo
perdas de fiagdo. Consulte “Como Determinar uma Tensdo de Conformidade do
Posicionador SVI em um Sistema de Controle” na pagina 209.

Os sistemas de controle tipicos que usam métodos de seguranca intrinseca devem ter
uma tensao de conformidade maior que 17,64 V.

As configuragdes tipicas do sistema sao mostradas na Figura 42 na pagina 113, Esquema
de Instalacdo para Fins Gerais a Prova de Exploséao (EEx d) e na Figura 43 na pagina 114,
Esquema de Instalacao Intrinsecamente Segura. O posicionador da valvula digital do SVI
Il AP pode ser localizado em uma area de uso geral ou perigosa protegida por métodos a
prova de explosao (EEx d). Os diagramas de fiagao sao generalizados, a fiagcao real deve
seguir a secao de Instalacéo Elétrica do manual e os cédigos elétricos locais. O uso de um
comunicador portatil ou um modem HART® ndo é permitido em areas perigosas protegidas
por métodos a prova de explosao (EEx d). Na Figura 43 na pagina 114, o posicionador da
valvula digital do SVI Il AP esta localizado em uma area perigosa protegida por praticas de
fiacdo intrinsecamente seguras.

O SVI Il AP requer uma entrada elétrica de uma fonte de corrente de 4 - 20 mA. O sinal
de entrada do SVI Il AP pode conter um sinal de protocolo de comunicacdo HART® do
software ValVue e de um modem HART® ou de um comunicador HART® portatil. Como
o sistema de controle de processo, a fonte do sinal de entrada, esta localizado em um
local nao perigoso, a configuragado requer que uma barreira de seguranga intrinseca
seja colocada entre o sistema de controle de processo e o SVI II AP. Se o SVI I AP
estiver localizado em uma area perigosa com protecao intrinsecamente segura, ndo sera
necessaria uma barreira para uma instalacdo a prova de chamas. Alternativamente, o
sistema pode ser instalado como a prova de explosao/a prova de chamas.

O SVI Il AP pode se comunicar com um PC remoto executando o software ValVue por
meio de um modem conectado a porta serial do PC. O PC, que nao é intrinsecamente
seguro, deve ser conectado ao circuito no lado da area segura da barreira de seguranca
intrinseca se a valvula estiver localizada em uma area perigosa.

O SVI Il AP pode ser operado, calibrado, configurado e interrogado tanto usando os botdes
locais e o visor quanto por meio de um PC remoto executando o software ValVue, ou com
o0 comunicador HART® portatil. O SVI Il AP é sensivel a polaridade, portanto, o fio positivo
deve ser conectado ao terminal positivo (+) e o fio negativo, ao terminal negativo (-). A
reversdo da entrada nao causara danos, mas a unidade nao funcionara.
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Figura 42 - Instalacéo para Fins Gerais e a Prova de Exploséo
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Praticas de aterramento

Nunca deve haver mais de um ponto de aterramento para a blindagem da fiagao de sinal.
Normalmente o terra é conectado ao controlador ou na barreira de seguranga intrinseca.

Os parafusos de aterramento da caixa estao localizados na parte externa da caixa, na
parte inferior direita da tampa do visor e dentro da tampa. O revestimento € isolado de
todos os circuitos e pode ser aterrado localmente em conformidade com as normas
aplicaveis.

Se houver ruido ou instabilidade, defina o posicionador para o modo de operacao
MANUAL e posicione manualmente a valvula em toda a sua faixa. Se a valvula estiver
estavel no modo MANUAL, o problema pode ser ruido no sistema de controle. Verifique
novamente todas as conexdes de fiacdo e pontos de aterramento.

Tensdo em conformidade no modo de Corrente de impulso Unico

O SVI I AP requer 9,0 Va 20 mAe 11,0 V a 4 mA. Dispositivos inteligentes tipicos
requerem MAIS tensao em corrente mais alta. O controlador que fornece a corrente tem
MENOS tensao disponivel na corrente mais alta. O SVI || AP é notavel pelo fato de exigir
MENOS tensao em uma corrente mais alta, o que complementa a caracteristica da fonte
que exigir apenas 9 V a 20 mA. Consulte “Como Determinar uma Tensdo de Conformidade
do Posicionador SVI em um Sistema de Controle” na pagina 209.

OBSERVACAO Instalagbes com aterramento incorreto ou inadequado podem
causar ruido ou instabilidade no circuito de controle. Os
componentes eletronicos internos séo isolados do aterramento.
A ligacéo a terra do revestimento é desnecessaria para fins

funcionais, mas ligar a terra o revestimento podera ser necessario
para estar em conformidade com os codigos locais.

As Tabelas de 15 a 17 fornecem exemplos de vérias instalagédo de SVI Il AP
e calculam a tensédo de conformidade necessaria para fornecer 9 V a 20 mA.

Tabela 15 - Tens&o de Conformidade para Zener de Canal Unico com Cabo de 22 AWG

Tensdo no SVI II AP a 20 mA 9,0V
Queda na barreira Zener de canal Unico com resisténcia ponta a ponta 6,84 V
de 342 Ohms

Queda em cabo 22 AWG, 3000' de comprimento (30 Ohms por 1000") 1,8V
Queda no filtro HART® passivo 00V
Tens&o necessaria no controlador 17,64V

Concluséo: O sistema de controle deve ter uma tensao de conformidade igual ou
superior a 17,64 V, Entre em contato com o fornecedor do DCS para verificar a
conformidade.
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Tabela 16 - Tenséo de conformidade para isolador galvanico com cabo 22 AWG

Tensao no SVI Il AP a 20 mA 9,0V
Queda em cabo 22 AWG, 3000' de comprimento (30 Ohms por 1000 1,8V
Tensao necessaria no isolador 10,8V

Tensao disponivel do isolador classificada para conduzir 22 mA em 700 Ohm?! | 13,2V

Tens&o necessaria no controlador N&o aplicavel - o
isolador fornece a
energia

"Por exemplo, produtos MTL.

Concluséo: O problema de tensédo de conformidade nao esta presente porque o
isolador fornece toda a tensédo necessaria.

Tabela 17 - Tenséo de Conformidade sem Barreira com Filtro e Resistor HART®e Cabo 18

AWG

Tensao no SVI Il AP a 20 mA 9,0V
Queda no resistor de 220 Ohm 4,4V
Queda em cabo 18 AWG, 6000' de comprimento (12 Ohms por

; 0,6V
1000"
Queda no filtro HART® passivo 2,3V
Tensédo necessaria no controlador 16,3V

Concluséo: O sistema de controle deve ter uma tenséo de conformidade igual
ou superior a 16,3 V. Entre em contato com o fornecedor do DCS para verificar a
conformidade.

Tamanho do fio e conduite

As conexdes elétricas sao feitas na placa de terminais do médulo eletrénico, como
mostrado na Figura 31 na pagina 64. Os terminais aceitam tamanhos de fio de até
AWG 14. O posicionador é geralmente fornecido com duas entrada de conduite de
1/2” NPT. Adaptadores M20 estao disponiveis. Terminais de aterramento internos e
externos sao fornecidos para uso se o aterramento for necessario.

OBSERVAGCAO Quando uma barreira de seguranca intrinseca separa o SVI

Il AP do modem ou dispositivo portatil, deve ser usada uma
barreira compativel com HART®.
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Conformidade da camada fisica HART® do sistema de controle

Conformidade da camada fisica das comunicagcées com um SVI || AP requer um HART®
- compativel circuito de comunicagdes. O protocolo HART® especifica o nivel de ruido, os
requisitos de impedancia e a configuracao do circuito. O controlador ou placa de saida do
sistema de controle deve estar em conformidade com a especificacao da camada fisica.

Restricdes de impedancia

A comunicacdo HART® é baseada no dispositivo de fala gerando uma corrente alternada
AC sobreposta ao sinal de controle de 4 a 20 mA. Duas frequéncias sao geradas; 1200 Hz
representando o valor digital 1 e 2200 Hz representando o valor digital 0. O dispositivo de
escuta responde a tensdo gerada quando a corrente AC flui pela impedancia do circuito.
Para gerar uma tensao a partir de uma corrente, deve haver impedéancia. O protocolo
HART® requer que esta impedancia seja de pelo menos 220 Ohms nas frequéncias de
sinalizacéo de tom.

As fontes de corrente compativeis com HART® sao fornecidas com a caracteristica correta
de impedancia versus frequéncia. Em fontes de corrente ndo compativeis, pode haver um
capacitor de reducao de ruido na saida que diminui a impedancia em frequéncias mais
altas e, portanto, diminui a tensao de sinalizacao. Para ter certeza de que pelo menos

220 Ohms de impedancia é apresentado pela fonte de corrente, um resistor pode ser
adicionado em série com a fonte de corrente. Isso reduz a tenséo de conformidade efetiva
da fonte de corrente em 20 mA vezes o valor do resistor em série. Um resistor adicionado
€ desnecessario durante os testes com calibradores de corrente de alta impedancia, como
o calibrador de circuito Altek Modelo 334.

Restricdes de ruido

A comunicacdo HART® depende da conversao de duas frequéncias (1200 e 2200 Hz)
em valores digitais 7 e 0. O ruido pode causar erros na conversao. As boas praticas
convencionais de fiagdo, como o uso de cabo de par trangado blindado com a blindagem
aterrada em apenas um ponto, minimizam os efeitos do ruido.
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Requisitos de cabeamento e interconexdao

As interconexdes sao feitas usando cabos de par trancado blindados. A blindagem é
conectada ao terra em um Unico ponto. E comum aterrar no controlador ou barreira de
seguranga intrinseca. O SVI Il AP é fornecido com duas entradas de conduite de 1/2” NPT.
Adaptadores M20 estdo disponiveis. Terminais de aterramento internos e externos sédo
fornecidos para uso se o aterramento for necessario.

AVISO Instale o SVI Il AP de acordo com cédigos locais e
nacionais tanto em locais de area geral quanto de area
& de risco. A substituicdo de componentes pode prejudicar
a adequagéo para uso em um locais de risco.

OBSERVAGAO Os componentes eletronicos internos estéo isolados do

aterramento. O aterramento do caso é desnecessario para
fins funcionais. Pode ser necessario aterrar a caixa para
estar em conformidade com os cédigos locais.

Capacitancia vs. comprimento do cabo para HART®

O Grupo FieldComm® especifica os requisitos de capacitancia do cabo para preservar a
forca do sinal. Consulte os padrées para métodos de calculo detalhados.

CUIDADO Nao conecte um modem HART® e um PC a um circuito de
controle, a menos que o controlador seja compativel com
HART® ou tenha um filtro HART®. Pode ocorrer perda de
controle ou interrupgdo do processo se o circuito de saida do
controlador nao for compativel com os sinais HART®.

Filtro HART®necessario para determinados circuitos de saida do sistema de controle.

O SVI Il AP destina-se ao uso com todos os sistemas de controle. No entanto, 0s circuitos
de saida de varios dos principais sistemas DCS sao incompativeis com os tons usados
para os sinais HART®.

Vocé deve verificar se o DCS ou controlador funciona de forma confiavel com o protocolo
HART® , Quando o DCS é incompativel, um filtro externo HART® deve ser instalado entre
a fiacao de campo e a placa de saida. A MTL fabrica filtros HART® como um dispositivo de
16 canais montado em trilho DIN, composto por circuitos passivos que introduzem uma
queda de tenséo insignificante. Para obter informagdes adicionais, entre em contato com a
MTL.

OBSERVAGAO  Um circuito de controle deve ser compativel com HART®
ou ter um filtro HART® instalado. Entre em contato com o
m fabricante do controlador ou DCS. Consulte “Requisitos
do Filtro HART®” na pagina 129. deste manual para mais
informacdes.
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AplicacOes de faixa dividida

O SVI Il AP foi projetado para operar em configuracdes de faixa dividida, suportando

até trés valvulas de controle conectadas a uma Unica saida do controlador. A amplitude
minima da corrente de entrada para cada SVI || AP é 5 mA. Para cada posicionador, o
valor da faixa superior esta entre 8 e 20 mA e o valor da faixa inferior esta entre 4 e 14
mA. Por exemplo, trés dispositivos podem ser configurados com faixas de corrente de
entrada de 4 a 9 mA; 9 - 14 mA e 14 - 20 mA. A operagéao de faixa dividida com SVI Il AP
requer consideracao especial da tensao de conformidade. O SVI Il AP requer pelo menos
9,0 V. Dois SVI Il AP em série requerem pelo menos 18,0 V além das quedas de tenséo na
fiagdo e outros dispositivos em série. As fontes tipicas de corrente de saida do controlador
raramente fornecem 24 V, de modo que o sistema pode ficar sem tens3o. E possivel
aumentar a tensdo de conformidade do DCS usando uma fonte de alimentac&o de tenséo
com fiagdo em série,conforme mostrado na Figura 45 na pagina 124. A tenséo total do
circuito ndo deve exceder a classificacao para a fonte de corrente de saida do controlador.
Entre em contato com o fornecedor DCS para validar esta abordagem.

Consulte “Como Determinar uma Tensao de Conformidade do Posicionador SVI em um
Sistema de Controle” na pagina 209.

OBSERVAGAO Os componentes eletronicos internos estéo isolados do

aterramento. O aterramento do caso é desnecessario para
fins funcionais. O aterramento do caso pode ser necessario

para estar em conformidade com os codigos locais.
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Sistema de controle de circuito de saida multipla

120 | Baker Hughes

O ValVue oferece suporte a dispositivos HART® ,incluindo o SVI Il AP com enderegos de
sondagem diferente de zero e suporta multiplos SVI Il AP no mesmo circuito, para faixa
dividida.

Para habilitar este suporte:

1. Selecione Ativado no menu suspenso Modo de Corrente de Circuito.

2. Digite o Endereco de Sondagem na guia Configuragao Avangada > ldentificagdo do
Posicionador.

Os sistemas DCS oferecem varias saidas analogicas independentes acionadas pelo
mesmo sinal de controle para resolver o problema de tensao com posicionadores de faixa
dividida. O Uso de tais sistemas é recomendado para aplica¢cfes de faixa dividida. O
endereco HART® de cada SVI Il AP é 0.

Para mais informagdes sobre isso e como configurar Redes de Campo, incluindo a
configuragdo para comunicagbes HART® e FF, consulte a ajuda do ValVue Redes de
Campo.
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Isoladores

Outra solucao é usar um isolador de seguranca intrinseca para cada circuito, conforme
mostrado na Figura 44 na pagina 122. Varios fabricantes fazem isoladores adequados
projetados para uso com circuitos de saida HART®. O uso de um isolador IS permite que
até trés SVI Il AP sejam operados a partir de uma Unica saida DCS de 4 - 20 mA. Cada
isolador tem um requisito de entrada de tensao de conformidade baixa e uma capacidade
de saida de alta tenséo.

Até trés isoladores podem ser conectados em série a uma Unica saida do controlador e
cada um deles pode acionar um posicionador. Os isoladores sdo usados para fornecer
tensdo de conformidade e isolamento, mesmo em instalagées que nao requeiram
seguranca intrinseca. Consulte o fabricante para obter instrugdes de instalacao
detalhadas.

O endereco de circuito HART® de cada dispositivo deve ser definido como 1, 2 e 3 (ou
outros valores diferentes de zero) para permitir que um HART® primario reconheca cada
SVI Il AP quando conectado a todos os trés dispositivos no lado da area segura dos varios
isoladores. N&o use 0 para nenhum dos posicionadores. Um 0 faz com que os HART?®
primarios parem de procurar por posicionadores adicionais.
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Figura 44 - Faixa dividida com isolador
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Fonte de alimentag&o complementar

Outra abordagem é aumentar a tensao de conformidade do DCS usando uma fonte de
alimentacdo complementar (Consulte Figura 45 na pagina 124) com o SVI Il AP conectado
em séries com a fonte. Nao é pratico usar suprimentos complementares quando a
seguranga intrinseca € necessaria. As barreiras nao permitem tensdo adequada. Entre
em contato com o fornecedor DCS para verificar se o circuito de saida é compativel com
a tensao adicionada. A tensdo complementar deve ser igual a 9,0 V para cada SVI Il AP
adicional. Exceder os valores da tabela 18 causara danos se os fios de sinal entrarem em
curto-circuito.

Tabela 18 - Tensdo complementar para faixa dividida

Numero de SVI Il APs em um circuito atual Tens&o complementar maxima permitida

1 0
2 9,0VvCC
3 18,0 vCC

Verifique a fiagao e as conexodes

Para instalactes de faixa dividida, existem restricées adicionais no sistema de faixa
dividida:

o intervalo minimo deve ser de 5 mA; o valor da faixa superior deve ser de 8 mA a 20 mA,;
os valores da faixa inferior devem ser de 4 mA a 14 mA.

Use o seguinte procedimento para garantir que o sistema de faixa dividida do SVI Il AP
esteja devidamente alimentado:

e Conecte um voltimetro DC nos terminais de entrada.

e Para um valor de corrente de entrada entre 4 e 20 mA, a tensdo variaentre 11V e 9
V, respectivamente. Consulte “Como Determinar uma Tensdo de Conformidade do
Posicionador SVI em um Sistema” na pagina 209

» A corrente € lida no visor local ou com um miliamperimetro instalado em sériecom o
SVI I AP.

* Quando a tensao exceder 11V, verifique se a polaridade esta correta.

» Se atenséo for inferior a 9 V e a polaridade estiver correta, a conformidade da
tensdo dafonte de corrente é inadequada.

» Conecte um miliamperimetro em série com o sinal de corrente. Verifique se a fonte
pode fornecer 20 mA a entrada do SVI Il AP.

» Se nao for possivel atingir 20 mA, solucione o problema da fonte e configure.
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OBSERVAGAO Instalagdes com aterramento incorreto ou inadequado podem
causar ruido ou instabilidade no circuito de controle. Os
m componentes eletrdnicos internos estao isolados da ligacéo
a massa. A ligacéo a terra do revestimento € desnecessaria
para fins funcionais, mas ligar a terra o revestimento podera

ser necessario para estar em conformidade com os cédigos
locais.

Area néo perigosa

Fonte de
alimentacdo

Endereco HART =1

Fonte de _
alimentacdo

suplementar

(tensao) Placa de saida do

: sistema de
controle

Enderego HART = 2

Figura 45 - Faixa Dividida com Fonte de Alimentacao Suplementar - Nao Perigosa
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Praticas necessarias para instalagcfes a prova de exploséao

O SVI Il AP é fornecido com duas entradas de conduite com rosca. Toda a fiagao

deve ser instalada com conduite aprovado e vedacdes aprovadas ou com cabos e
prensa-cabos aprovados de acordo com os cédigos locais. A entrada do conduite ndo
utilizado é tampada com um bujao de tubo de Y2 NPT. O engate da rosca deve estar em
conformidade com os cédigos elétricos locais. A tampa deve ser sempre fixada antes da
aplicacdo de energia.

N&o conecte um dispositivo de comunicacdo HART® na &rea de risco. O uso do visor
local do SVI Il AP com botdes de pressao é recomendado quando os métodos a prova de
exploséo estiverem em vigor.

Esclarecimento da terminologia

Nos cédigos da Factory Mutual Research e da Canadian Standards Association, a prova
de exploséo significa 0 uso de gabinetes aprovados e cabos fechados por conduites, mas
em paises ATEX, esse método é chamado a prova de chamas. Nos paises ATEX, a prova
de exploséo significa a prova de chamas e intrinsecamente seguro.

Pratica recomendada para ambientes severos ou Umidos

O circuito do SVI Il AP é encapsulado para protecao contra atmosferas corrosivas. Para
evitar que a umidade danifique os componentes eletrénicos do SVI Il AP, use uma caixa
de juncao selada em ambientes tropicais ou de alta umidade. A fiagdo da caixa de juncao
para o SVI Il AP é selada por cabo flexivel com um prensa-cabos ou com um bocal e
rabicho, quando os codigos aplicaveis permitirem.

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manuteng&o do Masoneilan SVI Il AP | 125



Esta pagina foi deixada intencionalmente em branco.

126 | Baker Hughes © 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.



8. Comunicac6es HART®com seguranca
Intrinseca

Descricao geral

Quando um SVI Il AP é instalado em uma area perigosa classificada de acordo com os
codigos e normas aplicaveis de seguranca intrinseca, ha consideragdes de fiagcao para
uma operag¢ao bem-sucedida, além dos requisitos de seguranga, A escolha e aplicagédo de
barreiras de segurancga intrinseca requerem treinamento especial. Para obter informagdes
adicionais, consulte a MTL Instruments PLC Measurement Technology Limited: www.mtl-
inst.com ou a R.Stahl, Inc. www.rstahl.com.

Todas as instalac6es devem estar de acordo com os padrbes da planta e os codigos
elétricos locais e internacionais.

Existem trés tipos basicos de barreira:

» Barreiras de diodo Zener de canal Unico
» Barreiras de diodo Zener de canal duplo

* Isoladores galvanicos ativos

Para determinar se a instalac@o serd bem-sucedida com as comunicagbes HART®,
considere os requisitos do filtro HART® e a conformidade da barreira HART®
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Conformidade da barreira HART®

A barreira de seguranca intrinseca deve ser projetada para transmitir os sinais HART®
em ambas as direcdes. Tanto as barreiras passivas de diodo Zener quanto os isoladores
galvanicos ativos sdo oferecidos em conformidade com HART® Consulte o fabricante ou
consulte os documentos listados no final deste manual de instrugdes.

Area perigosa

Area ndo perigosa

SVIl AP Fonte de

alimentacgé&o

Canal unico
Barreira Zener

Resisténcia de
barreira

+

Filtro Placa de saida
HART do sistema de
controle
compativel com
HART

Figura 46 - Instalacao intrinsecamente segura com barreira Zener e filtro HART®
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Isolamento do canal de saida

O projetista do circuito de sinalizacdo onde o SVI Il AP seré instalado deve considerar as
8 regras de projeto nas Diretrizes de Fiacao (consulte “Diretrizes de Fiagao” na pagina 111
deste manual). Em particular, a interface de saida do sistema de controle tem canais de
saida analdgica que s&o galvanicamente isolados e compartilham um aterramento comum
ou séo separados do aterramento pelo transistor de controle de corrente ou resistor de
deteccao.

» Se as saidas forem isoladas, uma barreira de diodo Zener de canal Unico pode ser
usada.

» Se as saidas compartilham um aterramento comum, uma barreira de diodo Zener de
canal unico podeser usada.

» Se as saidas forem separadas do aterramento, sera necessaria uma barreira Zener
de canal duplo.

As saidas do controlador sdo separadas internamente do aterramento por um resistor

de deteccao de corrente ou um transistor de controle. Barreiras de canal duplo aplicam
resisténcia de ciclo excessivo e causam problemas de tenséo de conformidade. Um
isolador galvanico intrinsecamente seguro opera com todos os trés tipos de canais de
saida, isolados, aterrados ou separados do terra, e fornece tensao suficiente. O isolador
galvanico deve ser certificado pelo fabricante para ser compativel com HART® se as
conexdes HART® forem apoiadas no lado da area segura do isolador. Consulte a Figura
46 na pagina 128. Consulte o fabricante da barreira e do isolador para os dispositivos
classificados para uso com os parametros de identidade SVI Il AP |.S. em aprovagdes de
areas perigosas.”

Requisitos de filtro HART®

A interface de saida do sistema de controle deve permitir que as frequéncias HART®
coexistam com o sinal CC de precisado de 4 a 20 mA. Os circuitos que nao sao projetados
para HART® podem precisar de um filtro HART® Consulte o controlador ou o fabricante do
DCS para fazer a interface com um sistema especifico. As comunicagdes HART® podem
fazer com que um circuito de saida ndo compativel com HART® "cre mal, em alguns
casos. Em outros casos, os tons de comunicacdo HART® sdo desabilitados pelo circuito
de controle.

O SVI Il AP pode ser usado com circuitos de saida nao compativeis com HART®, mas a
funcionalidade de comunicacéo remota nao esta ativada.

Use botdes de pressao para toda a operacao e manutencdo. Se a manutencao remota for
desejada, sempre isole a valvula de controle do processo e desconecte o controlador ndo
compativel antes de conectar uma fonte de corrente para alimentagéo e um dispositivo
HART® primario.

Se um filtro HART® for necessario, sua queda de tensao deve ser considerada no calculo
da tensédo de conformidade.
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Area perigosa Area n3o perigosa

SVIII AP

Fonte de Fonte de
alimentacéo alimentacéo
IS Isolante
galvéanico

|
|
|
PEANELIm Ty,
%7 Filtro Compativel
\ }\ HART com HART
Sistema de
controle

Placa de
saida

Figura 47 - Instalacdo intrinsecamente segura com isolador galvanico

CUIDADO Nao conecte um modem HART® e um PC a um circuito de
controle, a menos que o controlador seja compativel com
HART® ou tenha um filtro HART®. Pode ocorrer perda de
controle ou interrup¢do do processo se o circuito de saida do
controlador ndo for compativel com os sinais HART®.

OBSERVACAO Um circuito de controle deve ser compativel com HART® ou ter
um filtro HART® instalado. Entre em contato com o fabricante
do controlador ou DCS. Consulte Filtro HART® necessario para
determinados circuitos de saida do sistema de controle.
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Uso de modem e computador em circuitos intrinsecamente
seguros

Muitos modems HART® que estao em uso hoje nao s&o aprovados para conexdes com
circuitos de controle intrinsecamente seguros. A maioria dos computadores portateis NAO
esta aprovada para uso em areas perigosas. Os modems podem ser conectados com
seguranca ao lado da area segura de barreiras e isoladores. Observe os requisitos para o
filtro HART®

Modem intrinsecamente seguro MACTek®

Ainterface VIATOR RS232 HART® [Eex ia] IIC esta em conformidade com os

Requisitos Essenciais de Saude e Seguranca relacionados ao projeto e a construcao de
equipamentos e sistemas de protecao destinados ao uso em atmosferas potencialmente
explosivas. Requisitos constantes do Anexo Il da Diretiva 94/9/EC (Diretiva ATEX)

do Parlamento Europeu e do Conselho, de 23 de margo de 1994. Consulte a MAC
TekMACTek® Corporation, http./www.mactekcorp.com/company.html para obter os
requisitos detalhados para uso seguro.

Aviso MACTek®.

"Este produto nao foi testado por nenhuma agéncia de certificagdo, como a Factory
Mutual, com jurisdicao fora da Unido Europeia para seguranca intrinseca. O produto pode
ser usado fora da Unido Europeia (por exemplo, nos EUA) sob a autoridade exclusiva

do comprador. A MACTek® nao faz reivindicagdes de adequacéao e nao oferece garantias
em relacao ao uso deste produto para conexao de PCs a circuitos que se estendem para
areas perigosas em paises fora da Unido Europeia."

N&o conecte um PC ou modem HART® a um circuito intrinsecamente seguro, exceto
no lado da area segura da barreira. Nao opere um PC em uma area perigosa sem
conformidade com os regulamentos locais e da fabrica.

Uso de comunicadores portateis em circuitos intrinsecamente seguros

AVISO Certifique-se de que qualquer comunicador portatil em uso
seja aprovado para uso em areas perigosas que usam
& praticas de seguranca a prova de explosao. N&o use
comunicadores portateis ndo aprovados, a menos que a

area tenha sido declarada segura (Permissao de Trabalho a
Quente).

Se um comunicador HART® for aprovado para se comunicar
com circuitos de controle intrinsecamente seguros em areas
perigosas. Leia o0 manual do produto antes de usar e observe
todos os avisos. Os parametros de entidade de seguranca
intrinseca devem ser adicionados aos parametros de entidade
SVI Il AP para determinar a adequacéo ao uso em qualquer
circuito intrinsecamente seguro. Observe as etiquetas no
comunicador portatil ou consulte o fabricante.
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9. Manual de operacao e manutencao

Principio de funcionamento

O posicionador de valvula digital eletropneumatico SVI Il AP recebe um sinal elétrico de
ponto de ajuste de posi¢cdo de um controlador ou outro dispositivo e compara o sinal de
entrada do ponto de ajuste de posicao com a posicdo da valvula. A diferenca entre o ponto
de ajuste de posicdo e o feedback de posicao € interpretada pelo algoritmo de controle de
posicdo. Isso é usado para calcular uma nova presséo de saida. Essa pressao de saida

é amplificada por um relé pneumatico que aciona o atuador. Quando a posi¢ao da valvula
estiver de acordo com o valor solicitado pelo sinal de entrada do ponto de ajuste da
posicao, o sistema se estabiliza sem nenhum movimento adicional do atuador.

PS
Corrente de
Entrada, 4 a
20mA Eletrdnicos Fomecimento de ar
Regulador
o 0 0 de fluxo
o Energia Controle de
posicdo PID P —_— Dupla agéo
= HART fan riear pneunilétic:o _\_
Ponto :e ajuste Comente P2
nc == para P2
e de posicao — conversor | P, aneraeas -
I | depressio : ]
. — DAL s s |
Caracteristicas
Diagnosti Sensor de e
iagnostico posicio 5
de efeito Hall | Py bereraiiimraiinainsaniny = i
magneticamente "
acoplado @

£
7

Sensor de pressdo
do atuador

Figura 48 - Diagrama de blocos com conversor I/P e sensor de pressao
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Descricéo fisica e operacional

O SVI Il AP est4 alojado em um invélucro de aluminio industrial, robusto, a prova de
intempéries e resistente a corrosao que foi projetado para operagao em areas perigosas,
conforme listado em 10 “Especificagdes e Referéncias” e 8 “Comunicagdes HART® com
Seguranca Intrinseca”. As conexdes elétricas sao feitas por meio de duas entradas de
conduite NPT de %",

As conexdes pneumaticas sao feitas por meio de duas portas NPT de 4".

Moédulo eletronico

O médulo Eletrdnico consiste em um circuito eletrénico encapsulado em um alojamento.
Os componentes eletrénicos incluem um multiplexador, A/D, D/A, sensor de temperatura,
sensor de efeito Hall de posicdo magnético, sensores de pressdo, um microcontrolador
e um circuito de gerenciamento/distribuicao de energia. Os programas que controlam o
posicionador de valvula digital SVI Il AP sdo armazenados em uma memodria flash que
permite o download de firmware atualizado.

Uma memodéria n&o volatil separada armazena informacdes de configuracao e resultados
de diagnosticos continuos. Os recursos de expansao incluem conectores para a adicdo do
visor local opcional com botdes de pressédo. Usando o algoritmo do posicionador
programado interno, a CPU calcula a saida necessaria com base nas informacdes
recebidas dos sensores de medicdo. O modulo base n&o possui componentes reparaveis
pelo usuério.

Sensor de posi¢cdo magnética

Um sensor sem contato usa um campo magnético para transferir a posigédo através da
parede do compartimento, sem penetracao, para detectar a posi¢ao da valvula. Um
dispositivo de efeito Hall, vedado dentro do compartimento eletrénico, detecta a rotacédo
de um conjunto magnético montado na extremidade do eixo de uma valvula rotativa ou em
uma ligacao acionada montada em uma valvula reciproca.

A saida do sensor Hall fornece o sinal de retorno de posi¢éo para o algoritmo de controle
de posicéo. O conjunto magnético € vedado do ponto de vista ambiental e é totalmente
externo ao compartimento do material eletrénico.(Consulte Figura 14 na pagina 45). O
sensor de efeito Hall tem uma faixa méxima de deslocamento de até 140° de rotagéo.

Retransmisséo de posicéao

O sensor de posicao também fornece, através do madulo eletrénico, leitura da posi¢ao
da valvula no visor opcional e comunicac¢do da posicdo da valvula através do protocolo
HART®

A opcao de transmissdo de posicao fornece um sinal de 4 - 20 mA proporcional a posicao
da valvula transmitido em um par separado de cabos. Um par de contatos pode sinalizar
limites de posicéo alta e baixa.

A retransmisséo 4-20 é isolada galvanicamente da entrada 4-20 na placa principal.
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Sensor de pressao

O sensor de pressao localizado no Modulo Eletrénico mede a saida do relé de acdo
simples. A medicao de pressao é exibida no visor local ou lida por um dispositivo de
comunicagdo HART®

Sensor de temperatura

Um sensor de temperatura esta localizado no médulo eletrénico e mede a temperatura
ambiente. Esta medi¢cdo € usada para fornecer compensacao de temperatura para 0s
sensores de posicdo e pressdo e outros componentes eletrénicos internos. A temperatura
€ lida por meio de um link de comunicacdo HART® para fornecer um aviso de temperatura
ambiente excessiva no posicionador.

Chaves de saida

O SVI Il AP comporta duas saidas de contato idénticas, SW n.° 1 e SW n.° 2 (chaves de
saida digital), que podem ser vinculadas logicamente a bits de status.

Os interruptores sao sensiveis a polaridade e devem ser conectados apenas a um circuito
CC. O terminal do interruptor (+) deve ser eletricamente positivo em relacdo ao terminal
(-). Se o terminal (+) for eletricamente negativo em relacao ao terminal (-), a chave
conduzira, independentemente do estado da chave.

Se o switch estiver conectado diretamente a fonte de alimentacao, a corrente sera
limitada apenas pela capacidade da fonte de alimentacédo e o switch podera ser
danificado.

Sem carga, quando o interruptor esta ligado (fechado) a tenséo externa diminui no
interruptor. Isso danifica o interruptor (Figura 49).

Queda total
de tensao "
ocorrendo Fonte de

5 Saida do .
através do €
interruptor g interruptor NAO PERMITIDO tens3o D

externa
(sem limite SVITAP &

de corrente) |-

Figura 49 - Desenho de instalag&o do interruptor sem carga: Configuragcao nao permitida

Notas gerais de configuragao

Esta secao discute as precaugdes necessarias ao configurar um sistema.
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DESLIGAR LIGAR

- - -
INTERRUPTOR 30 VCC max. <1V (tensao de saturagao do
interruptor)

< 0,200 mA (corrente de

INTERRUPTOR'! . 1 A méx.
vazamento do interruptor)
CUIDADO A conexao de polaridade incorreta resulta em uma
conexéo efetivamente fechada.
CUIDADO Consulte pessoal qualificado para garantir que 0s

requisitos elétricos do interruptor sejam atendidos.

A tensdo maxima que pode ser aplicada as saidas da chave digital € 30 VCC. Este é
um parametro de circuito aberto (o interruptor digital se encontra em estado aberto). Em
condicdes de circuito aberto, a corrente de comutagao sera menor que 0,200 mA.

A classificagdo maxima de corrente do interruptor € 1 A. Quando o interruptor esta
LIGADO, a tensao tipica do interruptor é < 1V.

Quando a chave esté ligada (fechada), a tensao externa deve cair sobre a carga (Figura
50).

CUIDADO A carga deve ser projetada de forma que a corrente no circuito
seja de < 1 A o tempo todo. Alguns dispositivos de terceiros,
como lampadas incandescentes ou solenoides, requerem
protegcéo contra sobretensdo e contra EMF para evitar picos de
tensao.
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Carga indutiva, solenoide, configuragido de lampadas incandescentes

A carga € projetada para limitar a corrente atraves do interruptor para < 1 A.

CARGA
Se a carga for indutiva (solendide, lampada
incandescente etc ), instale um diodo Freewheel ou
] Flyback para evitar que os picos de tenséo de EMF
+ 1 danifiquem o circuito e
i . Fonte de
Saida do interruptor SVI Il AP: = tensio
1V com interruptor LIGADO
externa

Figura 50 - Desenho da instalagido do interruptor: Configuragao correta com carga

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manuteng&o do Masoneilan SVI Il AP | 137



Configuracoes dos sistemas de controle distribuido

Esta secao fornece orientagdes para a configuragao em um aplicativo DCS. A Figura 51

fornece dois desenhos generalizados que cobrem as aplicagdes DCS para garantir a
seguranca do interruptor.

Op¢ao de fiacao n.° 1
Adicione um resistor para
carregar com resisténcia =30
(incluindo a resisténcia do fio)
T +
Afonte de energia pode
Interruptor ser parte da placa
SVI DCS/PLS. Requisitos de
fonte de energia: V = 30V, "
O polo negativo do interruptor deve ser conectado diretamente ao polo negativo da fonte de energia
Op¢ao de fiagao n.° 2
Adicione resisténcia
dimensionada para limitar a
corrente de pico (in-rush) a
<50 mA.
F +
Int ’E A fonte de energia pode
nterruptor ser parte da placa
Svi DCS/PLS. Requisitos de
fonte de energia: V < 30V.
Qualquer carga. A fonte de alimentag&o néo
= esta diretamente conectada ao interruptor.
A carga pode ser um circuito dentro da
placa DCS/ PLS, entre a fonte de energia
e o interruptor.

Figura 51 - Opgdes de fiagdo dos interruptores DCS

Consideragées sobre a configuragao

e Um valor tipico para um cabo 24 AWG é de aproximadamente 0,025 Ohm/pé (consulte a Opc¢éao
de fiagao n° 1).

» Se a barreira IS for uma combinacgéo de fusivel, resistor e diodo Zener, a conexao sera
mostrada na Opgéao n° 2. A barreira deve ter resisténcia adequada para limitar a corrente de
irrupgao, pois o fusivel ndo pode limitar a corrente de irrupgéo (consulte a Opgao de fiagao 2).
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Configura¢oes do interruptor

As duas chaves de saida digital podem ser abertas ou fechadas em resposta a estas
condicoes:

0. Posicao Sempre Normal - o interruptor permanece em sua posi¢ao padrao. As duas
chaves de saida digital podem ser abertas ou fechadas em resposta as condicbes
detectadas. A configuragédo padréo € Posi¢cdo Sempre Normal, onde o normal é
fechado, o que significa que o interruptor ndo comutara em nenhum deslocamento da
valvula. Para ativar o interruptor em uma determinada posicao da valvula, configure o
interruptor Limite Inferior da Posig&o ou Limite Superior da Posigéo.

1. A Prova de Falhas - o interruptor é ativado quando o SVI Il AP esta no modo & prova
de falhas.

2. Redefinicdo - o interruptor € ativado sempre que ocorre uma reinicializacéo e o
interruptor permanece ativado até que o status do SVI Il AP seja apagado.

3. Erro de Posic¢éo - o interruptor é ativado sempre que ocorre um erro de posicao e é
desativado quando a posigao volta a posigao correta.

4. Fechamento Hermético Ativo - o interruptor € ativado sempre que o dispositivo esta
em fechamento hermético (o fechamento hermético esta ativado e a posicéo da
vélvula é inferior & posi¢éo de fechamento hermético). Para ATO, o SVI Il AP pode
nao fechar a valvula completamente. A fungcéo de Fechamento Hermético deve ser
empregada para garantir o fechamento hermético.

5. Limite Inferior de Posicéo - o interruptor é ativado sempre que a posicao da valvula for
menor que a configuragao de posi¢ao deste controle do interruptor.

CUIDADO Se o Limite Inferior de Posicéo e o Desligamento
Hermético forem usados, o Limite Inferior de
Posicdo deve estar acima do Desligamento
Hermético.

6. Limite Superior de Posic&o - o interruptor € ativado sempre que a posi¢cao da valvula
for maior que a configuracao de posicao deste controle do interruptor.

CUIDADO Se forem usados o Limite Superior de Posicéo e a
Abertura Total Acima, o Limite Superior da Posi¢céo
devera estar abaixo da Abertura Total Acima.

7. Modo Manual - o interruptor é ativado sempre que o SVI Il AP estiver no modo
Manual.
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OBSERVACAO Os contatos ficam ABERTOS quando o SVI Il AP néo esta ligado

e podem ser configurados (por meio do DTM ou DD) para serem
abertos ou fechados quando o sinalizador € ativado apos a

inicializacao.
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Mdédulo pneumatico

O modulo pneumatico consiste em um conjunto de I/P e Relé.

Conversor de corrente para pressao, I/P

O I/P converte um sinal de corrente em um sinal de pressao da seguinte maneira. Uma
bobina fixa cria um campo magnético proporcional a corrente aplicada. O campo puxa
magneticamente uma flexdo em direcdo a um bico para aumentar a pressao na flexao.
A presséao na flexdo aumenta em resposta a um aumento na corrente da bobina. O
encapsulamento da bobina oferece protecdo contra 0 meio ambiente.

Relé pneumético de acdo simples

SVIITAP

O relé pneumatico de agao simples amplifica a pressao do I/P e aumenta o fluxo de ar
conforme necessario para um desempenho estavel e responsivo do atuador. O relé de
acao simples opera em qualquer presséo de alimentagao de pelo menos 5 psi (0,345 bar,
34,5 kPa) acima da pressao do atuador necessaria, até 100 psi (6,9 bar, 690 kPa).

Conversor de Corrente I/P para Pneumético

(Amplificador
k Pneumatico)

Ventilac&o
Figura 52 - Médulo pneumatico SVI Il AP com Relé de Acado Simples
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SVI Il AP Alto Fluxo

O relé pneumatico de agao simples amplifica a pressao do I/P e aumenta o fluxo de ar
conforme necessario para um desempenho estavel e responsivo do atuador. O relé de
acgao simples opera em qualquer pressao de alimentacao de pelo menos 5 psi (0,345 bar,
34,5 kPa) acima da pressdo do atuador necessaria, até 100 psi (6,9 bar, 690 kPa).

Conversor de Corrente I/P para Pneumético

Relé
Ventilagao (Amplificador Pneumatico)

Figura 53 - Modo pneumatico de alto fluxo do SVI Il AP com relé de agao simples
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Relé pneumaético de acéo dupla

O relé pneumatico de acao dupla amplifica a pressao do I/P e fornece um par de sinais
de saida de alto fluxo para operar um atuador de cilindro de agao dupla. O relé de acao
dupla opera em qualquer pressao de alimentagéo de pelo menos 5 psi (0,345 bar, 34,5
kPa) acima da pressao necessaria do atuador, até 150 psi (10,35 bar, 1035 kPa). As duas
pressdes de saida podem ser balanceadas por meio de um conjunto de assento ajustavel.
A média das duas pressoes € ajustada para igual a 70% da pressao de alimentagdo. O
relé de acao dupla é classificado para pressao de alimentacao de até 150 psi (10,35 bair,
1035 kPa).

Conversor de corrente I/P para pneumatico

Mandmetro de
saida 2

Relé de acdo
dupla

Ventilagao .
Manémetro de
saida 1

Mandmetro de
alimentacédo

Entrada de alimentacé&o .
Saida 1 "ACT 1"

Saida 2" ACT 2"

Figura 54 - Relé pneumatico de acéo dupla

Equilibrio de presséo de alimentagdo de acdo dupla

Apbs a instalagdo no atuador, defina a presséo de alimentac&do de acordo com as
especificacdes do atuador. Ndo exceda a pressdao nominal maxima do atuador. O relé de
acao dupla é ajustado na fabrica e definido para 70% da presséo de alimentacéo. Se for
necessario ajuste, consulte a fabrica.
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Slots de sangria SVI Il AP D/A

Esta secdo mostra as ranhuras de sangria onde vocé normalmente esperaria ver a
exaustdo da unidade. As ranhuras estdo marcadas em vermelho na placa de roteamento
na Figura 55 com o relé, I/P e todas as outras pecas removidas. A Figura 56 relaciona os
destaques em caixa vermelha na Figura 55 a uma unidade completa.

Figura 55 - Slots de sangria na placa de roteamento de ar

144 | Baker Hughes © 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.



Figura 56 - Ranhuras de sangria na unidade completa

Visor e botdes de pressao opcionais

O visor e os botdes opcionais sdo montados na placa de cobertura do SVI Il AP. Os trés
botdes de pressdo operando em conjunto com o visor permitem a leitura e modificagao
dos parametros de operagdo do instrumento sem um PC ou um comunicador portatil
HART® Esses interruptores executam fungdes genéricas - Aumentar, Diminuir e Aceitar
movendo-se em uma estrutura de menu convencional, consulte “Usando as Interfaces
Digitais” na pagina 69. Os interruptores sao operados em um ambiente perigoso sem
comprometer o gabinete a prova de chamas.

Manutencao e reparo do SVI Il AP

O SVI Il AP foi projetado com base em um conceito modular. Todos 0s componentes sao
intercambiaveis, permitindo uma troca facil e rapida.

Os Uunicos procedimentos de manutencgéo recomendados para o SVI Il AP s&o:

* Remover e instalar a tampa para atualizagéo do visor
* Remover e instalar o modulo I/P

» Remover e instalar o relé pneumatico

ADVERTENCIA N&o remova a tampa do instrumento ou conecte a um circuito

elétrico em uma &rea perigosa, a menos que a energia seja
& desligada
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Reparo

A substituicdo do relé pneumatico, I/P e tampa (com ou sem visor) € o Unico reparo de
campo permitido.

Apenas o pessoal de servigo qualificado tem permissao para fazer reparos.

Somente pecas fornecidas pela fabrica sdo permitidas. Isso inclui ndo sé os principais
conjuntos, mas também os parafusos de montagem e os anéis de vedacdo. Nao séo
permitidas substituicbes com pegas que nao sao da Masoneilan.
Ferramentas necessérias
» Chave sextavada de 5 mm

* Chave sextavada de 3 mm

Instalagdo e remocéao da cobertura da tela

A tampa do visor (mostrada na Figura 57) é fornecida como uma opcao para o SVI i
AP. Se vocé tem um SVI Il AP com uma tampa solida e deseja fazer um upgrade para
uma tampa de visor, siga as instrucdes abaixo para remoc¢ao e instalagéo.

Remocéao datampa do visor do SVI Il AP

Para remover a tampa do visor do SVI Il AP:

1. Usando uma chave sextavada de 5 mm, desaparafuse os quatro parafusos ao
redor do perimetro da tampa do SVI Il AP.

2. Levante a cobertura do posicionador.

Visor
Tampa

Tampa
pneumatica

Figura 57 - Tampas do visor e pneumética do SVI Il AP
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Instalacdo da tampa do visor do SVI Il AP

OBSERVAGAO Depois de substituir a tampa do visor do SVI Il AP vocé

m deve ligar a unidade (consulte Ligar o SVI || AP na pagina
66).

A tampa do visor de reposi¢ao é enviada com um cordao, para evitar que o cabo (que

se conecta do visor a placa de terminais) se quebre. O cordao deve ser inserido sob o
parafuso no canto inferior esquerdo que prende a placa de terminais ao compartimento do
SVI I AP.

Para instalar a cobertura;:

1. Instale o corddo de seguranca e aperte o parafuso a 5 pol-Ib (0,565 N-m).

2. Usando a chave sextavada de 3 mm, remova o parafuso do canto inferior esquerdo,
conectandoa placa de terminais ao compartimento do SVI Il AP.

Conecte o cabo da tela ao conector do LCD no painel de terminais.

Certifique-se de que a gaxeta se encontra na ranhura do alojamento.

Coloque a cobertura sobre os suportes dos parafusos.

Aperte os quatro parafusos com a chave sextavada de 5 mm.

N o g M w

Depois de instalar o novo visor, ligue a unidade (consulte “Ligando o0 SVI Il AP” na
pagina 66).

OBSERVAGAO  Atampa do SVI Il AP é um componente critico para
a segurancga em areas perigosas. Para garantir um
m funcionamento seguro, as superficies planas da cobertura
e 0 alojamento devem estar limpos e totalmente livres de
particulas ou deformacgfes. Nao deve existir nenhum espaco

entre o compartimento e a cobertura. O valor de torque é de
50 pol-Ib (5,65 N-m).

Garanta que:
» A gaxeta esteja assentada na ranhura no flange do compartimento.
* Nenhum fio ou cabo de retencéo pode ficar preso sob o flange da tampa.
» Aarea do flange nao esta corroida e a superficie ndo apresenta marcas.

» Os quatro parafusos da tampa estejam firmemente apertados a 50 in-Ib (5,65 N-m).
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Remocgao e Instalagdo do Médulo P

Antes de remover 0s componentes pneumaticos, € necessario remover a tampa do
modulo eletrdnico (consulte “Removendo a tampa do visor SVI Il AP” na pagina 146) e a
tampa pneumatica primeiro.

Nao remova o médulo I/P em uma area perigosa, a menos que a energia esteja
desconectada. A aplicagao de mais de 1,6 mA ao motor I/P pode danifica-lo
permanentemente.

O I/P é montado rigidamente em uma luva de passagem de fio que é um componente
critico para o servigco a prova de explosao. Tenha cuidado para deslizar a manga do
modulo pneumatico sem aplicar tenséo sobre ele.

Remocgao da tampa pneumatica AP e alto fluxo

Para remover a tampa do SV! Il AP:

1. Usando uma chave sextavada de 3 mm, remova os seis parafusos ao redor do
perimetro da tampa.

2. Levante a tampa e separe para reinstalacao.

Para remover a tampa pneumatica do AP de alto fluxo:

1. Usando uma chave sextavada de 3 mm, remova os quatro parafusos ao redor do
perimetro da tampa (Figura 58 ou Figura 59).

Figura 58 - Parafusos da tampa pneumatica: Alto fluxo
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>

Figura 59 - Parafusos da tampa pneumatica: AP (quatro mostrados)
2. Levante a tampa e reserve para instalacao.

Remocéo do médulo I/P
Para remover o médulo I/P :

1. Desconecte o fio I/P da placa de terminais.

2. Usando uma chave sextavada de 3 mm, remova os quatro parafusos ao redor do
perimetro do médulo I/P.

Figura 60 - Modo pneumatico de alto fluxo do SVI Il AP com relé de agao simples

3. Levante o modulo do posicionador.
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Instalacdo do médulo I/P

Para instalar o médulo I/P :
1. Coloque o médulo na area designada no posicionador.

2. Usando uma chave sextavada de 3 mm, desaparafuse os quatro parafusos ao redor
do perimetro da tampa do médulo I/P

Substitua o conector do fio I/P na placa de terminais.

4. Substitua a tampa do visor (consulte “Instalacéo da tampa do visor SVI Il AP” na
pagina 147). Garanta que:

» O fio nao é danificado ao ser passado pelo compartimento.
* Um unico anel O-ring esta instalado na luva do fio e ndo esta danificado.

» Os quatro parafusos de retencao estdo apertados e com torque de 15
pol-lb (1,7 N-m).

» Alinsercao da luva do fio através o compartimento ndo requer forga.

Instalagdo da tampa pneumatica
Para instalar a tampa:

1. Coloque a cobertura sobre o médulo pneumatico.

2. Usando uma chave sextavada de 3 mm, instale os seis parafusos ao redor do
perimetro da tampa e aperte com torque de 8 pol-Ib (0,9 N-m).

Remocéao e instalagéo do relé
Para remover o relé pneumatico:

1. Usando uma chave sextavada de 3 mm, desaparafuse os trés parafusos ao redor do
perimetro do relé.

2. Levante a tampa do posicionador.

Instalagao do relé
1. Coloque o relé na area designada no posicionador.

2. Usando uma chave sextavada de 3 mm, instale os trés parafusos ao redor do
perimetro do relé.

Garanta que:

1. Os cinco anéis de vedacéo estao sentados na base do relé e ndo estao
danificados.

2. Os trés parafusos de montagem sao apertados com um torque de 15 pol-lb (1,7 N-m).

OBSERVAGAO Quando tiver concluido a manutenc&o no relé pneumatico,

€ necessario reinstalar a tampa pneumatica. Consulte
“Instalacdo da Tampa Pneumaticas” na pagina 150.
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Ajuste do zero I/P

O Zero |/P é calibrado na fabrica antes do envio. Se houver um problema com o Zero I/P,
entre em contato com seu representante.

Conectando componentes ao médulo eletrénico

Se for necessario remover e instalar qualquer componente do SVI Il AP, pode ser
necessario reconectar o componente ao Modulo Eletrénico do SVI Il AP através da Placa
de Terminais do SVI Il AP. Consulte “Fazendo Conexdes com a Placa de Terminais” na
pagina 65 deste manual para obter instrugdes.

Reparos por substituicao

O uso de ValVue e do reparo por substituicdo € o método mais rapido para fazer a
manutencdo de um SVI Il AP. Consulte o manual de instru¢gbes do ValVue para obter
detalhes sobre o upload e download de arquivos de configuragao. Faga o upload de todas
as informacgdes de configuracao do posicionador instalado para o ValVue, entao instale

0 posicionador substituto e faca o download do arquivo de configuragdo na unidade
substituta. Execute PARADAS e Ajuste Automatico, e o reparo estara concluido. O
posicionador que foi removido pode ser recondicionado e reutilizado.

OBSERVAGAO A substituicdo de componentes pode anular as

m aprovacOes de seguranca.
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Diagndstico interno

O SVI Il AP realiza autodiagnésticos internos e verificagdes de hardware. Quando o
ValVue, ou HART® portatil, ou o visor local indicar que ha mensagens de erro, anote-as
para solucionar o problema

Modo A PROVA DE FALHAS

Varios dos testes de diagnostico interno colocam o SVI Il AP no modo A PROVA DE
FALHAS se os erros continuarem por um tempo predefinido. Quando o SVI Il AP entra
em A PROVA DE FALHAS, a véalvula é conduzida para sua posi¢éo a prova de falhas.
Permanece nessa posicao até que um técnico libere a causa do erro e reinicialize o
instrumento. A Reinicializagéo € realizada de duas maneiras:

« Conecte um modem HART® e o ValVue e clique no botdo de REDEFINICAO, ou
ou
» Desligue e ligue a energia.

Para evitar que a valvula se mova apds a redefinicao, coloque o controlador em manual

e defina oponto de ajuste da posigcao da valvula para a posi¢ao a prova de falhas 0% se
ATO, 100% se ATC. Vocé pode definir um caso especial de A PROVA DE FALHAS. Voceé
pode definir uma faixa de erro de posigdo e um tempo de erro de posig¢ado 2 que forgca a
valvula a sua posicéo a prova de falhas se o erro de posicdo exceder a faixa por um tempo
maior que o tempo 2. Isso pode ser usado em circuitos criticos para for¢ar o processo a
desarmar se o posicionador ndo for capaz de controlar a valvula.
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Atualizar o firmware

O SVI Il AP esta equipado com uma Meméria Flash regravavel e nao volatil para
armazenamento de programas. O firmware pode ser atualizado a medida que melhorias e
avancos sao feitos nos programas incorporados que operam o SVI Il AP. As melhorias de
firmware para o SVI Il AP podem ser obtidas entrando em contato com a fabrica.

A Figura 61 mostra a etiqueta na parte inferior da unidade com a revisao do firmware
(caixa vermelha).

Figura 61 - Adesivo do Corpo

As versodes de firmware podem ser visualizadas usando o:

* SVIII AP DTM na guia Informagdes do Dispositivo A revisdo do firmware é:
Hardware Rev. Trans Cmd Rev.Software Rev.

» Portatil selecionando Online > Configuragao do Dispositivo > Configuragao >
Informagdes do Dispositivo.

Certas@ versdes de firmware permitem que o dispositivo opere em varios dispositivos
HART versdes como as seguintes:

e Firmware 3.2.3/4.1.1 — compativel com HART® 5 (3.2.3) e HART® 6 (4.1.1)
» Firmware 3.2.5/5.1.1 — compativel com HART® 5 (3.2.5) e HART® 7 (5.1.1)
» Firmware 3.2.7/5.1.3 — compativel com HART® 5 (3.2.7) e HART® 7 (5.1.3)
e Firmware 3.2.8/5.1.4 - compativel com HART® 5 (3.2.8) e HART® 7 (5.1.4)

Ferramentas requeridas
* Modem HART®
» PC/notebook com Windows® 7 ou posterior, 4 GB de RAM
* Assistente SMARTSs Ver. 3.X

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manuteng&o do Masoneilan SVI Il AP | 153



Instalando atualizagdo do firmware

Recomenda-se que a configuragao seja carregada e salva antes do procedimento de
instalagédo. Siga as instrugdes do ValVue para salvar a configuragao antiga. Siga as
instrucdes detalhadas incluidas na atualizagéo do software usando o Assistente SMARTS.

Quando a manutenc¢do estiver concluida, reinstale o posicionador e execute o
procedimento de verificagdo detalhado em “Instalacdo e Configuracdo” na pagina
31. Consulte a fabrica para obter servigos de atualizacéo de firmware. O ValVue é a
ferramenta recomendada para reconfiguragdo completa. Consulte “Configuracéo e
Calibracdo Usando Botbées” na pagina 93.
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Preparando-se para contactar o apoio ao cliente ou para
devolucéo do produto

Preencha o formulario de duas paginas abaixo antes de entrar em contato com o suporte
ou antes do envio da devolugéo.

Produtos Baker Hughes Masoneilan

Digital Products
Material Return Authorization
. Phone Number +1 888-784-5463
Technical Support Email Address svisupport@bakerhughes.com
MRA Guidelines [] Complete the following Material Return Authorization Questionnaire.
[]1 Email the form to the SVI Help Desk Representative for an MRA Number.
[] Decontaminate the unit and provide an MSDS (Material Safety Data Sheet).
FIRT #: / MRA#:
Warranty Claimed YES | NO ]
1 | Date: Authorized By: Original Sales Order:
2 | Plant of Origin Jacksonville [] | Deer Park []]| other ]
Other: ]| Fup 1| sviiap ]
3 | Product
SVi1000 [] | SVINESD ] | SVIFF |
Part Number: Serial Number:
5 | With Display ‘ [ | Remotely Mounted ‘ O
6 | Datesin Service: Date of Field Issue:
Masoneilan O
7 | Actuator Model Size
Other ]
8 | Spring Range: Air Supply - Pressure / Dew point: /
Sales Representative Information End User Information
Sales Rep. Name Company Name
9 | Address Address
Contact Contact
Phone Phone
Field Issues
Troubleshooting Guide Complete [] | Find Stops Failed |
No Communication Go to page 2: [ 1 | Auto Tune Failed & Manual Tuning Failed L]
10 | No Communication using a Handheld [] | Unstable Output (Cycling) L]
No Pneumatic Output [] | Output Saturated to Supply Il
SV Display Functional [ | Unit in Failsafe Mode O
Erratic Valve Positioning [] | Failsafe Fault
11 | Additional Information:
> Warranty Authorized By: Estimated Warranty Cost:
Authorized By: Date:
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Produtos Baker Hughes Masoneilan
Detalhes do Problema de Campo: N&o Comunicagéo

N&o se comunicou com o qué?

Portatil
PC com software em execu¢do? Qual software
DCS executando qual software? Tipo de DCS: Software:

Envie a foto da fiagao usada para comunicacao
Detalhes FF: Enderecgo de Barramento para SVI FF em DTM ou DCS:
Para Portétil, que tipo de dispositivo portatil?  Qual é a versado DD no dispositivo portatil:

O SVI foi vendido em uma nova valvula de controle construida na fabrica da GE? [ ] Sim[ ] N&o. Se sim:

Nome da fabrica:

Data de envio da valvula:

Numero de série da valvula:

Ordem de Venda para valvula de controle:
Forneca uma folha de especificagdes para a valvula de controle
Informagdes do usuario no final na pagina 1:

Numero da etiqueta da valvula:

O posicionador foi enviado da GE desmontado: [ ] Sim Nome do local da GE que enviou o posicionador:

O representante montou o posicionador na valvula de controle e na valvula de controle e enviou com SVI Il AP? Forneca detalhes
da valvula de controle, bem como a data do primeiro uso do SVI Il AP. A data do primeiro uso do SVI Il AP é a data quando
selecionada do estoque de REP e montada na valvula de controle no representante

Fornega também a data em que a valvula de controle foi colocada em servigo pelo cliente.

Incluir:
* Relatdrio de configuragao do posicionador do software ValVue.
* Relatério de diagndstico de teste de etapa de 25% de 2 vias do ValVue.
*  Temperaturas minimas/maximas do ambiente de instalagdo quando ocorreu o problema de campo.
* Fotografias da instalagdo (mostrar toda a valvula de controle).
* Arquivo ValSpeQ para nova valvula de controle ou registro ValKeep para valvula reparada.

Se o SVI for uma versao de diagnoéstico padrao, execute também o teste de etapa manual e preencha a tabela "Posicionador
Testado" abaixo:

Esperado — Bom Posicionador Posicionador testado s/n
Posicao da Posicédo da
sinal mA valvula P1 sinal mA valvula P1
0 aberto 0
4 aberto 4
8 25% fechado 10 8
12 50% fechado 12 12
16 75% fechado 15 16
20 100% fechado 20 20
16 75% 15 16
12 50% 12 12
25% fechado 10 8
100% aberto 0
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10. Especificacoes e referéncias

Especificagoes fisicas e operacionais

Esta secao apresenta as especificagdes fisicas e operacionais do SVI Il AP. As
especificagdes estao sujeitas a mudangas sem aviso prévio.

Tabela 19 - Especificagcoes ambientais

Limites de temperatura
operacional

-58° F a 185° F (-50° C a 85° C)

Limites de temperatura de
armazenamento

-58° F a 200° F (-50° C a 93° C)

Efeito da temperatura

< 0,005% /° F tipico; -40° F a 180° F (< 0,01% /° C tipico; -40° C a 82° C)

Efeito da presséo de
alimentacéo

0,05% por unidade psi (0,73% por unidade de bar)

Umidade relativa

10 a 90% sem condensacao

Efeito de umidade

Menos de 0,2% ap6s 2 dias a 104° F (40° C), 95% de umidade relativa.

Resisténcia de isolamento

Mais de 10 G Ohms a 50% UR.

MTBF

49 anos com base no calculo do manual MIL para pecas eletrénicas e dados
de campo em pecas mecanicas

Compatibilidade eletromagnétical
Eletrostatica

Descarga eletrostéatica - Sem efeito com nivel de descarga de contato de 4kV
e nivel de descarga de ar de 8 kV (IEC 1000-4-2)

Interferéncia de radiofrequéncia — Menos de 0,2% a 10 volts por metro (EN
50140)

Burst rapido transiente

Nenhum efeito a 2 kV (bragadeira de acoplamento IEC 1000-4-4).

Influéncia de vibragao
Medida na carcaca do SVI Il AP

4 mm a 5 - 15 Hz - Insignificante
2 G al5-150 Hz - Menos de 2% de intervalo
1 G a 150 - 2000 Hz - Menos de 2% de intervalo

Influéncia do campo magnético

Insignificante a 30 A/m (EN61000-4-8)
CE MARK certificado para EN50081-2 e EN50082-2
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Tabela 20 - Especificagoes operacionais

Precisado +/- 0,5% (tipico +/-0. 10% ou menos) do intervalo
completo

Histerese e faixa morta +/- 0,3% de intervalo total

Repetibilidade +/- 0,3% de intervalo total

Conformidade +/- 0,5% de intervalo total

Desvio inicial Menos de 0,02% na primeira hora

Desvio de longo prazo Menos de 0,003% ao més

Limites de deslocamento de posi¢éo Rotativo: 18 - 140°

Reciproco: 0,25”- 2,5 (6 mm - 64 mm)
Observagao: Acima de 2,5” (64 mm), consulte a fabrica
para obter instru¢cdes de montagem.

Caracteristicas de fluxo Linear
Aplicado além da caracteristica inerente da valvula de |Porcentagem igual (de 50:1 ou 30:1)
controle. Camflex

Abertura rapida (inverso de 50:1 porcentagem igual)
Configuravel pelo usuario
Fechamento total (0-20% da entrada)

Ajuste automatico Ganho proporcional: 0 a 5, exibido como 0 a 5000
O SVI Il AP realiza a determinagéo automatica dos Tempo integral: 0 a 100 segundos - exibido como 0 a
parametros de controle ideal do posicionador da 1000 (1/10s)

valvula. Além de P, |, D, o algoritmo de posicéo usa Tempo derivado: 0 a 200 milissegundos
amortecimento, simetria para exaustio e constantes | £0na morta: 0 a +/- 5% (0 a 10% de faixa morta)
de tempo de enchimento, zona morta e parametros Padj: +/- 3000 (depende de P)

de caracterizacdo de magnitude O Ajuste automatico | Beta (fator de ganho néo linear: -9 até +9

é otimizado para alteragdes com incrementos de 5% | 1émpo de curso: 0 a 250 segundos

com superagcao insignificante. Apds a conclus&o do Coeficiente de compensagao de posicao: 1 até 20
processo de Auto Tune, vocé pode ajustar ainda mais | mpulso: 0 até 20

os parametros de ajuste do posicionador para valores
mais conservadores ou mais responsivos.

Ajuste de posicdo totalmente aberta 60 a 100% da parada real
Tempo de inicializacédo (sem energia) Menos de 200 ms

Corrente minima para manter HART® 3,0 mA

Mapeamento HART® comando #3 Sinal de entrada HART® 4-20 mA

PV = Posicao da valvula, 0-100%

SV = Pressédo do atuador (P1-P2) (N/A para versao de
diagnostico padrédo; unidades enviam zero)

TV = Presséo de alimentagéo

QV = P2 para unidades de acéo dupla (N/A para.
versao de diagnéstico padrédo; unidades enviam zero)
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Tabela 21 - Sinal de entrada, energia e especificagdes de exibicao

Fonte de alimentacao

Ciclo alimentado por sinal de controle de 4 - 20 mA

Ponto de ajuste da véalvula

4 - 20 mA. Resisténcia de entrada de 450 Ohms

Classificagdo de tenséo de conformidade

90Va20mA, 11,0Va4,0mA

intervalo dividido

Sinal minimo atual para iniciar 3,2 mA
Faixa de impedancia Baixo: 450 Ohms; alto: 2750 Ohms
Extensdo minima de entrada para operacéo de 5 mA

Valor de intervalo superior para operacgéo de intervalo
dividido

Entre 8 e 20 mA

Valor de intervalo inferior para operacgéo de intervalo
dividido

Entre 4 e 14 mA

Tamanho de fio

14/28 AWG

Comprimento da tira

0,22 pol / 6 mm

Comunicacéo digital

Revisfes 5, 6 ou 7 do protocolo de comunicacao
HART®

Visor local de cristal liquido (opcional)

LCD, a prova de explosao com duas linhas de nove
caracteres alfanuméricos.

O visor fica ilegivel entre 0 °C e -10 °C.

Atela é desligada a -15°C.

Botbes de acionamento

Externo, Trés bot6es de pressao a prova de explosdes
/ a prova de fogo

Tabela 22 - Especificagcoes do material de construcao

Carcagca e cobertura

Aluminio padréo ASTM B85, liga SG100A
Aco inoxidavel opcional

Peso

Modelo de fluxo padréo:
e Aluminio - 7.4 Ibs./ 3,3kg
» Aco Inoxidavel - 16 1b/7,3 kg

Modelo de fluxo padrao:

» Com visor: 9,4 Ibs./ 4,2kg
* Sem visor: 8,9 Ibs./ 4,0kg

Relé e coletor

Modelo de fluxo padrao:

* Acao simples PPS, ago inoxidavel série 300,
diafragmas de nitrilo

» Acao Dupla - Aco Inoxidavel série 300, Ryton;
Aluminio 6061 T6, Ryton

Modelo de fluxo padrao:

 Aco Inoxidavel série 300, Ryton; Aluminio 6061 T6,
Ryton

Motor I/P

Aco inoxidavel 430, PPS, aco inoxidavel série 300

Suporte de montagem

Aco inoxidavel série 300

Porta-iméa Aluminio anodizado protegido contra corrosao 6061 T6
Anel de polo Aco Inoxidavel 416
Alavancas Aco inoxidavel 300 Series
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Tabela 23 - Conectividade do sistema

Tipo de dispositivo fisico HART®

Tipo de dispositivo atuador:

Rev 1. HART®5: CA (202), HART®6: 65CE (206), HART®7: 65EE
(238)

Rev 2: HART®5: CA (202)

DD Registrado com o Grupo Field
Comm®

Sim, disponivel através do Grupo Field Comm®

Integracdo com software host HART®

Aplicativo ValVue AMS SNAP-ON disponivel, aplicativo plug-in for
Yokagawa® PRM, ValVue para Honeywell® FDM, gerenciador de tipo
de dispositivo (DTM) para FDT Host

Diagnostico

As opcdes incluem: Assinatura da valvula, assinatura do
posicionador, assinatura estendida do atuador, atrito, velocidade

do curso, resposta do passo, deslocamento cumulativo, ciclos
cumulativos e tempo de operagao na posigao quase fechada.
Alguns diagnosticos requerem sensor de presséo e software ValVue.
Consulte“Comparacéo de Modelos e Recursos” na pagina 26.

Tabela 24 - Fluxo padréo de acdo simples pneumaética

Fornecimento de ar

Ar seco, sem 0leo, filtrado de 5 microns (Consulte ISA S7.3)

Acéo

Acdo direta

Pressao de fornecimento

20 -100 psi méax. (1,4 - 6,9 bar)
Regule 5 - 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) acima da faixa da mola do
atuador. Nao exceda a classificagdo do atuador.

Entrega de ar - Relé de acéo simples

10,0 scf/min. Suprimento de (283 L/min) a 30 psi (2,1 bar)
16,6 scf/min. Suprimento de (470 L/min) a 60 psi (4,2 bar)
23,3 scf/min. Suprimento de (660 L/min) a 90 psi (6,2 bar)

Capacidade de ar:
(coeficiente de fluxo)

Carregamento Cv = 0,57
Ventilacédo Cv - 0,53

Consumo de ar

0,2 scf/min. Suprimento de (5,7 L/min) a 30 psi (2,1 bar)
0,26 scf/min. Suprimento de (7,4 L/min) a 45 psi (3,1 bar)

Falha no fornecimento de ar

Relé de acéo simples

Em caso de falha de alimentacao, a saida do atuador cai. Pode
ocorrer algum over-shoot quando a pressao do ar retornar apés um
periodo sem pressao de suprimento de ar. Sempre defina o ponto
de ajuste de controle para 0% e coloque o sistema de controle de
processo no modo manual, para uma recuperacéo suave da falha no
fornecimento de ar.

Perda de sinal de entrada

A saida cai para baixa pressao.

Pressao de saida

0-150 psi (10,3 bar) max.

Fornecimento de ar

Ar seco, sem 6leo, filtrado de 5 microns (Consulte ISA S7.3)

Gas natural doce

Conteudo de H2S néo superior a 20 ppm

Tabela 25 - Alto fluxo de agao simples pneumatica
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Fornecimento de ar Ar seco, sem 6leo, filtrado de 5 microns (Consulte ISA S7.3)

Acéo Acdo direta

Pressao de fornecimento 20 -100 psi max. (1,4 - 6,9 bar)
Regule 5 - 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) acima da faixa da mola do
atuador.

Nao exceda a classificagdo do atuador.

Entrega de ar - Relé de acéo simples 39,0 scf/min. Suprimento de (1100 L/min) a 30 psi (2,1 bar)
70,6 scf/min. Suprimento de (2000 L/min) a 60 psi (4,2 bar)
102,0 scf/min. Suprimento de (2900 L/min) a 90 psi (6,2 bar)

Capacidade de ar (coeficiente de fluxo) |Carregamento Cv = 2,2
Ventilagéo C, = 2,8

Consumo de ar 0,28 scf/min. Suprimento de (8,0 L/min) a 30 psi (2,1 bar)
0,35 scf/min. Suprimento de (10 L/min) a 45 psi (3,1 bar)
Consumo de ar Relé de acéo simples

Em caso de falha de alimentacao, a saida do atuador cai. Pode
ocorrer algum over-shoot quando a presséo do ar retornar apés um
periodo sem pressao de suprimento de ar.

Sempre defina o ponto de ajuste de controle para 0% e coloque

o0 sistema de controle de processo no modo manual, para uma
recuperacédo suave da falha no fornecimento de ar.

Perda de sinal de entrada A saida cai para baixa pressao.
Pressao de saida 0-150 psi (10,3 bar) max.
Gas natural doce Teor de H,S néo superior a 20 ppm
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Tabela 26 - Fluxo padréo de acdo dupla pneumatica

Fornecimento de ar

Ar seco, sem 6leo, filtrado a 5 microns (consulte ISA S7.3)

Acéo

A saida 1 aumenta com o0 aumento
A saida 2 diminui com o aumento

Presséo de alimentagéo para
atuacéo dupla

25 - 150 psi max. (1,73 a 10,3 bar)
Nao exceda a classificagao do atuador.

Entrega de ar para
Acgéo dupla

7,2 scf/min. Suprimento de (203 L/min) a 30 psi (2,1 bar)
12,8 scf/min. Suprimento de (362 L/min) a 60 psi (4,2 bar)
18,3 scf/min. Suprimento de (518 L/min) a 90 psi (6,3 bar)
23,8 scf/min. Suprimento de (674 L/min) a 120 psi (8,4 bar)

Fornecimento de ar

Ar seco, sem 6leo, filtrado a 5 microns (consulte ISA S7.3)

Capacidade de ar:
(coeficiente de fluxo)

Carregamento C = 0.39
Ventilagdo C, = 0,33

Consumo de ar para agéo
dupla

0,4 scf/min. Suprimento de (11,3 L/min) a 30 psi (2,1 bar)
0,85 scf/min. Suprimento de (22,6 L/min) a 80 psi (5,52 bar)

Falha no fornecimento de ar

O posicionador ndo pode controlar a posi¢do de falha de um atuador sem uma mola. O
atuador pode, sob diferentes condi¢Bes, falhar no lugar, falhar na abertura ou falhar

ao fechamento Nos casos em que a valvula precisa falhar em uma posicao exigida, é
necessario um equipamento de controle adicional.

Pode ocorrer algum over-shoot quando a pressao do ar retornar apés um periodo sem
pressao de suprimento de ar. Sempre defina o ponto de ajuste de controle para 0% e
coloque o sistema de controle de processo no modo manual, para uma recuperagao suave
da falha no fornecimento de ar.

Perda de sinal de entrada

A saida 1 cai para baixa pressao.
A saida 2 sobe para fornecer pressao.

Géas natural doce

Conteldo de H,S né&o superior a 20 ppm

Tabela 27 - Informagdes do dispositivo HART®

Item

Definigao!

Nome do modelo

SVIZ2 AP

Cadigo de tipo de dispositivo 238 ou OxEE (firmware 5.x.x)

206 ou OxCE (firmware 4.1.1)
202 ou 0xCA (firmware 3.x.x)

Revisdo do dispositivo

1 se firmware 5.1.x, 4.1.1 ou 3.1.x
2 se firmware 3.2.x

Revisao do protocolo HART® Firmware 3.2.8/5.1.4 (HART® 5 /[HART® 7 comutéavel)

Firmware 3.2.7/5.1.3 (HART® 5 /HART® 7 comutavel)
Firmware 3.2.5/5.1.1 (HART® 5/HART® 7 comutavel)
Firmware 3.2.3/4.1.1 (HART® 5/HART® 6 comutavel)
Firmware 3.2.1, 3.1.2, 3.1.1 (HART® 5)

NUmero de variaveis do dispositivo | 20 (em HART® 7 para firmware 5.x.x

15 (em HART® 6 para firmware 4.x.x

Camadas fisicas suportadas FSK

Categoria de dispositivo fisico Posicionador de valvula digital avancado

Dispositivo de barramento néo isolado por CC

!Os dispositivos com firmware 3.2.8/5.1.4 podem alternar entre as versdes HART® para operar o dispositivo
em HART® 5 ou HART® 7. Da mesma forma, o firmware 3.2.3/4.1.1 pode operar no HART®
5(3.2.3) ou HART® 6 (4.1.1).
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Tabela 28 Variaveis retornadas pelo comando HART® 9.

Tabela 28 - Variaveis do dispositivo

- Disponibilidade
Caodigo Nome da X . o
s ) Descricédo Unidade por revisdo de
variavel variavel .
firmware
Posicéo Posicao da valvula Por cento Disponivel para ambos
0 os firmware 4.1.1 (no
HART® 6) e 5.1.X
(in HART® 7);
1 P1-P2 Presséo do atuador (se agéo simples) psi u
Pressao diferencial (se acdo dupla)
5 Pressao de Pressao de alimentacao psi “
fornecimento
p2 Pressao na porta 2 (para acédo dupla) psi “
4 Ponto de ajuste |Ponto de ajuste da valvula Por cento “
Sinal Sinal de corrente de entrada analdgica mA “
sSwi Interruptor 1 (DO1) Porcentagem
6 (0% = desligado, “
100% = ligado)
SW2 Interruptor 2 (DO2) Porcentagem
7 (0% = desligado, “
100% = ligado)
DI Entrada digital Porcentagem
8 (0% = desligado, “
100% = ligado)
9 Temperatura Temperatura da placa Celsius “
10 Reservado Reservado Reservado “
11 Posicao bruta Posicao bruta da valvula Contagens “
Cursos Odbmetro de deslocamento total da valvula| Contagens
(Um valor acumulado de 100% de “
12 _
deslocamento = 1 curso. O deslocamento
nao precisa ocorrer em um sé movimento.
13 Ciclos Numero de reversdes de direcdo no curso |Contagens “
da valvula
14 Posicéo Retransmisséo de posicdo via saida Contagens “
Retransmissdo |analdgica
Corrente I/P Corrente para a corrente do transdutor de | mA Disponivel para
15 pressao firmware 5.1.X
(apenas no HART®7)
16 Friccao Atrito da vélvula estética psi “
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Tabela 28 - Variaveis do dispositivo (continuacdao)

Codiao Disponivel
4190 INome da variavel Descrigéo Unidade por Revisédo de
variavel i
Firmware
Faixa de erro de| Faixa de desvio de posicdo permitida do ponto Por cento
posicéo de ajuste; faixa de desvio de posi¢do do ponto
17 de ajuste maior do que este valor resulta em
erro de posicao.
18 Ajuste de Limite superior de deslocamento da valvula Por cento .
parada aberta
19 Porcentagem do| Sinal de corrente de entrada analdgica em Por cento B
intervalo porcentagem

164 | Baker Hughes © 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados.



Identificacao da série SVI Il AP - abcdefgh

a Estilo 2,3
2. Versao SD - Diagnéstico padrao
3. Versdo AD - Diagndstico avangado

b Trem pneumatico 1, 2
1. Acéo simples
2. Acao dupla

c Pneumaético
1. Fluxo padrao
2. Alto fluxo

d Visor 1,2, 3,4

1. Sem visor e botdes de pressao

2. Com visor e botdes de pressédo

3. Sem visor e botdes de pressdo, maritimo
4. Com visor e botdes de pressédo, maritimo

e Hardware versédo 3

3.

f Comunicagdes 1

1.4 a20 mA- HART® Comunicacdes

g Quadro de opgbes 1, 2

1. Nenhuma
2. Retransmisséo de posicédo
E interruptores de limite

h Aprovagdes da agéncia 1-4
1. ATEX/FM/CSA/seguranca intrinseca e Exprf
4. ATEX (IS, NI)

Cédigos de configuragao
aprovados

3 1 1 1

sviz- 2

N R

N
B WNN

[N

N

Figura 62 - Numeracéo dos modelos do SVI Il AP
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Pecas de reposicao

Kits de placa de circuito (padréo e offshore, nao JIS)

SVIIIAP-2 Posicéo TX e interruptores desligados 011531862, -999-0000
SVIIIAP-2 Posicdo TX. e interruptores ligados 011531863, -999-0000
SVIIIAP-3 Posicdo TX. e interruptores desligados [ 011531864, -999-0000
SVIIIAP-3 Posicdo TX. e interruptores ligados 011531865, -999-0000

SVI Il AP-2 Agéo dupla.

Posicdo TX

. e interruptores desligados

011531866, -999-0000

SVIII AP-2 Agédo dupla.

Posicédo TX

. e interruptores ligados

011531867, -999-0000

SVI I AP-3 Acéo dupla

Posicdo TX

. e interruptores desligados

720081578, -999-0000

SVIII AP-3 Acéo dupla

Posicéo TX. e interruptores ligados

720081579, -999-0000

Kit de pegas sobressalentes para tampa do visor/botéo

Construgéo padréo, SVI Il AP-2 720003884-999-0000
Construgéo offshore, SVI Il AP-2 720003885-999-0000

ltem n.® Descricdo Quantidade
1 JAMELA DE COBERTURA DO CONJUNTO 1
2 Eletrénicos da tampa da gaxeta 1
3 Instrucoes 1

Kit de pegas de reposi¢ao do relé, padréo e offshore
Construcao

720003880-999-0000

Iltem n.®

Descricao

Quantidade

Acdo Unica do RELE

M4 x 0.7x 60 SHCS

Tampa pneumatica

Junta da tampa pneumatica

M4 x 0.7x 25 SHCS

L=>] [eq) Eoy fer] [ 6h B

Instrucées

===l
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Marketing Release PRO-MAS-D17

Kit de pecas de reposicao I/F, acéo unica (padrao e offshore)

720003878-995-0000

liem n.® Descricdo Cuantidade
1 Conunta /P 1
2 Anel de vedacdo, haste /P 2
3 M4 x 0. 7x &0 SHCS 4
4 Tampa pneumatica 1
5 Junta da tampa pneumatica 1
il M4 x 0.7x 25 SHCS il
7 Instrughes 1

Kit de pegas de reposigéo I/P, agao dupla (padrao e offshore)

720003879-959-0000

ltem n.° Descrigao Quantidade
1 Conjunto 1P 1
2 Anel de vedacéo, haste /P 2
3 M4 x 0.7x 60 SHCS 4
] Tampa pneumatica 1
] Junta da tampa pneumatica 1
i M4 x 0 7x 25 SHCS ]
T InstrucGes 1

Consfrucéo padréao 720003881-999-0000
Construcao ofishore 720003882-999-0000

Kit de pegas de reposicao de relé, acac dupla,

Hem n.® Descricio Quantidade
gl: Rek de Agda Dupla 1
7 AHEL DE ot I I 1
3 I % 0.7x 50 SHOS 4
4 rsdrughes 1
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Kit de tampa pneumatica, agcio unica

720002450-985-0000

Item n.* Descricao Quantidade
T [LOCTITE 222MS. 0.5 mL, BAIXA RESISTENCIA 1
2 |PARAFUSO ALLEN M4 X 0.7 % 25 &
3 |COLETOR DE GAXETA S/A 1
4 |TAMPA PNEUMATICA S/ SVI2AP T
5 MINIVALYULA 064,001 DE SILICONE 1

Kit de tampa pneumatica, acdo dupla

720002451-989-0000

Item n® Descricdo Cuanlidade
1 LOCTITE 222M5. 0.5 mL. BAIXA RESISTENCIA 1
2 | PARAFUSO ALLEM M4 X 0,7 X 25 4
3 | GAXETA /P TAMPA D/A SVI2AP 1
4 | TAMPA PNEUMATICA DA 1
5 | MINIVALVULA 064.001 DE SILICONE 1

Parta do botdo, Kit

720002448-999-0000

Item n.* Descricao

Quantidade

PAINEL CATIVO DO PARAFUSO

1

PING DE ARTICULACAC TAMPA DO BOTAC SVIII

BOTAQ DO EIXO CIRCLIP B

BOTAD DA TAMPA SVIZAP

;| B b2 =

BOTAQ DA TAMPA DA GAXETA SvI2

= =] k] =
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Kit de pegas de reposi¢ao, construgao padrao, alto fluxo
SVI2 AP-2 de acao simples
720014541-999-0000
N° do
item Codigo da peca Descricdo Quantidade
1 720017771-265-0000 SCR HEX SHCS M4 X 0,7 X 60 5
MICROESFERAS 593 PATCH
2 971886015-681-0000 ANEL DE VEDAQAO DI 9,19 [0,362]
LARGURA 2,62 [0,103] REF N° 3
2-110
3 | 971886124-681-0000 | ANEL DE VEDAGAO DI 29,87
[1,176] LARGURA 1,78 [0,0703] REF| 1
N° 2-025
720020224-681-0000 ANEL DE VEDAQAO DI 9.137.82
4 [1,498] LARGURA 1,78 [0,0703] REF 1
N° 2-029
5 | 720014540-779-0000 | Instrugdes 1
6 |7200096389990000 | RELE SAHCR 1
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11. Atuadores de ar para abrir e ar para
fechar

Acao do atuador

E importante atribuir corretamente o sinal + ou - de cada variavel de controle em todo o
sistema de controle. Até mesmo o subsistema da véalvula de controle pode ser complexo.
Figura 63 e Figura 64 mostram a acdo do ar para abrir, ATO, e do ar para fechar, ATC,
valvulas quando usadas com SVI Il AP. As figuras mostram um posicionador de acao direta
com caracteristicas lineares e percentuais. Alguma histerese € mostrada para o sinal

de presséao do atuador que é causado pelo atrito em atuadores tipicos. As escalas séo
escolhidas para enfatizar as relagbes entre a corrente de entrada e a pressao do atuador,
de modo que a posigao da valvula a prova de falhas seja mostrada no canto inferior
esquerdo de cada grafico. Observe que para uma valvula ATC, 4 mA representa 100% do
curso da valvula, nao os 0% esperados. O controlador e outras interfaces homem-maquina
devem mostrar corretamente que a valvula esta aberta 100% a 4 mA e fechada 0% a 20
mA. O grafico mostra o movimento da valvula e a pressao do atuador quando a opgéao
Fechamento Hermético, T.S., € definida em cerca de 5%, neste exemplo. O movimento

da véalvula e a pressdo do atuador também sao mostrados no ponto de elevacgao de

baixa corrente em cerca de 3,6 mA, abaixo do qual o posicionador esta inicializando suas
configuragdes até que a energia esteja estabilizada.
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Relagdes de entrada de posigao, pressao do atuador e posicao da valvula
Posicionador de acao direta com caracteristica LINEAR

Parada de
Parada de
deslocamento Ar-para-ABRIR deslocamento Ar-para-FECHAR
R aberta
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Relacbes de entrada de posigéo, pressdo do atuador e posicao da valvula

Posicionador de acao direta com caracteristica IGUAL a 50
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Figura 64 - Acdo ATO e ATC em percentual de caracteristicas do posicionador
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12. Instalacdo de um SVI Il AP em um
ambiente de gas natural

ADVERTENCIA O interior do SVI Il AP é pressurizado positivamente com o meio
de alimentacdo. Devem ser tomadas medidas de seguranca
apropriadas para lidar com o gas natural pressurizado que possa
entrar no conduite elétrico ou no sistema de cabos.

AVISO: RISCO DE EXPLOSAO - Uma vedacgéao de conduite,
vedacdao de cabo ou prensa-cabo ausente ou instalada
incorretamente pode vazar gas natural para a drea ao redor
da drea de instalagao do SVI Il AP ou para qualquer area
onde o conduite esteja presente. Certifique-se de que o gas
natural que é ventilado do SVI Il AP se dissipa rapidamente. O
sistema de controle pneumatico sangra constantemente uma
pequena quantidade de gas natural na area ao redor do SVII | AP,
a partir do (s) respiradouro(s) de pressdao positiva (ver imagens
para locais das aberturas de sangria). Além disso, durante um
ciclo de ventilacdo do atuador (alivio de pressao do atuador),

0 gas natural do atuador € liberado para a area ao redor da

porta de ventilacao (consulte as imagens para ver os locais de
ventilacao do atuador), a menos que a unidade esteja conectada
a tubulacao de gas de ventilagdo remota (consulte “Tubulacéo de
gas remota”). Ambas as fontes de gas natural (sangria de pressao
positiva e ventilacao do atuador) devem ser consideradas na
avaliacdo da Classificacao de Perigos para a area.

AVISO: PERIGO DE EXPLOSAO - A ventilagio de pressdo
positiva e a ventilagcdao do atuador vazam gas natural para a
area de instalacao do SVI Il AP.

N&o tente coletar o gas do respiro de sangria de pressao positiva.
A tentativa de coletar o0 gas do respiro de sangria de pressao
positiva pode aumentar a presséo interna, o que pode afetar o
desempenho e comprometer a prote¢cdo a prova de chamas/a
prova de explosao.

Certifique-se de que todas as tampas e outros componentes que
contenham presséo estejam instalados corretamente antes de
colocar ou retornar a unidade a manutencéo.

AVISO: PERIGO DE EXPLOSAO - Uma tampa ou um
componente contendo pressdao instalada incorretamente
pode vazar gas natural para a drea de instalacao do SVI Il AP.
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Aproximadamente 0,2 ft3/min a 30 psi (6 sLp/min) de gas natural escapa do I/P e é
ventilado. Para aplicacdes internas, leve isso em consideracao e providencie circulagéo e
ventilacao.

Os pontos de exaustao sdo mostrados abaixo usando setas vermelhas (—)

Acao Unica Dupla acéo

Alto fluxo
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Conexdao de géas de ventilagcdo do atuador remoto

Tubulagcao remota de gas

A tubulacao de gas de ventilagao remota deve ser de fluxo livre para minimizar o
acumulo de pressédo durante a ventilacdo do atuador. O acimulo de pressao dentro
da tubulacao de gas de ventilacdo pode afetar o desempenho da atuacdo da valvula
de controle. (O acumulo excessivo de pressao pode afetar significativamente o
desempenho).

O acumulo de presséo dentro da tubulacao de gas de ventilacdo pode ser minimizado
mantendo-se o comprimento total da tubulacéo de gas de ventilacdo o mais curto
possivel, e limitando o nimero de conexdes, cotovelos e curvas de raio curto. Mantenha
o diametro da tubulacé@o de gas de ventilagdo grande com um didmetro minimo
(tubulacao) de 12,7 mm (1/2”) para SVI Il AP de Ac¢ao Simples e de Agao Dupla ou 19
mm (3/4”) para SVI Il AP de Alto Fluxo.

Além da tubulagao de gas de ventilagao remota, certifique-se de que todos os
componentes e tampas estejam instalados corretamente.

Instalacdo de acao simples e dupla
Ferramentas necessarias:

e Chavesde 9/16e 1” e Chaves sextavadas M3 e M5

Use uma chave sextavada M3 para
remover a tampa do escapamento.

Figura 65 - Etapa 1 Remova a tampa de exaustéo
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Acdo simples Acdo dupla

Use uma chave 9/16 para instalar um encaixe de 1/2" X 1/4" na porta de exaustao.

Figura 66 - Etapa 2 Instale um encaixe de 1/2" x 1/4"

CUIDADO A tubulagdo instalada nesta etapa néo
capturara todos os gases. Preste atencéo
aos avisos da primeira pagina.

1. Monte o SVI Il AP no suporte de montagem.
2. Conecte a tubulacdo de 1/4"ao fornecimento de gas (S€—|).
3. Canalize a saida da presséo de saida:

« Abertura (€—J ), para agéo simples, para o atuador.

« Portas (€—I ) e (€—II) paraacéo duplano atuador.
4. Conecte um tubo de 1/2"ao escapamento e o direcione para:
» A atmosfera se for externa.

* Uma area externa, se estiver dentro. Nao crie contrapresséo no relé.
O relé ndo funcionaréa corretamente com uma presséo de escape
superior a atmosférica. Considere o seguinte:

a. Minimize o comprimento da tubulagc@o de exaustdo e as curvas
acentuadas (90°) na tubulagao.

b. Maximize o tamanho do tubo; considere as velocidades de curso, se
especificado.

5. Inspecione a conexdo do conduite elétrico para garantir que uma
vedagdo adequada (bucim do conduite) esteja instalada.

6. Certifique-se de que as tampas e outros componentes contendo
presséo estejam instalados corretamente antes de colocar a unidade

Figura 67 - Etapa 4 Conectar fornecimento de gas e exaustao
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Instalagao de alto fluxo:

Ferramentas necessarias:

e Chaves de 3/4" e 1-1/6” e Chave sextavada M3 e M5

Use uma chave 1-1/16 para instalar um encaixe macho/macho de
3/4"X 3/4”

Figura 68 - Etapa 1 Instale um encaixede 3/4" x 3/4”

CUIDADO  Atubulagéo instalada nesta etapa
nao capturara todos os gases. Preste
atencéo aos avisos da primeira
pagina.

1. Monte o SVI Il AP no suporte de montagem.
2. Conecte a tubulagao de 1/2"ao fornecimento de gas (<).

3. Canalize o ar de saida da porta de presséo de saida para o
atuador.

4. Conecte um tubo de 3/4"ao escapamento e o direcione para:
» A atmosfera se for externa.

* Uma area externa, se estiver dentro. Nao crie contrapressao no
relé. O relé ndo funcionaré corretamente com uma pressao de
escape superior a atmosférica. Considere o seguinte:

a. Minimize o comprimento da tubulagao de exaustéo e as curvas
acentuadas (90°) na tubulagéo.

b. Maximize o tamanho do tubo; considere as velocidades de
curso, se especificado.

5. Inspecione a conexdo do conduite elétrico para garantir que
uma vedacdo adequada (bucim do conduite) esteja instalada.

6. Certifique-se de que as tampas e outros componentes
contendo pressao estejam instalados corretamente antes de
colocar a unidade em servigo

Figura 69 - Etapa 2 Conectar fornecimento de gas e exaustao
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13. Requisitos de fornecimento de ar

Requisitos de fornecimento de ar

Um suprimento de ar de alta qualidade melhora muito a qualidade do controle e reduz

os custos de manutencéo do equipamento pneumatico. Consulte ANI/ISA-7.0.01-1996 -
Norma de qualidade para ar de instrumento. A falha no fornecimento de ar requer atencao
especial para minimizar os efeitos do processo. Projete e aplique todos os equipamentos
de processo para que falhem em uma condi¢ao segura. Isso inclui falha no fornecimento
de ar. O SVI Il AP foi projetado para falhar em uma condic&o de baixa ou nenhuma
pressédo de ar. Escolha os atuadores da valvula de controle para mover a valvula para
uma condi¢ao segura quando a pressao do ar estiver baixa ou ausente. Por exemplo,
uma valvula que fornece combustivel para um processo de combustao € normalmente
equipada com uma valvula de Ar para Abrir. Em outras palavras, o fluxo de combustivel é
desligado se o ar falhar.

Podem ser tomadas precauc¢des adicionais no processo. Quando o suprimento de ar se
recupera, o ponto de ajuste da valvula deve estar em um valor que continue a manter a
valvula em sua condi¢do segura ou a mové-la para uma condi¢do segura conhecida. Para
isso, coloque o sistema de controle que envia o ponto de ajuste da posi¢ao da valvula de
controle no modo manual e defina para 0%. Apds o fornecimento de ar ter estabilizado
em sua pressao correta, o ponto de ajuste pode ser movido para seu ponto de operacao
de acordo com os procedimentos de inicializacdo segura da planta. Uma precaucao
adicional exigida em processos criticos com uma valvula de controle ATO € a instalacdo
de uma valvula de corte que complementa a valvula de controle, passando para uma
condicao segura em caso de falha de ar e permanecendo nessa condi¢do até que todos
0s requisitos necessarios para uma partida segura tenham sido atendidos.
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14. Ajuste da velocidade de resposta

Ajuste da velocidade de resposta

O SVI Il AP fornece em seu software de calibracdo a capacidade de ajustar
automaticamente a valvula conectada. O recurso de ajuste automatico possui parametros
de ajuste robustos projetados para tolerar variagdes nas caracteristicas do processo. E
possivel ajustar a velocidade de resposta da valvula de controle ajustando os parametros
no SVI Il AP. Os parametros de ajuste sdo ajustados por ValVue, o método preferido, ou
pelo dispositivo portatil.
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15. Uso avancado

Tecnologia para maximizar a economia e o desempenho do
processo

Esta secao mostra exemplos de técnicas para obter resultados de processo superiores,
usando o ValVue com SVI Il AP para simplificar a manutencéao e obter os beneficios
dos recursos de diagnéstico avangado do SV Il AP. Presume-se que esteja usando
comunicac6es HART® com um modem e o ValVue. Consulte o Manual de Instrucfes do
ValVue para obter instru¢cdes completas sobre esses e outros procedimentos.

Aplicacéo de fechamento hermético para proteger da erosédo do assentamento

O recurso de fechamento hermético pode ser programado para evitar a erosao do assento
da vélvula usando a forca total do atuador para eliminar vazamentos prejudiciais. Em um
ponto de ajuste de posigao de 2%, por exemplo, esta fungédo permite que o impulso total
ocorra quando o sinal de entrada for inferior a 2%. Isso resolve uma causa comum de
reparo de valvula. N&o use o corte hermético se for necessario estrangular a valvula em
fluxos muito pequenos.

Aplicacéo de fechamento hermético a guarnicédo da valvula de descarga de liquido de

alta pressao

Quando a guarnigao escalonada é usada em valvulas de descarga de liquido de alta
pressdo, o Fechamento Hermético pode ser ajustado para mover a valvula do assento
para iniciar o estrangulamento no nivel minimo operavel de Cv O uso do recurso de
fechamento hermético no SVI Il AP evita danos ao assento da valvula que podem ocorrer
durante o estrangulamento nos fluxos de folga. Consulte as configuragdes recomendadas
de Fechamento Hermético na tabela a seguir. O fechamento hermético pode ser ajustado
com botdes ou com o ValVue, ou com um comunicador HART®.
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Tabela 29 - Parametros de fechamento hermético para compensacdo de queda de liquido de
alta presséo

Tipo de valvula Tipo de guarnicdo da | Ajustar fechamento Caracteristicas do
Masoneilan valvula hermético posicionador

Log Lincoln Qualquer 15% Linear
41000 VRT Tipo S Pilha parcial 6% Linear
41000 VRT Tipo S Pilha completa 3,5% Linear
41000 VRT tipo C Gaiola 6% Linear
28000 Varilog 5% Linear
Qualquer Fechamento classe V 2% Linear

Usando o diagnostico do ValVue

Os recursos avancados do SVI Il AP sé@o simples de usar com o software ValVue. Os
exemplos seguintes ilustram alguns usos.

Diagndstico continuo

O SVI Il AP coleta continuamente informacdes criticas que podem ser usadas para prever
os intervalos de manutencao das valvulas de controle. Estes sao:

» Deslocamento total
* Numero de ciclos

e Tempo aberto

e Tempo fechado

» Tempo quase fechado

Monitorando uma vedacéao de fole de véalvula

O SVI Il AP armazena automaticamente as reversdes de curso da valvula acumuladas,
como Numero de ciclos. O ValVue pode ser usado para recuperar periodicamente 0s
valores e rastrear a vida Util restante de uma vedacao ou gaxeta de fole. O curso total
também pode ser usado para estimar a vida util restante dos flanges e vedacdes.

Servigo critico, guarnicdo de controle de cavitagao

O tempo quase fechado, de uma valvula com servico severo quando perto do assento,
pode ser monitorado pela ValVue e salvo em arquivos permanentes para monitorar e
prever as necessidades de manutencao. Use ValVue para especificar o critério de tempo
gasto quase fechado (uma posi¢ao de valvula como 4%, por exemplo). Consulte também
Fechamento Hermético - Aplicagdo a guarni¢cao da valvula de descarga de liquido de alta
pressao.
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Testes de valvula de diagnéstico

O teste de diagndstico padrao executa um teste de curso completo e determina a
velocidade do curso. O teste Resposta de Etapa move a valvula entre varios pontos
selecionados e apresenta graficamente a resposta dindmica para cada etapa. O teste
de Assinatura do Posicionador percorre a valvula ao longo de um curso especificado e
registra uma assinatura para comparacédo com o executado e com testes futuros para
prever os intervalos de manutencao. A versdo completa do ValVue é necessaria para
testes de diagndstico.
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16. Glossario

Preciséo Em uma valvula de controle, a posi¢cao € medida entre os limites de
movimento mecanico na valvula Esses limites podem incluir variacbes
de posicéo devido a rigidezdo atuador e da valvula. Portanto, a
preciséo é referenciada as posi¢cdes dentro do curso normal da valvula,
independentemente dos efeitos de rigidez nos limites mecanicos. A
precisdo é o maior desvio da posicao esperada dentro do curso normal,
expresso como porcentagem do deslocamento normal.

Tipo de atuador Um atuador € um dispositivo que transforma um sinal de entrada
(principalmente um sinal elétrico) em movimento. Um atuador compativel
com HART® recebe um sinal de corrente de controle de 4 - 20 mA e causa
uma funcédo de atuagéo. Existem varios tipos de atuadores HART® ; um
posicionador € um tipo de atuador. Um dispositivo do tipo Atuador ndo pode
ser conectado a um circuito destinado a um dispositivo do tipo Transmissor.

Algoritmo Um algoritmo é um procedimento ou férmula para resolver um problema.
Existem varios algoritmos envolvidos na operacdo do SVI Il AP. O SVI Il AP
tem um algoritmo de controle de posi¢cao que € um PID modificado. Outros
algoritmos incorporados no SVI Il AP incluem o método PARADAS para
calibrar o curso, e 0 método AJUSTE AUTOMATICO para estabelecer os
melhores parametros para o algoritmo PID.

ATC A combinacdo de um atuador de acao simples e a valvula de controle onde

(Ar para Fechar) a valvula é fechada quando a presséo do ar é aplicada ao atuador.

ATO A combinacao de um atuador de acao simples e a valvula de controle, em

(Ar para Fechar) que a valvula (Ar para Abrir) esta aberta quando a press&o do ar ¢ aplicada
ao atuador.

CALIBRACAO  Um modo do posicionador no qual vocé pode alterar a calibragéo do curso,
sinal de entrada e parametros de ajuste.

Caracteristica O comando do ponto de ajuste de entrada do posicionador pode ser
modificado seletivamente para proporcionar uma relagao desejada entre o
ponto de ajuste e a posi¢éo da valvula. Na valvula, a relagéo entre curso e
Cv também é chamada de caracteristica inerente a valvula. Muitas vezes é
ajustado por design, para porcentagem igual, por exemplo. A caracteristica
do posicionador é aplicada para modificar a relagao entre o ponto de
ajuste e o deslocamento do atuador. A caracteristica do posicionador
deve ser escolhida para complementar a valvula. Se a valvula for de igual
porcentagem, defina o posicionador para linear. Se uma valvula linear for
instalada, o posicionador pode ser ajustado para uma caracteristica de
porcentagem igual para melhorar o controle de fluxo. O SVI Il AP oferece
uma opc¢ao de caracteristica personalizada de onze pontos que pode ser
criada e editada no ValVue. A exibicao local pode ser usada para selecionar
a caracteristica personalizada, mas néo pode ajustar os pontos.
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A posigéo da valvula em que o fluxo € minimo ou zero. Consulte “Ajustar
fechamento Hermético”

Atensao que deve estar disponivel na saida do sistema de controle para
aciona a corrente de controle através do SVI Il AP e de todos os
dispositivos resistivos em série com ele.

A proximidade a qual a posicao se aproxima da curva de posigao teorica,
por exemplo, porcentagem igual ou abertura rapida. E independente dos
efeitos devido a rigidez da valvula ou do atuador nos limites mecéanicos de
deslocamento. Consulte "Precisdo”

fabricado e testado de acordo com o Field Comm®
do Grupo HART®.

Uma tecnologia para medir o desempenho de equipamentos de processo e
as valvulas durante um periodo de tempo para prever a necessidade de
manutencédo. A tecnologia evoluiu para atender aos requisitos do NRC GL
89-10 e provou ser valiosa para outras industrias de processo. O SVI I

AP e o ValVue oferecem um conjunto de ferramentas de diagnostico para
implementar o0 monitoramento de condicdes.

Um modo do posicionador no qual vocé pode alterar os parametros
permanentes necessarios para o controle de posi¢do ou para
comunicagoes.

A caracteristica personalizada no SVI Il AP tem dez pontos para definir a
relacdo (Ver Caracteristica) entre o ponto de ajuste e a posicao da valvula.
Os botbes permitem a selegao da caracteristica personalizada que deve
ser baixada como pares de dados usando as comunica¢des HART® de um
HART® primario. O ValVue oferece um método grafico de arrastar e soltar
para definir a caracteristica. Inclui um método para corrigir a ndo linearidade
geométrica da ligacédo de feedback do posicionador.

E um termo genérico para a arquitetura de sistema de controle comum que
geralmente executa controle de processo em computadores em rede e
interage com dispositivos de campo através de placas de E/S montadas em
rack Um posicionador € geralmente conectado a uma placa de saida DCS
que controla a corrente de 4-20 mA para o posicionador.

O objeto de software instalado no Comunicador Portétil HART®
portatil para permitir que ele se comunique e exiba os parametros
personalizados disponiveis em um dispositivo de campo.

O conjunto de ferramentas de software e hardware que permitem que um
SVI Il AP monitore sua propria condigcdo interna e monitore o desempenho
da valvula de controle e do sistema do atuador Dependendo das opcdes
adquiridas, os diagnésticos podem avaliar o numero de cursos da valvula, o
deslocamento total acumulado da haste da valvula, os tempos de resposta
das etapas com graficos e as relagdes entre a entrada e a posi¢ao. Muitas
vezes, as assinaturas de desempenho do sistema sdo obtidas e retidas
para comparar o desempenho as-built com o desempenho futuro para
prever a vida Util restante.
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Duplo Um atuador é de acao dupla quando tem pressao aplicada a ambos os

Acéo lados do o pistdo. Um posicionador € montado e calibrado na fabrica
como um dispositivo de agao dupla que tem duas saidas de pressao,
uma que aumenta e outra que diminui com o aumento do ponto de
ajuste da posicao. O posicionador SVI Il AP pode ser de acado simples
ou de acéo dupla.

EEPROM Uma Memdéria Somente de Leitura Programavel Elétrica Apagavel. O
SVI Il AP tem duas memorias que sao usadas para armazenamento
permanente de dados que mudam durante a operagao. O
microcontrolador possui EEPROM que armazena permanentemente
informac6es de alteragdo, como numero de ciclos do atuador e
deslocamento totalizado da valvula. O programa é armazenado na
memoria flash e pode receber upgrade.

Igual Uma caracteristica da valvula projetada para compensar a perda de

Percentagem pressdo em umcomo uma valvula de controle é aberta. Destina-se
a linearizar a caracteristica de fluxo instalado versus elevacao para
melhorar o controle.

A curva tedrica é y= a *exIn(1/a), em que “a@” € 0,02, 1/R e R=50 para
uma caracteristica porcentagem igual a 50:1. No entanto, a curva
tedrica deixa a valvula desacoplada em 2% a 0% de entrada. A curva
real, mostrada aqui, € corrigida para assentar a valvula em 0%. A curva
corrigida é Y=(a*exIn(1/a) -a)/(1-a).
Erro O posicionador armazena os motivos dos erros. As mensagens de erro
Mensagens podem ser lidas pelo HART® ou com o visor local.

A Prova de Falhas  Um modo do posicionador em que a posi¢do da valvula é controlada
para uma posi¢do segura predeterminada. Este modo é for¢ado pelo
programa do posicionador em resposta a erros. Se os erros forem
apagados, a REDEFINICAO retornara o posicionador ao modo anterior
ao erro.

z

Erro fatal Um erro que o programa SVI Il AP trata como irrecuperavel. E
necessario fazer manutencao.

Memoéria Flash Uma memodria de computador que nao é volatil. Ela armazena todos os
seus dados, mesmo quando a energia esta desligada. Realiza leituras
em alta velocidade e pode ser regravada varias vezes. E usada para
armazenar programas e parametros permanentes.

FSK Frequency Shift Keying consulte o protocolo HART ®.
Efeito Hall Um sensor de campo magnético semicondutor que mede o fluxo
Sensor magneético perpendicular ao sensor.
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omunicagdo
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HART® Primario
HART® secundario
Area Perigosa

Alto Fluxo

Trocavel a quente

Conversor /P
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HART ® é um acronimo para Highway Addressable Remote Transducer.
O protocolo HART® utiliza o padréo Bell 202 Frequency Shift Keying
(FSK) para sobrepor sinais digitais em um nivel baixo sobre o0 4-20 mA.
Isso permite a comunicacao bidirecional e possibilita que informacdes
adicionais, além da varidvel normal do processo, sejam comunicadas
amanha a um instrumento de campo inteligente. O protocolo HART®

se comunica sem interromper o sinal de 4-20 mA e permite que um
aplicativo host (primario) obtenha duas ou mais atualizac¢des digitais
por segundo, de um dispositivo de campo. Como o sinal FSK digital &
continuo, em fase, ndo ha interferéncia com o sinal de 4-20 mA.

O Grupo Field Comm® é uma corporacao independente e sem fins
lucrativos organizada especificamente para coordenar e apoiar a
aplicacdo da tecnologia HART ® em todo o mundo. Educar o setor da
indUstria sobre as capacidades e o valor dessa importante tecnologia é
um papel fundamental.

Os custos operacionais sdo compensados pelas taxas de associacdo e
de servico de treinamento/suporte. A associacao esta aberta a todos os
fornecedores, usuarios finais e outros interessados no uso da tecnologia
HART®.

Um filtro necessario para determinados sistemas DCS que ndo sao
compativeis com HART®. Ele permite que o sinal de saida de 4 - 20
mA passe do sistema de controle para o posicionador, mas impede que
os tons HART® FSK passem da fiagcdo de campo para o sistema de
controle.

Um dispositivo, geralmente um PC que controla as comunicac¢des
através de uma rede de protocolo HART ®. O HART® primario envia um
comando para um dispositivo de campo e requer uma resposta.

Um dispositivo, normalmente um transmissor ou posicionador, que
se comunica através de uma rede de protocolo HART ® apenas em
resposta a um comando de um primario.

A area da fabrica onde os riscos de exploséo estao presentes, riscos
como gas propano em uma refinaria, ou poeira em um moinho de
farinha.

O Posicionador de Alto Fluxo SVI I AP melhora o desempenho dinamico
de atuadores de volume médio a grande, sem a necessidade de um
reforco de volume.

O SVI Il AP, em combinac¢do com o ValVue, permite um Tempo Médio
de reparo muito curto,para reparo pelo seguinte processo: Carregue
todas as informacgbes de configuragao do posicionador instalado para

o ValVue, em seguida, substitua o posicionador e baixe o arquivo de
configuracdo. Execute PARADAS e AJUSTE AUTOMATICO, e o reparo
ser& concluido.

O dispositivo de converséo de corrente em pressdo. O SVI Il AP envia
um sinal analdgico de corrente para o /P que produz uma pressao
controlada para o relé de amplificacao pneumatica.
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ISA

Multidrop

Multiplexador

NAMUR

Neodimio

Ferro Boro

Nao Volatil

A memboria
Modo NORMAL

PC
Posicdo

Limite de Posicao

A Sociedade Internacional de Automacéao. A ISA desenvolve e publica
normas internacionais para uso em controle de processos. Consulte www.
isi.org.

Uma variagao do Protocolo de Comunicagbes HART ® que permite

que muitos dispositivos de campo inteligentes obtenham energia e se
comuniquem através de um unico par de fios. Embora seja mais adequado
para varios dispositivos de medic¢éo, ele pode ser usado com SVI ||

AP para permitir a comunicac¢do digital do ponto de ajuste e dos dados

de configuracao para varios posicionadores, ou uma combinagao de
posicionadores e transmissores de medicdo. Essa comunicacao pode nao
ser rapida o suficiente para o controle de fluxo.

Varios fornecedores de instrumentos oferecem equipamentos que podem
ser conectados a varios cabos para monitorar e se comunicar com 0s
posicionadores e transmissores conectados usando o protocolo HART
®.HART® Geralmente, o multiplexador & usado com um DCS que nao é
compativel com HART®.

A NAMUR é uma associacao europeia de usudrios de tecnologia

de controle de processos nos setores quimico e farmacéutico.
"Recomendacoes e planilhas sao relatorios de experiéncia e documentos
de trabalho preparados pela NAMUR para seus membros, entre 0s usuarios
de controle de processos para utilizagao facultativa". A NAMUR emitiu uma
recomendacao de montagem de acessorio para valvulas de controle (NE 14
Anschlufd von Schwenkantrieben an Armaturen 06.08.96) que descreve um
método para montar um posicionador em um atuador. Consulte em www.
namur.de.

Uma liga ima que fornece o magnetismo de mais alta energia disponivel
em um im& permanente.

Memoéria de computador que nao é perdida quando a energia é desligada.
Usada para

armazena permanentemente informacgdes de calibragéo, configuracéo e
diagnostico no SVI 11 AP

O modo de controle para uso normal de um posicionador de valvula. O
posicionador recebe um ponto de ajuste de um controlador ou DCS e aplica
pressédo ao atuador para mover a valvula para a posicao desejada.

Um computador pessoal ou notebook executando o Windows ®

Com uma valvula reciproca, a posicao é a distancia do bujao de seu
assento, normalmente medida como um movimento linear da valvula ou
haste do atuador Em uma valvula rotativa, a posi¢céo € o angulo de rotagéo
do bujao da vélvula, medido como rotacao angular do eixo da valvula.

O atuador pode ser ajustado mecanicamente para parar em uma posi¢ao
predeterminadadefinindo um ajuste, as vezes com um volante ou batente
de parafuso.

O SVI Il AP pode ser configurado para fornecer os mesmos limites por meio
do controle de posicdo do software.
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O posicionador requer seis parametros inteiros para determinar os
parametros

Resposta de ajuste do posicionador para uma alteracao do ponto de ajuste.
Internamente, o posicionador usa um algoritmo de controle PID aprimorado
para controlar a posi¢ao da valvula.

Memoéria de computador que nao é perdida quando a energia é desligada.
Usada paraarmazena permanentemente informacdes de calibragéo,
configuracao e diagnéstico no SVI Il AP

P é um fator de ganho sem dimensao relacionado a agéo de propor¢éo do
algoritmo. Ele varia de 0 a 5000. Os valores comuns para o posicionador
sdo 50 para valvulas pequenas até 4000 para valvulas grandes.

(0,1 seg): Tempo integral ou tempo de reinicializacdo é a constante de
tempo do controle integral. Valores mais altos de | causam agéo integral
mais lenta. Os valores comuns séo de 10 (1 segundo) a 200 (20 segundos).
Um valor de zero desativa a agéo integral.

(ms): Tempo derivativo ou tempo de taxa € a constante de tempo de
controle derivativo expresso em milissegundos. Varia de 0 a 200 ms.
Os valores comuns sao de 0 a 100. Um valor de zero desabilita a acédo
derivativa.

Beta € um fator de ganho néo linear, sem dimens&o, variando de -9 a 9.
Quando beta € 0, o ganho do controlador é linear. Caso contrério, o ganho
€ a fungdo do erro. Quanto maior for o beta, menor serd o ganho para um
erro pequeno. Os valores tipicos de beta para um controlador de posicéo de
valvula estédo entre -9 e 0.

As valvulas geralmente tém uma resposta significativamente diferente no
enchimento e na exaustdo O ganho proporcional é ajustado pela adicdo de
Padj a P quando a valvula esta em exaustdo. Normalmente Padj é menor
que P.

A resposta da valvula é diferente quando a valvula esta quase fechada

Coeficiente de compensacgao de posi¢cao do que quando a valvula esta
quase aberta O coeficiente de compensacéao de posicao, que € um niumero
entre 0 e 9, permite que o algoritmo de controle otimize a resposta da
valvula.

A resposta da valvula pode ser mais lenta para algumas aplicactes.
Um valor de 0 ndo proporciona amortecimento, e um valor de 9 fornece
amortecimento maximo de do movimento da valvula.

Quando a posicéo da valvula esta dentro do ponto de ajuste +/- da zona
morta, nenhum controle de posicao adicional é realizado. Este valor €
normalmente 0%, porém, para valvulas de alto atrito (por exemplo, valvulas
com gaxeta de grafite). Uma zona morta mais alta ajuda a evitar o ciclo
limite devido a agéo de aderéncia/escorregamento da valvula. Nestes
casos, a zona morta escolhida pode ser de 0,2% a 1%.
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Abertura Répida (consulte Caracteristica)

Relé, Pneumatica O componente que amplifica os sinais de controle pneumatico para
fornecer uma ampla faixa de presséo de atuacao e para fornecer e
ventilar altas taxas de fluxo para um controle responsivo.

Area Segura A area de uma fabrica onde nunca ha risco de exploséo presente,
como a sala de controle ou uma area de rack de distribuicdo de
fios.

Sig Hi Na configuracdo SVI Il AP, a configuragao de corrente de entrada
na qual a valvula esta totalmente aberta (ATO) ou totalmente
fechada (ATC).

Sig Lo Na configuragdo do SVI Il AP, a configuragdo de corrente de
entrada na qual a valvulaesta totalmente fechado (ATO) ou
totalmente aberto (ATC)

Acao Simples A acdo de uma posicdo com uma Unica saida pneumatica para
operacdo comum atuador de retorno por mola. (consulte acédo
dupla).

Area Dividida Uma configuracao de controle em que uma Unica saida de

controle é enviada para duas ou mais valvulas de controle. Cada
posicionador de valvula de controle é calibrado para responder

a uma parte separada do sinal de controle. Um exemplo é uma
valvula de vapor e uma valvula de agua de resfriamento dispostas
para serem fechadas a 50% e a valvula de vapor para abrir.

PARADAS O SVI Il AP executa o procedimento de PARADAS para ajustar
0 posicionador ao curso real da valvula. Primeiro, a pressao de
saida é reduzida a zero e a posicao € registrada. Essa posicéo
corresponde a 0%. A pressao de saida é elevada ao maximo
com base na presséao de alimentacdo. A posi¢cao é registrada e
corresponde a 100%.

Curso O intervalo total (Um valor acumulado de 100% de curso = 1 curso.
O deslocamento ndo precisa ocorrer em um Unico movimento.
Frequentemente usado como verbo para descrever o processo de
movimentagdo da valvula.

Tag O designador formal da valvula de controle usado na documentacéo
do circuito de controle.

Fechamento Hermético, Uma propriedade do posicionador que € selecionada e ajustada
quando se deseja

(TS) impedir a operacao da valvula na posi¢éo fechada ou préxima a
ela. O posicionador faz com que toda a forca disponivel do atuador
seja aplicada ao assento da valvula em um ponto de ajuste de
posicdo igual ou inferior ao par@metro ajustavel TS. Uma banda
morta é aplicada para evitar o ciclo de entrada e saida desse
comportamento.
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ValVue Software Masoneilan com todos os recursos para diagnostico,
calibragéo e configuragdo do SVI Il AP.

VDE/ VDI 3845 Um padrdo comum na Europa para montagem de
posicionadores e acessoérios em atuadores de valvulas rotativas.

VISUALIZADOR DE DADOS Um moo do posicionador no qual os parametros de
configuracao e calibragao podem ser examinados, seja
remotamente ou com visor o local.

EXIBIR ERR Um modo do posicionador no qual o status de erro ou as
mensagens de erro podem ser examinados.
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17. Operacoes do modo Burst

O modo Burst é quando o dispositivo HART® envia continuamente dados para um
dispositivo que nao pode ser pesquisado por um primario. Use este modo apenas para
dispositivos passivos (ou seja, que nao sejam um HART® primario), como um conversor
HART® para Analdgico (SPA da Moore Industries, Tri-Loop da Rosemount). Ligar o modo
Burst afeta a largura de banda geral da comunicacao. O modo Burst ndo esta disponivel
para o SVI Il AP no HART® 7.

Em um ambiente controlado por DCS, se vocé estiver usando:

» Configuracao Tri-Loop: Aqui, o DCS n&o tem uma placa com capacidade analdgica.
O SVI deve estar no modo BURST ao usar o Tri-Loop.

e DCS com uma mistura de placas de saida analdgicas: Algumas sem HART® e
outras com HART®. Os SVIs conectados a placas sem HART® precisam usar o
conversor HART® para analdgico. O SVI também deve ser configurado para usar o
modo Burst para que envie a resposta, conforme solicitado.

Para ver como o modo Burst € configurado, consulte a ajuda online do SVI Il AP DTM
O modo Burst pode enviar 0s seguintes comandos:

e Cmdl: PV e Cmd2: %intervalo/corrente
e Cmda3: Vars din/corrente e Cmd9: Vars do dispositivo ¢/ status

* Cmd33: Variaveis do dispositivo

Escolha as variaveis de comando Burst a serem retornadas consultando a lista de
variaveis de dispositivo na Tabela 28 na pagina 163.
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Sinais digitais Comunicador

4-20 mA e HART HART + Deve ser configurado como um mestre
secundario se o SPA estiver no modo
de sondagem para poder se conectar

l, Sistema
de
conirole
a8
. * PV = Posigéo
*| snincose + 8V = Pressao do atuador
‘— e + TV = Presséo de alimentagéo
pr— + QV =Presséo 2
CRUGATAND

Os contatos liga/desliga podem ser acionados a

partir dos bits de status enviados com cada mensagem.
0O médulo deve ser configurado para que ele saiba

qual bit acionara o contato.

Figura 70 - Configuragdo do modo Burst SPA com SVI Il AP
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Exemplo de configuracao de Tri-Loop (circuito triplo)

A Figura 71 apresenta um esquema simplificado que mostra a conexao entre o SVI Il AP,
um Tri-Loop e um sistema de controle. Algumas consideracodes:

» O canal de entrada do sistema de controle deve ter uma impedancia de pelo menos
250 Ohms, caso contrario o sinal do HART sera atenuado.

* O canal um deve estar habilitado e definido como Variavel Primaria, com um
intervalo de 0-100%. O Tri-Loop de outros fornecedores pode estar configurado para
funcionar em outro canal.

» Vocé pode ativar os canais 2 e 3, mesmo que nao os conecte.

Consulte o manual de instrugées do TRI-LOOP para ver os
diagramas de fiacao. A Masoneilan ndo é responsavel pela
conex&o indevida do TRI-LOOP. Pode ser necessario um

resistor na perna positiva do Canal 1 para limitar a corrente

CUIDADO

ao TRI-LOOP.
Cha3 Cha2 Chat
-+ i e
Svi i MODELO TRI-LOOP
333D ou 333u
Poténcia Entrada
do circuito Comunicagdo  de explos&o
+ - i i
250 Ohm
—AAA

— |

+ - + -
Saida Entrada

nalégica de| analdgica
4-20mA | de 24 VCC

Configuragéo SVI Ii:

Endereco HART =0

Defina o MODO BURST para o HART cmd#3 (com o ValVue) ou
PROCESS-VARS CURRENT (com host habilitado para portatil ou DD)
PV = Posigéio da valvula (0-100%)

SV = Atuador de pressao (0-120 psi)

TV = Presséo

QV = Nao utilizado

Configuragido TRI-LOOP
Endereco HART = 1

CANAL = HABILITAR
Variavel = PV

Valor da faixa superior = 100
Valor da faixa Inferior = 0
Unidades: %

Figura 71 - Exemplo de configuragao de Tri-Loop
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18. Diagndstico de status do dispositivo

A Tabela 30 lista as falhas, os tipos, as possiveis causas e as possiveis solucoes.

Tabela 30 - Diagnéstico de status do dispositivo

Categoria de

nao esta ligado ou esta
ajustado abaixo de 10 psig
(acéo simples) ou 15 psig
(acéo dupla)

Bi ~
Status | Bit de CM.D alerta NAMUR Causa Acdes recomendadas
do byte|status| 48 Strings
NE107
0 0 Redefinir N/AApenas |Qualquer reinicializagdo, |Nenhuma
informacé&o exceto a causada por erro
de checksum de RAM ou
estouro de pilha (firmware
3.1.1); ou por configuracéo
de trap (firmware
posterior).
0 1 LowPower Funcéo de Corrente de entrada < Aumente a corrente de entrada
verificacao 3,15 mA > 3,25 mA.
0 2 ActuatorError Manutengdo |Incapaz de posicionara | 1. Verifique se ha presséo de
véalvula normalmente. ar suficiente (faixa superior
da mola + 10 psi ou forca
de abertura ou fechamento
necessaria para acao dupla).

2. Verifique se ha bloqueio na
vélvula, volante, etc.

3. Verifique se ha problemas de
ligacéo.

4. Verifique se ha vazamento de
ar no sistema do atuador do
posicionador

0 3 AirSupplyLow Manutencdo | O suprimento de ar 1. Acéo Simples Aumente o

2.

suprimento de ar acima do
valor final da mola + 10 psig

Acéo Dupla Aumente o
fornecimento de ar acima de
15-20 psig.
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Tabela 30 - Diagndstico do status do dispositivo (continuacéo)

Status
do
byte

Bit de
status

CMD
48 Strings

Categoria
de alerta
NAMUR

NE107

Causa

Acdes recomendadas

0

PositionError

Manutencgéo

A posicéo nédo
corresponde ao sinal.

. Verifique se ha presséo de ar

suficiente (faixa superior da mola
+ 10 psi ou forga de abertura

ou fechamento necessaria para
acao dupla).

. Verifiqgue se ha bloqueio na

valvula, volante, etc.

. Verifique se ha problemas de

ligagéo.

. Verifique se ha vazamento de ar

no sistema de acionamento do
posicionador

KeypadFault

Manutengéo

LCD com defeito.

. Verifique se o cabo LCD esta

conectado e ndo esta danificado

. Verifique se hd umidade dentro

da caixa no cabo LCD, verifique
se 0s componentes eletrénicos
estdo limpos e secos e que a
tampa foi fechada corretamente
para evitar entrada de agua.

. Substitua o LCD por um LCD em

bom estado.

MarginalPower

Verifique:
Funcéo

A corrente de entrada
esta entre
3,75 mAe 3,15 mA.

1.

Aumente a corrente de entrada >
3,85 mA. Compare o sinal com o
visor LCD.

CalibrationFailed

Manutengéo

Verifique se a calibragéo
do sensor de sinal de
entrada mA ou dos
sensores de pressao
esta fora da faixa
aceitavel ao tentar
calibrar.

Verifique novamente se esta
calibrando o canal correto, seja

0 4-20 ma INPUT ou o sensor de
pressao. Verifiqgue novamente a
diferenca entre o valor calibrado e
o real

FindStopsFailed

Manutengéo

Zero e amplitude ndo
definidos.

1.

Ao calibrar as paradas (Zero/
Amplitude), o sensor de
deslocamento se moveu para
fora dos limites aceitaveis.
Verifique a orientagéo e as
ligagdes corretas do ima

. O tempo limite ocorreu devido

ao grande atuador com reforcos
insuficientes.

. A posic¢édo da vélvula ndo péde

estabilizar ao desenergizar ou ao
energizar o atuador.
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Tabela 30 - Diagndstico do status do dispositivo (continuacao)

Status| _. Categoria de
Bit de CMD x
do status 48 Strings alerta NAMUR Causa Acdes recomendadas
byte NE107
1 2 AutoTuneFailed Verifique: O dispositivo nédo . Aumente o fornecimento de
Funcéo pode ser sintonizado ar acima do valor final da
automaticamente; é mola + 10 psig
gii ('Egr?]s;%oaﬁwz;(lﬂezr?treo . Verifique se ha vazamentos
de ar e se ha corrente
suficiente aplicada a entrada
de 4-20 mA.
. Usando o ValVue ou
HART® Host, faca o ajuste
automaticamente com um
nivel de agressividade de -9.
. Faca o ajuste manual dos
parametros de acordo com
as instrucdes anuais para
garantir que os acessorios
(boosters, etc.) estejam
configurados corretamente.
1 3 StdDiagnostics- N/A Ao executar uma . Avelocidade selecionada
Reprovado/falhou | Informacdes | assinatura de atuador € muito lenta. Aumente a
Apenas padrdo, o SVI nédo velocidade para o teste em 1.
moveu avalila entre | 5 omecimento de ar
0 o insuficiente; aumente o
fornecimento de ar
. Verifique os limites
(fechamento hermético, etc.)
1 4 ExtDiagnostics- N/A Ao executar uma . Avelocidade selecionada
Reprovado/falhou | Informacgdes | assinatura de atuador € muito lenta. Aumente a
Apenas estendido, o SVI velocidade para o teste em 1.
ndo moveu a valvula . Fornecimento de ar
entre os parametros insuficiente; aumente o
de deslocamento fornecimento de ar
configurados (ou seja, 5 o .
a 95%) . Verifique os limites
(fechamento hermético, etc.)
1 5 Operacao Falha Uma condicao interna . Desligue a energia do
SystemFault da qual o dispositivo dispositivo durante 2 minutos
se recuperou e reinicie o dispositivo.
automaticamente . Limpe o alarme usando o
ValVue ou 0 HART Host
. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
madulo eletrdnico
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Tabela 30 - Diagnéstico do status do dispositivo (continuacéao)

Status
do
byte

Bit de
status

48 Strings

CMD

Categoria de
alerta NAMUR
NE107

Causa

Acbes recomendadas

BiasOutofRange

Manutencgéo

A corrente de
acionamento de I/P
esta fora do intervalo
esperado (contagens de
10k a 35k)

. Verifique se ha pressao de

. Verifique se ha bloqueio da

. Verifique se ha problemas de

. Verifique se ha vazamento de

ar suficiente (faixa da mola
superior + 10psi ou forca

de abertura ou fechamento
necessaria para acao dupla).

valvula, volante, etc.
ligacéo.

ar

|_POutofRange

Falha

Falha de hardware

. Desligue a energia do

. Limpe o alarme usando o

. Se a falha persistir, substitua

dispositivo durante 2 minutos e
reinicie o dispositivo.

ValVue ou o HART Host

o dispositivo completo ou o
maodulo eletrdnico.

NVMChecksum-

Erro

Falha

Falha de hardware

. Desligue a energia do

. Limpe o alarme usando

. Se a falha persistir, substitua

dispositivo durante 2 minutos e
reinicie o dispositivo.

ValVue ou HART Host

o dispositivo completo ou o
madulo eletrdnico

RAMChecksum-

Erro

Falha

Falha de hardware

. Desligue a energia do

. Limpe o alarme usando

. Se a falha persistir, substitua

dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

ValVue ou HART Host

o dispositivo completo ou 0
madulo eletrénico

FlashChecksum-

Erro

Falha

Falha de hardware

. Desligue e a energia do

. Limpe o alarme usando

. Se a falha persistir, substitua

dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

ValVue ou HART Host

o dispositivo completo ou o
maodulo eletrdnico
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Tabela 30 - Diagndstico do status do dispositivo (continuagéao)

Status
do
byte

Bit de
status

CMD
48 Strings

Categoria de
alerta NAMUR
NE107

Causa

Ac¢bes recomendadas

StackError

Falha

Falha de hardware

. Desligue a energia do dispositivo

durante 2 minutos e reinicie o
dispositivo.

. Limpe o alarme usando ValVue ou

HART Host

. Se a falha persistir, substitua o

dispositivo completo ou médulo
eletrénico

FactoryMode-
Fault

Modo permitido
apenas para
atualizacdo de
firmware em flash.

. Desligue a energia do dispositivo

durante 2 minutos e reinicie o
dispositivo.

. Limpe o alarme usando ValVue ou

HART Host

. Se a falha persistir, substitua o

dispositivo completo ou médulo
eletrdnico

NVMTestError

Falha

Falha de hardware

. Desligue a energia do dispositivo

durante 2 minutos e reinicie o
dispositivo.

. Limpe o alarme usando ValVue ou

HART Host

. Se a falha persistir, substitua o

dispositivo completo ou modulo
eletrénico

RefVoltageFault

Falha

Falha de hardware

. Desligue a energia do dispositivo

durante 2 minutos e reinicie o
dispositivo.

. Limpe o alarme usando ValVue ou

HART Host

. Se a falha persistir, substitua o

dispositivo completo ou modulo
eletrénico
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Tabela 30 - Diagnéstico do status do dispositivo (continuacéo)

Status
do
byte

Bit de
status

CMD
48 Strings

Categoria de
alerta NAMUR
NE107

Causa

Acdes recomendadas

4

1

PositionSensor-
Falha

Falha

O sensor do
posicionador interno ndo
esta lendo os valores
corretos

1. Use o0 Smart Assistant para

confirmar a selegao do sensor
de deslocamento adequado.

. Certifique-se de que os imas

do kit de montagem estejam
se movendo apenas +/- 65
graus (o sensor deve ler entre
-10k a 10k contagens sem
saltos, ou seja, enquanto viaja
em uma dire¢do, ler -8000
contagens, -9900 contagens
e, em seguida, ler +10.000
contagens)

. Se estiver usando o controle

remoto, verifique se ele esta
ligado e se o limpador esta
conectado; verifique a tensao
do limpador entre 0 e 1,25 volts

. Se o sensor correto for

selecionado, substitua o
modulo eletronico e informe

o problema em svisupport@

bakerhughes.com

CurrentLoop-
SensorFault

Falha

Detectada falha no
sensor de entrada de
4-20 mA

. Desligue a energia do

dispositivo durante 2 minutos e
reinicie o dispositivo.

. Limpe o alarme usando ValVue

ou HART Host

. Se a falha persistir, substitua o

dispositivo completo ou médulo
eletrénico

Temperatura
SensorFault

Falha

Falha do sensor de
temperatura

. Desligue a energia do

dispositivo durante 2 minutos e
reinicie o dispositivo.

. Limpe o alarme usando o

ValVue ou o HART Host

. Se a falha persistir, substitua

o dispositivo completo ou o
mddulo eletrénico

Pressédo do
atuador-
1Fault

Manutencgéo

Falha no sensor de
pressédo de saida (acao
simples) ou falha no
sensor de pressao de
saida 2 (acéo dupla).

. Desligue energia do dispositivo

durante 2 minutos e reinicie o
dispositivo.

. Limpe o alarme usando o

ValVue ou o HART Host

. Se a falha persistir, substitua

o dispositivo completo ou o
maodulo eletrdnico
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Tabela 30 - Diagnéstico do status do dispositivo (continuagao)

Status| _. Categoria de
do Bitde CMD alerta NAMUR Causa Acdes recomendadas

48 Strings
byte |StAUS g NE107

4 6 Presséo do Manutencdo | Falha no sensor de 1. Desligue a energia do
atuador- presséo de alimentacéo dispositivo durante 2 minutos
2Fault (agéo simples) ou falha e reinicie o dispositivo.

no sensor de pressdo de | 2 | jmpe o alarme usando o
saida 1 (acéo dupla). ValVue ou 0 HART Host

3. Se a falha persistir,substitua
o dispositivo completo ou o
madulo eletrénico

4 7 SupplyPressure- | Manutencdo | Falha no sensor de 1. Desligue a energia do

SensorFault pressao de alimentacao dispositivo durante 2 minutos

(apenas de acgéo dupla). e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando o
ValVue ou 0 HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
mddulo eletrénico

5 0 |_PPressure- Falha Falha no sensor de 1. Desligue a energia do

SensorFault presséo I/P dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando o
ValVue ou o HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
madulo eletrdnico

5 1 Atmosférico Manutencdo | Falha no sensor de 1. Desligue a energia do
PressureSensor- pressao Atm detectada. dispositivo durante 2 minutos
Falha e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando o
ValVue ou 0 HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
madulo eletrdnico.

5 3 NVMWriteFault Falha Falha de hardware 1. Desligue a energia do
dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando o
ValVue ou 0 HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
madulo eletrbnico
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Tabela 30 - Diagnéstico do status do dispositivo (continuacao)

Status Categoria de

do Bitde CMD alerta NAMUR Causa Acdes recomendadas

48 Strings
byte [SrAWUS g NE107

5 4 IRQFault Falha Falha de hardware 1. Desligue a energia do
dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando o
ValVue ou o HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
madulo eletrénico

5 5 SelfCheckError Falha Falha de hardware 1. Desligue a energia do
dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando o
ValVue ou o HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
mddulo eletrénico

5 6 SoftwareError Falha Falha de hardware 1. Desligue a energia do
dispositivo durante 2 minutos
e reinicie o dispositivo.

2. Limpe o alarme usando
ValVue ou HART Host

3. Se a falha persistir, substitua
o dispositivo completo ou o
maédulo eletrénico.
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19. Determinar uma tensao de
conformidade do posicionador
SVIem um controle Sistema

Esta discussao explica como determinar a tenséo de conformidade de um posicionador
SVI. Ela se aplica ao SVI Il AP, ao SVI Il ESD, ao SVI Il APN e ao SVil1000.

Uma definicdo de tensao de conformidade é: A tensao que deve estar disponivel na saida
do sistema de controle para acionar a corrente de controle através do SVI Il AP e todos os

dispositivos resistivos em série com ele.

A Medicao da tensé&o entre os terminais SVI Il AP ndo fornece a verdadeira tensdo de
conformidade do sistema disponivel, pois o posicionador autorregula a tensao a medida
que a corrente flui através dele. Além disso, também n&o confirma qual tenséo do sistema
esta disponivel sob condi¢des de carga. Portanto, se o teste de conformidade precisa ser

feito, é melhor fazé-lo antes da instalagéo.

Use um potencidmetro de 1 K, pois esse € o maximo para a maioria das placas de saida
analdgicas e porque a 20 mA isso equivale a 20 VCC, que € um valor maximo suficiente.

Configuracao de teste de conformidade

1. Configure uma configuracéo de teste como na Figura 72.

Comenia do cireuito
 fathanda

oo 160 Ler Viee quando &

Srstema de L

Figura 72 - Configuragao do teste de tensao de conformidade
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2. Envie 4 mA para a configuracgao de teste.
Aumente o valor do potencidmetro até que a corrente do circuito atinja 3,95.

Leia a tensao no potenciémetro, que deve ser > 11 VDC. Esta é a tensao do sistema
disponivel na saida minima.

5. Envie 20 mA para a configuracao de teste.
Aumente o valor do potencidmetro até que a corrente do circuito atinja 19,95 mA.

7. Leia a tensao no potencidémetro, que deve ser > 9 VDC. Esta é a tensao do sistema
disponivel na saida maxima.

A Tabela 31 lista algumas leituras de tensdo de conformidade em terminais de posicionadores com
varias correntes.

Tabela 31 - Faixa de tenséo esperada nos terminais do posicionador

Requisito de tenséo de - . o
. L Tensao esperada medida nos terminais
Corrente conformidade nos terminais do .
- do posicionador

posicionador
4 mA 1V 10 para 11V
8 mA 10,5V 9,5 para 10,5V
12 mA 10V 9 paral0V
16 mA 9,5V 85para9,5V
20 mA 9V 8para9V
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20. Identificacao das caracteristicas fisicas
do SVI

Este guia foi criado para ajudar o usuario a identificar rapidamente as diferentes versdes
do produto SVI: SVI 12 AP, Svi1l000, SVI2-1, SVI2 ou SVI 1.

Estilos do corpo

Caracteristica Reconhecivel: SVI mostrado na capa do visor
(a mudanca é apenas ainscrigdo SVI na capa)

Figura 73 - SVI2 AP. Fase de cobertura iniciada em 2015
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Caracteristica Reconhecivel: SVI-Il (com traco) mostrado na tampa do visor

Figura 74 - SVI2 AP. Inicio da eliminacdo da cobertura em 2015

Figura 76 - SVI2-1 Obsoleto
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Caracteristica Reconhecivel: SVI Il mostrado na tampa do visor

Figura 77 - SVI2: Obsoleto

Caracteristica Reconhecivel:
Corpo redondo/Face LCD

Figura 78 - SVI | Obsoleto

© 2023 Baker Hughes Company. Todos os direitos reservados. Manual de instalagdo e manutenc@o do Masoneilan SVI I AP | 213



Diferencas adicionais entre SVI Il AP e SVI I

Os parafusos da tampa néo estéo totalmente fechados Os parafusos da tampa estéo totalmente fechados

Quatro furos dos parafusos de montagem séo rasos Quatro furos dos parafusos de montagem sé&o profundos

Figura 79 - Configuragao da tampa e dos parafusos de montagem

SVI2 AP

Portas pneumaticas na montagem da carcaga cinza Portas pneuméticas na montagem do coletor preto

Figura 80 - Instalacdo pneumatica
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Tampa cega do SVI2 AP (Nova) Tampa Cega do SVI2 AP (Original)

Figura 81 - Diferencas entre as tampas SVI2 AP
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21. Como faco interfa
SVIII AP DTM?

As listas abaixo dao uma ideia das tarefas

cecomao

que voceé precisa realizar usando o SVI Il AP

DTM. As tarefas séo divididas em Tarefas de Introduc@o que sao necessarias pelo menos

na primeira vez que vocé configurar e Tare

fas Comuns para tarefas executadas a qualquer

momento. Todas as tarefas sado listadas usando o titulo pelo qual vocé pode encontra-las na
Ajuda do SVI Il AP DTM ou na versao em pdf da ajuda (Manual do Software para Produtos

Masoneilan GEA31429 SVI Il AP DTM).

Tarefas de introducao

» O processo de registro conduz vocé por todo o

processo de registro.

» A Tela HART® explica as operacdes da tela na
qual vocé visualiza as informagdes do process
altera 0 modo e altera o ponto de ajuste.

« Tela de Ajuste Automatico de Calibragdo: para
executar o ajuste automatico.

Tarefas comuns

Trilha de Auditoria explica como gerar um
relatério de eventos do posicionador.

Registro conduz o usuario por todo o
processo de registro.

Relatério explica como criar/imprimir um
relatério da configuracao do dispositivo
SVIIIAP.

Instalagéo e logon do ValVue™ 3.

Instalacdo do software SVI Il AP
avancado DTM.
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* O Ambiente de Trabalho do AP DTM oferece
uma viséo geral da funcionalidade. Adicione
um pouco de Zona Morta (0,25).

o, °* O Assistente de Configuragdo explica como
usar o assistente para fazer a configuragao
inicial.

Tela de Calibragdo: para restaurar os dados de
calibracéo de fabrica de todos os sensores.

Tela de Faixa de Calibragdo: para realizar o
ajuste da valvula, incluindo paradas manuais e
automaticas e ajuste de parada aberta.

Tela Ajuste Automatico de Calibragdo: para
executar o Ajuste Automatico

Tela de Ajuste Manual de Calibragdo: para
inserir pardmetros de ajuste manual e visualizar
0s resultados desses parametros no visor de
Tendéncia.

Calibracdo da Tela de Calibragdo: para calibrar a
presséo e os sinais de entrada.
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Ambiente de Trabalho do AP DTM fornece uma
visdo geral da funcionalidade.

Tela HART® explica as operacdes da tela em que
voceé visualiza as informag8es do processo, altera o
modo e altere o ponto de ajuste.

Assistente de Configuracdo explica como usar o
assistente para fazer a configuragao inicial.

Tela Geral de Configuragdo: Use essa tela para
configurar as informagdes da tag, o idioma de
exibicao e definir o controle dos botdes do LCD.

Configuragéo de Posicdo: para definir todos os
limites baseados em posicao.

Configuragao do Atuador: para selecionar o tipo de
Acdo do Ar.

Configuragao de I/O (E/S): para configurar os
estados do interruptor, ativar/desativar a entrada
digital, configurar a faixa de sinal de entrada e a faixa
de retransmisséao da valvula.

Tela de Opcbes de Configuragdo: para configurar os
parametros relacionados a caracterizacdo da valvula,
as unidades de presséo e a transferéncia sem
bumpless.

Tela de Andlise de Assinatura de Diagnéstico: para
ver os resultados de diagnéstico do desempenho da
valvula.

Diagnéstico de Status da Tela: para ver o status
operacional e interno do SVI Il AP.

Tela de Diagnéstico de Saude: para visualizar o
status dos sinais, pressao, temperaturas e E/S.
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Tela de Servigos de Comissionamento: para
monitorar todas as pressdes em uma Unica tela.

Tela de Configuragao dos Servigos de
Comissionamento: para definir os sinais Tag e Baixa
e Alta.

Tela de Ponto de Ajuste de Posicdo Manual

dos Servigos de Comissionamento : para abrir
totalmente a vélvula, fechar totalmente a valvula
ou usar o recurso Manual de Ponto de Ajuste para
inserir um ponto de ajuste em porcentagem da
posicao da valvula ou na faixa de sinal (mA).

Tela Definir Saida Analégica de servigos de
comissionamento: para definir uma saida analégica
fixa para o retransmissor de posi¢céo para uma
verificagédo de fio de loop.

Tela de intervalo do retransmissor dos servigos
de comissionamento: para alterar a relacéo entre
a saida do transmissor de posicdo de valvula e a
abertura da valvula.

Tela de Interruptores dos Servicos de
Comissionamento: para definir a posicéo de
operacgdo padrédo dos interruptores.

Tela de Diagndstico: para executar a reinicializagao
do dispositivo do SVI Il AP.

Dados continuos de diagnoéstico: para visualizar
dados sobre as operacdes da valvula no
fechamento e na abertura, o que é util na analise da
operacdo da valvula.

Tela de Assinatura de Diagnéstico: para realizar
testes de diagndstico e exibir os resultados dos
testes na janela Tendéncia.

Tela de Dados Brutos de Diagndstico: para
visualizar as contagens brutas de status de sinais,
pressao, temperaturas e E/S. Além disso, pode
definir a Saida de E/S.
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Encontre o Parceiro de Canal local mais proximo na sua
area:

valves.bakerhughes.com/contact-us

Suporte técnico e garantia de campo:
Telefone: +1-866-827-5378
valvesupport@bakerhughes.com

valves.bakerhughes.com
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uso especifico. A Baker Hughes se isenta de toda e qualquer responsabilidade por danos diretos, indiretos,
consequenciais ou especiais, reclamagdes por lucros cessantes ou reclamacgdes de terceiros decorrentes do
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