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Bu Kilavuz Hakkinda

Bu kullanim kilavuzu agagidaki cihazlar ve onaylanmis yazilmlar igin gegerlidir:

* SVI3
- Uriin yazilimi stirim 1.1.1 veya st ile.
- ValVue™ yazilimi siriim 3.6 veya ustl ile
- SVI3 DTM Siiriim 3.10 veya Ustii ile
- SVI3 DD Dosya 0101 veya Ustii ile

Bu kilavuzda yer alan bilgilerin bir kismi ya da tamami, Baker Hughes’un yazili izni olmadan
kopyalanamaz ve ¢ogaltilamaz.

Bu kilavuz hig¢bir durumda konumlandiricinin veya yazilimin ticari olarak satilabilir oldugunu veya
musterinin 6zel ihtiyaglari dogrultusunda uyarlanabilecegdini garanti etmez. Bu kilavuzda olabilecek
herhangi bir hatay veya bilgiler hakkindaki sorularinizi litfen yerel tedarikginize bildirin veya su adresi
ziyaret edin: valves.bakerhughes.com.

SORUMLULUK REDDI

BU TALIMATLAR, MUSTERIYE/OPERATORE VERILEN NORMAL ISLETIM VE BAKIM
PROSEDURLERINE EK OLARAK MUSTERI/OPERATOR iGIiN PROJEYE 0ZGU ONEMLI REFERANS
BILGILER SUNMAKTADIR. ISLETIM VE BAKIM FELSEFELERI DEGISIKLIK GOSTERDIGINDEN,
BAKER HUGHES COMPANY SIRKETI (VE ONUN YAN SIRKETLERI VE iSTIRAKLERI) BELIRLI BiR
PROSEDURU DAYATMAYA DEGIL, TEMIN EDILEN EKIPMANIN TiPINE OZGU TEMEL KISITLAMALARI
VE GEREKLILIKLERI SUNMAYA GALISMAKTADIR.

BU TALIMATLAR, OPERATORLERIN MEKANIK VE ELEKTRIKLI EKIPMANIN POTANSIYEL OLARAK
TEHLIKELI ORTAMLARDA GUVENLiI BIiR SEKILDE GALISTIRILMASI iGIN GEREKLILIKLERI
GENEL OLARAK ANLAMIS OLDUKLARINI FARZ EDER. DOLAYISIYLA BU TALIMATLAR, GALISMA
ALANINDA GEGERLIi OLAN GUVENLIK KURALLARI VE YONETMELIKLERIi VE GALISMA ALANINDA
DIGER EKIPMANLARIN iSLETiIMi iGIN BELIRLI GEREKLILIKLERLE BAGLANTILI OLARAK
YORUMLANMALI VE UYGULANMALIDIR.

BU TALIMATLAR, EKIPMANDAKiIi TUM DETAYLARI VEYA VARYASYONLARI KAPSADIGI YA DA
MONTAJ, ISLETIM VEYA BAKIMLA BAGLANTILI OLARAK OLASI HER DURUM iGiN GEREKLI
AYRINTILI BILGIYi SAGLADIGI SEKLINDE YORUMLANMAMALIDIR. DAHA FAZLA BILGIYE
IHTIYAGC DUYARSANIZ VEYA MUSTERI/OPERATOR iGiN YETERINCE DETAYLI VERILMEMiS OZEL
SORUNLAR ORTAYA GIKARSA, SORUN iGiN BAKER HUGHES'A BASVURULMALIDIR.

BAKER HUGHES'UN VE MUSTERININJOPERATORUN HAKLARI, SORUMLULUKLARI VE
YUKUMLULUKLERI, EKIPMAN TEDARIKIYLE ILGILi KONTRATTAAGIKGA BELIRTILEN ESASLARLA
SIKI BiR SEKILDE SINIRLANDIRILMISTIR. BU TALIMATLARIN VERILMESI, EKIPMANLA VEYA ONUN
KULLANIMIYLA iLGILi OLARAK BAKER HUGHES TARAFINDAN HERHANGI BiR EK TAAHHUT VEYA
GARANTININ VERILDIGI VEYA IMA EDILDIGi ANLAMINA GELMEZ.

BU TALIMATLAR, MUSTERIYE/OPERATORE SADECE AGIKLANAN EKIPMANIN MONTAJI, TEST
EDILMESI, ISLETiMi VE/VEYA BAKIMI KONUSUNDA YARDIMCI OLMASI AMACIYLA TEDARIK
EDILMISTIR. BU BELGENIN TAMAMI VEYA BiR KISMI BAKER HUGHES'UN YAZILI ONAYI OLMADAN
GOGALTILAMAZ.

Telif Hakki

Burada yer alan bilgilerin tamaminin yayinlandigi tarihte dogru oldugu kabul edilmektedir ve énceden
haber verilmeksizin degisiklige tabidir.
PN 720091351 Rev F.

Telif Hakki 2024 Baker Hughes Company. Tum haklari sakhdir.
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Belgede Yapilan Degisiklikler

Siriim / Tarih Degisiklikler
-/03-2021 ik Strtim.
A/ 03-2021 Online Valf Teshisi Bolimu eklendi.

Rusya ve Cin Bolgesel igerikleri eklendi.
Tasima ve Bertaraf Bolumu eklendi.

B / 04-2021 Titresim Etkisi Degeri Eklendi.
C /04-2021 EEx d'den Ex d'ye glincellenmis Patlamaya dayanikli isaretleme.
D /01-2023 Model Numaralandirma Tablosu kaldirildi.
Denizcilik uygulamalari i¢in paslanmaz ¢elik muhafaza segenegi ve yedek parca
kitleri eklendi.
E /11-2023 Boliim 7.9 eklendi: SIL Yeterlilik ve Giivenlik iglevi Talimatlari
F /06-2024 SmartRecovery (Akill Kurtarma) secenegi eklendi
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1. Guvenlik Bilgileri ve Dokumantasyon
Standartlar

Bu bdlim, SVI3'te kullanilan guivenlik sembolleri ve guvenlik semboli tanimi dahil olmak tzere
glvenlik bilgileri saglar.

Kurulumdan ve ¢alistirmadan énce bu boliimiin tamamini okuyun.

1.1 Guvenlik Sembolleri

SVI3 talimatlari, glivenlikle ilgili veya diger 6nemli konularda sizi uyarmak amaciyla, gerekli yerlerde
UYARI, DIKKAT etiketleri ve Notlar icermektedir. Giivenli isletim icin UYARI ve DIKKAT bildirimlerinin
tamamina harfiyen uyulmasi gerekir.

Kaginilmadigi taktirde ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek,

A UYARI potansiyel olarak tehlikeli bir durumu belirtir.

Kacinilmadigi taktirde kiiglik veya orta derece yaralanmayla

A Dl KKAT sonuglanabilecek, potansiyel olarak tehlikeli bir durumu
belirtir.

« Giivenlik uyari isareti olmadan kullanildiginda, kaginilmadigi
DIKKAT takdirde egyalarin veya verilerin zarar gérmesiyle
sonuglanabilecek, tehlikeli olabilecek bir durumu belirtir.

Not: Onemli durum ve sartlari gésterir.

1.1.1 Bu Kilavuz Hakkinda
SVI3 Kullanim Kilavuzu, deneyimli bir saha personelinin SVI3'U verimli bir sekilde kurmasina,
ayarlamasina ve kalibre etmesine yardimci olmak i¢in hazirlanmistir. Bu kilavuz ayrica SVI3 yazilimi,
dijital araylzler, calisma, gergek guvenlik yapilandirmalari ve teknik 6zellikler hakkinda derinlemesine

bilgi saglar. Bu kilavuzda belgelenmeyen sorunlarla karsilagirsaniz fabrikayla veya yerel temsilcinizle
iletisime gecin. Satis ofisleri bu kilavuzun arka kapaginda listelenmistir.

1.1.2. Bu Kilavuzda Kullanilan Kurallar

Bu kilavuzda kullanilan kurallar agagidaki gibidir:

* SVI3 goérintileme penceresinde kullanilan bir terime atifta bulunulurken blyiik, italik harfler
kullanilir. Ornegin kurulum modunda oldugu gibi mod terimini belirtirken ve ekran/yazilim
islemine atifta bulunurken mod kelimesinin tamami buyik harfle yazilir: MOD.

« italik, 6nemli égelere vurgu yapmak igin kullanilr.
* Verilerin girildigi alanlar veya kullanici tarafindan girilen veriler italik olur.
- Digmeler, onay kutulari, vb. ile gergeklestirilen eylemler kalin gérindr. Ornegin: Bitti'ye tiklayin.
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1.2 SVI3 Uriin Giivenligi

Ayrintili glivenlik talimatlari igin Urlin Givenligi kilavuzu ES817'ye bakin. SVI3 dijital valf
konumlandirici yalnizca endustriyel basingli hava veya dogal gaz sistemleri ile kullaniimak Gzere
tasarlanmigtir (bkz. "Dogal Gaz Ortaminda SVI3 Kurulumu" sayfa 35).

Sistem giris basincinin uygulanmasinin, cevresel ekipmanlarin arizalanmasina neden olabilecegi
durumlarda ilgili basing tahliye ekipmaninin takildigindan emin olun. Kurulum, sikistiriimis hava ve
cihazla ilgili yerel ve ulusal yasalara uygun sekilde gergeklestiriimelidir.

Genel kurulum, bakim veya degistirme

« Urtinler, giivenli saha calisma uygulamalari kullanan kalifiye personel tarafindan tim yerel ve ulusal
yasa ve standartlara uygun olarak kurulmalidir. Tesisin glvenli galisma uygulamalarina gore Kisisel
Koruyucu Ekipman (PPE) kullaniimahdir.

* Yuksek yerlerde calisirken, tesisin glivenli galisma uygulamalarina gére dismeye karsi koruyucu
ekipmani dogru sekilde kullanin. Kurulum sirasinda alet veya ekipmanlarin dismesini 6nlemek igin
ilgili giivenlik donanimindan ve uygulamalardan yararlanin.

» Normal isletmede basingli kaynak gazi SVI3'ten ortama verilir ve bunun igin ek tedbirler veya 6zel
talimatlar gerekli olabilir.

* Kurulum ve bakim galismalari yalnizca nitelikli personel tarafindan gerceklestiriimelidir. SVI3
onarimlari bu kilavuzun kapsami disindadir ve bir MARC (Masoneilan Yetkili Onarim Merkezi)
tarafindan yapilmalidir.

+ Su ve toz girisine kargi onaylanmis conta telleri gereklidir ve en Ust dizey giris korumasini saglamak
icin 1/2" NPT baglanti pargalarinin bant ya da boru sizdirmazligi ile yalitiimasi gereklidir. Kurulum
sirasinda toz seviyelerinin hesaba katildigindan emin olun.

« Kablo tesisati ve borulari, kurulumun tabi oldugu tim yerel ve ulusal kurallara uymak zorundadir.
Kablolama, en az 85 °C (185 °F) veya daha buyutkse maksimum ortamin 5 ° C (41 °F) Gzeri igin
uygun olmalidir.

+ Alan Siniflandirmasi, Koruma Tipi, Sicaklik Sinifi, Gaz Grubu ve Giris korumasi, etikette belirtilen
verilere uymalidir.

» Kurulum veya galistirma sirasinda herhangi bir zamanda beklenmedik valf, aktiatér veya
konumlandirici hareketi olabilir.

Kendinden Giivenlikli Kurulum

Patlamaya karsi dayanikli veya yangina kargi dayanikli ekipman olarak veya kendinden guvenlikli
kurulumlarda kullanimi onaylanmig olan Uriinlerin asagidaki kosullari saglamasi SARTTIR:

* Ulusal ve yerel yonetmelikler ile uyumlu ve potansiyel olarak patlayici ortamlara iligkin ilgili
standartlarda yer alan dnerilere uygun olarak kurulmali, devreye alinmali, kullaniimali ve bakimi
yapilmahdir.

» Sadece bu belgede gosterilen sertifikasyon kosullari ile uyumlu durumlarda ve amaglanan
kullanim bélgesi ve izin verilen maksimum ortam sicakligi ile uyumluluklar dogrulandiktan sonra
kullaniimahdir.

* Potansiyel olarak patlayici ortamlari iceren alanlarda kullanilan cihazlar i¢in uygun egitimi almisg,
nitelikli ve yetkin uzmanlar tarafindan kurulmali, devreye alinmali ve bakimi yapiimaldir.
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Bu drtinleri hava disindaki sivilarla/basingh gazlarla veya

A UYARI endlistriyel olmayan uygulamalar igin kullanmadan énce

fabrikaya danigin. Bu lriin, yasam destekleme sistemlerinde
kullanilmak igin tasarlanmamigtir.

Belirli ¢calistirma kosullari altinda, hasarli cihazlarin
kullanilmas:i sistem performansinda kademeli bir diismeye
neden olur ve bu da yaralanma veya 6éliimle sonuglanabilir.

Oksijen disinda gazlarin bulundugu yeterince
havalandirilmamig, kapali alanlara kurulum, personelin
oksijensiz kalmasina yol agabilir.

Ekipmani dikkatlice paketinden ¢ikarin ve hasar gortp gérmedigini kontrol edin. Herhangi bir hasar
durumunda Ureticiyi bilgilendirin.

Uriinlerin Avrupa Direktifleri’nin temel glivenlik gereksinimlerine uygun olmalarini garanti etmek igin
sadece Uretici tarafindan saglanan orijinal yedek parcalari kullanin.

Ozelliklerde, yapida ve kullanilan bilesenlerde degisiklik yapilmasi, bu tiir degisiklikler Griiniin
fonksiyonunu ve performansini etkilemedigi sirece bu kilavuzun revize edilmesini gerektirmez.

Ayrintili glivenlik talimatlari igin Urlin Guvenligi kilavuzu ES817'ye bakin.

Bu kilavuzda agiklanan gerekliliklere uymamak, can ve mal

A UYARI kaybina yol acabilir.

Cihazin kurulumunu yapmadan, cihazi kullanmadan veya

A UYARI cihazla iliskili herhangi bir bakim islemi gergeklestirmeden
6nce TALIMATLARI DIKKATLICE OKUYUN.

Bir kontrol valfine bir konumlandirici takarken veya

A UYARI konumlandiriciyr degistirirken yaralanmayi veya prosesin
etkilenmesini 6nlemek igin,

* Kurulum veya ¢alistirma sirasinda herhangi bir zamanda
beklenmedik valf, aktiiatér veya konumlandirici hareketi olabilir.

« Valf tehlikeli bir alanda bulunuyorsa herhangi bir kapagi
¢lkarmadan veya kablo baglantisini kesmeden énce alanin
glivenli oldugunun onaylandigindan veya alana giden tim
elektrik glicliniin kesildiginden emin olun.

* Aktiiatére giden ve valfe monte edilen bir ekipmana giden hava
beslemesini kapatin.

* Prosesi kapatarak veya izolasyon igin baypas valfleri kullanarak
valfin prosesten izole edildiginden emin olun. Is ilerlerken
acilmaya karsi koruma saglamak igin kapatma veya baypas
valflerini etiketleyin.

* Aktlatérdeki havayi bosaltin ve valfin enerjisiz durumda
oldugundan emin olun.

Not: SVI3'iin digli u¢ kapagi, Tehlikeli Alanlarda giivenlik igin kritik bir bilesendir. Giivenli bir
calisma ve uygun sizdirmazlik saglamak icin, kapak disleri muhafaza igerisinde tam olarak
birbirine gegirilir ve kapak flans alani muhafaza ile temas eder. Kapagin gevsemesini 6nlemek
icin kilitleme vidasi kapagin igine dogru geri gekilir.
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Valfi prosesten izole edin ve hava tiiplinii konumlandiricidan

A UYARI ayirin. Yaralanmayi veya proses hasarini 6nlemek icin havayi
tamamen ayirin.

Maksimum Aktiiatér basincini veya Maksimum besleme

A UYARI basincini (120 psi) (hangisi daha diistikse) asmayin. Basing siniri

asildiginda, ekipmanda hasar olabilir veya personel yaralanabilir.

. Pnématik baglanti parcalari lizerinde boru disi sizdirmazlik bandi
Dl KKAT kullanmayin. Cihazin arizalanmasina neden olabilecek kii¢tlik
parcaciklara boliinebilir.

. Sertlesmemis sizdirmazlik maddesinin hava hatlarina girmesini
Dl KKAT 6nlemek icin birinci ve ikinci dislerde varsa fazla boru disi
sizdirmazlik maddesini ¢ikarin.

Not: SVI3 Dijital Valf Konumlandirici, ANSI-ISA-57.3 1975 (R1981) veya ISA-S7.3-1975'e (R1981) gére
temiz, kuru, yagsiz, cihaz sinifi hava veya tatl bir dogal gaz kaynagi ile ¢alismak (izere tasarlanmistir.

Not: Kiiciik aktiiatorler igin asagidakiler gerekli olabilir:
e Otomatik ayarlamanin diizgiin ¢alismasi i¢in 1/8” tiip kullanin.
* SVI besleme hattina kurcalamaya dayanikli ayarlanabilir igneli valf takin; valfi otomatik
ayar calisacak sekilde yeterince kapali olarak ayarlayin. Ardindan, kurcalanmamasi veya
degistirilememesi igin valf ayarini Kilitleyin.

Kurulum veya caligtirma sirasinda herhangi bir zamanda
A UYARI beklenmedik valf, aktiiatér veya konumlandirici hareketi olabilir.

Kontrolér HART uyumlu dedilse veya HART® filtresi yoksa HART®

A Dl KKAT modemi ve PC'yi kontrol devresine baglamayin. Kontrolér ¢ikis
devresi HART® sinyalleriyle uyumlu degilse kontrol kaybi veya bir

proses bozulmasi meydana gelebilir.

Egitimli uzmanlarla yerel elektrik yasalarina ve tesis
standartlarina uygun olarak Tehlikeli Alan kurallarina uygun
olarak kurun. Bariyerin glivenli alan tarafi diginda kendinden
glivenli bir devreye PC veya HART® modem badlamayin. Yerel
ve tesis ybnetmeliklerine uygunlugu saglamadan bir bilgisayari
tehlikeli bir alanda ¢alistirmayin.

. Bir kontrol devresi HART® uyumlu olmali veya HARTP® filtreli
A Dl KKAT olmalidir. Kontrolér veya DCS lireticileriyle iletisime gegin. Bkz.
"Kontrolér ¢ikislari, bir akim algilama direnci veya bir kontrol
transistérii ile dahili olarak topraktan ayrilir. Cift kanalli bariyerler
asir déngli direnci uygular ve uyumluluk voltaji sorunlarina
neden olur. Kendinden Glivenli bir galvanik izolatér, izole edilmisg,
topraklanmis veya topraktan ayrilmig g tip ¢ikis kanaliyla birlikte
calisir ve yeterli uyumluluk voltaji saglar. HART® baglantilari
izolatériin giivenli alan tarafinda destekleniyorsa galvanik izolatér,
iretici tarafindan HART® uyumlu olarak sertifikalandiriimalidir.
Tehlikeli Alan Onaylarinda SVI3 I.S. kurulus parametreleri ile
kullanim igin derecelendirilmis cihazlarin bariyer ve izolatér
ureticisine danisin "

« Elektrik tesisati isleri icin mevcut ulusal ve yerel ybnetmeliklere
uyun.

* Ulusal ve yerel patlayici ortam dlizenlemelerine uyun.

* Cihaz lizerinde herhangi bir calisma yapmadan énce dis
kaplamanin glivenli bir sekilde agilmasi icin cihazi kapatin veya
potansiyel olarak patlayici ortama iliskin yerel kosullarin bu
isleme izin verdiginden emin olun.
© 2024 Baker Hughes Company. Tim haklari saklidir. Masoneilan SVI3 Kurulum ve Bakim Kilavuzu | 11



. Diigiik empedansli bir voltaj kaynaginin kullaniimasi SVI3'e
DIKKAT zarar verir. SVI3 girisi, akim kontrollii bir kaynak olmalidir.

SVI3, dogrudan bir voltaj kaynagina baglanirsa normal sekilde
calismaz. Bununla birlikte, 30 V'a kadar olan bir akim kaynagina
dogrudan baglanti SVI3'e zarar vermez. Uygun bir akim kaynagi,
akimin V degil mA cinsinden ayarlanmasini agikg¢a sadlar.

Not: Bir SVI3 acildiginda, elektrik giris sinyalini uygulamadan énce hava beslemesinin
uygulanmasi onerilir.

- Konumlandiriciyi kurarken ve dahili yapilandirma islevierini
A DIKKAT caligtirirken besleme havasinin mevcut oldugundan mutlaka

emin olun. Hava beslemesi olmadan, érnedin Otomatik
Ayar gibi kurulum islevlerini ¢alistirmaya ¢alisirsaniz, iglev
yuriitmeye ¢alisirken ¢alisma modunu degistirdiginizde, yerel
kullanici arayiiziinde beklenmeyen hata veya hata mesajlari
goériintiilenebilir.
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1.3 SVI3 icin ilgili Belgeler, Kaynak Merkezi'nin su adresinde
mevcuttur:
https:/Ivalves.bakerhughes.com/resource-center

« ValVue yazilimi belgeleri: SVI3 DTM, c¢esitli yazimlarda (PACTware gibi) ¢caligir, ancak ValVue3
yazilimimizla en iyi sekilde galisacak sekilde tasarlanmistir. Bkz. Masoneilan ValVue3 Yazilim
Kilavuzu (Ref. 31426).

» Masoneilan SVI3 Hizli Baslangi¢ Kilavuzu (Ref. 34605)
» Masoneilan SVI3 DTM Yazilim Kilavuzu (Ref. 34569)

1.3.1 Masoneilan Yardim Birimi irtibatlari

 E-posta: svisupport@bakerhughes.com
* Telefon: 888-SVI-LINE (888-784-5463)
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Bu sayfa bilerek bos birakilmistir.
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2. Giris

21 Genel Bakis

Masoneilan™ SVI3, istege bagl yerel bir ekrani uzaktan iletisim ve teshis yetenekleriyle birlestiren
ylksek performansli, HART® tabanli dijital bir valf konumlandiricidir. SVI3 segenek karti, tnitenin en
genis uygulama yelpazesini sunmasini ve yerine getirmesini saglar.

istege bagl basmali diigme ve LCD ekran, kalibrasyon ve yapilandirma iglevlerinin yerel olarak
calistinimasini saglar. Uzaktan islemler, ValVue yazilimi veya SVI3 Cihaz Agiklama dosyasi (DD) ile
onceden yiklenmis herhangi bir HART® Kayitli ana bilgisayar arayiizi ile gergeklestirilebilir.

SVI3 DTM ve ValVue3 Masoneilan'in yazilimi, kontrol valfi kurulumunu ve teshisini kolaylastirir. Bu,
su adresten indirilebilir:

https://valves.bakerhughes.com/resource-center.

SVIL—©

A— L —

M=seneilan

|® O ® ®],.

Sekil 1 - SVI3 Konumlandirici
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2.2 SVI3'iin Ozellikleri

SVI3 Dijital Valf Konumlandirici (bkz. Sekil 1), i¢c veya dis mekanlarda ve agindirici bir endustriyel
veya deniz ortaminda kurulum i¢in uygundur ve agagidaki 6zelliklerle donatiimigtir:

16 | Baker Hughes

Ustiin Dogruluk
Ustiin Dijital Hassasiyet
Valf Konumunu Otomatik Ayarlama

Yerel Calisma/kalibrasyon/yapilandirma
ile istege Bagh Aleve Dayanikli Basmali
Dugmeler ve LCD Dijital Ekran

Temassiz Miknatis Kuplajli (Hall Etkisi)
Ddner Konum Algilama ve Pistonlu
Kontrol Valfleri

Talep Uzerine Mevcut Diger Onaylarla
ATEX, IEC, ABD ve Kanada igin
Tekduzen Tehlikeli Alan Onaylari

ValVue Yazilimi ile Gelismis Valf Teghisi

Valf Konumunun Hassas, Hizli, Duyarli
Kontroli

Yapilandirilabilir Yiiksek ve Dusuk Konum
Limitleri

HART® 7

Tek Etkili

Secenek Kartli Uzak Konum Sensori
Ustiin Guvenilirlik

Otomatik Valfi Hizmete Aima

Doner veya Pistonlu Valfler igin Tek Model

Kapanmak igin Hava Hareketli veya
Acilmak i¢in Hava Hareketli Aktiatorlerle
Uyumlu

Hareketli Milleri Olmayan, Mil
Penetrasyonu Olmayan ve Tamamen
Doldurulmus Elektronik Aksamlari Olan
Sizdirmaz Muhafaza

Yerel, Cevrimigi Teshis Durumu Monitéri:
Toplam Gdvde Hareketi, Valf Cevrim
Sayisi, Ongériiye Dayali Bakim Verileri

1 yillik yerlesik veri depolama 6zellidine
sahip Online Valf Teshis KPI'lari

Kullanici tarafindan ayarlanabilir Yanit
Sareleri

Boliinmus Aralik Ozelligi

Aktliatér Boyutundan Bagimsiz Olarak
Optimize Edilmis Performans

Ayarlanabilir Girig Sinyalinde Kullanici
Tarafindan Yapilandirilabilir Siki Kapatma

ValVue yazilimi veya HART® el tipi
iletisim cihazi kullanarak HART® Uzaktan
Calistirma Kalibrasyon Yapilandirmasi
Teshisi

Dogrusal Olan ve Olmayan Yanit igin
Strok Karakterizasyonu

Cesitli Durumlara Bagli iki Kontak Cikisi
Kullanicisi ve Segenek kartina sahip
Alarm Bayraklari

istege Bagli Basmali Diigme Ekrani

Guvenli konuma ydnlendirmek igin tim
egzoz ve havalandirma gazini yakalamak
Uzere istege bagl Egzoz Yoénlendirme
Manifoldu

Saglam, korozyona dayanikh 316SS veya
Aliminyum muhafaza

SmartRecovery - konum kontroli
muimkuan olmadiginda modlari ele alan bir
basing kontrol ¢bzimu
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2.3

2.3.1

Fiziksel ve isletimsel Aciklama

SVI3, tehlikeli alanlarda galismak Uizere tasarlanmis endistriyel, saglam, hava kosullarina dayanikli,
korozyona dayanikli bir muhafazaya yerlestirilmistir. Elektrik baglantilari iki adet 1/2” NPT boru girigi
ile yapilir. Pnématik baglantilar iki adet 14” NPT portu Gzerinden yapilr.

Calisma Prensibi

SVI3, asagidakileri saglayan akilli bir elektro-pnématik konumlandiricidir:

1. Kontrolérden 4 - 20 mA elektriksel konum ayar noktasi sinyali alir ve konum ayar noktasi giris
sinyalini valf konumu geri besleme sensériyle karsilastirir.

2. Konum ayar noktasi ve konum geri bildirimi arasindaki farki kullanarak, I/P dénUsturicisu igin bir
servo sinyali ayarlayan konum kontrol algoritmasi ile analiz eder.

3. I/P ¢ikis basincini igler ve aktluatéri galistiran pnématik bir role kullanarak yikseltir.

4. Ayar noktasi ile valf konumu geri bildirimi arasindaki hatanin aralik iginde oldugundan emin olur ve
valf konumunu korumak i¢in servo sinyaline baska bir diizeltme uygulanmaz.

PS

Giris Akimi, 4

ila 20 mA @

Hava Beslemesi

Elektronik Filtre
O O O Akis Regiilatorii
Glg
Dogrusal
Olmayan PID
HART Konum P P
A Kontrolt Akim-
Basing
Konum Ayar L ooo S
Noktas! Donistiriicd Pnsmatik Réle
\ |
Ozellikler
DA
Teshis
Manyetik Olarak
Kuplajh
Hall Etkisi
Konum Sensorii @

P1

Aktlator
Basing Sensori

Sekil 2 - I/P Doniistiiriicii ve Basing Sensorlii Blok Semasi
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2.3.2 Ana Elektronik Modiilu

Ana elektronik modiill, SVI3 Unitesindeki tim elektronik islevler icin ana kontrolérdir. HART
iletisimleri, aktiiatér konum kontrolii, valf ariza teshisi ve glic ydnetimi gibi islevleri yerine getirir.
Ayrica harici kontrol sistemi (PLC, DCS...) ile arayiiz olusturur. Ana modil ayrica Hall Konum
Sensérii, A/ID, D/A, Sicaklik sensérii ve HART lletisim cipine sahiptir.

2.3.2.1 Manyetik Konum Sensori

Hall etkisi tabanli bir konum senséri, muhafaza duvari boyunca valf konumunu 6lgmek igin manyetik
alan kullanir. Bir déner valf milinin ucuna dogrudan monte edilen bir manyetik tertibatin veya bir
pistonlu valf miline bagli bir gerdirme ve manivela tertibatinin dondisiint algilar.

Hall sensérinun ¢ikisi, konum kontrol algoritmasina konum geri bildirim sinyali saglar. Manyetik
tertibat cevresel olarak yalitiimistir ve elektronik muhafazanin tamamen disindadir. Bu sensér 140°
dénuse kadar maksimum hareket araligina sahiptir.

2.3.2.2 Sicaklik Sensori

Elektronik moduiliinde bir sicaklik sensori bulunur ve muhafaza igindeki sicakligi élger. Bu 6lgiim,
konum ve basing sensoérleri ve diger dahili elektronik bilesenler icin sicaklik dengelemesi saglamada
kullanilir. Sicaklik sensdriindeki deger, konumlandiricida ortam sicakhginin asiri olmasina dair uyari
saglamak icin kullanilir.

2.3.3 Pnomatik Modiil

Pnématik moddl, I/P Dénustiricl, Pndmatik Role ve Pndmatik Elektronikten olusur. Pnématik
elektronik karti basing sensorleri igerir. Bu modul ayni zamanda ekran moduli igin gegis gorevi gordr.

2.3.3.1 Basing¢ Sensori

Pnomatik elektronik kartinda bes adet basing sensorli bulunmaktadir. Ortam, pilot, besleme ve
aktGator 1 ve aktiator 2 (gift etkili konumlandiricilarda) basinglarinin élgiimi igin kullanilirlar.

2.3.3.2 Akim-Basing Donistiricii, I/P

I/P, denetleyici kontrol sisteminden gelen 4-20 mA sinyalini diistik basingli bir pnématik sinyale
donastlrir. Bu sinyal pnématik dizi araciligiyla giglendirilir ve daha sonra valf aktiatoériine génderilir.
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2.3.3.3 Tek Etkili Pnomatik Role

Tek etkili pnomatik réle, 1/P'den gelen basinci ylkseltir ve kararli, duyarli aktliatér performansi igin
gereken hava akigini artirir. Tek etkili role, 120 psi'ye (8,3 bar, 830 kPa) kadar, gerekli akttiator
basincinin en az 5 psi (0,345 bar, 34,5 kPa) lizerinde olan herhangi bir besleme basincinda calisir.

Pnomatik modiil

Sekil 3 - Tek Etkili Roleli SVI3 Pnématik Modiil

2.3.4 Basmali Diigmeli Opsiyonel Ekran Modulu

istege bagli ekran ve diigmeler SVI3 muhafazasina monte edilmistir. Ekranla birlikte galisan

dort basmali diigme anahtari, bir PC veya HART® el tipi iletisim cihazi olmadan cihaz galisma
parametrelerinin okunmasina ve degistiriimesine izin verir. Bu anahtarlar, geleneksel bir men(
yapisinda hareket ederek su genel iglevleri yerine getirir: Increase, Decrease, Accept ve Smart Cal/
Back (Artir, Azalt, Kabul Et ve Akilli Kalibrasyon/Geri). Bkz. "Dijital ArayUzlerin Kullanimi" sayfa 51.
Anahtarlar, kendinden guvenli ve aleve dayanikli koruma konseptlerinin gerekli oldugu durumlar da
dahil olmak Gzere, Urln etiketinde belirtildidi gibi galistirilabilir.

2.3.5 Secgenekler Modulu

Options (Segenekler) modiill, konumlandirici iglevlerini genisleten bir elektronik eklentidir. Kati hal
role tabanli anahtarlari, Dijital girisi, 4-20 mA konum yeniden iletimini, 1-5 V proses degisken girigini
ve uzak konum girigini igerir. Modllde, tim giris/cikis (G/C) baglantilari i¢in bir terminal blogu vardir.
Secenekler Modlill, baglangigta satin alinmamigsa saha ylkseltmesi i¢in ayri olarak satin alinan bir
yedek parga kiti olarak mevcuttur.
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2.4 ValVue Yazilimi

Valvue, SVI3'U hizli bir sekilde kurma, islemleri izleme ve sorunu teshis etme yetenegi saglar.

Not: HART® 7'yi desteklemek igin ValVue3 yazilimini ve SVI3 DTM yazilimini kullanmalisiniz.
ValVue 2.x ¢calismayacaktir.

2.4.1 ValVue ve SVI3 DTM Yazilimi

SVI3'lU konfiglire etmek ve kullanmak icin ValVue yazilimini ve SVI3 DTM yazilimini indirmeniz ve
kurmaniz gerekir. En son yazilimlar igin SVI3 web sitemizi ziyaret edin:

https://valves.bakerhughes.com/resource-center

SVI3 DTM yazilimi, ValVue'nun deneme sirimdi ile birlikte gelir. ValVue yazilimi, ilk kurulumdan
sonraki 60 glin boyunca SVI3 DTM yaziliminin ¢alistigi FDT gergeve 6zelligini saglar. SVI3 DTM
yazilimi, yapilandirma, kalibrasyon, teshis, trend belirleme ve ¢ok daha fazlasini sunar. 60 gunlik
deneme siresinden sonra ValVue kullanim igin kaydedilmelidir. ValVue islevi asagidakileri kapsar:

* Kurulum Sihirbazi * Valf konumunu, aktlatér basincini
- Kalibrasyon parametrelerini uzaktan gorunttileme
ayarlama * Yapilandirma parametrelerini
ayarlama

* Durum/hata goéstergelerini izleme

» SVI3'ln uzaktan kalibrasyonu * Girig/G1kis yapilandirmasi

« SVI3'iin uzaktan calistiriimasi » SVI3'n uzaktan yapilandiriimasi

* Yedekleme ve geri yukleme

* Egilim referans degeri, valf konumu, .
yapilandirmasi (klon cihaz)

aktiiator basinci
» Karsilastirmali test sonuglarini

* Ariza teshis test prosedirleri N -
goruntileme (sadece tam siirim)

gerceklestirme (sadece tam siriim)

2.4.2 Masoneilan Yazilimini indirme

Yazilimi indirmek ve yiklemek icin SVI3 DTM ve Yazilim kilavuzuna bakin.

2.5 Gelismis ve Online Ariza Teshis

SVI3, giderek daha sofistike hale gelen Gi¢ konumlandirici ve valf teshisi seviyesi sunmaktadir.
Daha fazla ayrinti igin boélim 6.2'ye bakin. Ariza teshis icin devre karti sicakhigini, dongi
akimini ve referans gerilimi saptayabilen maksimum bes basing senséri ve bunlarin devreleri
bulunmaktadir.

ValVue yaziliminin kullanimiyla ilgili daha fazla bilgi igin, ValVue Kullanici Kilavuzuna bakin. Lisans
bilgilerine erismek igin fabrikaya veya boélge temsilcinize basvurun.
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3. SVI3 Kurulumu ve Ayarlari

3.1 Fiziksel Boyutlar

Pnomatik Kullanici Arabirimi
moduli modull

Ana elektronik
Tertibati

Secenekler
moduli
Digli u¢ kapagi

Muhafaza

Sekil 4 - SVI3 Bilegenleri
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3.1.1 SVI3 Boyutlari

Sekil 5'te SVI3 tek etkili modellerin boyutlari gosteriimektedir. Agirliklar 6.1 Fiziksel
ve Isletimsel Ozellikler bélimiinde listelenmistir (g6sterilen gérintiler SVI3'iin
gergek goriiniminden biraz farkli olabilir)

8.80

Sekil 5 - SVI3 Tek Etkili Boyutlari
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3.2 Kurulum Oncesi Yénergeler

Not: Kurulum islemine baslamadan énce sayfa 7'deki "Giivenlik Bilgileri ve Dokiimantasyon
Standartlari"ni gézden gegirin.

3.3 Kurulum Adimlari

SVI3 dijital valfi konumlandiriciyl ve monte edilmis aksesuarlarini paketinden ¢ikarirken dikkatli olun.

Bu kilavuzda belgelenmeyen sorunlarla karsilagirsaniz fabrika veya yerel temsilcinizle iletisime gegin.
Satis ofisleri bu belgenin son sayfasinda listelenmistir.

Uyumluluk voltaji testinin en iyi yapilabildigi zaman, kurulumdan éncedir. Bkz. 7.5 "Bir Kontrol
Sisteminde SVI Konumlandiricinin Uyumluluk Voltajini Belirleme" sayfa 111.

SVI3 kurulumunu ve yazilim kurulumunu tamamlamak igin gerekli adimlar Tablo 1'de 6zetlenmisgtir.

Uygun patlamaya dayanikli/giris korumasini saglamak icin, tesis/yerel diizenleyici kablolama
uygulamalariyla uyumlu dogru kablo rakorunu segin.

Tablo 1 - SVI3 Kurulum Adimlari

Prosediir Referans

Montaj braketini aktuatore takin. Talimatlar igin bkz. 3.4.2 "SVI3'in Doner Valflere Montaji",
sayfa 25 ve 3.4.4 "SVI3'ln Pistonlu Valflere Montaji", sayfa
30

SVI3 manyetik tertibatini takin (sadece déner Talimatlar igin bkz. 3.4.2 "SVI3'in Déner Valflere Montaji",

valfler). sayfa 25

SVI3'l valf aktiatoriine monte edilen braket Talimatlar igin bkz. 3.4.2 "SVI3'Un Déner Valflere Montaji",

lizerine monte edin. sayfa 25 ve 3.4.4 "SVI3'lin Pistonlu Valflere Montaji", sayfa
30.

Pnomatik tlipt ve hava beslemesini SVI3'e bag- | Talimatlar i¢in bkz. 3.5 "Boru ve Hava Beslemesinin Baglan-
layin. Dogal gaz tesisati ile ilgili hususlar (istege masl", sayfa 34.

bagl).

SVI3'lin kablolanmasi. Talimatlar igin bkz. 3.6 "SVI3'iin Kablolanmasi", sayfa 36.
LCD Basmali Digme ekranini kullanarak Yapi- Talimatlar igin bkz. 4.3 "Yerel Arayluzler ve Yapilandirmalar”,
landirma/Kalibre Etme sayfa 52, 4.3.5 "Akilli Kalibrasyon Yapma", sayfa 55 ve 4

"Ariza kodunun listesinin tamamini goriintiilemek igin Fault
List'e (Ariza Listesi) dokunun", sayfa 71.

Valvue3/AMS ile SVI3 DTM kullanarak yapilandir- | Talimatlar icin bkz. 4.2 "SVI3 DTM ile Valvue ile Yapilandir-
ma/kalibre etme ma ve Kalibrasyon", sayfa 52

HART® Communicator/AMS'deki SVI3 DD dosya- | Talimatlar igin bkz. 4.3 "Yerel Arayuzler ve Yapilandirmalar”,
larini kullanarak yapilandirma/kalibre etme. sayfa 52
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Sekil 6'da doner bir kurulum 6rnegi olarak monte edilmis bir SVI3'e sahip bir Camflex™ déner kontrol valfi
gOsterilmektedir.

Hava Seti

Montaj Plakasi
Vidalar

Besleme Cikis - Kablolama
Havasi Aktlator Girisi

Sekil 6 - Ornek Déner Kurulum

Sekil 7'de pistonlu bir kurulum 6rnegi olarak monte edilmis bir SVI3'e sahip bir 87/88 Serisi Aktliator gosteriimektedir

Besleme
Hava
Montaj
Cikis - Plaka Vidalari
Aktlator
Kablolama
Girigi
Hava Ayar___— =

Sekil 7 - Ornek Pistonlu Kurulum
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3.4 Konumlandiricinin Montaji

Bu bélimde, bir SVI3'G hem déner hem de pistonlu tahrikli valflere monte etmek i¢in kurulum
talimatlari saglanmistir. Montaj islemi su adimlara ayrilabilir:

» Montaj braketini aktiiatore takin. « Manyetik tertibati takin (sadece doner).
» SVI3'l montaj braketine monte edin.

Dl KK AT Kondensatin borudan tahliyesini kolaylastirmak igin SVI3'i
boru baglantilari asagi bakacak sekilde monte edin.

3.4.1 Filtre Regulatoru ve Boru Sistemi

Hava beslemesi icin 5 mikron filtreli bir Masoneilan filtre reglatérindn kullaniimasi énerilir. Daha
blylk akttatorler igin kullanilan 3/8” (9,53 mm) ile filtre regulatort, SVI3 ve aktiuatér arasinda
minimum 1/4” (6,35 mm) boru kullanin. Pnématik boru dislerini sizdirmaz hale getirmek igin
Loctite® Hidrolik Conta 542 gibi yumusak ayarli bir anaerobik hidrolik conta kullanin. Ureticinin
talimatlarina uyun.

Not: SVI3'e izin verilen maksimum hava besleme basinci, aktiiator ve valf boyutuna ve
tipine gére degisir. Dogru konumlandirici besleme basincini belirlemek igin valf 6zellik
sayfalarindaki basing diisilisii tablolarina bakin. Minimum besleme basinci, maksimum yay
basincinin 5 ila 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) (34,485 - 68,97 kPa) lizerinde olmalidir.

3.4.2 SVI3'iin Doner Valflere Monte Edilmesi

Bu prosedir, SVI3't Camflex veya Varimax™ kontrol valfi gibi 60°'den az donisu olan déner
kontrol valflerine monte etmek igin kullanilir. 60°'den daha fazla déniisii olan valfler igin bkz. "Ozel
Durumlar”, sayfa 30.

Gii¢ baglantisi kesilmedikge cihaz kapadini ¢cikarmayin veya

A UYARI Tehlikeli Alandaki bir elektrik devresine baglamayin.

Onceden monte edilmis bir SVI3 igin sevkiyatta montajin hasar gérmedigini dogrulayin.
Yapilandirma 6édemesi igin asagidaki bilgileri kaydedin:
+ Acllmak icin Hava Hareketli (ATO) veya Kapamak icin Hava Hareketli (ATC) Valf
» AktGator basing derecesi
 Aktuator tezgah araligi
* Kontrol valfinin dogal trim 6zelligi; dogrusal, esit ylizde veya diger

Not: Valf veri sayfasina veya kontrol valfinin model numarasina bakin.
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Gerekli Aletler

Déner valf kurulumunu tamamlamak igin asagidaki aletler gereklidir:
* T kollu 3/16” Altigen Anahtar * 5/327, 1/2” Altigen Anahtar
* 3 mm, 4 mm, 5 mm Altigen Anahtar < 7/16” Anahtar

SVI3'G monte etmek igin:

1. SVI3 déner montaj braketini iki adet 5/16 - 18 UNC diiz basl kapak vidasi ile valf ak-
tiatérine takin ve Sekil 8'de gosterildigi gibi 3/16” Altigen Anahtar kullanarak sikin.

Masonellan cowsxa

uBjjeuOSElY

UNC diz bash
kapak vidasi

o
[Be

\

Braketin uzun ucu sola (tercih edilir)
Acilmak icin hava hareketli

Kapanmak igin hava hareketli (ATC)
Aktuatore enerji verildiginde
miknatisi ayarlayin

Miknatis Ekseni H 9

knatis Ekseni
/O

=
I3
8
T
£
2
o
=

- Braketin uzun ucu sola (tercih edilir)
Agllmak igin hava hareketli

Sekil 8 - Camflex Il ATO ve ATC doéner kontrol valfi montaiji
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2. 1/4 - 28 UNF soket duz bash vida kullanarak uzatma milini valf konumu ¢ikis miline civatalayin. Uzatma
milini tutan makine vidasini 5/32” Altigen Anahtar kullanarak 144 in-lbs (16,269 N-m) torkla sabitleyin.

Not: Dahili valf basinci iizerine, baski mili mekanik durduruculara, genellikle bir baski
yatagina dogru itilir. Valf konumu ¢ikiginin dogrudan tapa milinin ucuna monte edildigi
valflerde, érnegin bir Camflex'te, SVI3 dijital valf konumlandiriciyi diizgiin bir sekilde
ayarlamak icin milin durma noktasinda olmasi gerekir. Hidrostatik test sirasinda mil durma
noktasina kadar itilir ve normalde sikilmig bir salmastra onu bu konumda tutar.

Not: Vakum hizmetinde, valf mili, mile etki eden vakum tarafindan gévdeye c¢ekilebilir ancak
manyetik kuplaj, milin baski yatagina tamamen ¢ekilmesiyle montaj braketi ile ayni hizada
monte edilmelidir.

3. Vakum konumundan tam uzatiimig konuma kadar olan ug¢ boslugunun 0,06 ingten (1,524 mm) az
oldugundan emin olun.

4. Miknatis tutucuyu uzatma miline kaydirin. Miknatislarin konumu miknatis tutucunun halkasinin igidir.
Manyetik eksen, her iki miknatisin merkezinden gecgen sanal gizgidir (Bkz.
Sekil 9).

Miknatis
Ekseni

= < Miknatis
(_';) © |Ekseni

Sekil 9 - Miknatis Ekseni
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5. Valf kapali konumdayken miknatis ekseninin dikey olmasi i¢in miknatis tutucuyu dénduirtn (bkz.
Sekil 8). Tablo 2, hareket sensoérl hizalamasi igin genel yonergeleri gostermektedir. Miknatisin
dogru hizalanmasi igin SVI3'G déner valf aktiatoriine takmadan énce tabloyu gézden gegirin.

Tablo 2 - Hareket Sensorii Hizalamasi

Doner Montaj _— o ..
Sistemi Strok Yonu Miknatis Yonii Valf Konumu Sensor Sayilari
Doner <60° Donus Kapali (%0) 0 +/- 1000
Saat yoniinde veya
saat yonlnun tersine
donis
e —______=]
(0°)
>60° Donls Tamamen Acik | -8000 +/- 1500
Artan ayar noktasi ile veya veya
saat yoninde Tamamen
Kapall +8000 +/- 1500
S
(-45°)
>60° Donls Tamamen Acik | -8000 +/- 1500
Artan ayar noktasi ile veya veya
saat yonunun tersine Tamamen
doniis Kapall +8000 +/- 1500
e —______=]
(+45°)
Diger Saat yéniinde veya %50 0 +/- 1000
yapillandirmalar | saat yoninin tersine Hareket
icin genel kural | herhangi bir miktarda areke
donis (Orta Strok)
e —______=]
(0°)
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Mil Uzatma

Kilit Miknatisi

Tertibati \ |

Braketin Ustiine
Yaslanir

Miknatis
Tutucu
V Contasi

Sekil 10 - Montaj Braketli Camflex Il Doner kontrol valfi (Yandan Goériiniim)

6. Miknatis tutucusunun ucunu montaj braketinin ucuyla ayni hizaya getirin (Sekil 10, sayfa
29'daki Kirmizi Noktal ¢izgi). Miknatis tutucusunu 6 mm Altigen Anahtar kullanarak iki M6
ayar vidasi ile sabitleyin.

7. V-Contasini miknatis tutucusunun tzerinden kaydirin.

8. SVI3'l 6 mm Altigen Anahtar kullanarak dort adet M6 x 20 mm soket bagli vida ile montaj
braketine sabitleyin.

9. Sunlardan emin olun:
» Konum sensoru ¢ikintisinda ¢akisma olmamasi.

* V-Contasinin SVI3 muhafazasindaki konum sensoru ¢ikintisi etrafindaki etege temas
ettiginden emin olun.

3.4.2.1 Miknatisin Kontrol Edilmesi
SVI3 miknatisini kontrol etmenin iki yontemi vardir:
* Gorsel bir inceleme gergeklestirin
» Miknatisi kontrol etmek i¢in Valvue3 ile SVI3 DTM kullanin

3.4.2.2 Gorsel inceleme Gergeklestirme
Miknatisin sayfa 28'deki Tablo 2'de gosterildigi gibi hizalandigindan emin olun.
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3.4.2.3 Miknatis Konumunu Kontrol Etmek i¢in SVI3 DTM'yi Valvue3 ile Kullanma
1. Baglanti proseduri icin DTM Kilavuzuna bakin.

2. Ham Konum verilerini okuyun. Valf kapatildiginda, déner valf icin deder 60° dénus olmalidir.

3.4.3 Ozel Durumlar

3.4.3.1 Doner - 90 ila 120°

90 ila 120° do6nlslu aktuatoérler igin, miknatisi £ 45°'ye monte etmek disinda, sayfa 30'daki "SVI3'l
Pistonlu Valflere Montaji" bélimundeki talimatlari izleyin. Aktliatériin enerjisi sayfa 27'deki Sekil 9'da
gOsterildigi gibi kesilir.

3.4.4 SVI3'un Pistonlu Valflere Montaji

Bu bélimde, SVI3'l pistonlu valflere monte etme prosediri agiklanmaktadir (6rnek olarak
Masoneilan'in 87/88 Cok Yayli akttatorlerini kullanarak).

Glg baglantisi kesilmedikge cihaz kapadini ¢gikarmayin veya

A UYARI Tehlikeli Alandaki bir elektrik devresine baglamayin.

Onceden monte edilmis bir SVI3 icin sevkiyatta montajin hasar gérmedigini dogrulayin. Aktiatori ve
baglantiyi fiziksel olarak inceleyin. Yapilandirma édemesi i¢in asagidaki bilgileri kaydedin:

+ Agilmak igin Hava Hareketli (ATO) veya Kapamak igin Hava Hareketli (ATC) Valf

» Aktlator basing derecesi

* Aktliator tezgah araligi

+ Kontrol valfinin dogal trim 6zelligi; dogrusal, esit yizde veya diger.
Not: Valf veri sayfasina veya kontrol valfinin model numarasina bakin.
Gerekli aletler:

» 7/16” Kombine Anahtar (2 adet gereklidir)

* 1/2” Kombine Anahtar

*4 mm, 5 mm ve 6 mm Altigen Anahtarlar

+ 3/8” Kombine Anahtar

« Phillips® Basli Tornavida

3.4.4.1 SVI3'un Pistonlu Aktiiatére Montaji
SVI3 montaji, aktliatoriin normal dik konumda oldugunu varsayar.
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1. Kol, valf kapali konumdayken miknatis ekseninin dikey olmasini saglamak igin kolun
miknatis tertibatina bagh oldugundan ve iki M5 diz bash vida ile givenli bir sekilde
tutuldugundan emin olun. Kol vidasini 5 mm Altigen Anahtar kullanarak sikin.

2. Bir adet 5/16 - 18 UNC -2a ALTIGEN Basli Viday! bir adet kilit pulu ve bir adet diiz pul ile
gevsek bir sekilde takin. Ardindan braketi montaj yuvasindan takili baglanti elemanina
kaydirin.

3. [kinci 5/16 - 18 UNC -2a ALTIGEN Basl Vidayi aktiiatér boyutuna ve hareket mesafesine
gOre dogru montaj deligine takin [Sayfa 31'deki Tablo 3'e ve Sekil 11'e bakin]. Ardindan
her iki baglanti elemanini da sikin.

Montaj braketi, aktiiatére bakarken
sola bakmali ve aktlator dik konum-

da olmalidir
Sekil 11 - Pistonlu Valf Montaj Braketi
Tablo 3 - Pistonlu Valf Montaj Deligi ve Gerdirme Uzunlugu
Aktiiator Boyutu Strok Montaj Kol Gerdirme
Masoneilan Deligi Deligi Uzunlugu
6 ve 10 0,5-0,8" A A 1,25”
(12,7 - 20,32 mm) (31,75 mm)
10 0,5-0,8" A A 1,25”
(12,7 - 20,32 mm) (31,75 mm)
10 >0,8-1,5" B B 1,25”
(20,32 - 38,1 mm) (31,75 mm)
16 0,5-0,8" B A 2,90”
(12,7 - 20,32 mm) (73,66 mm)
16 >0,8-1,5" C B 2,90”
(20,32 - 38,1 mm) (73,66 mm)
16 >1,56-2,5" D C 2,90”
(38,1 - 63,5 mm) (73,66 mm)
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Tablo 3 - Pistonlu Valf Montaj Deligi ve Gerdirme Uzunlugu (Devami)

23 0,5-0,8" B A 5,25"

(12,7 - 20,32 mm) (133,35 mm)
23 >0,8 -1,5" C B 5,25"

(20,32 - 38,1 mm) (133,35 mm)
23 >1,5-2,5" D c 5,25"

(38,1- 63,5 mm) (133,35 mm)

4. Valfin stroku igin montaj deligi A, B, C veya D'yi secgin. Ornegin 1,0” stroklu bir boyut 10
aktuator icin Sekil 12'de B deligi gosterilmektedir.

Sekil 12 - Model 87/88 Cok Yayl Aktiuiator Kolu

5. Valfi kapali konumuna getirin. Hava ile:
» Uzatmada bu, aktlatord tam olarak hareket ettirmek igin aktlatdrdeki hava basincini kullanmayi gerektirir.
* Geri ¢cekilmede, aktlatorlerde hava basinci bosaltilir.

6. Loctite® uygulayin ve ¢ikis gubugunu aktiiatér gévdesi konektoriine gegirin (Sekil 13).
Kuplaj Gzerinde bulunan hareket isaretgisinin dogru yerlestirildiginden emin olun.

7. Sag disli cubuk ucunu Sekil 13'te gosterildigi gibi 1/4 - 20 x 0,75” kapak vidasi ve somunu kullanarak kola
takin. Kullanilacak kol deligi konumu, belirli valf strokuna baghdir. Bkz. Sekil 12 ve Pistonlu Valf Baglanti
Secimi, Tablo 3, sayfa 31.
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Kol Miknatis Muhafazasi

1/4-20 x 1 Somun

1/4-20 x 1 Baglik
Vidasi

Sag El
Vida Gubugu
Ug

Sol El
Vida Cubugu

Ug Gerdirme

Uzunluk

Cikarma Gubugu
Sekil 13 - Pistonlu Baglanti

8. Sag kilit somununu ve gerdirmeyi sag cubuk ucuna yaklasik iki tur gegirin. Gerdirme
uzunlugu, aktuatér boyutunun bir fonksiyonudur. (Bkz. Tablo 3, sayfa 31.).

9. Kol ve sag gubuk ucu da dahil olmak Gzere miknatis muhafazasi tertibatini 5 mm Altigen
Anahtar kullanarak dort adet M5 X 10 mm duz bagli vida ile brakete sabitleyin (Sekil 13).

10. Sol digli gubuk ucunu 1/4 - 20 UNC somunu ile gikis gubuguna takin ve sol kilit somununu
gubuk ucuna gegirin.

11. Gerdirmeyi sol disli gubuk ucuna gegcirin. Sekil 13'e bakin.

12.SVI3 kolundaki delik, braketteki gésterge deligi ile hizalanana kadar gerdirmeyi ayarlayin.
Her iki gerdirme kilidi somununu da sikin.

13.SVI3'l brakete monte edin ve 6 mm Altigen Anahtar kullanarak dort M6 soket basli kapak
vidasi ile sabitleyin.

3.4.4.2 Miknatis Konumunu Kontrol Etmek i¢in SVI3 DTM'yi Valvue3 ile Kullanma
1. Baglanti prosediru igin DTM Kilavuzuna bakin.

2. Ham Konum verilerini okuyun. Valf kapatildiginda, bir pistonlu valf igin deger 1000
arasinda olmalidir.
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Goérsel inceleme Gergeklestirme

Pistonlu valfler icin ayarlanabilir baglanti gerdirmesi valf gévdesine paralel olmaldir.
Konumlandirmada dogrusalligi saglamak igin, valf kapali konumdayken koldaki deligin braketteki
gOsterge deligi ile hizalandigini dogrulayin. Braketin dogru deliklere monte edilip edilmedigini kontrol
edin. (Ayrintilar i¢in bkz. $ekil 11, sayfa 31 ve Tablo 3, sayfa 31).

3.5 Boru ve Hava Beslemesinin Baglanmasi

Bu bdlimde, boru sistemini ve hava beslemesini tek etkili bir konumlandiriciya baglama iglemi
aciklanmaktadir.

SVI3'e izin verilen maksimum hava besleme basinci, aktiiatore, valf boyutuna ve valf tipine gore
degisir. Dogru konumlandirici besleme basincini belirlemek igin valf 6zellik sayfalarindaki basing
dislsl tablolarina bakin. Minimum besleme basinci, maksimum yay aralidinin 5 psiila 10 psi (0,345
bar - 0,69 bar) (34,485 - 68,97 kPa) lzerinde olmali ancak nominal aktiatér basincini asmamaldir.

1. Hava filtresini/regulatérini hava besleme portuna takin.
2. Hava beslemesini hava filtresi/reglilator girisine baglayin

1/4” NPT Besleme
1/4” NPT Cikis

Sekil 14 - Tek Etkili Konumlandiricidaki SVI3 Hava
Baglanti Noktalari

3. Asagidaki spesifikasyonlara ve sinirlara uyuldugundan emin olun:
* Tek etkili SVI3 igin besleme basinci: 20 -120 psi (1,4 - 8,3 bar) (138 - 830 kPa).
* Minimum boru ¢api 14" (6 mm x 4 mm)
» Baglanti anahtarini sikica takin, asir sikmamaya dikkat edin.
. Hava regilatért Sifira ayarliyken Hava beslemesini agin.
. Kullanilan belirli akttator icin besleme basincini gerekli araliga yukseltin.
. Filtre reguilatori ile konumlandirici arasindaki boru baglantilarinda sizinti olup olmadigini kontrol edin.
. Borunun bukulmediginden veya ezilmediginden emin olun.

0 N O o b

. Tum baglanti pargalarinin sizdirmaz oldugunu dogrulayin
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35.1 Hava Beslemesi Gereklilikleri

Yuksek kaliteli bir hava beslemesi, kontrol kalitesini bayuk dl¢ide artirir ve pndématik ekipmanin
bakim maliyetlerini azaltir. Bkz. ANSI/ISA-7.0.01-1996 - Cihaz Havasi Kalite Standardi.

3.5.2 Dogal Gaz Ortaminda SVI3 Kurulumu

Dogal gaz ortaminda kurulum ve calistirma prosediirleri i¢in

A UYARI litfen ES -817 SVI3 Uriin giivenligi Kilavuzuna bakin.

SVI3 Konumlandiricidan gelen ve havalandirilan yaklasik 2,8 SLPM (5,9 SCFH) @ 30 psi dogal gaz
egzozlari. ic mekan uygulamalari igin bunu dikkate alarak sirkiilasyon ve havalandirma saglayin.

Kablo baglanti noktalari icin Patlamaya Dayanikli Boru Baglanti
A UYARI Pargalari kullaniimalidir.

Calisma sirasinda, elektrik kontaklarinin higbiri baglanamaz/
baglantisi kesilemez. Caligma sirasinda, Havalandirma
kapagini, U¢ kapagini veya baglanti pargalarini ¢ikarmayin/
takmayin.

Gaz Havalandirmasi

Sekil 15 - Tek Etkili SVI3 Gaz Havalandirmalari

3.5.3 SVI Egzoz Yonlendirme Manifoldu

istege bagli bir kit ile, tim konumlandirici havalandirma ve aktiiatér egzoz gazini toplamak
mumkindur. Daha fazla bilgi igin bkz. Kullanim Kilavuzu Ref. 34633.
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3.6 SVI3'un kablolanmasi

Asagidaki prosedir SVI3'in kablolamasini 6zetlemektedir.

* Kurulum veya calistirma sirasinda herhangi bir zamanda

A UYARI beklenmedik valf, aktiiatér veya konumlandirici hareketi olabilir.

* Elektrik tesisati igleri igcin mevcut ulusal ve yerel yénetmeliklere
uyun.

* Ulusal ve yerel patlayici ortam dlizenlemelerine uyun.

* Cihaz lizerinde herhangi bir ¢calisma yapmadan énce dis
kaplamanin glivenli bir sekilde agilmasi igin cihazi kapatin
veya potansiyel olarak patlayici ortama iliskin yerel kosullarin
bu igleme izin verdiginden emin olun.

3.6.1 Patlamaya Dayanikh Tesisatlar i¢in Gerekli Uygulamalar

Patlamaya dayanikli tesisatlara gerekli uygulamalar igin litfen ES -817 Uriin glvenligi kilavuzuna
bakin.

3.6.2 Kablolama Yonergeleri

DC akim sinyalinin, DC giictiniin ve SVI3 ile HART® iletisiminin basaril bir sekilde uygulanmasi icin
yoénergeler:

+ SVI3'teki uyumluluk voltaji 20 mA'de yaklasik 9 V, 4 mA'de 11 V'tur. Bkz. "Bolinmiis Aralik
Uygulamalari”, sayfa 112.

» SVI3'e giden sinyal, 3,2 ila 22 mA aralijinda dizenlenmis bir akim olmalidir.

« Kontrol6r ¢ikis devresi, 1200 ile 2200 Hz arasindaki frekans araliginda bulunan HART®
tonlarindan etkilenmemelidir.

* HART® tonlarinin frekans araliginda, kontrolér 220 Ohm'dan fazla, tipik olarak 250 Ohm'luk bir
devre empedansina sahip olmalidir.

« HART® tonlari, konumlandirici ve sinyal devresinin herhangi bir yerinde bulunan bir iletisim cihazi
tarafindan uygulanabilir.

» Kablolama, HART® tonlarina midahale edecek elektriksel gurtltiyld énlemek igin kalkan toprakli
olarak korunmalidir.

« Kalkan sadece bir yere uygun sekilde topraklanmalidir.

» Kablolama direnci ve kapasitans ile kablo 6zelliklerinin hesaplanmasina iliskin ayrintilar ve
hesaplama yontemleri icin HART® FSK Fiziksel Katman Spesifikasyonuna bakin.

* Bolinmas aralikli kurulumlar igin, ¢ikis voltaji iki konumlandiriciy1 (11 V @ 4 mA, 9V @ 20 mA) ve
kabloda beklenen voltaj dislsini galistirmak igin yeterli olmahdir.

» Dislik empedansl bir voltaj kaynaginin kullaniimasi SVI3'e zarar verir. Akim kaynagi gercek bir
yuksek empedansli akim sinirlama cihazi olmalidir. Uygun bir akim kaynagi, voltajin degil, akimin
ayarlanmasini agikgca saglar.

36 | Baker Hughes © 2024 Baker Hughes Company. Tim haklari saklidir.



» Konum yeniden iletimi kablolamasi yapilirken:

- Konum yeniden iletim sinyalinin, kontrol sisteminin analog giris kartina bagli oldugundan
emin olun.

- Sayag ile 6lgiim yaparken kontrol déngusinun agik oldugundan emin olun.

3.6.3 Kontrol Dongiisiine Baglanma

Her zaman dogru polariteyi korumak énemlidir; aksi takdirde konumlandirici diizgiin ¢galismayabilir.

Ana Terminal baglantilari nominal tork 1,13 N-m kullanilarak

Dl KKAT kurulmalidir.

Kablolari asagidaki gibi baglayin (kablo boyutu 12 ila 22 AWG, 4 mm2 ila 0,34 mm?);
1. Kablolarin ucundaki yalitimi yaklasik 1/4 in¢ (6,35 mm) siyirin.
2. Ug kapagdi sokun ve istenen 1/2” NPT plastik kapagi ¢ikarin (Sekil 16).

1/2” NPT tel Ka-
paklar

Sekil 16 - SVI3 Elektrik Rakoru/Boru Girigleri

3. 1/2” NPT agikhgina bir rakor/boru baglantisi yerlestirin ve sikin. Gerektiginde Loctite® kullanin.
4. Kabloyu rakordan gegirin.

5. Terminal kartinda dogru terminal blogunu bulun (bkz. Sekil 17).
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Yapilandirma Kilidi
Atlatma Teli
(takmak igin déndurin)

4-20 mA Girig Sinyali

Sekil 17 - Ana Elektronik Moduliine Baglantilar (Terminal Karti Gizerinden)

6. Gerekli konektori sokiin, kontrol donglisii kablosunu dogru polariteyle takin ve konektor vidasini
sikin.

7. Kapagi yeniden takin.

3.6.4 Bir Segenek Kartinin Kablolanmasi

Secenek kartl asagidakiler i¢in baglantilar igerir:

* Cesitli uyari/durum bitlerine ve agma/kapama durumlarina gdre yapilandirilabilen iki kati hal
anahtari (SW No. 1 ve SW No. 2).

» Konum yeniden iletim islevlerini desteklemek icin 4-20 mA CIKIS. « Dijital Giris (DI) baglantisi.

* Masoneilan uzaktan konum sensérini baglamak icin UZAKTAN baglanti.

* Proses Degiskeni (PV) girisi, bir konum senséri girisini kabul edebilen 1-5V'luk bir giris.
Secenek karti konumlandirici ile birlikte siparig edilebilir veya ayri olarak satin alinabilir.

Diizgiin ¢alismasi igin sinyal polaritesini sirasiyla + ve - olarak

Dl KKAT koruyun.

Secenek Karti Terminal baglantilari,
26 AWG ila 14 AWG arasi kablo boyutu ve 0,5 - 0,6 Nm arasi
terminal torku ile kurulmalidir.
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Konum A i
Yeniden lletim f

D/l
SW No. 2

——— Uzak Konum
1-5V Proses

- — Sens6ri Girisi
degdiskeni Girisi l—: .—1'

Sekil 18 - Segenekler Elektronik Modiiliine Baglantilar (Terminal Karti ile)

1. Kablolarin ucundaki yalitimi yaklagik 1/6 in¢ (4,08 mm) siyirin.

2. Kabloyu Kontrol déngusu baglantisi sirasinda takilan rakordan gegirin.

3. Secgenekler Moduliinde dogru terminal blogunu bulun (bkz. Sekil 18).

4. Gerekli konektori sokiin, kabloyu dogru polariteyle takin ve konnektér vidasini sikin.
5. Rakoru sikin ve kapagi yeniden takin.

DI Baglantilan

Sayfa 38'deki "Bir Segenek Kartinin Kablolanmasi" prosedurind izleyin ve D/I terminallerine
baglayin. Masoneilan olmayan cihazlara yapilan baglantilar belgelerine baglhdir.

SVI3

Direng "Agik" > 100 KOhm Direng
"Kapali" < 100 Ohm

O UZAK 1-5P\\/Id0
00000
Y Y o
1 2 3 + -

+D/I_ 4-20mAGIKIS  SW N:). 2 sw+ N?. 1
o000 00
AN |

N

Anahtar/Réle

Sekil 19 - DI Baglantilan
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Cikis Anahtarlari

SVI3, durum bitlerine mantiksal olarak baglanabilen SW No. 1 ve SW No. 2 (Dijital Cikis anahtarlari)
olmak Uzere iki 6zdes kontak ¢ikisini destekler.

Anahtarlar polariteye duyarlidir ve yalnizca bir DC devresine baglanmalidir. Anahtar (+) terminali, (-)
terminaline gore elektriksel olarak pozitif olmalidir. (+) terminali, (-) terminaline goére negatifse anahtar
durumu ne olursa olsun anahtar iletecektir.

Anahtar dogrudan gu¢ kaynagina baglanirsa akim yalnizca gu¢ kaynaginin kapasitesiyle sinirlanir ve
anahtar hasar gorebilir.

Yuk olmadan, anahtar agikken (kapaliyken) harici voltaj anahtar boyunca dusecektir. Bu, anahtara
zarar verir (Sekil 20).

SVI3

PV
O UzZAK 1-5Vdc

uXe%\%

O

2 3 + -

+DII_ 4-20r:1A ?IKI$ sw+N?. 2 SV\iN?. 1 o
000000200002
I |

YASAKTIR

Harici
Voltaj Kaynagi

Sekil 20 - Yiiksiiz Anahtar Kurulum Gizimi: Yapilandirmaya izin Verilmiyor

Genel Yapilandirma Notlari

Bu bélimde, bir sistemi yapilandirirken alinmasi gereken énlemler agiklanmaktadir.

Anahtar KAPALI Anahtar AGIK
VANAHTARI 30 VDC maks. < 1V (Anahtar doygunluk voltaji)
| anahtari < 0,200 mA (Anahtar kacak akimi) 1 A maks.

IS Uygulamalari igin izin verilen Maksimum Anahtar Akimi 125

DIKKAT mA'drr.
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: Anahtarin elektrik gereksinimlerinin karsilandigindan emin olmak
DI KKAT icin kalifiye personele danisin.

Dijital anahtar ¢ikislarina uygulanabilecek maksimum voltaj 30 VDC'dir. Bu bir acik devre
parametresidir (dijital anahtar agik durumdadir). Agik devre kosullarinda, anahtar akimi 0,200 mA'dan

az olacaktir.
Anahtar maksimum akim degeri 1 A'dir. Anahtar agikken tipik anahtar voltaji < 1 V'dir.

Anahtar agikken (kapaliyken) harici voltaj, yik boyunca disurilmelidir
(Sekil 20, sayfa 40).

Yiik, devredeki akim her zaman < 1 A olacak sekilde

A DIKKAT tasarlanmalidir. Akkor lambalar veya solenoidler gibi bazi 3.
taraf cihazlar, voltaj yiikselmelerini 6nlemek i¢cin agiri gerilim ve

zit EMF korumasi gerektirir.

Endiiktif Yiiklii Salter Baglantisi Ornegi

Ornegin Harici Role, SVI3 Secenekler Moduliiniin Cikis Anahtari tarafindan kontrol edilir. SVI3 Cikis
Anahtarlarina zarar vermemek icin akimi 1A'nin altina sinirlamak tGzere 250 Q Direng kullaniyoruz.
Kullanilacak direncin degerini hesaplamak igin lltfen kalifiye elektrik personeline danisin. Role
bobinleri enduiktif bir yiik oldugundan, réle kapatildiginda zit EMF, anahtara zarar verecektir. Bu
nedenle gecici akimi atlamak igin geri donisla diyot kullanilir. Harici réleye 24 VDC Besleme ile gli¢

verilir.

SVI3

PV
O uzak 1-5vVdc

2T20T2
P o
D/l 4-20mA GIKIS SW No. 2 SW No. 1
o000 0T@
|

Geri D6nUslu Diyot

—p—
YY) + |
Akimi <1Aiile sinir- Role Bobini Harici Voltaj
lamak i¢in 250 Q Kaynak 24 VDC

Direng

Sekil 21 - Anahtar Montaj Cizimi: Yiiklii Dogru Yapilandirma
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Anahtar Ayarlari

iki dijital gikis anahtari, SVI3'lin tespit ettigi kosullara yanit olarak agilabilir veya kapatilabilir.
Yapilandirilabilir kosullar ve bunlari yapilandirma prosediri hakkinda daha fazla bilgi edinmek igin

[Gtfen SVI3 DTM Kilavuzuna (Ref. 34569) bakin.

Uzaktan Konum Sensérii Giris Baglantilar

Sayfa 37'deki "Kontrol Donguistine Baglanma" prosediiriini izleyin ve REMOTE'a (UZAK) baglanin.
Bkz. https://valves.bakerhughes.com/resource-center adresinden indirilebilen Masoneilan Remote
Position Sensor (RPS) Quick Start Guide Quick Start Guide (Masoneilan Uzaktan Konum Sensori

(RPS) Hizh Baslangig Kilavuzu).

SVI3

PV
O UZAK 1-5Vdc

o0 CT
EREREE 7

10| 2| 9

Uzaktan
Konum
Sensori

Sekil 22 - Uzak Konum Sensorii Giris Baglantilan

Yeniden iletim Baglantilari

Sayfa 38'deki "Bir Segenek Kartinin Kablolanmasi" prosedurini izleyin ve 4-20 mA CIKISA
baglayin. Masoneilan olmayan cihazlara yapilan baglantilar belgelerine baglidir.

SVI3

Tipik Cikis Akimi: 4-20mA
Tipik Calisma Voltaji: 10-30V
Maksimum Akim Limiti: 30 mA

PV
O UZAK 1-5Vdc

U180

©

¢}

+D/I_ 4-20n:A_§|K|s sw:u_,.z i sw+N<_:.1 0
|

@@O@@O@@O@@}

] m e e

—

Kontrol Sistemi
4-20mA Giris

Voltaj
Kaynak 24 V

Sekil 23 - Yeniden iletim Baglantilari
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Yeniden iletim baglantilarindaki sorunlari gidermek igin:

* 4-20mA ¢ikis devresi pasif ¢ikishdir. Devreye enerji vermek igin harici bir glic kaynagi (minimum
10 V, maksimum 30 V) gereklidir.

* Minimum ¢ikis akiminin 3,2 mA oldugunu unutmayin. SVI modili glii¢ kaybederse ve Yeniden
iletim devresi harici besleme tarafindan beslenmeye devam ederse akim 3,2 mA olacaktir.

1-5 V Proses degiskeni Girig Baglantilari
Sayfa 38'deki "Bir Segenek Kartinin Kablolanmasi" proseduriini izleyin ve 1-5V PV'ye baglayin.

SVI3

Tipik Calisma Voltaji: 1-5V

S uzak 1-vde Maksimum Voltaj seviyeleri: 0-6V

02002
IS o

123 +

1-5V Proses
Degiskeni

Sekil 24 - 1-5V Proses degigkeni Girig Baglantilan

3.6.5 Sistem Baglantilar

Tum sistem baglantilari HART® iletisim Protokolii Spesifikasyonlarin uygun olmalidir. Tam teknik bilgi
icin FieldComm™ Group HCF-SPEC-11 No.lu Belgesine ve referanslara bakin. SVI3, HART® uyumlu
bir Aktiiatér turd cihazdir. Bu nedenle 4 - 20 mA'lik bir alicidir ve giris terminallerine uygulanan bir
voltaj kaynagina sahip olamaz.

Patlayici ortamlarda guvenli kurulum igin enerji seviyeleri genellikle sinirlidir. Patlayici ortamlara
kurulum hakkinda bilgi icin Iitfen Uriin Glvenligi Kilavuzu ES817'ye bakin.

Asagidakiler, her durumda basaril bir kurulum igin tim ayrintilari kapsamaz. Bu, bu belgenin
kapsami digindadir. Basarili bir kurulum icin gereksinimleri, birgok kaynaktan gerekli bilesenleri elde
etmede kullanilan bir kilavuz olarak agiklamak yeterli olacaktir.

3.6.5.1 SVI3 Kurulumu

Patlamaya Dayanikli veya Konvansiyonel G/C Sistemleri kullanan Kontrol Sistemleri, kablo kayiplari
da dahil olmak tzere 20 mA'da 9 V'den daha blyuk bir uyumluluk voltajina sahip olmalidir. Bkz.
"Boliinmus Aralik Uygulamalari”, sayfa 112.
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ic Glivenlik yéntemlerini kullanan Tipik Kontrol Sistemleri, 17,64 V'den daha biyiik bir uyumluluk
voltajina sahip olmaldir.

Tipik sistem kurulumlari, Genel Amagcli ve Patlamaya Dayanikh (Ex d) Kurulum Semasi igin sayfa
44'teki Sekil 25'te ve Kendinden Guvenli Kurulum Semasi icin sayfa 45'teki Sekil 26'da gdsterilmistir.
SVI3 dijital valf konumlandirici, Patlamaya Dayanikh (Ex d) ydntemlerle korunan genel amagch veya
tehlikeli bir alana yerlestirilebilir. Kablo semalari genellestirilmistir, gergek kablolar manuel ve yerel
elektrik kodlarinin Elektrik Tesisati bélimine uymalidir. Patlamaya Dayanikli (Ex d) yontemlerle
korunan Tehlikeli Alanda El Tipi iletisim Cihazi veya HART® modem kullanimina izin verilmez.

Giris sinyalinin kaynagi olan proses kontrol sistemi tehlikeli olmayan bir konumda bulundugundan,
kurulum proses kontrol sistemi ile SVI3 arasina igsel bir glivenlik bariyeri yerlestiriimesini gerektirir.
SVI3, Kendinden Giivenli korumaya sahip tehlikeli bir alanda bulunuyorsa aleve dayanikli bir kurulum
icin bariyer gerekli degildir.

Alternatif olarak, sistem Patlamaya Dayanikli/aleve dayanikli olarak kurulabilir.

SVI3, PC'nin seri baglanti noktasina bagh bir HART modem araciliiyla ValVue yazilimini ¢alistiran
uzak bir PC ile iletisim kurabilir. Kendinden guvenli olmayan PC, valf tehlikeli bir alanda bulunuyorsa,
kendinden guvenlik bariyerinin guvenli alan tarafindaki devreye baglanmalidir.

SVI3 polariteye duyarhdir. Bu nedenle pozitif ug, pozitif (+) terminale ve negatif ug, negatif (-)
terminale baglanmalidir. Girisin ters ¢evrilmesi hasara neden olmaz ancak Unite ¢calismaz.
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Sekil 25 - Genel Amagh ve Patlamaya Dayanikli Kurulum
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Sekil 26 - Kendinden Giivenli Kurulum

Topraklama Uygulamalari

Uygun topraklamayi saglamak icin, kasa ve toprak baglantilarinin tesislerin normal topraklama
uygulamalarina uygun olarak yapildigindan emin olun. Sinyal kablolarinin kalkani igin asla birden
fazla toprak noktasi olmamalidir. Normalde topraklama, kontrolére veya dahili giivenlik bariyerine
baglanir.

Muhafaza topraklama vidalari muhafazanin diginda, kapagdin sag alt kisminda ve kapagin iginde
bulunur. Muhafaza tim devrelerden izole edilmistir ve gegerli kodlara uygun sekilde yerel olarak
topraklanabilir.

Gurilth veya dengesizlik varsa konumlandiriciyt MANUAL c¢alisma moduna ayarlayin ve valfi tim
araligi boyunca manuel olarak konumlandirin. Valf MANUAL modda kararliysa sorun, kontrol
sistemindeki gurdltt olabilir. Tim kablo baglantilarini ve topraklama noktalarini tekrar kontrol edin.

Not: Yanlis veya yetersiz topraklanmig kurulumlar, kontrol déngiisiinde giiriiltiiye veya
dengesizlige neden olabilir. Dahili elektronikler topraktan izole edilmistir. Muhafazanin
topraklanmasi islevsel amaclar igin gereksizdir ancak yerel yasalara uymak icin muhafazanin
topraklanmasi gerekebilir.

3.6.5.3 Tek Dusuislit Akim Modundaki Uygunluk Voltaiji

© 2024 Baker Hughes Company. Tim haklari saklidir.

SVI3, 20 mA'de 9,0 V ve 4 mA'de 11,0 V gerektirir. Tipik akilli cihazlar daha yliksek akimda DAHA
FAZLA voltaj gerektirir. Akimi saglayan kontrol6riin daha yuksek akimda DAHA AZ voltaji vardir.
SVI3, 20 mA'da sadece 9 V gerektiren kaynagin 6zelligini tamamlayan daha yiksek akimda DAHA
AZ Voltaj gerektirmesi bakimindan dikkat ¢ekicidir. Bkz. "Bolinmus Aralik Uygulamalarn”, sayfa 112.
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Sayfa 46'daki Tablo 4 ila Tablo 6, birkag SVI3 kurulumunun drneklerini ve 20 mA'da 9 V
beslemek icin gerekli uyumluluk voltajinin hesaplanma 6rneklerini saglar.

Tablo 4 - 22 AWG Kablolu Tek Kanalli Zener i¢in Uyumluluk Voltaji

20 mA Sinyalli SVI3 Kontrol Terminalleri boyunca Voltaj 9,0V
342 Ohm uctan uca direncli tek kanalli Zener bariyerde disls 6,84 V
22 AWG kabloda diislis, 3000’ uzunlugunda (1000’ basina 30 Ohm) 1,8V
Pasif HART®Filtresinde disls 0,0V
Kontrolorde gerekli voltaj 17,64 V

Sonug: Kontrol sistemi 17,64 V'a esit veya daha buyuk bir uyumluluk voltajina sahip olmalidir;
uyumlulugu dogrulamak icin DCS saticisiyla iletisime gegin.

Tablo 5 - 22 AWG Kablolu Galvanik izolator igcin Uyumluluk Voltaji

SVI3'te 20 mA'da voltaj 9,0V

22 AWG kabloda disls, 3000’ uzunlugunda (1000’ bagina 30 Ohm) 1,8V

izolatérde gerekli voltaj 10,8 V

700 th'a 22 mA vermek igin derecelendiriimis izolatérden mevcut 132V

voltaj ’

Kontrolérde gerekli voltaj Eﬁ?;fpzr::j l:->esler

Sonug: izolatér gerekli tiim voltaji sagladidi igin uyumluluk voltaji sorunu mevcut degildir.

Tablo 6 - HART® Filtre ve Direng ve 18 AWG Kablosu ile Bariyersiz Uyumluluk Voltaji

SVI3'te 20 mA'da voltaj 9,0V
220 Ohm direngte dusls 44V
18 AWG kabloda dusus, 6000’ uzunlugunda (1000’ basina 12 Ohm) 0,6V
Pasif HARTeFiltresinde diisis 23V
Kontrolérde gerekli voltaj 16,3V

Sonug: Kontrol sistemi 16,3 V'a esit veya daha blyuUk bir uyumluluk voltajina sahip olmalidir;
uyumlulugu dogrulamak igin DCS saticisiyla iletisime gegin.
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3.7 Baslatma

Not: Giicii AGIK duruma getirmeden énce, liitfen ES-817 Uriin Giivenligi Kilavuzunda agiklanan
tiim giivenlik gereksinimlerine uyuldugundan emin olun. Ayrica Béliim 1.2 "SVI3 Uriin
Giivenligi"ne uyun.

3.7.1 Acilmak i¢in Hava Hareketli ve Kapanmak icin Hava Hareketli Aktliatorler

3.7.1.1 ATO/ATC

Konumlandirici, Agiimak igin Hava Hareketli - (ATO) veya Kapanmak igin Hava Hareketli (ATC) olarak
yapilandiriimalidir. Bu parametre, * digmesi ile degistirilir.

Bir akttiatorin ATO veya ATC olarak kabul edilip edilmedigini belirlemek icin asagidaki testi
gerceklestirin:
1. Konumlandirici beslemesine aktlatorlerin nominal basincini uygulayin.

Kontrol valfi teknik ézellik sayfasindaki aktliatér basing degerini

A Dl KKAT asmayin. Valf gbvdesinde, milinde veya triminde hasar
meydana gelebilir.

DIKKAT

2. Elektrik (4 ila 20 mA) giris sinyalini konumlandiricidan ayirin veya 3,6 mA'nin altina ayarlayin.

3. Kontrol valfinin konumunu gézlemleyin. Egder:
» Kapali ise aktlatér ATO'dur.
* Acik ise ATC'dir.

3.7.1.2 Aktiator Eylemi

Bir kontrol sistemi boyunca her kontrol degiskeninin + veya - isaretini dogru bir sekilde atamak 6énemlidir.
Kontrol valfi alt sistemi bile karmasik olabilir. Sekil 27 ve Sekil 28, SVI3 ile kullanildiginda valflerin
acilmak igin hava hareketli (ATO) ve kapanmak i¢in hava hareketli (ATC) hareketlerini gdstermektedir.
Sekiller, dogrusal ve yuizde 6zelliklerine sahip dogrudan etkili bir konumlandiriciyr géstermektedir. Tipik
aktUatorlerde surtinmeden kaynaklanan aktlatoér basing sinyali igin bir miktar histerezis gosterilmigtir.
Olgekler, giris akimi ve aktlator basinci arasindaki iligkileri vurgulamak icin segilir. Bdylece ariza
glvenlikli valfi konumu her grafigin sol alt kdsesinde gdsterilir. Bir ATC valfi icin 4 mA'nin beklendigi gibi
%0 degil, %100 valf hareketini temsil ettigini unutmayin. Kontroldr ve diger insan makine arayuzleri,
valfin 4 mA'de %100 acik ve 20 mA'de %0 kapali oldugunu dogru bir sekilde gostermelidir. Grafik, bu
ornekte Siki Kapatma (T.S.) segenegi yaklasik %5 olarak ayarlandidinda valf hareketini ve akttator
basincini gbstermektedir. Valf hareketi ve aktuatoér basinci da digtk akim kaldirma noktasinda yaklasik
3,6 mA'da gosterilir. Bunun altinda konumlandirici, ayarlarini baslatarak gu¢ dengelenene kadar devam
ettirir.
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Agcik gezinti duragi

Konumlandirici girisi, aktliator basinci ve valf konumu iligkileri
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Sekil 27 - Dogrusal Konumlandirici Ozellikleri ile ATO ve ATC Eylemi
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Konumlandirici girisi, akttatér basinci ve valf konumu iligkileri
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Sekil 28 - Konumlandirici Ozelliklerinin Yiizdesi Olarak ATO ve ATC Eylemi
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3.7.2 Galistirmadan Once

SVI3'U calistirmadan dnce, lUtfen tim elektrik ve pndmatik baglantilarin ES -817 SVI3 Guvenlik
Kilavuzuna uygun oldugundan emin olun.

Not: Tehlikeli Konum Kurulum bilgileri igin bkz. "Teknik Ozellikler ve Referanslar”, sayfa 89.
3.7.3 SVI3'liiAgma

SVI3'U agmak igin:

1. Kontrol Dénguisu kablolarina baglanin. Bkz. "Kontrol Dongiisiine Baglanma", sayfa 37.

2. Akimi 12 mA'ya ayarlayin. Yeni kurulan bir SVI3'un ilk agihiginda, konumlandirici NORMAL modda
baslar ve varsayilan fabrika yapilandirmasinda calisir. Asagidaki degerler gorunr:

* POS (Yuzde olarak konum)
* PRES: (Basing - 6lgu birimi ve deger) * SIGNAL (Sinyal - mA cinsinden akim girisi

Ekran penceresinin sol Ust kdsesindeki bir Gnlem isareti (!), baska bir cihaz durumunun mevcut
oldugunu gosterir.

3. Kalibrasyon ve yapilandirmaya gegin.

Not: SVI3 yerel diigmeler ve ekran olmadan belirtilirse yerel islem kullanilamaz. ValVue ile SVI3
DTM veya HART lletisim Cihazi ile SVI3 DD dosyalarini yapilandirin ve kalibre edin.
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4. Dijital Arayuzleri Kullanma

4.1 Genel Bakis

Bu bélimde, SVI3'l iletmenin, yapilandirmanin ve kalibre etmenin Ug¢ yolu agiklanmaktadir. Akill Valf
AraylzU sunlar yapabilir:

» U¢ durdurucularin otomatik olarak kalibre edilmesi ve parametrelerin ayarlanmasi

» Gelismis ve online teghis bilgilerinin hesaplanmasi, depolanmasi ve analiz edilmesi * Proses
kontrollUnun hassasiyetinin artiriimasi

« Kritik bilgilerin yerel olarak ve uzaktan iletiimesi

Mevcut ¢ SVI3 kurulum ydéntemi, artan dizeyde islevsellik sunar:
* Yerel Ekran ve Basmali DGgmeler

* Valvue3 ile SVI3 DTM

* SVI3 igin DD yikli herhangi bir HART® 6zellikli ana bilgisayar

4.1.1 Valvue ile SVI3 DTM

ValVue, konumlandiricinin kullanim kolayli§i ve otomasyonu ve tim verilere tam erigim i¢in PC'nin
glicliint SVI3'ln ozellikleriyle birlestirir. ValVue, web sitesinden (https://valves.bakerhughes.com/
resource-center) indirilir ve bir PC veya diziistl bilgisayara izin verilen yerlerde kurulum, servis ve
bakim igin énerilir. DTM; ValVue veya herhangi bir FDT ¢ergeve uygulamasi veya DTM 6zellikli varlik
yonetim sistemi ile sorunsuz bir sekilde entegre olacaktir.

4.1.2 HART iletisim Cihazlari igin SVI3 DD

SVI3 DD bir Cihaz Agiklama dosyasidir. DD Dosyasl, bir cihazin El Tipi iletisim Cihazindaki
mendlerin bigimi ve igerigi gibi 6zelliklerini ve iglevlerini agiklar. SVI3 DD mevcuttur ve https://valves.
bakerhughes.com/resource-center adresinden indirilebilir. Daha fazla bilgi igin bkz. "Yerel Araytzler
ve Yapilandirmalar", sayfa 52

4.1.3 Yerel Ekran ve Basmali Dugmeler

En temel ve en kolay dijital araytz, SVI3'e monte edilen yerel basmali digme ve ekran segenegidir.
Herhangi bir zamanda kullanilabilirdir ve gogu yapilandirma, kalibrasyon ve hata mesajina aninda
yerel erisim saglar. Urlin etiketinde belirtildigi gibi onaylanmis Tehlikeli alanlarda kullanim igin
onaylanmistir.

Ek olarak, Normal modda yerel ekranda ayar noktasi, basing ve konum bilgileri gosterilir.
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4.2 SVI3 DTM ile Valvue ile Yapilandirma ve Kalibrasyon

ValVue, en eksiksiz ve kullanimi en kolay yapilandirma aracidir. ValVue, web sitesinden (https://
valves.bakerhughes.com/resource-center) indirilir ve SVI3'l yapilandirmak ve kalibre etmek igin
bir arayuz saglar. Bu araglarin kullaniimasi 6nerilir. SVI3'Un gelismis teshis 6zelliklerinin nasil
yapilandirilacagi, kalibre edilecegdi ve kullanilacagi ile ilgili en iyi talimatlar igin bkz. SVI3 DTM
Kullanim Kilavuzu.

4.3 Yerel Arayuzler ve Yapilandirmalar

Bu boliim, LCD grafik ekran ve basmali digmelerden olusan istege bagli yerel araylizi kapsar. SVI3
Dijital Valf Konumlandiricinin yerel bir cihaz olarak galistiriimasi, istege bagl cihaza monteli digmeler
ve sayfa 53'teki Sekil 29'da gosterilen dijital ekran araciligiyla kontrol edilir. Ekrani kullanarak

giris sinyalini, valf konumunu ve aktiator basincini okuyabilir ve ayrica cihaz igindeki arizalardan/
uyarilardan haberdar olabilirsiniz.

Basmali digmeleri kullanarak istediginiz zaman ¢alisma modundan ¢ikabilir ve bu bélimde daha
sonra agiklanan ¢ok g¢esitli manuel galistirma, kalibrasyon, yapilandirma ve izleme iglevlerini
gerceklestirmek icin bir menl yapisina gegebilirsiniz. ValVue, tim teshis iglevlerini gergeklestirmek
icin kullanilir. Basmali digmeler teshis islevlerini desteklemez.

SVI3'ln iki galisma modu vardir: NORMAL (normal ¢alisma modu) ve MANUAL (manuel ¢alisma
modu). Manuel modunda, kalibrasyon ve yapilandirma faaliyetlerini gergeklestirmek igin Kurulum alt
menusu kullanilabilir. SVI3 ayrica arizalarin ele alinmasi ve ¢alistirma igin iki moda sahiptir: Sifirlama
ve Ariza Guvenligi.

SVI3, Smart Cal adl ek bir isleve sahiptir. Bu islev, Unitenin dnlindekiSmart Cal/Back diigmesi
ile kullanilabilir. Smart Cal, Uniteyi valf ve sistem yapilandirmasina bagl olarak en uygun ¢alisma
parametreleri seti ile yapilandirir.

4.3.1 Basmali digmeler

Yerel dugmeler ekran penceresinin hemen altinda bulunur. Dért digme asagidaki islevleri yerine
getirir:

. meni yapisi boyunca menideki bir sonraki 6geye ilerlemenizi veya dijital ekranda gdsterilen
degeri artirmanizi saglar. Goruntllenen bir dederi artirmak i¢in kullanildiginda, bu dugmeyi basil
tutmak degerin daha hizli artmasina neden olur.

. meni yapisinda menudeki bir 6nceki 6geye geri ddnmenizi veya dijital ekranda goésterilen
degeri azaltmanizi saglar. Goérlntulenen bir degeri azaltmak i¢in kullanildiginda, digmeyi basili
tutmak degerin daha hizli bir sekilde azalmasina neden olur.

. Smart Cal/Back, Akilli Kalibrasyon rutinini baslatir (bkz. "ARIZA GUVENLIK Meniisi", sayfa
67). Beklet: Kalibrasyonu iptal etmek ve ana ekrana dénmek igin Smart Cal/Back dugmesini
sekiz saniyeden uzun sure basil tutun. Bu digme ayrica ek Geri iglevine sahiptir. Bu sizi en
Ust menlye geri goturdr.

. su anda goruntilenen deder veya parametre secenedini se¢gmenize veya kabul etme-
nize izin verir.
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Masonailan

. - (Smart Cal |
(ileri) (Geri) /Back (Seg)

Sekil 29 - SVI3 Ekrani

Not: SVI3 ekran penceresindeki bir iinlem igareti (!), cihaz durumunun mevcut oldugunu gés-
terir.

Belirli bir parametre dederinin veya yapilandirma seg¢eneginin nasil gérintilenecegini ve secilecegini
belirlemek igin, sayfa 56'daki Sekil 31 ila sayfa 58'deki Sekil 32'de gosterilen meni yapisi semalarina
bakin. Bu semalari harita olarak kullanirken, menuler arasinda ihtiyaciniz olan igleve gecebilirsiniz.

Not: SVI3 DTM tarafindan kilitlendikten sonra diigmelere basilirsa LOCKED (KILITLI) mesaji
goériiniir. Basmali diigmelerin kilidini agma ile ilgili talimatlar igin SVI3 DTM Kilavuzuna bakin.

4.3.2 NAMUR'un Durumu

SVI3, endustri standardi NAMUR (NE 107) durum sinyalini kullanir. Bu sinyaller hem yerel ekranda
hem de ValVue 3 iginde gorintilenir. Tim olasi arizalar, sayfa 85'teki 5.2.2 Cihaz Durumu Teghisi
bdélimiinde tanimlanmigtir. Her ariza asagidakilerden biri olarak tanimlanir:
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Kontrol islevi Spesli:l;ir?syon Bakim
3 GereKli

ViA|®

Sekil 30 - NAMUR Simgeleri

Ariza

&9

Bu Durum Sinyallerinin tanimi asagidaki gibidir:

Ariza
Saha cihazindaki veya ¢evre birimlerindeki ariza nedeniyle ¢ikis sinyali gegersiz.

Kontrol islevi:

Cihazda devam eden galismalar nedeniyle ¢ikis sinyali gegici olarak gegersiz (6rnedin donmus).
Spesifikasyon disi:

Cihazin kendisi tarafindan otomatik izleme yoluyla belirlenen izin verilen ortam veya proses
kosullarindan sapmalar veya cihazin kendisindeki hatalar, sensérlerin 6lgim belirsizliginin veya
aktlatorlerde ayarlanan degerden sapmalarin muhtemelen ¢alisma kosullari altinda beklenenden
daha buyulk oldugunu gosterir.

Gerekli bakim:
Cikis sinyali gecgerli olmasina ragmen, asinma rezervi neredeyse tikenmistir veya g¢alisma kosullari
nedeniyle bir islev yakinda kisitlanacaktir

4.3.3 Basmali Diigme Kilitleri ve Yapilandirma - Kilit Atlama Teli

Bu iglevlerden herhangi birini yerel ekranla gergeklestirmeden dnce, SVI3 DTM kullanarak diigmelerin
kilitli olmayan moda yerlestirildiginden emin olmalisiniz. Konumlandirici, agik modda gonderilir. Daha
fazla ayrinti icin SVI3 DTM Kilavuzuna bakin.

SVI3, gesitli seviyelerde tesis giivenligi sunar. ilk kurulumdan sonra diigmelerin kilittenmesi istenebilir.
Bdylece SVI3 parametreleri digmeler tarafindan yanlishkla degistirilemez. Cesitli seviyelerde
yazilimla degistirilebilir basmali dugme kilitleri saglanmistir.

Tablo 7 - Diigme Kilidi Glivenlik Seviyesi
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Seviye

Erigim

Guvenlik Seviyesi 3

Yerel Diigmelere Izin Ver: SVI3 (izerindeki diigmeler tamamen etkindir.

Guvenlik Seviyesi 2

Yerel Kalibrasyon ve Yapilandirmayi Kilitteme: Normal ¢alisma modunda ve
manuel modunda iglemleri gerceklestirmek icin digmeleri kullanin. Kalibre
etme veya yapilandirma modlarina erigim mevcut degildir. Manuel Modu ve
Normal

Moda erisilebilir. Kalibre etme, yapilandirma moduna erigim ve

Smartcal iglevi devre digl.

Guvenlik Seviyesi 1

Yerel Manuel Kilitteme: Normal moddaki parametrelere erisilebilir. Kalibre
Etme, Yapilandirma ve Manuel moduna erigim,

Smartcal ile devre disidir. Cihaz kurulum modundayken bu seviye ayarlanir-
sa cihaz, normal moda geri getirilene kadar kilitsiz kalacagini unutmayin.

Glvenlik Seviyesi 0

Tdm Digmeleri Kilitteme: Dugmeler devre disidir.
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4.3.4 Donanim Yapilandirma Kilidi

Ek glvenlik, sayfa 38'deki Sekil 17'de gosterilen donanim yapilandirma kilidi atlama teli kullanilarak
saglanir. Kilit konumuna ayarlandiginda, iki pimli bashgin kisa devresi, yapilandirma ve
kalibrasyona yerel arayliz veya Digmeler, ValVue ve el bilgisayarlari dahil olmak lizere uzaktan
iletisim yoluyla izin verilmez. Bu, Dugme Kilidi Guvenlik Seviyesi tablosunda gdsterilen Guvenlik
Seviyesi 1'e benzer. Normal mod parametrelerini goriuintilemek i¢in hala erisime izin verilir.

4.3.5 Akill Kalibrasyon Yapma

Smart Cal, ¢ogdu valf icin SVI3'U kuracak tek dugmeli bir kalibrasyon dizisidir. Bu diziyi uygulayarak
SVI3, hareket araligini otomatik olarak kalibre edecek ve valfin optimum proses kontroll igin kendini
otomatik olarak ayarlayacaktir. Gelismis kurulum igin 4.3.3 Kalibrasyon MenUsU bélimindeki gémulu
mendleri kullanmaya devam edin

1. MANUAL veya NORMAL mod igin Ana ekranda oldugunuzdan emin olun.

2. Smart Cal digmesine basin ve basil tutun. En az (¢ saniye ve en fazla yedi saniye tutulmalidir.
Smart Cal'n hemen gdriinmesi i¢in basili tutun ardindan Smart Cal'i baglamak i¢in birakin.

3. Smart Cal/Back digmesini birakin.

DIKKAT
Kalibrasyon Degeri Tasiyor

IPTAL TAMAM

Not: Aktiiatér, Kapanmak igin Hava Hareketli (ATC) ise karsilik gelen giris sinyalinin (4-20mA) valf
konumuna (%100-%0) uygun sekilde 6l¢eklendirildiginden emin olmak icin kullanicilar diigme
meniisiinde eylemi ATC olarak degistirmelidir.

4. Kalibrasyonu galistirmak icin * diigmesine basin ve iptal etmek icin Smart Cal/Back diigmesine basin.

5. Kalibrasyon cgalistiginda, durumu géstermelidir.
6. Kalibrasyon tamamlandiginda, tuneOK (Ayar Tamam) gériinmelidir.
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4.3.6 NORMAL Calisma Modu ve MANUAL Mod Mendiileri

MANUAL moda gegmek igcin NORMAL moddan ¢iktiginizda, valf NORMAL moddan gikarken
oldugu son konuma yerlestirilir. MANUAL moddayken cihaz 4 - 20 mA sinyaline yanit vermez.
Bununla birlikte, SVI3 lnitesi, valfi konumlandirma amagh HART® komutlari da dahil olmak
izere HART® komutlarina yanit verebili. NORMAL c¢alisma modu menisiinden GORUNUM
VERILERINE gectiginizde veya HATA MENULERINI GORUNTULEDIGINIZDE, valf yine de
NORMAL moddadir ve 4 - 20 mA sinyaline yanit vermeye devam eder.

Ana ekrandayken

veya *
herhangi bir ekran O vey
tusuna basilmasi En ¢
Ust dizey Ana
mentiye ( () harig) | Normal Mod +
gecer. Ana Ekran
t .
Hf-:rhangi
vy | MANUEL || veRi HATA HATAYI
- Mod Ana ||GORUNTULEM || GORUNTULEME :
Manuel modda, En Ust Ekran E Menilsil Meniisii TEMIZLE
Duzey ana mena farkli

Bkz. VERI Bkz. HATA
GORUNTULEME GORUNTULEME
* | Meniisi Akis * | Teshis Mesajlari
Semasi

+ + VERILERI HATAY!I
KURULUMEZS NORMAL cug GORUNTULEJRAGORUNTULEgRS TEMIZLE

olacak ve ek yapilandirma
segenekleri icerecektir *

VERILERI
ORUNTULE

HATAYI

YAPILANDIRMA SIS ; KALIB L MANUEL ; TEMIZLE

Secilen eylemi iptal
etmek ve gezinti

agacinda Ustiindeki : VERI HATA

0 6gesi i YAPILANDIRMA| | SRCVRY KALIB SRUNTU SRUNTU
(T?nu okgeslne geri Monisii Meniisii Meniisii GORUNTULEME | | GORUNTULEME il
. Onn.q?. .|g:|n Meniisii Meniisii TEMIZLE
istediginiz zaman

Geri diigmesine

hacin

Sekil 31 - NORMAL GCalisma Modu ve MANUAL Mod

56 | Baker Hughes © 2024 Baker Hughes Company. Tim haklari saklidir.



4.3.7 VIEW DATA Meniisu

Bu meniye MANUAL Mod menisinden veya NORMAL Mod menisinden girilebilir.

VIEW DATA (VERILERI GORUNTULE) meniisii, mevcut yapilandirma, kalibrasyon ve durum

bilgilerini okumanizi saglar. Bu bilgiler, VIEW DATA menUsinden degistirilemez. VIEW DATA
menusunden c¢ikildiginda énceki menlt donduralir.

Girme yontemine bagh olarak:

* NORMAL moddan girildiginde, valf hala ayar noktasi girig sinyalindeki degisikliklere yanit verir
ve gorluntilenen degerler giris sinyalindeki degisikliklere gére degisir.

* MANUAL moddan girildiginde valf, konumda kilitlenir.

4.3.7.1 Yapilandirma ve Kalibrasyon Parametrelerini Goriintilleme
Yapilandirma ve kalibrasyon parametrelerini goértntilemek igin:
1. NORMAL galisma modundaysaniz herhangi bir dugmeye basin.
2. VIEW DATA menl 6gdesine ulasana kadar segcenekler arasinda gezinmek icin + tuguna basin.

3. VIEW DATA (VERILERI GORUNTULE) meniisiine gitmek icin * tusuna basin. (Bu, valfin
NORMAL modda kalmasina neden olur.) MANUAL moddaysa, VIEW DATA menl 6gesine
ulasilana kadar + tusuna art arda basin. VIEW DATA modunu se¢gmek igin * tusuna basin.

4. VIEW DATA menusinden ¢ikmak igin herhangi bir menu satirinda * tusuna basin.
Gdruntlilenen son menlye donersiniz.
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VERiIi GORUNTULEME Meniisii

Segilen eylemi iptal etmek ve VERILERI + i
gezinti ajacinda usttindeki GORUNTULE ——p{ HATAGORUNTULE
menl 6gesine geri ddnmek

icin istediginiz zaman Akilli L *

Kalibrasyon/Geri digmesine

basin. DONANIM YAZILIMI

SURUMU (FW VER) Beni Bul
Uriin Serisi Cihaz Adi

AKTUATOR TiPi TEKLI

EYLEM TURU ATO
veya ATC

VALF OZELLIKLERI DOGRUSAL, EQ% 30:1, EQ% 50:1, EQ%
CAMFX, QUICK 50, OZEL

BASING BIiRIMLERI
PSI, BAR, KPA

BESLEME BASINCI

SIKI KAPATMA T.S.
AGIK veya T.S. KAPALI

YUKARIDAN TAM AGI
(FOA) AGIK veya FOA
KAPALI

SINYAL YUKSEK

Sekil 32 - VIEW DATA Meniisii

4.3.8 VIEW ERR Teghis Mesajlari

Teshis mesaijlari, MANUAL Mod menisiinden veya NORMAL Mod menuistinden VIEW ERR ile

gérintilenir. VIEW ERR (HATA GORUNTULE) meni dgesi, mevcut durum bilgilerini okumaniza izin
verir.

Hata mesaijlarini silmek igin:

1. MANUAL veya NORMAL mod meniilerinde CLR ERR'de * tusuna basin. VIEW ERR
menusinden ¢ikildiginda énceki menli dondurdlir.
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4.3.8.1 Hata Mesajlarini Temizleme

Bu kilavuzun 76. sayfasindaki Tablo 10'da listelenen hata kodlarini ve mesaijlari géruntilemek igin
bu VIEW ERR prosedurinu kullanin. Bu, Ariza Glvenligini digmelerden temizlerken kullanighdir.

1. VIEW ERR menU 6gesine ulasana kadar sec¢enekler arasinda gezinmek icin NORMAL veya
MANUAL modda + tusuna basin.

. VIEW ERR menisine gitmek igin * tusuna basin.
. Durum degerlerinin listesini gériintilemek igin * tusuna basin.
. Listede sirayla ilerlemek igin + tusuna basin. 5. Listede geri gitmek igin — tusuna basin.

o W DN

. Onceki modunuzdaki VIEW ERR segenegine dénmek igin herhangi bir durum mesajinda *
tusuna basin.

7. Clear ERR'a (Hata Temizle) gitmek igin + tusuna basin.

8. Tim mesajlari temizlemek igin * tusuna basin (6nerilir) veya sonraki segenege gegmek igin +
tusuna basin.

4.3.8.2 Konumlandirici Hata Mesajlari

Sayfa 76'daki Tablo 10, ekranda goériinen hata kodlarini ve mesajlari listeler. Tabloda ayrica her
mesajin anlami ve arizanin olasi bir nedeni agiklanmaktadir.

4.3.8.3 Normal Calismaya Doniis

Giris sinyali ile kontroll siirdiirmek igin konumlandiriciyr her zaman NORMAL ¢alisma moduna
getirin. Herhangi bir meniiden NORMAL moda dénmek igin bu prosediiri kullanin.

. MANUAL veya NORMAL gériinene kadar + veya - tusuna art arda basin.

. NORMAL c¢alisma moduna dénmek igin, NORMAL goériniyorsa * tusuna basin.
. MANUAL goériiniyorsa MANUAL Mod menusiine donmek igin * tusuna basin.

. > NORMAL goériinene kadar + tusuna art arda basin.

. NORMAL moda ve NORMAL c¢alismaya dénmek icin * tusuna basin .

a ~h WO N -

Not: NORMAL moddan girildiginde valf hdla ayar noktasi giris sinyalindeki degisikliklere
yanit verir ve gériintiilenen degerler giris sinyalindeki degisikliklere gére degisir. MANUAL
moddan girildiginde valf kilitli konumdadir.

4.3.9 Yapilandirma Meniusii

Kalibrasyon belirli yapilandirma segeneklerine bagl oldugundan, SVI3'l ilk kez kurarken
Kalibrasyonu gerceklestirmeden 6nce Yapilandirma islemini gerceklestirmelisiniz. Agilmak igin
Hava Hareketli / Kapanmak icin Hava Hareketli yapilandirma segeneginde bir degisiklik yapilirsa
veya SVI3'U farkl bir valfe tagirsaniz veya valf konumu baglantisinda herhangi bir degisiklik
yaparsaniz find STOPS kalibrasyonunu tekrar galistirmaniz gerekir.
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Secgenegdi segmek icin * tusuna basin.
Kabul etmek ve bir sonraki menu 6gdesine gegmek icin + veya -
tusuna basin.

... Hava + [Pa Siki P Yukaridan .

Hareketli . Kapatma Tam Agik . IKurulum
S Meniisii N N Meniisii

Meniisii Meniisii Meniisui

Segcilen eylemi iptal etmek ve gezinti agacinda ustindeki meni 6gesine geri ddnmek igin istediginiz zaman Beklet
digmesine basin.

EAPILANDIRMA

lYAPILANDIRMA

... Hava Karakter Basing Birimleri Siki Kapatma Tam Acik Dil Menust
Hareketli Menisi Menusu Menusu Menusu
Mendsi

DOGRUSAL

EQ% 30:1
Agllmak igin
Hava Hareketli N Ekran
(ATO) veya EQ% 50:1 <DEGER> S
Kapamak gin 0 T.5. ACIK dilini segin.
Hava Hareketli
(ATC)
seceneklerinden . Basing igin Tam enerji vermek Enerjiyi tamamen
birini secin. EQ% ekran icin Siki Kapatma'yr kesmek icin Yukaridan
Aktuatére tam CAMFLX birimlerini  agin (ATC). %0 ayar Tam Agik'i agin (ATC).
olarak uymalidir. secin. noktasinda enerjiyi %100 ayar noktasinda
tamamen kesin enerjiyi tam verin
(ATO). (ATO).
QUICK 50 /

Aciksa Siki Kapatma degerini Acilirsa Yukaridan Tam Agik

gorintiler. degerini goriintiler.
Ozel, yerel arayiiz Siki Kapatma ACIK/KAPALI Tam Agik ACIK/KAPALI
tizerinden durumunu degistirmek icin * durumunu degistirmek igin *
yapilandirilamaz tusuna basin. Yeni bir deger tugsuna basin. Yeni bir deger
Azel valf ’ girmek i¢in + veya - tusuna girmek igin + veya - tusuna basin.
szelliklerini ayarlar, basin. Yeni degeri kabul etmek ve bir
DTM kullanilarak Yeni degeri kabul etmek ve bir sonraki menl 6gesine gegcmek

sonraki meni 6gesine gegcmek icin * tusuna basin.

yapilandirilmahdir. icin * tusuna basin.

Sekil 33 - Yapilandirma Meniisu

4.3.9.1 Valf Ozellikleri

Konumlandirici, giris sinyali ile valf konumu arasindaki dogru iliskiyi saglayacak sekilde yapilandiriimalidir.
Buna konum ézelligi denir. Sayfa 61'deki Tablo 8, konumlandirici 6zelliklerini yapilandirma listelenmisgtir.

Proses dinamikleri veya kontrol valfi uygulamasi alternatif bir 6zellik gerektirmedikge dogrusal bir karakteristik
kullaniimasi énerilir. SVI3, ézel uygulamalar igin 6zel bir 6zellik sunar. Ozel segiminden énce, dzel ézellik igin
parametreler SVI3 DTM kullanilarak girilmelidir.
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Not: Konumlandiricida yapilandirilan é6zellik, valf trimine yerlestirilen tapa 6zelligine ek
olarak uygulanir. Valfte yiizde tapasi varsa yiizde 6zelligini yapilandirmayin.

Tablo 8 - Ozellik Segimi Yonergeleri

Valf Tipi ve Yerlesik Ozellik istenen Takili Valf Standart Konumlandirici

Konum Ozelligi Ozellik Secimi
Camflex Dogrusal DOGRUSAL
Camflex Esit Yizde EQUALS0

EQ% CAMFX (4700E'yi
degistirirken)

Varimax Dogrusal DOGRUSAL
Varimax Esit Ylzde EQUAL50
21000 serisi Model No. 21X1X veya 41000 serisi Dogrusal DOGRUSAL
DOGRUSAL TRIM ile Model No. 41X1X
21000 serisi Model No. 21X1X veya 41000 serisi Esit Ylzde EQUALS0
DOGRUSAL TRIM ile Model No. 41X1X
21000 serisi Model No. 21X2X veya 41000 serisi Dogrusal Tavsiye edilmez
ESIT YUZDELI Model No. 41X2X
TRIM
21000 serisi Model No. 21X2X veya 41000 serisi Esit Ylzde DOGRUSAL
ESIT YUZDELI Model No. 41X2X
TRIM
Tipik MODIFIYE EDILMIS TRIM YUZDESINE Dogrusal Tavsiye edilmez
sahip kuresel valf
Tipik MODIFIYE EDILMIS TRIM YUZDESINE Esit Ylzde DOGRUSAL
sahip kuresel valf
Tipik MODIFIYE EDILMIS TRIM YUZDESINE Dogrusal Tavsiye edilmez
sahip kelebek valf
Tipik MODIFIYE EDILMIS TRIM YUZDESINE Esit Ylzde DOGRUSAL
sahip kelebek valf
DOGRUSAL TRIMLI pistonlu valf Dogrusal DOGRUSAL
DOGRUSAL TRIMLI pistonlu valf Esit Ylzde EQUAL50
ESIT YUZDE TRIMLI Déner veya Pistonlu valf Dogrusal Tavsiye edilmez
ESIT YUZDE TRIMLI Déner veya Pistonlu valf Esit Yizde DOGRUSAL
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4.3.9.2 Basing Birimleri

istege bagli aktiiatér basing sensorii icin ekran birimlerini secin. Mevcut secenekler PSI, BAR veya
KPA'DIR.

Secenek hem yerel LCD ekran hem de SVI3 DTM veya HART lletisim Cihazli SVI3 DD'li ekranlar igin
gecerlidir.

1. PSI'dan BAR'A ve KPA'YA gegmek icin * tusuna basin.

2. Yapilandirma menUstnde gezinmeye devam etmek i¢in + tusuna basin.

4.3.9.3 Siki Kapatma

Siki Kapatma, kapali konumda sizintiy1 6nleyen istege bagl bir performans 6zelligidir. Bu 6zellik
olmadan, %0'lk bir giris sinyali ile kapali konumda, valf mevcut maksimum aktiator kuvveti ile yataga
karsi siki bir sekilde zorlanamaz veya sadece minimum kuvvetle yataga temas ediyor olabilir. Her iki
durumda da kontrol altindadir ancak istenmeyen sizinti veya erken trim aginmasi meydana gelebilir.

ikinci durumda meydana gelebilecek sizintiyr énlemek icin TS'yi ACIK olarak yapilandirin ve
aktlatdérin maksimum oturma kuvveti uyguladigi konum ayar noktasinin bir degerini ayarlayin.
Konum sinyali TS degerine dogru distlikge SVI3, valfi TS konum degerine hareket ettirir. Konum TS
degerine ulastiginda SVI3, maksimum akttator kuvveti uygular.

TS fonksiyonu, titresimi énlemek igin %0,5 61l banda sahiptir. Ornegdin TS %1'de ACIK olarak
ayarlanirsa ayar noktasi %1,5'e ulastiginda valf agilmaya baslar.

4.3.9.4 TS'yi ACIK olarak yapilandirma
1. TS'yi ACMAK igin * tusuna basin.
2. TS'yi artirmak igin + tusuna basin.
3. TS'yi azaltmak igin - tusuna basin.

4. YAPILANDIRMA menisiine donmek icin isiniz bittiginde * tusuna basin.
YAPILANDIRMA menistinde TS ACIK gorintdlenir.
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4.3.9.5 TS'nin Kapatilmasi
1. TS'yi KAPATMAK i¢in * tuguna basin.
2. Menide gezinmeye devam etmek i¢in + tusuna basin.

4.3.9.6 Dili Degistirme

Yerel ekran dili ingilizce veya Fransizca olabilir. 1. INGILIZCEDEN FRANSIZCAYA gegmek igin *
tusuna BASIN. 2. Yapilandirma menisiinde gezinmeye devam etmek igin + tusuna basin.

4.3.10 Kalibrasyon Menusu

Sekil 34'te gosterilen Kalibrasyon menisu, SVI3 igin tim kalibrasyon iglevlerine erisim saglar.
Acllmak icin Hava Hareketli / Kapanmak icin Hava Hareketli yapilandirma secgeneginde bir degisiklik
yapilirsa veya SVI3'U farkh bir valfe tasirsaniz veya montaj kiti bilesenlerinde herhangi bir degisiklik
yaparsaniz find STOPS kalibrasyonunu tekrar ¢alistirmaniz gerekir.

A DIKKAT

Bu fonksiyonlar, valfi tiim hareket araligi
boyunca hareket ettirir. Valf prosesi kontrol

l KALIB ederken iglemi gerceklestirmeyin. l KALIB

<DEGER> <DEGER> <DEGER> SiNYAI
CALISMAYI SINYAL YUKSEK
DURDUR DUSUK DURAKLAR

ADIM 1/3

Secilen eylemi iptal etmek ve gezinti
DURAKLAR agacinda Ustundeki menl 6gesine
BASARISIZ ADIM 2/3 geri dénmek icin istediginiz zaman
Beklet digmesine basin.

* Kalibrasyon durak hatasi
olarak DURAKLAR
BASARISIZ goriinirse
kisa bir stire * tusuna
basip otomatik olarak
DURAKLARIN
baslangicina déniin.  Kalibrasyon ayarlama hatasi
olarak AYARLAMA HATASI
gorundrse kisa bir sire *
tusuna basip otomatik olarak
AYARLAMANIN baslangicina
doéndn.

AYARLAMA
HATASI

Sekil 34 - Kalibrasyon Meniisii
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1. STOPS (DURAKLAR) - Valfi tamamen kapali ve tamamen ac¢ik konumlara getirerek valf
hareketini kalibre eder. Cihaz ¢alismadan dnce bir find STOPS rutininin yurattlmesi gerekir ve
valf, aktiatér veya SVI montajinda herhangi bir degisiklik meydana gelirse dnerilir.

2. STOP OP (DURAK ACIK) - istenirse tam agik strok, gergek tam agik stroktan (Find
Stop tarafindan bulundugu gibi) daha azsa tam hareketin yeni bir agik konuma yeniden
Olgeklendiriimesine izin verir. Ayarlamak i¢in +/- digmelerini kullanin.

3. TUNE (AYAR) - Valf sisteminin en iyi performansi igin optimum ayar parametrelerini otomatik
olarak ayarlar. Valf, prosesten izole edilmelidir. Herhangi bir digme kullanildiginda, valf baslangi¢
konumuna geri dondurulduginde gdrev kesintiye ugrar.

4. SIG LOW (SINYAL DUSUK) - mA giris sinyali / ayar noktasi degerinin (tipik olarak boliinmiis
aralikh cihazlar igin) %0 konumu icin yeniden Olgeklendiriimesine izin verir. Ayarlamak igin +/-
dugmelerini kullanin.

5. SIG HIGH (SINYAL YUKSEK) - mA girig sinyali / ayar noktasi degerinin (tipik olarak bolinmiis
aralikh cihazlar i¢in) %100 konumu igin yeniden dlgeklendiriimesine izin verir. Ayarlamak igin +/-
dugmelerini kullanin.

4.3.10.1 Find Stops o6zelligini kullanarak Hareket Araligini Kalibre Etme
SVI3'U kalibre etmek igin (bkz. Sekil 34, sayfa 63):

1. Agildiktan sonra ekrani gézlemleyin. SVI3, édnceden aktif modda MANUAL veya NORMAL
(calisma) modda agcilir:

* NORMAL moddaysa ekran Normal modu gdsteren POS ve SIGNAL arasinda degisir .
* MANUAL moddaysa ekran MANUAL modu gésteren POS - M ve SIG arasinda degisir.
MANUAL mod géruntilenirken, MANUAL modu segmek igin * tusuna basin.

MANUAL menusune girmek icin herhangi bir tusa basin.

SETUP'I géruntilemek igin + tusuna basin.

SETUP moduna girmek icin * tusuna basin.

SETUP modunda tekrar * tusuna basin; | CONFIG gorinir. + tusuna tekrar basmak | CALIB'i
getirir. 7. * tusuna basarak CALIB'i segin. STOPS belirir.

8. FIND STOPS iglemini gerceklestirmek igin * tusuna basin.
Valf tamamen agilir ve tamamen kapanir.

S e

9. Tdm uyarilara uyun.

10. * tusuna bastiginizda valf strok yapar ve valf hareketini otomatik olarak kalibre eder. 11. STOPS
prosedurd bittikten sonra, TUNE gorinene kadar + tusuna iki kez basin.
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4.3.10.2 Asin Hareketi Diizeltme

Kalibrasyon ve Yapilandirma sirasinda valf hareket eder.

A UYARI Ellerinizi uzak tutun. Valfi prosesten izole edin. Kalibrasyon
fonksiyonlari, valfi tiim hareket arali§i boyunca hareket ettirir.

Bazi valflerde tam hareket, valfin nominal hareketinden daha buyuktur ve bildirilen %100 konumunun
tam stroktan ziyade, nominal harekete karsilik gelmesi istenebilir. STOP OP se¢enegi bu dizeltmeye
izin verir. Diizeltme yapmak igin bu prosedurt kullanin.

1. CALIB'de Stops'i goérintulemek igin * tusuna basin.
2. STOP OP'yi géruntilemek igin + tusuna basin.
3. Valfi %100 konumuna getirmek igin * tusuna basin.

4. Valfi nominal tam agik konuma getirmek igin + ve - digmelerini kullanin. 5. Bu konumu yeni %100
konum olarak kabul etmek igin * tusuna basin.

4.3.10.3 Otomatik Ayar kullanarak ayarlama
SVI3'U otomatik olarak ayarlamak igin:

1. Otomatik ayar proseduriini baglatmak i¢in * tusuna basin. Bu 3 ila 5 dakika stirer ve en iyi
konumlandirma tepkisi i¢in PID parametrelerini ayarlamak UGzere valfi blyik ve kiglk adimlarla
hareket ettirir. Otomatik ayar devam ederken, prosediriin ¢alistigini gosteren sayisal mesaijlar
gOruntulenir.

Otomatik ayar tamamlandiginda, TUNE gorinr.
2. 1 SETUP goérinene kadar + tusuna art arda basin.
3. SETUP menisiine donmek igin * tusuna basin, | CALIB goérinr.

Valf igslemi kontrol ederken DURDURMA islemi GERCEKLESTIR-

A UYARI MEYIN.

Valf, prosesi kontrol ederken Otomatik Ayar islemi GERCEKLES-
TIRMEYIN.

4. Otomatik ayar tamamlandiktan sonra TuneERR goriiniirse manuel ayarlama gerekebilir. Bir Tune-
ERR'de sorun gidermeye yardimci olmak icin sayfa 102'deki 7.2 "Otomatik Ayarda Sorun Giderme"
bdlimane bakin.

4.3.11 Girig Sinyali Araligini Ayarlama
SIG LO, valfin tam kapal (ATO) veya tam acik (ATC) konumuna karsilik gelen giris sinyalini gorinti-
ler.
1. Géruntilenen deger:
* Dogru ise bir sonraki 6geye ilerlemek igin + tusuna basin.
» Dogru degilse SIG LO degerini gorintilemek igin * tusuna basin.
2. Degeri degistirmek icin + ve — dugmelerini kullanin.

3. Menulye dénmek ve bir sonraki 6geye gecmek igin * tusuna basin. SIG LO 3,8 ile 14,0 mA arasinda
olmaldir.

4. SIG HI, tam agik, ATO veya tam kapali, ATC konumuna karsilik gelen giris sinyalini gorintiler.
5. Goérlntulenen deger:

* Dogru ise bir sonraki 6geye ilerlemek i¢in + tusuna basin.

* Dogru degilse SIG HI degerini gorintiilemek icin * tusuna basin.
6. Degeri degistirmek i¢in + ve — diigmelerini kullanin.

7. Menulye dénmek ve bir sonraki 6geye gecmek igin * tusuna basin. SIG HI 8,0 ile 20,2 mA arasinda
olmalidir. SIG HI, SIG LO'dan en az 5 mA daha blylk olmaldir. Konumlandiricinin kalibrasyonu
artik tamamlanmustir.

Not: SIG HI ve SIG LO, tam valf hareketine karsilik gelen giris akimi araliginin ayarlanmasina
izin verir. Normalde 4 ve 20 mA olarak ayarlanirlar. Ayarlama normalde yalnizca béliinmiis
aralikli uygulamalar igin gereklidir ve olagandisi uygulamalar icin esneklik saglar. Ayri bir
ValVue kalibrasyon prosediirii, akim algilama devresinin hassas bir akim referans standardina
ayarlanmasini saglar.
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4.3.12 SRCVRY Meniisii

A\ DIKKAT

DIKKAT

SmartRecovery, Masoneilan SVI3'liin entegre, sahada kanitlan-
mis, temassiz konum sensérii veya Masoneilan'in Uzak Konum
Sensérii ile bir Masoneilan konumlandirici montaj kiti kullanirken
nadiren gerekli olan bir 6zelliktir. Dikkatli olunmalidir,

SmartRecovery, proses ¢alisma suresini artirarak ariza givenligi durumu olusmadan énce bakim
faaliyetlerini planlamak icin dederli zamani saglar.

SmartRecovery kontroll, valf konumu 6lglim sisteminin bakim gerektirebilecedi durumlarda bile pro-
ses kontrollni aktif tutmak igin kullanilabilen bir kontrolordir. Litfen bu belgedeki ek uyarilara bakin
ve Ozel prosesinize uygunlugunu belirlemek igin Masoneilan'a danigin. SmartRecovery kontrol(,
mevcut basing 6lgtimleri ile ¢ikarilan bir valf konumunu kullanarak valf konumu kontroliini saglar ve
konumlandiricinin pnématik basing kontroloriine 4 -20 mA akim sinyali olarak islev gérmesini saglar.
SmartRecovery kontrolindeyken, ¢ikarilan konum yazilim araglarinda "Pressure%" (Basing %!'si)

olarak etiketlenir.

4.3.13 RECOVERY READY Menii Ogesi

66 | Baker Hughes

SmartRecovery etkinlestirildiginde ancak SmartRecovery AUTO EXIT devre disi birakildiginda,
SVI3, konum kontrol moduna dénme talimati verilene kadar basing kontrol modunda kalacaktir.
RECOVERY READY menusu, konum sensérl hatalarinin gériintilenmesini ve temizlenmesini ve de
SVI3'in manuel olarak konum kontrolu aktif olacak sekilde déndurilmesini saglar.
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4.3.14 FAILSAFE Modu

FAILSAFE (ARIZA GUVENLIGI) modu énceki meniilerin higbirinden secilemez. FAILSAFE modu

ve ekrani, konumlandiricida veya valf sisteminde kritik bir ariza tespit edilerek baglatilir. FAILSAFE
kosuluyla basa ¢ikmanin iki yolu vardir: sorunu dizeltmek ve hata mesajlarini silmek veya FAILSAFE
menusine gitmek, hata mesajlarini gérintilemek, MANUAL moda girmek ve RESET yapmak.
RESET, islemi yeniden baslatilir.

Ariza glvenligi oldugunda:
1. VIEW ERR'a (HATA GORUNTULE) gitmek igin + tusuna basin.

2. ik hata mesajini gériintiilemek igin * tusuna basin. Tim hata mesajlarinda gezinmek igin + tusuna
basin.

3. Sorunun nedenini dizeltin [Bkz. "Cihaz Durumu Teshisi", sayfa 76] ve CLR ERR'e ge¢mek igin +
tusuna basin.

4, Tim hata mesajlarini bellekten kaldirmak igin * tusuna basin.

5. MANUAL meniislne gidin . Hatalari temizlediyseniz RESET artik gériinmez.
veya

1. VIEW ERR'a (HATA GORUNTULE) gitmek igin + tusuna basin.

2. ik hata mesajini goriintiilemek igin * tusuna basin. Sirayla tim hata mesajlarinda gezinmek icin +
tusuna basin.

3. MANUAL menusune gidin ve Manuel moduna girin.
4. Valfi ariza givenligi durumundan baslatmak igin RESET (SIFIRLAMA) secenegini segin.

5. Hatalari tanimlayin ve dizeltin ve dnceki moda dénmek icin RESET'i se¢in (hata mesajlarini bellek-
ten kaldirmadan).
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Arniza Giivenligi Hatasi Temizlenir

MANUALMode
Ana Ekrani

FAILSAFE

Hizla Yanip Séner

L
GORUNTULE

VERILERI
GORUNTULE

HATAYI SIFIRLA

FAILSAFE :
TEMIZLE

YEBiLEBi tusuna basildiginda ilk hata Hatalar Temizle
GORUNTULE goruntilenir.
ikinci kez basildiginda ikinci Hizla Yanip Séner

hata gérintdlenir.
VIEW ERR géruntilenene
kadar tum hatalari gérmek igin
basmaya devam edin.

Ariza Giivenligi Hatas1 Devam Ediyor

Sekil 36 - FAILSAFE Meniisii

Sifirlamadan sonra valfin hareket etmesini 6nlemek i¢in kontroléri manuel konuma getirin ve valf konumu
ayar noktasini ATO'da %0, ATC'de %100 ariza giivenligi konumuna ayarlayin. Ozel bir FAILSAFE durumu
ayarlayabilirsiniz. Konum hatasi, bandi 2'den daha uzun bir siire asarsa valfi ariza glivenligi konumuna
zorlayan bir Konum Hata Bandi ve bir Konum Hata Siresi 2'yi ayarlayabilirsiniz. Konumlandirici, valfi kontrol
edemiyorsa prosesi baslatmaya zorlamak igin bu, kritik dongtlerde kullanilabilir.
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4.4 HART Communications kullanarak SVI3 DD ile ¢ikis

Bir HART® cihaziyla iletisim icin bir Cihaz Tanimlama Dili vardir. FieldComm™ Group'a kayit olarak bir
Cihaz Agiklamasi, DD yayimlanir. DD bir ana iletisim cihazina kuruldugunda, ana bilgisayar akilli saha
cihazindaki tim bilgilere kolayca erigebilir. SVI3 DD web sitesinden veya yerel temsilcinizle iletisime

gecilerek elde edilebilir.

Bu boliimde, DD araytizi kullanilarak HART® ile kullanilabilen iglevlerin bir kismi ele alinmaktadir.
SVI3, DTM ve ValVue ile yapilandiriimamissa ve yerel digmeler/ekran ile donatiimamissa
yapilandirma ve kalibrasyon rutinlerini gerceklestirmek i¢in DD arayizi kullanilabilir.

HART® El Tipi iletisim Cihazi veya HART 6zellikli ana bilgisayar sistemini asagidaki Sekil 37'de
gosterildigi gibi SVI3'e baglayin. GE DP1620 veya diger HART® iletisim cihazlariyla birlikte verilen
HART® iletisim Cihazi Griin kilavuzuna bakin.

SVI3

PV
O  UzAK 1-5Vdc

A o

"’D:I- 4:0:2:5;IKI$ O s::m_:. 2 :mir:_;. 1
QOO0

A A e e

TTo0TD

El Tipi
. HART
lletisim Cihazi

BERR @

jINi

\
amy

4-20 mA GIRIS

+

N

4-20mA
Akim Kaynagi

Sekil 37 - SVI3 HART® iletisim Cihazi Baglantilan

DIKKAT

A UYARI
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Kontrolér HART uyumlu degdilse veya HART® filtresi yoksa HART®
modemi ve PC'yi kontrol devresine baglamayin. Kontrolér ¢ikis
devresi HART® sinyalleriyle uyumlu dedilse kontrol kaybi veya bir
proses bozulmasi meydana gelebilir.

Bariyerin giivenli alan tarafi disinda kendinden giivenli bir
devreye PC veya HART® modem baglamayin. Yerel ve tesis
ybnetmeliklerine uygunlugu saglamadan bir bilgisayari tehlikeli bir

alanda caligtirmayin.
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Asagida gosterilen menu yapisi kartin sol st kdsesinden baslar.

4.4.1 SVI3 DD Menii Yapisi
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4.4.2 Auto Tune'u Calistirma

1. HART ekranini a¢in ve Online se¢enegdine dokunun.

2. Device Setup'a (Cihaz Kurulumu) dokunun.

3. Manual Setup'a (Manuel Kurulum) dokunun.

4. Change Mode'a (Modu Degistir) dokunun ve modu Setup (Kurulum) olarak degistirin.
5. Geri okuna dokunun.

6. Auto Tune'a (Otomatik Ayar) dokunun. Prosesi yiriten bir dizi ekrandan gegersiniz.
7. Change Mode'e (Modu Degistir) dokunun ve istediginiz moda geri donin.

4.4.3 Find Stops'u Calistirma

. HART ekranini agin ve Online segenegine dokunun.

. Device Setup'a (Cihaz Kurulumu) dokunun.

. Manual Setup'a (Manuel Kurulum) dokunun.

. Change Mode'a (Modu Degistir) dokunun ve modu Setup (Kurulum) olarak degistirin.
. Geri okuna dokunun.

. Find Stops'a (Duraklari Bul) dokunun. Prosesi yuriten bir dizi ekrandan gecersiniz.

N OO g~ W N =

. Change Mode'a (Modu Degistir) dokunun ve istediginiz moda geri donun.

4.4.4 Open Stop Adjustment'i Calistirma

. HART ekranini agin ve Online segenegine dokunun.

. Device Setup'a (Cihaz Kurulumu) dokunun.

. Calibration (Kalibrasyon) secenegine dokunun.

. Valve Travel'a (Valf Hareketi) dokunun.

. Change Mode'a (Modu Degistir) dokunun ve modu Setup (Kurulum) olarak degistirin.
. Geri okuna dokunun.

N OO g W N -

. Open Stop Adjustment'a (Durdurma Ayarini A¢) dokunun. Prosesi yuriten bir dizi ekrandan ge-
cersiniz.

8. Change Mode'a (Modu Degistir) dokunun ve istediginiz moda geri donin.

4.4.5 Teshisi Cahistirma

1. HART ekranini agin ve Online secenegine dokunun.
2. Status/Diagnostics (Durum/Teshis) Uzerine dokunun.
3. Signature'a (imza) dokunun.

4. Run Diagnostics (Teshisi Calistir) Gizerine dokunun. Prosesi yiriten bir dizi ekrandan gegersiniz.
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4.4.6 Arizalan Goriintiileme ve Temizleme

1. HART ekranini a¢in ve Online se¢enegdine dokunun.
2. Status/Diagnostics (Durum/Teghis) lizerine dokunun.
3. Status/Faults (Durum/Arizalar) lizerine dokunun.
Bu ekranda sunlara dokunabilirsiniz:
* Current Faults (Akim Arizalari) - Sadece aktif arizalari gérintilemek igin.

* Clear Current Faults (Akim Arizalarini Temizle) - Arizalari temizlemek igin. Sebep gideriimezse
arizalar yeniden ortaya ¢ikacaktir.

* Historical Faults (Gegmis Arizalar) - Mevcut ve gegmis tum hatalari gérintilemek igin.
* Clear All Faults (Tum Arizalari Temizle) - Mevcut ve gegmis arizalari temizlemek igin.

4. Ariza kodunun listesinin tamamini gériintilemek i¢in Fault List'e (Ariza Listesi) dokunun.
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Bu sayfa bilerek bos birakilmistir.
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5. Bakim ve Sorun Giderme

Aleve dayanikli baglantilarda veya muhafazada herhangi bir hasar, muhafazada gatlak veya bag-
lantilarda agikhk olup olmadigini kontrol edin. Herhangi bir hasar durumunda Ureticiyi bilgilendirin.
Kisisel yaralanma ve ekipman arizasina neden olabileceginden, valflerin ve pndmatik konumlan-
diricilarin isim plakasindaki maksimum basinci asmayin.

5.1 SVI3 Bakim ve Onarimi

SVI3 modidler bir konsepte gore tasarlanmigtir. Cogdu alt tertibat, kolay ve hizli bilesen degisimine
olanak taniyan degistirilebilir 6zelliktedir.

SVI3 igin dnerilen bakim proseddtirleri sunlardir:
» Ekranin yukseltilmesi icin kapag! ¢ikarin ve takin
* Pnématik Modilu (IP ve Pnématik réleyi iceren) ¢ikarin ve takin
» Segenek kartinin eklenmesi veya degistiriimesi

5.1.1 Onarim

Yalnizca kalifiye servis personelinin onarim isleri yapmasina izin verilir

Yalnizca fabrika tarafindan temin edilen pargalara izin verilir. Bu kosul, 6nemli diizeneklerin yani
sira, montaj vidalari ve O-halkalari igin de gecerlidir. Masoneilan pargalari diginda pargalarin
kullanilmasina izin verilmez.

Onarim ve degistirme talimatlari uygun kit ile birlikte kutuda gonderilir.

Not: Bilegenlerin degistirilmesi giivenlik onaylarini gegersiz kilabilir.
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5.1.2 Yedek Pargalar

Tablo 9 - Yedek Parcalar

Parga Numarasi

Aciklama

720085945-999-0000

SVI3 Boru Giris Tapasl! Yedek Parga Kiti

720085946-999-0000

SVI3 Digli Ug Kapag! Yedek Parga Kiti

720083046-999-0000

SVI3 Segenek Modili Yedek Parga Kiti Standart Yapi

720083047-999-0000

SVI3 Segenek Modill Yedek Parga Kiti Yapisi — Disuk Sicaklik

720083048-999-0000

SVI3 Pnématik Modl Yedek Parga Kiti Standart Yapi

720083049-999-0000

SVI3 Pnématik Modul Yedek Parga Kiti Yapisi — Diiglik Sicaklik

720083057-999-0000

SVI3 Kullanici Araylizu Yedek Parga Kiti Yapisi

720083059-999-0000

SVI3 Bos Cerceve Yedek Parga Kiti Yapisi

721004398-999-0000

SVI3 Yedek Parga Elektronik Modiil Kiti, Standart Teshis Standart Sicaklik

721004399-999-0000

SVI3 Yedek Parga Elektronik Modiil Kiti, Standart Teshis diisiik Sicakhk

721004397-999-0000

SVI3 Yedek Parga Elektronik Modul Kiti, Gelismis Teshis Standart Sicaklik

721004396-999-0000

SVI3 Yedek Parga Elektronik Modul Kiti, Gelismis Teshis Distk Sicaklik

721004400-999-0000

SVI3 Yedek Parga Elektronik Modiil Kiti, Online Valf Teghisi Standart Sicaklik

721004402-999-0000

SVI3 Yedek Parga Elektronik Modilil Kiti, Online Valf Teshisi Dislk Sicaklik

721003268-999-0000

Egzoz Yénlendirme Manifoldu, SVI3

721007469-999-0000

SVI3 Deniz Disli Ug Kapagi Yedek Parca Kiti

721007470-999-0000

SVI3 Deniz Pnédmatik Modul Yedek Parga Kiti Standart Yapi

721007471-999-0000

SVI3 Deniz Pnématik Modul Yedek Parga Kiti Yapisi - Dusuk Sicaklik

721007472-999-0000

SVI3 Deniz Kullanici Araylizii Yedek Parga Kiti Yapisi

721007473-999-0000

SVI3 Deniz Bos Cergeve Yedek Parca Kiti Yapisi
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SVI3 Se¢enek Modiiliiniin Degistirilmesi SVI3 Kullanici Arayiizi Kitinin Degistirilmesi

SVI3 Disli U¢ Kapaginin Degistirilmesi SVI3 Pnomatik Modiiliin Degistirilmesi
Standart sicaklik
Dusuk (Arktik) sicakhik

SVI3 Boru Girig Tapasinin Degistiriimesi SVI3 Elektronik Modiiliin Degistiriimesi
Standart sicaklik
Dusiik (Arktik) sicaklik
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6. Ozellikler ve Referanslar

6.1 Fiziksel ve isletimsel Ozellikler

Bu béliimde SVI3 igin fiziksel ve isletimsel 6zellikler agiklanmaktadir. Ozellikler nceden haber veril-
meksizin degistirilebilir. Atanan hizmet émrd, Urln igin teknik veri sayfasinda belirtilmistir.

Tablo 11 - Ortam Ozellikleri

Calisma Sicaklidi Sinirlari

» Standart Sicaklik Surima: -40° F ila 185° F (-40° C ila 85° C)
* Asiri Sicaklik Surimu: -67° F ila 185° F (-55° C ila 85° C)

Depolama Sicakhgi Limitleri

-67° F ila 200° F (-55° C ila 93° C)

Alet Hava Ciy Noktasi

Ongbriilen minimum ortam sicakliginin en az 18° F (-7° C) altinda

Sicaklik Etkisi

< %0,005 /° F tipik; -40° F ila 180° F (< %0,01 /° C tipik; -40° C ila 82° C)

Besleme Basinci Etkisi

psi birimi basina %0,05 (bar birimi basina %0,73)

Bagil Nem

%10 ila 90 yogusmasiz

Nem Etkisi

104° F (40° C ),%95 bagil nemde 2 giin sonra %0,2'den az.

izolasyon Direnci

%50 Bagil Nemde 10 G Ohm'dan fazla.

MTBF

Elektronik pargalar icin MIL el kitabi hesaplamasina dayali 49 yil ve
mekanik pargalara iliskin saha verileri

Elektromanyetik Uyumluluk
Elektrostatik

Elektrostatik desarj — 4 kV kontak desarj seviyesi ve 8 kV hava desarj seviyesi
ile etkisi yoktur (EN 1000-4-2)

Radyo frekansi paraziti— 80-1000 Mhz @ 10v/m; 1000-2000 MHz @ 3V/m ve
2000-2700 Mhz @ 1 V/m 1 kHz %80 AM

Hizli Gegici Patlama

2 kV'ta etki yok (Kaplin kelepcesi EN1000-4-4).

Titresim Etkisi

5-15 Hz'de 4 mm - Onemsiz
15 - 150 Hz'de 2 G - Agikligin %2'sinden az
150 - 2000 Hz'de 1 G - Agikligin %2'sinden az

Tropikal Ortam Uyumlulugu

- ASTM-G21'e gbre mantar direnci
- Mantar onleyici kaplama ile kaph agik devreler
- Boceklere karsi direngli menfezlere sahip pozitif basingli muhafaza

Manyetik Alan Etkisi

100 A/m'de ihmal edilebilir (EN61000-4-8)
EN50081-2 ve EN50082-2 sertifikali CE ISARETI
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Tablo 12 - isletimsel Ozellikler

Sifilama olmadan gii¢ kesintisi

<100 ms

Dogruluk

+/- %0,5 Tam Acikhk

Histerezis ve Ol Bant

+/- %0,3 Tam Aciklik

Yinelenebilirlik

+/- %0,3 Tam Agiklik

Baslatma Kaymasi

ik bir saatte %0,02'den az

Uzun Sireli Kayma

Ayda %0,003'ten az

Konum Hareket Limitleri

Doéner: 18 - 140°
Pistonlu: 0,25” - 8* (6 mm - 203 mm)

Not: 8” (203 mm) lGizerinde, montaj talimatlari igin fabrikaya
danigin.

Akis Karakteristikleri
Kontrol valfinin dogal 6zelligine ek olarak uygulanir.

Dogrusal

Esit Yiizde (50:1 veya 30:1)

Camflex Hizli Agilma (50:1 esit ylizdesinin tersi)
Musteri Tarafindan Yapilandirilabilir

Siki kapatma - Evet (Girdinin %0-20'si)

Otomatik Ayar

SVI3, optimum valf konumlandirici kontrol
parametrelerinin otomatik olarak belirlenmesini
gerceklestirir. P, I, D'ye ek olarak, konum
algoritmasi sénimleme, egzoz ve dolum suresi
sabitleri i¢in simetri, 61U bélge ve buyuklik
karakterizasyon parametrelerini kullanir. Otomatik
Ayar, ihmal edilebilir agsma ile %5 adim degisiklikleri
icin optimize edilmistir. Otomatik Ayar islemi
tamamlandiktan sonra, konumlandirici ayar
parametrelerini daha muhafazakar veya daha
duyarli degerlere ayarlayabilirsiniz.

* Orantili kazang: 0 ila 4, 0 ila 4000 olarak gosterilir

« Integral siiresi: 0 ila 100 saniye - 0 ila 1000 (1/10 saniye) olarak

gosterilir
* Tlrev suresi: 0 ila 200 milisaniye
« Olii Bélge: %0 ila +/-%5 (%0 ila %10 8lii bant)
« Padj: +/- 3000 (P'ye baglidir)
* (dogrusal olmayan kazang faktora: -9 ila +9
« Strok Oran Sinirlamasi: 0 ila 250 saniye
» Konum dengeleme katsayisi: 1 ila 20
« Yiikseltme Olgek Faktori: 0 ila 2
« Ofset Olgek Faktérii: 0ila 2

Tam acik konum ayari

Gergek durmanin %60 ila 100'U

Baslatma Suresi (glc¢ yokken)

150 milisaniye'den az

HART®' korumak igin minimum akim

3.2 mA

HART® Komutu No. 3 Esleme

Tek Etkili igin.

Birincil Deger - Valf Konumu
ikincil Deger - Aktliatér Basinci
Uglinciil Deger - Besleme Basinci
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Tablo 13 - Girig Sinyali, Gii¢ ve Ekran Spesifikasyonlari

Elektrik girigleri iki 1/2" NPT Disi Port

Gu¢ Kaynag 4 - 20 mA kontrol sinyalinden gu¢ alan déngu

Valf Ayar Noktasi 4 - 20 mA. 450 Ohm girig direnci

Uyumluluk Voltaji Degeri 20mA'da 9,0V, 4,0 mA'da 11,0V

Baslatma i¢in Minimum Akim Sinyali 3,2 mA

Empedans Araligi Dustik: 450 ohm; Yiksek: 2750 Ohm

Béliinmiis Aralik islemi icin Minimum Girig Araligi 5mA

Béliinmiis Aralik islemi icin Ust Aralik Degeri 8 ila 20 mA arasinda - Minimum girig araligi > 5 mA
Boliinmiis Aralik islemi icin Alt Aralik Degeri 4 ila 14 mA arasinda - Minimum giris arahdi > 5 mA
Kablo Boyutu * 4-20 mA Giris Terminalleri: 22 AWG ila 12 AWG

(4 mm2ila 0,34 mm?)

» Secenek Terminal Baglantilari: 26 AWG ila 14 AWG
(2,5 mm?Zila 0,14 mm?)

Kablo tesisati, 6ngorilen en yiksek ortam sicakliginin en az
5°C Uzeri igin uygun olmalidir.

Serit Uzunlugu Ana Terminal Baglantilari: 1/4 in¢ (6,35 mm)
Segenek Modili Baglantilari: 1/6 ing (4,08 mm)
Dijital iletisim HART®iletisim protokolii revizyonu 7
Yerel Ekran Sivisi Kristali (istege bagl) LCD, cihaz etiketine gore tiim sertifikal alanlarda calisabilir. Tki

satir dokuz alfaniimerik karakter.
Ekran 0°C'nin altinda yavaglayabilir veya okunamayabilir.
Ekran -20°C'de kapanir.

Basmali Dugmeler Harici, Dortli, basmali digmeler. Cihaz etiketi bagina tim
sertifikall alanlarda galistirilabilir
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Tablo 14 - Yapi Malzemesi Spesifikasyonlari

Koruma

IP66 ve NEMA 4x

Muhafaza ve Kapak

Kromlu Bakir icermez
(API RP 14F uyarinca)
Aliminyum ASTM A360. Gri

Epoksi astarli Politretan
Boya

Paslanmaz Celik (316L)

Agirhk

Standart Akis Modeli: Standart Akis Modeli:

* Aliminyum - 7,4 lbs ./ 3,3 kg | Paslanmaz Celik - 13,80 Ibs ./ 6,26
kg

Role ve Manifold

Kompozit polimerler ve Paslanmaz Celik (300 Serisi)

Standart Sicaklik, -40°C ila 85°C (-40°F ila 185°F), Nitril Diyaframlar
Asiri Sicaklik, -55°C ila 85°C (-67°F ila 185°F), Florosilikon
Diyaframlar

I/P Motoru

Paslanmaz celik (300 ve 400 serisi)

Montaj Braketi

300 serisi paslanmaz celik

Miknatis Tutucu

Korozyon Korumali Anodize Aliminyum 6061 T6

Direk Halkasi

416 paslanmaz celik

Kollar

300 serisi paslanmaz celik

Tablo 15 - Pnomatik Tek Etkili Standart Akis

Hava Beslemesi

Kuru, yagdsiz, 5 mikron filtrelenmis hava
(Bkz. ANSI/ISA-7.0.01-1996 — Cihaz Havasi Kalite Standard1)

Tatl Dogal Gaz

H,S igerigi 20 ppm'den fazla degil

islem

Dogrudan Etkili

Besleme Basinci

20 - 120 psi maks. (1,4 - 8,3 bar)

Aktlator yay aralidinin 5 - 10 psi (0,345 bar - 0,69 bar) izerinde
ayarlayin. Aktlatér anma derecesini asmayin.

Hava lletimi - Tek Etkili Role

410 SLPM (14,5 SCFM) @ 30 psi

Hava Kapasitesi (akis katsayisi)

Yikleme CV = 0,66 Havalandirma CV = 0,51

Hava Tiketimi

2,8 SLPM (5,9 SCFH) @ 30 psi besleme
3,4 SLPM (7,2 SCFH) @ 45 psi besleme

Hava Beslemesi Arizasi

Tek Etkili Role

Besleme arizasinda aktuator ¢ikisi diser. Hava basinci, hava bes-
leme basinci olmadan bir slire sonra geri déndugunde bazi agmalar
meydana gelebilir. Hava besleme arizasindan sorunsuz bir sekilde
kurtulmak igin kontrol ayar noktasini her zaman %0 olarak, proses
kontrol sistemini de manuel olarak ayarlayin.

Giris Sinyali Kaybi

Cikis, disik basinca diger.

Cikis Basinci

0-120 psi (8,27 bar) maks

Aktlatér Egzoz ve Konumlandirici
Havalandirma Toplanabilir

Evet, istege bagli manifold kiti ile
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Tablo 16 - Sistem Baglanabilirligi

HART ®Fiziksel Cihaz Tipi Aktliator Cihaz Tipi:
HART®7: 65AA (170)

DD, FieldComm™ Group'a kayitli Evet, FieldComm™ Group araciligiyla kullanilabilir

HART® ana bilgisayar yazilimi ile entegrasyon | Asagidakiler dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tzere tam DTM ve
EDD destegiyle 6nde gelen DCS'lerle entegre olur:

 Baker Hughes / Valvue3
* Emerson DeltaV / AMS
* Honeywell / FDM

* Yokogawa / PRM

* GE MarkVle ControlST

Teshis Hareket kilometre sayaci, Déngtler, Kapali/Agik Sire, Kapaliya
Yakin Sure, Alarmlar, Strtiinme, Tutma-Birakma, Yay Araligi, Hata
Ofseti, RMS Hatasi, Engel Tespiti, Kalibrasyon Hatasi ve Ayar
Noktasi dongu testleri

Rampa Testi: Histerezis, Ol Bant, Dogruluk, DogrusallikAdim
Testi: Asma, Yanit ¢ozunirligu, OliZamanValf Imzasi: Yay Araligi,
Surtinme, Yatak Profili

Tablo 17 - HART® Cihaz Bilgileri

Oge Tanim
Model Adi SVI3
Cihaz Turl Kodu 170 veya 0x65AA (donanim yazilimi 1.x)
Cihaz Revizyonu 1 donanim yazilimi 1.x ise
HART® Protokol Revizyonu HART® 7
Cihaz Degiskeni Sayisi 35
Desteklenen Fiziksel Katmanlar FSK
Fiziksel Cihaz Kategorisi Dijital Gelismis Valf Konumlandirici, DC izolesiz Veri Yolu Cihazi
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Tablo 18 degiskenleri HART® komutu 9'dan donduirdilir.
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Tablo 18 - Cihaz Degiskenleri

Degisken Degisken Adi Birim
Kodu

0 Position (Konum) %

1 Actuator Pressure1 (Aktlator Basinci1) psi

2 Supply Pressure (Besleme Basinci) psi

3 Actuator Pressure2 (Akttatér Basinci2) psi

4 Setpoint (Ayar noktasi) %

5 Signal (Sinyal) mA

6 DO Switch 1 (DO Anahtari 1) Yok

7 DO Switch 2 (DO Anahtari 2) Yok

8 DI Yok

9 Temperature (Sicaklik) derece C

10 Volts Input (Volt Girig) \Y,

11 Raw Position (Ham Konum) Raw Counts (Ham
Sayi)

12 Number Strokes (Strok Sayisi) Valve Strokes (Valf
Stroku)

13 Number Cycles (Déngu Sayisi) Direction Changes
(Yon Degisikligi)

14 PosRetransmit (Konum Yeniden iletimi) mA

15 IP Current (IP Akimi) mA

16 Friction (Strtinme) %

17 Position Error Band (Konum Hata Bandi) %

18 OpenStopAdjust (A¢cDurdurAyarla) %

19 Percentage Range (YUzde Aralig) %

20 Pilot Pressure (Pilot Basinci) psi

21 Stroke Time Open (Strok Agilis Siiresi) sn

22 Stroke Time Close (Strok Kapanig Siresi) sn

23 Low Spring Range (Dusuk Yay Araligi) psi

24 High Spring Range (Yuksek Yay Aralidi) psi

25 Reserved (Ayriimis)

26 Stick Slip Amplitude (Tutma-Birakma Genligi) %

27 Stick Slip Ratio (Tutma-Birakma Orani) Yok

28 Position Cycle Rate (Konum Déngtist Oranti) devir/saat

29 Setpoint Cycle Rate (Ayar Noktasi Déngu Hizi) | devir/saat

30 Position Cycle Amplitude (Konum Dongis %

Genligi)
31 Setpoint Cycle Amplitude (Ayar Noktasi Don- %
gusu Genligi)

32 RMSError (RMS Hatasi) %

33 Tight Shutoff Rate (Siki Kapatma Orani) devir/saat

34 Device Mode (Cihaz Modu) Yok
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6.1.1 Depolama

SVI3, bu kilavuza uygun sekilde tam olarak kurulduktan sonra yalnizca IP66 ve NEMA 4x olarak
derecelendirilmistir. SVI3 uzun sire saklanirsa muhafazayi hava kosullarina, sivilara, parcaciklara ve
bdceklere karsi kapali tutmalisiniz. SVI3'Gn zarar gérmesini dnlemek igin:

* 1/4 NPT hava baglantilarini, konumlandiriciyi ve hava filtresi regilator setini takmak igin
nakliyeyle birlikte gonderilen tapalari kullanin.

* Durgun suyun birikmesine izin vermeyin.
» Depolama Sicakhgi Araligi -55°C ila 93°C.
* Bagil Nem %10 ila 90 yogusmasiz.

6.1.2 Koruma

Asgari olarak, tim konumlandiricilar temizlenir, pndmatik ve elektrikli baglanti noktasi plastik
kapaklari ile donatilir ve karton kutu ile paketlenir.

Bu koruma, konumlandiricinin aktuatore takilmasindan hemen éncesine kadar yerinde birakilmalidir.
6.1.3 Tasima

Konumlandiriciyr distdrmeyin. Konumlandirici taginirken uygun 6zen goésterilmelidir. Tagima sirasinda
purizler Terminallere veya Pnématik/elektrik baglanti noktalarina zarar verebilir.

6.1.4 Bertaraf

Her tir kazay1 dnlemek icin kullanim ve depolama icin Urlin etiketlerindeki talimatlari dikkatlice izleyin.

Tehlikeli Grlnleri asla gida kaplarinda saklamayin; orijinal kaplarinda saklayin ve etiketleri asla
cikarmayin. Bununla birlikte, asindirici kaplar 6zel islem gerektirir. Talimatlar igin yerel tehlikeli madde
yetkilinizi veya itfaiyeyi arayin.

Atik yonetimi secenekleri hakkinda daha fazla bilgi icin yerel ¢evre, saglik veya kati atik kurumunuza
danigin.

6.1.5 SVI3 Model Numaralandirmasi
Lutfen SVI3 Bilgi Formu Ref. 33486'ya bakin.
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SVI3-XXXXX13 Par¢ca Numarali SVI3 Unitesi satin aldiysaniz,

Yeni satin aldiginiz ekipman, CU TR 012:2011'in temel giivenlik gereksinimlerine uygun
olarak tasarlanmis, Uretilmis ve test edilmistir

Ex [EAL

YETKILI KiSi
Baker Hughes,
Adres: 125284, Moscow, Leningradsky Ave, 31A, Bld. 1, 28-th floor

Kayith Adres: 123112, Moscow, Presnenskaya naberezhnaya 10, room lll, 3 floor, room 22

Tellfaks: +7 495 771 72 40

SVI3-XXXXX12 Parga Numarali SVI3 Unitesi satin aldiysaniz,

Yeni satin aldiginiz ekipman, Cin standardi GB25286.1-2010'un temel givenlik gereksinimlerine
uygun olarak tasarlanmis, uretilmis ve test edilmistir.

isaretler

Aleve davanikli/Patlamaya davanikli
Ex dbia llC T6...T4 Gb

Kendinden Giivenli

ExiallC T6... T4 Ga Exia IlIC T, 91°C Da

Artinlmis Giivenlik/Yanmaya Neden Olmayan
Ex ecicllC T6...T4 Gc

Muhafaza ile Koruma
Ex ia tb IlIC T,,;91°C Db
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6.2 Model ve Ozellik Karsilastirmasi

Tablo 19 - Model ve 6zellik karsilastirmasi

Teshis Cihaz Teghis Seviyesi
Tard Agiklama Standart | Gelismis Online Valf
Besleme Basinci X X X
Acik Kaldigi Sure X X X
Kapali Kaldigi Sure X X X
Kapaniga Yakin Sire X X X
Birikmis Valf Stroklar X X X
Birikmis Valf Donguleri X X X
Strok Acllis Suresi X X X
Strok Kapanis Siresi X X X
I/P Akimi X X
Olgiimler Hat Akimi X X X
(Online) Karakterize Olmayan Ayar Noktasi X X X
Karakterize Ayar Noktasi X X X
Karakterize Olmayan Konum X X X
Karakterize konum X X X
Sicaklik X X X
Min. Sicakhk X X X
Maks. Sicaklik X X X
CMD 48 Uyarilari/Konumlandirici Hatalari X X X
Aktlatér 1 Basinci X X
I/P Basinci X X
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Tablo 19 - Model ve 6zellik karsilagtirmasi (Devami)

i Cihaz Teshis Seviyesi
T1‘f§h.'.s Aciklama s y
uru Standart Gelismis Online Valf

Valf élgimleri trendi (Pos (Konum), SetPt X X X
(Ayar Noktasi), Act (Hareket), Sup (Besleme))
Adim Testi X X

Yoéntem ve -

Proseddrler Rampa Testi X X

(Offline) Standart Valf imzasi X
Genigletilmig Valf imzasi X
imza Depolama X
Sdrtlinme
RMS Hatasi
Ust Yay Araligi
Alt Yay Araligi

Engel - Bayrak

Engelin Konumu
Ofset Hatasi

Online Valf Tutma-Birakma - Bayrak

Tegshisi Tutma-Birakmada Kayma Genligi
(Online)

Tutma-Birakmanin Guven Gostergesi

Konum Déngusitnin Cevrim Orani

Konum Déngustniin Genligi

Ayar Noktasi Dénglsiinin Cevrim Orani

Ayar Noktasi Donglsinun Genligi

Siki Kapatma Sayisi

Siki Kapatma Orani

NXAX|XIX|IX X X|X[X[X[X[X[X[X[X[X[X[X|X|X|X]|X

Kalibrasyon Hatasi
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7. Ayar ve lleri Diizey Kullanim

Bu bdlim, bakimi basitlestirmek ve SVI3'Un gelismis teshis yeteneklerinin avantajlari igin SVI3

ile SVI3 DTM kullanarak Ustiin proses sonugclari elde etmeye ydnelik tekniklerin érneklerini
go6stermektedir. HART® iletisimini bir modem ve SVI3 DTM ile kullandiginiz varsayilmaktadir. Bu ve
diger prosediirlerle ilgili tim talimatlar i¢in ValVue3 Kullanim Kilavuzuna bakin.

7.1 Yanit Hizini Ayarlama

SVI3, kalibrasyon yaziliminda bagl valfi otomatik olarak ayarlama olanagi saglar. Otomatik

ayar 6zelliginde, proses 6zelliklerindeki varyasyonlari tolere etmek icin tasarlanmis saglam ayar
parametreleri vardir. SVI3'teki parametreleri ayarlayarak kontrol valfinin tepki hizini ayarlayabilirsiniz.
Ayar parametreleri, tercih edilen yontem olan ValVue veya el tipi cihaz ile ayarlanir.

7.1.1 Agresiflik Uzerine Notlar

Saldirganhgi Ayarlama SVI3 DTM ve DD, Agresifligi ayarlamaniza izin verirken basmali digmeler
buna izin vermez. Bununla birlikte, her ¢ yéntemde de Agresiflik degeri
daha 6nce olusturulmus herhangi bir ayarlamadan (Otomatik ayar veya
manuel) devralinir. Agresiflik ve diger ayar deg@erleri belirlendikten sonra
NVRAM'de saklanir. SVI3, otomatik ayar i¢in kullanici tanimli bir Agresiflik
Seviyesi saglar. izin verilen aralik -9 ile +9 arasinda degisir; burada 0
(Sifir) normal ayar olarak kabul edilir. Saldirganlik Seviyesi, strok hizini ve
asmayi etkiler. Negatif bir deger strok hizini YAVASLATIR ve asmayi en
aza indirmeye yardimci olur. Pozitif bir deger, strok hizini ARTIRIR ve biraz
asma ekleyebilir. Hacim artiricilari olmayan kontrol valfleri igin Agresiflik icin
Onerilen degerler 0'dir.

Hacim artiricilari ve/veya hizli egzoz valfleri olan uygulamalarda Agresiflik
Seviyesi o kadar etkili degildir. Otomatik ayarlama igin genellikle 0 ile 3
arasindadir. Entegre bypass igne valfini yaklasik 1 ila 2 tur agarak hacim
artirici hassasiyetini azaltin. igneli valfi yuvaya zarar vermeyecek sekilde
ayarlarken dikkatli olun, yuvaya nazikge kapatin ve ardindan 1 veya 2 tur
acin.

Agresiflik Dinamik Daha distk agresiflik degerleri, daha distk PID degerlerine ve daha yavas
tepkiye ve daha az agsmaya yol agar.

Daha yuksek degerler, daha yiksek PID degerlerine, daha hizli yanita ve
daha fazla agmaya yol acar.

Tercih edilen bir agresiflige sahip oldugunuzda ve bir kez ayarladidinizda,
gelecekteki tim Autotune'lar kullanici dedisene kadar otomatik olarak ayni
degeri kullanir.
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7.2 Otomatik Ayarda Sorun Giderme

ister SVI3 DTM, ister basmali diigmeler, ister bir DD veya bir el cihazi kullanin, otomatik ayar, valfi
ayarlamanin en iyi yoludur. ise yaramazsa:

Not: Kiigiik aktiiatorler i¢cin asagidakiler gerekli olabilir:

* Otomatik ayarlamanin diizgiin ¢calismasi i¢in 1/8” tiip kullanin.

* SVI besleme hattina kurcalamaya dayanikli ayarlanabilir igneli valf takin; valfi otomatik
ayar calisacak sekilde yeterince kapali olarak ayarlayin. Ardindan, kurcalanmamasi veya
degistirilememesi igin valf ayarini kilitleyin

Birinci Adim
Kullanilan valf i¢in dnerilen ayar parametrelerini kullanarak tekrar otomatik ayar yapin. SVI3 DTM

kilavuzu, bu parametrelerin Otomatik Ayar prosedirune nasil girilecegine iligkin talimatlar sunar.
Alternatif olarak, ayarlamaya %50 konumundan baglamayi deneyin.

Tablo 20, parametre degisikliklerinin bazi etkilerini 6zetlemektedir.

Tablo 20 - Degisen PID Degerlerinin Etkileri ile ilgili Genel Kilavuz

Parametre Yikselme Siresi Asma Cokme Siresi
Degeri Degeri Azalt- Degeri Degeri Degeri Degeri
Artirma ma Artirma Azaltma Artirma Azaltma
Azaltir Artirir Artinir Azaltir Kaglk Etki Kuiglk Etki
Kiguk Etki Kiguk Etki Azaltir Artirir Azaltir Artirir
Kiguk Etki Kiguk Etki Azaltir Artirir Azaltir Artirir
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ikinci Adim
Asagidakileri sagladiktan sonra Autotune'u tekrar g¢alistirin:

* Hava beslemesi yeterli ve * Valfte asiri strtinme yoktur.
hava kagag yok. Biraz Oll Bélge (0,25) ekleyin.
» Montaj kiti bilesenleri / gerdirme/ * Montaj dogru yapilmis.

¢ikartma gubugu gevsek degil veya uygun « Miknatis yerinde degil.

olmayan bir konumda degil.
* Besleme hattindaki solenoid SVI3 kapasitesinden

* Alarmlar temizlenir (0,6) daha yiiksek bir Cv'ye sahip olmalidir.
« Artiricilar ¢ok agresif degil.
* Artirici baypas valfi kapali mi1?

Baypas valfini kapali konumdan %2 tur agin
ve tekrar Otomatik ayar yapin

Otomatik Ayari Etkileyen Diger Hususlar

Valf hizhi saliniyor:
» Pterm cok ylksek: P'yi V2 azaltin ve tekrar deneyin
* Artirici cok sicak (agresif). Artiricida baypasi acin ve tekrar deneyin

Valf salinimi yavas - strtiinme:
[ term'i %20 -25 oraninda artirin
« Olii Bélge Ekleyin — %0,25'i deneyin

Valf cok yavas hareket ediyor:
* Pterm cok disuk, %25 artirmayi deneyin

» Strok suresi sifirdan farkl bir degere ayarlanir.

Aktlator gok bliylikse:

« ValVue'daki PID parametresine P igin tipik bir deger girin. P igin SVI3 fabrika degeri 100'dir; eger
biyuk bir valf ise baglamak igin daha yiiksek olmasi gerekebilir. Kurulum modunda P igin biytk bir
deger girin ve Autotune'u tekrar galistirin (Bkz. Tablo 12).
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7.3 Siki Kapatma

7.3.1 Yuva Erozyonundan Korunmak igin Siki Kapatma Uygulamasi

Siki kapatma 6zelligi, hasar veren sizintiyi ortadan kaldirmak i¢in tam aktlator kuvveti kullanilarak
valf yuvasinin agsinmasini dnleyecek sekilde programlanabilir. Ornegin %2'lik bir konum ayar
noktasinda bu islev, giris sinyali %2'den az oldugunda tam baskinin gergeklesmesine izin verir. Bu da
valf onariminin yaygin bir nedenini ¢ézer. Valfi cok kiiglk akislarda kismak gerekiyorsa siki kapatma
kullanmayin.

7.3.2 Yuksek Basingh Sivi Bosaltma Valfi Trimine Siki Kapatma Uygulamasi

Yuksek Basingl Sivi Bosaltma Valflerinde kademeli trim kullanildiginda, minimum calistirilabilir CV
seviyesinde kismaya baslamak igin valfi yuvadan hareket ettirmek icin Siki Kapatma ayarlanabilir.
SVI3'te siki kapatma 6zelliginin kullaniimasi, bosluk akiglarinda kisma sirasinda olusabilecek valf
yuvasl hasarini 6nler. Asagidaki tabloda 6nerilen Siki Kapatma ayarlarina bakin. Siki kapatma,
basmali digmelerle veya ValVue veya HARTP® iletisim cihaziyla ayarlanabilir.

Tablo 21 - Yiiksek Basingh Sivi Bosaltma Trimi i¢in Siki Kapatma Parametreleri

Masoneilan Valf Tipi Valf Trim Tipi Siki Kapatma Ayari Konumlandirici
Ozellikleri
78400/18400 Serisi LincolnLog | Herhangi biri %15 Dogrusal
41000 Serisi VRT™ Tip S Kismi Yigin %6 Dogrusal
41000 Serisi VRT Tip S Tam Yidin %3,5 Dogrusal
41000 Serisi VRT Tip C Kafes %6 Dogrusal
28000 Serisi Varilog %5 Dogrusal
Herhangi biri Sinif V Kapatma %2 Dogrusal

7.4 SmartRecovery Kullanimi

SmartRecovery kontroll, azaltilmis tesis performansinda uzun galisma stiresinin, bir valf konumu
baglantisini veya konum sensoériinii onarmak igin proses kesintisine tercih edilebilecegi proses
tesisi durumlari i¢in kullanilabilir. SmartRecovery, SVI3'i NORMAL modda tutan kullanici tarafindan
yapilandirilabilir bir kontrol modudur ancak konum kontrolii gergek valf konumu geri bildirimi yoluyla
degil, SVI3'Un oélglilen besleme, sinyal ve aktlatér basinglari tarafindan belirlenen ¢ikarilan konum
araciligiyla elde edilir.

SmartRecovery kontroll, bilinen konum sinirlarinin gok disinda élgllen bir konumda, kullanici
tarafindan yapilandirilabilir bir sinirin digindaki ayar noktasina konum sapmasinda veya bir konum
sensorl arizasl durumunda etkinlestirilecek sekilde yapilandirilabilir. En yaygin olarak konum limiti
ve konum sapma tetikleyicileri, baglanti problemlerine kadar izlenebilmektedir.

SmartRecovery, bakim faaliyetleri planlanirken prosesin kontrolde kalmasina izin verir.

Masoneilan, valf baglantilarindaki bakimin yalnizca prosesten sonra
A UYARI yapilmasi ve valf sisteminin bakim agisindan glivenli bir duruma
getiriimesi gerektigi konusunda kullanicilari uyarir. SmartRecovery
kontrolii aktifken galisirken valf ¢alisir durumdadir, beklenmedik bir
sekilde hareket edebilir ve valfie fiziksel temas halinde olan bir kullanicinin
yaralanmasina neden olabilir.

Basing sensoérlerine dayali olarak gikarilan konumu kullanarak SmartRecovery kontrolériiniin etkinlestiriimesini
saglamak i¢in birkag 6n kosulun timi dogru olmalidir:

1. SVI3 teshis seviyesi; Gelismis veya Cevrimici teshistir
2. SmartRecovery etkinlestirilmis

3. SVI3, Disuk Besleme Basinci Arizasi sunmuyor

4. SVI3, Marjinal Gug gdstergesi sunmuyor

SmartRecovery kontroldrinin etkinlestiriimesi, 6n kosullara ek olarak bir Konum Sapmasi veya Konum Sensori
Arizasi meydana geldiginde gergeklesecektir.

SmartRecovery, konum kontroloriini otomatik olarak yeniden etkinlestirmek veya yalnizca bir kullanici geri
donlsu baglattiktan sonra geri ddnmek Uzere yapilandirilabilir. Her iki durumda da konum algilama hatasi
giderilene ve konum ayar noktasi agik veya kapaliya dogru %2'den fazla bir degisiklikle degisene kadar konum
kontrol6éru etkinlegtirilmeyecektir.
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7.5 SVI3 DTM Teshisini Kullanma

SVI3 gelismis 6zelliklerinin SVI3 DTM yazihmi ile kullanimi kolaydir. Asagidaki érnekler bazi kullanimlari
gOstermektedir. Litfen SVI3 DTM Kilavuzu tam Valf Teshis Prosedurlerine ve bilgilerine bakin.

7.5.1 Online Valf Teghisi

7,5.1.1 Genel Bakis

SVI3 Dijital Valf Konumlandirici, tesis verimliligini ve proses ¢alisma suresini iyilestirmek

icin tasarlanmis eksiksiz bir Online Valf Teshis paketinin piyasaya sturilmesiyle akilli valf
enstrimantasyonunda yeni bir caga isaret ediyor. Online Valf Teshisi, valf hizmetteyken surekli
olarak hesaplanan ve bir prosesi offline yapmaya gerek kalmadan valf sisteminin gergek calisma
performansina iliskin gercek bilgiler saglayan Temel Performans Gdéstergelerinden (KPI'lar) olusur.
Uyarilarin basit yapilandirmasi ile SVI3, KPI'lar izin verilen araligin disina ¢cikmaya basladiginda
tesis personelini otomatik olarak bilgilendirecek ve bir sorun haline gelmeden énce belirli durumlara
dikkat cekecektir. Ek olarak, dahili bellek genigletilmis, trend ve analiz i¢in 1 yillik KPI veri depolama
alani saglanmistir. Bdylece, operatérlere planli bir teshis programindan ¢ikarilan filo valfleri igin bile
analiz amagl bir giivenlik penceresi saglamak Uzere veri toplanir ve depolanir. Bakim faaliyetlerine
filo genelinde basit¢e dncelik verilebilir. Karar verme siirecini ydnlendirmek i¢cin zaman igindeki gergek
isletim verileri kullanilarak bakim gerektiren valflerin programlanmasi saglanabilir.

KPI hesaplamalarini anlamak, uygun eylemler icin verilerin uygun sekilde kurulmasina ve analiz
edilmesine yardimci olacaktir. Asagidaki bolim, KPI'lari tanimlar ve ortak kullanim durumlarina iligkin
bilgi saglar.

7.5.1.2 Veri Depolama

SVI3 KPI verileri strekli olarak hesaplanir ve dodrudan cihaz i¢inde saklanir.

SVI'nin galigma suresine bagli olarak, asagidaki veri noktalari mevcuttur:
» Glincel — Cihaz tarafindan oélgllen "En Son" veriler (Talep Uizerine)
+ Saatlik — Her saatlik kayit, 6lgimlerin son 60 dakikasinin ortalamasidir (toplam 24)
» Gunluk — Her gunluk kayit, son 24 saatlik kayitlarin ortalamasidir (toplam 7)
+ Haftalik — Her haftalik kayit, son 7 ginlik kaydin ortalamasidir (toplam 52)

1 yil sonra, en eski veriler taginacak ve cihaz yalnizca son 1 yilin verilerini icerecektir.

Veriler SVI3 DTM uzerinden HART araciligiyla sirekli olarak kullanilabilir. Kullanicilar, DTM'yi SVI3
ile istedikleri siklikta senkronize etme segenegdine sahiptir. Bu da cihazin kendisinde mevcut olandan
daha ayrintili bir veritabani olusturacaktir. Ornegin bir kullanici 30 giin boyunca her giin SVI3 ile
senkronize olursa 24*30 = 720 saatlik, 30 gunlik ve 4 haftalik veri noktasina sahip olacaktir.

7.5.1.3 Arayiizler

Online Valf Teshisi ile SVI3, SVI3 DTM (Cihaz Tipi Yéneticisi) ile paralel olarak en iyi sekilde
cahstirilir.

SVI3 DTM; online, offline ve surekli teshis dahil oimak tizere SVI3 icindeki gelismis 6zelliklere tim
erisimi saglar. DTM'nin kullanimiyla ilgili daha ayrintili talimatlar icin litfen DTM Kilavuzuna bakin.
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Valve Health (DTM)

Online Teshis menUstindeki Valve Health (Valf Durumu) sekmesi, KPI verilerine gergcek zamanl, salt
okunur erisim saglar. Kullanicilar belirli glincel, saatlik, glinlik veya haftalik veri noktalarini secebilir
ve o sirada kaydedilen her bir KPI igin sayisal degerleri gortintileyebilir. Analiz igin online valf imzalari
ve hesaplanan KPlI'larla karsilastirma i¢in canh bir grafik mevcuttur. Spesifikasyon digi verilerin
kolayca tanimlanmasi igin degerlerde otomatik olarak renk kodlamasi yapllir.

Bu arayizin en iyi kullanimi, analiz igin en son verileri talep etmek veya arastirmaya yonelik belirli
gecmis degerleri gikarmaktir.

Valve Health  Historical Trend
== Position = Setpoint == Actuator Pressure Supply Pressure
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= %0 500F
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Historical Trend (DTM):

Her KPlI igin Historical Trend (Ge¢gmis Grafigi) gorinimi de mevcuttur. Verilerin trend haline
getiriimesi, zaman igindeki KPI performansina bakarken yararlidir ve belirli bir zaman dilimindeki
uzun vadeli sapmalari, salinimlari veya adim degisikliklerini belirlemeye yardimci olabilir. "Sync with
Device" (Cihazla Senkronize Et) secilerek KPI verileri cihazdan DTM veritabanina indirilir. Veriler her
zaman DTM veritabanina eklenecektir. Bu nedenle senkronizasyon genellikle DTM iginde ¢ok ayrintili
bir veritabani olusturacaktir.
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Bu arayizin en iyi kullanimi bir stredir galismakta olan bir cihazi izlemektir ve s6z konusu
valf sistemi i¢in uygun uyari limitlerinin ayarlanmasini destekler. Ayrica, bir cihazla ilgili
sorunlari gidermenin yani sira bakim veya servis araliklarini destekleme egilimlerini
belirlemek icin harika bir aragtir.

Vahve Health,  Histesizal Trend

Desgday i Devs
Sy Wit deviee

|l orenia Line [ ] ensglery cs Panits Bl e Lt

Frickase

Lirwve Sprng Rangs
Upper Spring Range
Stick Sl Ratia

Shick S Amplrude

Pasitian Cyeling Rats

BRAE Errar
i
Tught Shutolf Rate

Tigh Shutolf Count

RS Errar [ % )

7.5.1.4 Uyarilar / Limitler

KPI'lar SVI3 tarafindan surekli olarak izlenir ve verilerin izin verilen araligin disina gikmasi durumunda
bir dizi yapilandirilabilir uyariyi tetikleyebilir. Kullanicilar, her uyariyi etkinlestirme/devre digi birakma,
HART Uzerinden yayimlanmasini dnlemek igin uyariyr maskeleme ve uyari degerinin araligini veya
esigini yapilandirma segenegdine sahiptir. Her uygulama benzersiz oldugundan, sinirlar duruma

gore belirlenmelidir. Baslangicta limitleri belirlemek (veya varsayilanlari kullanmak), ardindan belirli
bir galisma suresinden sonra gegmis tani egilimlerini gdzden gegirmek igin en iyi uygulamadir.
Trendlere bagh olarak, kullanicilar teshis hakkinda en iyi bilgileri elde etmek igin limitleri gerektigi gibi
ayarlayabilir.
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Alert Configuration (&) ‘ é.‘ © ‘
Position Error Limits  Fault Masks ~ Valve Health Limits
Valve Health Limit Settings
Limit Enabled Mask Faults Limit Value

Friction Low-Low | O %
Friction Low |:| %
Friction High O O o%
Friction High-High O O %o
RMS Error High O | 1.00 %
RMS Error High-High O O 1.50 %
Offset Error O O 4,90 %
Stick Slip Amplitude O O 4,90 o

Position Cyding Rate O O cydesjhr
Position Cyding Amplitude O O %

Setpoint Cyding Rate O O cydes/hr
Setpoint Cyding Amplitude O O EX:] o

Tight Shutoff Rate 0 O cydes/hr
Obstruction Position O O %a

Total Strokes Exceeded O O *1000
Total Cycles Exceeded O O %1000

eDD:

KPI uyarilari eDD araciligiyla yapilandirilabilir ve durum bitleri standart komut 48 istekleri araciligiyla
kullanilabilir. En son degerleri dinamik degiskenler olarak okumak igin birkag KPI da mevcuttur. EDD
araciligiyla gegcmis veri trendi veya veritabani islevselligi mevcut degildir.

7.5.1.5 Valf Durumu KPI'lari — Tanimlar ve Kullanim Durumlari
Friction (Avg%) (Siirtiinme (Ort.%)):

Dinamik surtinme, zaman iginde valf performansindaki degisiklikleri belirlerken dikkate alinmasi
gereken ¢ok 6nemli bir KPI'dir. Strtinme, duraklardan uzakta hesaplanir (yuvanin yakininda degil,
tam aciga yakin degil). Strtinme hesabinin gecerli olmasi i¢in valfin hareketi gereklidir. Cok kiiglk ve
blyUk hareketler strtinme hesabinin disinda tutulur.

Hesaplanan degerler, her saat basi veya cihaza sinirlarin okunmasi/yazilmasi sirasinda veya stan-
dart/genisletiimis imza testinin tamamlanmasinda programlanan sinirlarla karsilastirilacaktir.

Yuksek Surtinme degerleri, tapa/kafes/conta halkasi etkilesimi veya salmastra rakoru/gévde sorun-
lari gibi valf aginmasi ile ilgili sorunlarin bir géstergesi olabilir. Disuk Surtinme degerleri salmastra
rakoru aginmasinin bir gostergesi olabilir
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Spring Range (Lower/Upper) (Yay Araligi (Alt/Ust)):

SVI3 tarafindan hesaplanan yay araligi KP| dederi normalde Operasyonel yay araligi olacaktir
¢cunkl hesaplamalar valf galisirken yapilacaktir. Calisma yayi araligi; yay kuvvetlerinin, aktiator,
valf (salmastra, kilavuz yuzeyler vb.) tarafindan eklenen surtiinmenin ve proses veya uygulama
tarafindan eklenen dengesizlik kuvvetlerinin Ustesinden gelmek igin basing igerir.

Yay araligi hem Alt hem de Ust Yay Arali§i degeri olarak hesaplanir. Alt yay aralidi, valfi hareket
ettirmeye baglamak igin gereken basing olarak tanimlanir. Ust yay araligi, valfi maksimum hareket
konumuna tam olarak hareket ettirmek icin gereken basing olarak tanimlanir.

Yay araligi, Strtinme icin elde edilen ayni verilerden ve ayni zaman aralijinda (her saat) hesaplanir.
Yay araligi degerlerinin hesaplanmasi icin, hareketin yaklasik %9'una iligkin veriler gereklidir.
Katkida bulunan faktérler yay bozulmasini, sirtiinme degisikliklerini veya proses dengesizliklerini
gosterebileceginden, yay araligi degerlerindeki degisikliklerin takip edilmesi énemilidir.

Stick Slip (Tutma-Birakma):

Tutma-Birakma, harekette ani bir degisiklik olmadan ayar noktasindaki bir degisiklik olarak tanimlanir.
Ardindan komut verilen ayar noktasina yetismek icin ani bir frensiz serbest hareket olur. Tutma-
Birakma, SVI3 i¢inde ayar noktasi ve konum yakindan izlenerek ve konum, sigramalarda hareket
ederken ayar noktasinin sorunsuz hareket ettigi durumlar aranarak gergeklestirilir.

Sartinme gibi, Tutma-Birakma verileri de yalnizca hareket valfin durma noktalarina yakin
olmadiginda ve ¢ok kuglik hareketler géz ardi edildiginde toplanir. Tutma-Birakma belirlenirse tutma-
birakmanin buyukliguni élgmek icin hareket ylzdesi cinsinden bir genlik degeri ile birlikte tutma-
birakma gdstergesi tetiklenecektir.

Tutma-Birakma, tipik olarak surtinme gibi diger KPI'larin analizi yoluyla teshis edilebilen ve
sistemlerdeki déngi sorunlarinin nedenlerini belirlemeye yardimci olan yararli bir dnct KPI'dir.

Position and Setpoint Cycling (Konum ve Ayar NoktasiI Dongiisii):

Donguli prosesler; prosesin, konumlandiricinin veya valfin sonucu olabilir. SVI3, dénguli prosesin
nedenini belirlemeye yardimci olmak i¢in Ayar Noktasi Dongusi ve Konum Donglist olmak lzere
iki dongu degeri hesaplar. Ayar noktasi donglsU, ayar noktasinin bir ydonde ani bir degisiklikle diger
yonde hareketi olarak tanimlanir. Benzer sekilde, konum dongust, konumun bir yéndeki ani bir
degisiklikle diger yonde hareket etmesidir. Déngu KPI'lari, tutma-birakma algoritmasiyla ayni veri
filtresini kullanir.

Doéngu KPI'lari, diger KPI'larla birlikte kullanildidinda, déngl kaynaginin iyi gostergeleridir.

* Process Cycling (Proses DAngulsl) — Ayar noktasi ve konum ddngtileri benzerse ve tutma-
birakma kaniti yoksa veya tutma-birakma varsa ve ayar noktasi doéngisu genligi tutma-birakma
genliginin iki kati ise, o zaman buyik olasilikla proses, dongulidar.

* Valve Cycling (Valf Donglisii) — Tutma-birakma varsa ve ayar noktasi déngisi tutma-
birakmayla ayni veya daha azsa buyuk olasilikla valf, dongiiye neden oluyordur.

* Positioner Cycling (Konumlandirici Déngusti) — Tutma-birakma yoksa ve konum donguleri
ayar noktasi dongtlerinden ¢ok daha blytkse donguye biylk olasilikla konumlandirici neden
oluyordur (zayif konumlandirici ayari).
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Error and Offset (Hata ve Ofset):

Hata KPI'lari, ayar noktasi ve konum arasindaki farkliliklari teshis etmek icin kullanighdir ve diger valf
performansi sorunlarina éncu bir gésterge gorevi gorir. Hata, Ayar Noktasi ile Konum arasindaki far-
kin mutlak degeridir. Ofset; konum ile ayar noktasi arasindaki farktir. % olarak ifade edilir ve bdlgeyi
+/-(ayar noktasinin Ustlinde veya altinda) gésterir. Konum, ayar noktasinin %1'i icinde olana kadar
veya 5 saniye sonra (hangisi 0nce gerceklesirse) blyik ayar noktasi degisiklikleri g6z ardi edilir. Hem
hata hem de ofset surekli olarak hesaplanir ve her saat programlanan sinirlara gére kontrol edilir.

Tight Shutoff Cycling (Stki Kapatma Dénglisii):

Siki kapatma doéngusi, konumlandiricinin siki kapatma moduna girme ve ardindan gikma sayisi
olarak tanimlanir. SVI3, siki kapatma moduna girdigini algilar (ayar noktasi siki kapatma esiginden
daha azdir). Ayar noktasi esigin (arti 61U bant) Gzerine giktiginda, konumlandirici artik siki kapatma
modunu etkinlestirmeyecek ve bir ddngu sayilacaktir. Hesaplanan her dénglde bir sayac artirilir ve
bir saatteki dongl sayisina gére bir oran belirlenir. 20 dakika i¢inde hi¢bir déngu belirlenmezse oran
sifirlanir.

DCS valfi siki kapatma esik degerine yakin bir sekilde kontrol ediyorsa siki kapatma dongisi mey-
dana gelebilir. Konumlandiricinin gergek valf konumundan ¢ok farkli bir konum degeri bildirdigi bir
kalibrasyon hatasi varsa da meydana gelebilir.

Obstruction (Engel):

Engel KPI'si, valfin belirli bir ayar noktasina yanit olarak belirli bir ydonde hareket edip edemeyecegini
belirlemeye yardimci olur. SVI3, valf sabitken (yani hareket etmiyorken) ayar noktasini ve konumu
izleyerek bir engel olup olmadigini arayacaktir. Konum hatasi belirli bir sure i¢in %2'yi asarsa cihaz
bunu bir engel olarak yorumlayacak ve engel géstergesi ayarlanacaktir (dlistk veya ylksek).

Engel; el garkinin valfi strokunu engellemesi, kirik bir gévde veya baglantisi kesilmis konum geri bildi-
rim bilesenleri gibi valf sorunlarini tanimlamaya yardimci olabilir.

Calibration Error (Kalibrasyon Hatasi):

Kalibrasyon Hatasi, valfin durak noktalarindaki bir hata 6lgisudir. Duraklarda, konumun %0 veya
%100 olmasini bekleriz. Herhangi bir hata varsa bu fark cihazin kalibrasyon hatasi olarak bildirilir.

Kalibrasyon hatasi, alt duragin valf yeniyken olan ilk durak kalibrasyonundan farkli bir konum kay-
detmesine neden olabilecek, yuva asinmasi gibi dahili valf bilesenleriyle ilgili sorunlari belirlemek igin
yararli olabilir.
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7.5.2 Suirekli Teshis
SVI3, kontrol valfleri icin bakim araliklarini tahmin etmede kullanilabilecek kritik bilgileri strekli olarak
toplar. Bunlar:
» Toplam Hareket
* D6ngul sayisi
* Acik kaldigi stre
» Kapali kaldigi sure

» Kapanmaya yaklastigi sire

7.5.3 Valf Koriik Contasinin izlenmesi

SVI3, biriken valf stroku tersine gevirmelerini déngl sayisi olarak otomatik sekilde depolar. ValVue,
degerleri periyodik olarak almak ve bir kériik contasinin veya salmastranin kalan émrini izlemek
icin kullanilabilir. Toplam hareket, salmastralarin ve contalarin kalan émriini tahmin etmek igin de
kullanilabilir.

7.5.4 Kritik Hizmet, Kavitasyon Kontrol Ayari

Yuvanin yanindayken ciddi hizmeti olan bir valfin kapanmaya yaklastigi stre ValVue tarafindan
izlenebilir ve bakim ihtiyaclarini izlemek ve tahmin etmek icin kalici dosyalara kaydedilebilir.
ValVue'yu, kapanmaya yaklastigi sure (6rnegin %4 gibi bir valf konumu) kriterini belirtmek igin
kullanabilirsiniz. Ayrica bkz. Siki kapatma - Yuksek Basin¢l Sivi Bosaltma Valfi Trimine Uygulama.

7.5.5 Teshis Amacgh Valf Testleri

Standart teshis testi tam bir strok testi gerceklestirir ve strok hizini belirler. Adim Tepkisi testi, valfi
segtiginiz birka¢ nokta arasinda hareket ettirir ve her adim igin dinamik yaniti grafiksel olarak sunar.
Konumlandirici imza testi, valfi sizin tarafinizdan belirtilen bir mesafe boyunca hareket ettirir ve
bakim araliklarini tahmin etmek igin nihai ve gelecekteki testlerle kargilastirma igin bir imza kaydeder.
Teshis testleri icin ValVue'nun tam surimu gereklidir.
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7.6 Bir Kontrol Sisteminde SVI Konumlandiricinin Uyumluluk
Voltajini Belirleme

Bu tartisma, bir SVI3 konumlandirici igin uyumluluk voltajinin nasil belirlenecegini agiklamaktadir.
Uyumluluk voltajinin tanimi séyledir: Kontrol akimini SVI3 ve onunla seri bagl tim direngli
cihazlardan gecirmek icin kontrol sistemi ¢gikisinda bulunmasi gereken voltaj.

SVI3 terminallerindeki voltajin dlglilmesi, konumlandirici akim iginden gecgerken voltaji kendi kendine
dizenlediginden, o anki gercek sistem uyumluluk voltajini vermez. Ayrica, ylk kosullarinda hangi sis-
tem voltajinin mevcut oldugunu da dogrulamaz. Bu nedenle, uyumluluk testinin yapilmasi gerekiyorsa
kurulumdan dnce yapilmasi en iyisidir.

Cogu analog ¢ikis karti igin

maksimum deger oldugundan ve 20 mA'da bu, yeterli bir maksimum de-

ger olan 20 VDC'ye esit oldugundan 1K potansiyometre kullanin.

7.6.1 Uyumluluk Testi Dlizenegi
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1. Sekil 37'deki gibi bir test dizenegini yapilandirin.

20 mA

0 mA

Déngl Akimi

\ / Dustyor

v

00 1KQ

Dongl Akimi
20 mA

4-20mA

(A
U/ N
Kontrol Sistemi N Akim distiigiinde Vdc
Cikis Karti 1KQ degerini okuyun

Sekil 39 - Uyumluluk Voltaji Test Diizenegi

2. Test kurulumuna 4 mA gonderin.

3. Déngu akimi 3,95'e ulasana kadar potansiyometre degerini artirin.

4. > 11 VDC olmasi gereken potansiyometre boyunca voltaji okuyun.
Bu, minimum c¢ikistaki mevcut sistem voltajidir.

5. Test kurulumuna 20 mA gdnderin.

6. Dongl akimi 19,95 mA'ya ulasana kadar potansiyometre degerini artirin.

7. > 9 VDC olmasi gereken potansiyometre boyunca voltaji okuyun.
Bu, minimum gikistaki mevcut sistem voltajidir.
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Tablo 22'de ¢esitli akimlarda konumlandirici terminallerindeki bazi uyumluluk voltaj degerleri listelenmistir.

Tablo 22 - Konumlandirici Terminallerinde Beklenen Voltaj Araligi

AKIm Kont:jr:llajgﬂ::ﬁ‘ll'll;ekr{lnglr;:}:erin- Konumlandirici Te:‘n;:‘n{allc:oiet:jnde Olgiilen Bekle-
Gerekliligi

4 mA 1"V 10ila11V

8 mA 10,5V 9,5ila 10,5V

12 mA 10V 9ila10V

16 mA 9,5V 8,5ia9,5V

20 mA 9V 8ilag9V

7.7 Kontrol Sisteminin HART Fiziksel Tabaka Uyumlulugu

Bir SVI3 ile iletisim, HART® uyumlu bir iletisim donglisti gerektirir. HART® protokol, girdlta
seviyesini, empedans gereksinimlerini ve dongunun yapilandirmasini belirtir. Kontrol sisteminin
kontrolori veya cikis kartl Fiziksel Katman Spesifikasyonun uygun olmalidir.

7.7.1 Empedans Kisitlamalari

HART® iletisimi, konugsan cihazin 4- 20 mA kontrol sinyali (izerine bindirilmig bir AC akimi
Uretmesine dayanir. iki frekans Uretilir; 1200 Hz, 1 dijital degerini temsil ederken ve 2200 Hz, 0
dijital degerini temsil eder. Dinleme cihazi, AC akimi ddngu empedansindan gegtiginde Uretilen
voltaja yanit verir. Bir akimdan voltaj Gretmek igin empedans bulunmalidir. HART® Protokoli, bu
empedansin ton sinyal frekanslarinda en az 220 Ohm olmasini gerektirir.

HART® uyumlu akim kaynaklari, frekans karakteristigine karsi dogru empedansla saglanir. Uygun
Olmayan Akim Kaynaklarinda, gikis boyunca daha ylksek frekanslarda empedansi diisiiren ve
bdylece sinyal voltajini diguren bir gurilti azaltma kondansatdru olabilir. Akim kaynagi tarafindan
en az 220 Ohm empedansin sunuldugundan emin olmak igin akim kaynagi ile seri olarak bir direng
eklenebilir. Bu, akim kaynaginin etkili uyumluluk voltajini seri direncin degeriyle 20 mA ¢arpilarak
elde edilen de@er kadar azaltir. Altek Model 334 Dongii Kalibrator( gibi yiiksek empedansli akim
kalibratorleri ile yapilan testler sirasinda ilave bir direng gereksizdir.

7.7.2 Gurualti Kisitlamalari

HART® iletisim, iki frekansi (1200 ve 2200 Hz) 1 ve 0 dijital degerlerine doniistirmeye baghdir.
Gurdltl, donidsimde hatalara neden olabilir. Sadece bir noktada topraklanmis bikimli blendaijli gift
kablo kullanimi gibi geleneksel iyi kablolama uygulamasi, gartltinin etkilerini en aza indirir.
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7.7.3 HART i¢in Kapasitans - Kablo Uzunlugu

FieldComm™ Grubu, sinyal gliciini korumak i¢in kablo kapasitans gereksinimlerini belirler. Detayl
hesaplama ydntemleri i¢in standartlara bakin.

. Kontrolér HART® uyumlu degilse veya HARTP® filtresi yoksa
DIKKAT HART® modemi ve PC'yi kontrol devresine badlamayin. Kontrolér
¢ikis devresi HART® sinyalleriyle uyumlu degdilse kontrol kaybi
veya bir proses bozulmasi meydana gelebilir.

7.7.4 HART Filtre Gereksinimleri

Kontrol sistemi ¢ikis arayiizi, HART® frekanslarinin hassas 4 - 20 mA DC sinyali ile bir arada
bulunmasina izin vermelidir. HART® i¢in tasarlanmamis devreler HART® filtresine ihtiyag duyabilir.
Belirli bir sisteme arayiiz olusturmak igin kontrolore veya DCS (reticisine danisin. HART® iletigimi,
bazi durumlarda HART® uyumlu olmayan bir ¢ikis devresinin arizalanmasina neden olabilir. Diger
durumlarda HART® iletisim tonlari kontrol devresi tarafindan devre disi birakilir.

SVI3, HART® uyumlu olmayan ¢ikis devreleriyle kullanilabilir ancak uzaktan iletisim islevi
etkinlestiriimez.

Uzaktan bakim isteniyorsa gli¢ icin bir akim kaynagini ve bir HART® ana cihazini baglamadan énce
mutlaka kontrol valfini prosesten izole edin ve uyumlu olmayan kontroloriin baglantisini kesin.

Bir HART® filtresi gerekiyorsa uyumluluk voltajini hesaplarken voltaj diislisi dikkate alinmalidir.

7.8 Bolunmus Aralik Uygulamalari

SVI3, tek bir kontroldr gikisina bagh G¢ adede kadar kontrol valfini destekleyen bdlinmis aralik
yapilandirmalarinda galisacak sekilde tasarlanmistir. Her SVI3 igin minimum giris akimi araligi

5 mA'dir. Her bir konumlandirici igin Ust aralik degeri 8 ile 20 mA arasinda ve alt aralik deg@eri 4

ile 14 mA arasindadir. Ornegin (¢ cihaz 4 - 9 mA, 9 - 14 mA ve 14 - 20 mA giris akimi araliklar

ile yapilandirilabilir. SVI3 ile bélinmds aralikta ¢alisma, uyumluluk voltajinin 6zel olarak dikkate
alinmasini gerektirir. SVI3 en az 9,0 V gerektirir. iki seri SVI3, kablolama ve diger seri cihazlardaki
voltaj disUslerine ek olarak en az 18,0 V gerektirir. Tipik kontroldr ¢ikis akimi kaynaklari nadiren 24
V verir. Bu nedenle sistem voltajsiz kalabilir. Sekil 40, sayfa 118'de gdésterildigi gibi, bir seri kablolu
voltaj gli¢ kaynagi kullanarak DCS'nin uyumluluk voltajini artirmak mimkidndar. Toplam déngu voltajt,
kontrolér ¢ikis akimi kaynaginin nominal dederini asmamalidir. Bu yaklasimi dogrulamak igcin DCS
saticisiyla iletisime gecin.

Not: Dahili elektronik bilesenler topraktan izole edilmistir. Islevsel amaglar i¢cin muhafazanin
topraklanmasi gereksizdir. Yerel yasalara uymak i¢cin muhafazanin topraklanmasi
gerekebilir. Béliinmiis aralik Uygulamalarinda SVI3'ii Yapilandirmak i¢in SVI3 DTM
Kilavuzuna bakin.
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7.8.1 Coklu Cikis Devresi Kontrol Sistemi

ValVue, sifir olmayan yoklama adreslerine sahip SVI3 dahil olmak izere HART® cihazlarini destekler
ve ayni déngude birden fazla SVI3'U destekler. Bélinmus aralik uygulamalarinda Yoklama adresini
yapilandirmak igin lutfen SVI3 DTM Kilavuzuna bakin.

7.8.2 izolatoérler

Baska bir ¢bzim, sayfa 116'daki Sekil 39'da gdsterildidi gibi her déngu igin bir Kendinden Guvenli
izolatér kullanmaktir. HART® gikis devreleriyle kullanilmak (izere tasarlanmis uygun izolatérleri tireten
ureticiler bulunmaktadir. Bir IS izolatériiniin kullaniimasi, tek bir 4 - 20 mA DCS ¢ikigindan (¢ adede
kadar SVI3'Un ¢aligtirlmasina izin verir. Her izolatérin disik uyumluluk voltaji giris gereksinimi ve
yuksek voltaj ¢ikis kapasitesi vardir.

Tek bir kontrol6r ¢ikisina seri olarak en fazla g izolatér baglanabilir ve her biri bir konumlandiriciyi
calistirabilir. izolatorler, kendinden giivenlik gerektirmeyen tesisatlarda bile uyumluluk voltajini ve
izolasyonu saglamak i¢in kullanilir. Ayrintili kurulum talimatlari i¢in Ureticiye danisin.

Her cihazin HART® dongl adresi, bir HART® ana cihazinin birden fazla izolatériin gtivenli alan
tarafindaki ¢ cihazin timine baglandiginda her SVI3'lG tanimasina izin vermek igin 1, 2 ve

3 (veya diger sifir olmayan degerler) olarak ayarlanmalidir. Birden fazla izolator kullanirken,
konumlandiricilarin higbiri icin 0 kullanmayin. 0, HART® ana cihazlarinin ek konumlandiricilar aramayi
birakmasina neden olur.
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7.8.3 Ek Gili¢ Kaynagi

Bagka bir yaklagim, DCS'nin uyumluluk voltajini, bélinmus aralikli SVI3 ile seri olarak baglanan ek
bir giic kaynagi (bkz. Sekil 40, sayfa 118) kullanarak artirmaktir. Kendinden Glivenlik gerektiginde
ek sarf malzemeleri kullanmak pratik degildir . Bariyerler yeterli voltaja izin vermez. Cikis devresinin
eklenen voltajla uyumlu oldugunu dogrulamak igin DCS saticisina bagvurun. Ek voltaj, her ek SVI3
icin 9,0 V'a esit olmalidir. Tablo 23'teki degerlerin agilmasi, sinyal kablolarinin kisa devre yapmasi
durumunda hasara neden olacaktir.

Tablo 23 - Boliinmiis Aralik i¢in Ek Voltaj

Mevcut Dongiideki SVI3 Sayisi izin Verilen Maksimum Ek Voltaj
1 0
2 9,0 VDC
3 18,0 VDC

7.8.4 Kablolama ve Baglantilari Dogrulayin
SVI3 boélinmis aralik sisteminin diizgiin bir sekilde galistirildigindan emin olmak igin asagidaki
prosedird kullanin:
* Girig terminallerine bir DC voltmetre baglayin.

* 4 ile 20 mA arasindaki bir giris akimi degeri icin voltaj ilgili 11 V ile 9 V arasinda degisir. Bkz.
"Bolinmis Aralik Uygulamalari”, sayfa 112.

* Akim yerel ekrandan veya SVI3 serisine monte edilmig bir miliampermetre ile okunur.
* Voltaj 11 V'yi astiginda polaritenin dogru olup olmadigini kontrol edin.
« Voltaj 9 V'den dusukse ve polarite dogruysa akim kaynaginin voltaj uyumu yetersizdir.

» Akim sinyaline seri olarak bir miliampermetre baglayin. Kaynagin SVI3 girisine 20 mA
saglayabildigini dogrulayin.

» 20 mA elde edilemiyorsa kaynagin sorununu giderin ve kaynagi kurun.
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Sekil 41 - Ek Gii¢ Kaynagi ile Boliinmiis Aralik - Tehlikesiz

Kendinden Giivenlikli HART iletisimi
Genel Bakis

Bir SVI3, i¢ Giivenlik igin gegerli kod ve standartlara uygun olarak tehlikeli bir alana kuruldugunda,
glvenlik gereksinimlerine ek olarak basarili ¢alisma igin kablolama hususlari da vardir. Kendinden
guvenlik bariyerlerinin secimi ve uygulanmasi 6zel egitim gerektirir. Daha fazla bilgi icin MTL
Instruments PLC Measurement Technology Limited'e danisin: www.mtl-inst.com veya R.Stahl, Inc.
www.rstahl.com.

Tam kurulumlar tesis standartlarina ve yerel ve uluslararasi elektrik yasalarina uygun olmalidir.
Ug temel bariyer tiir(i vardir:

* Tek kanalli Zener diyot bariyerleri

» Cift kanalli Zener diyot bariyerleri

* Aktif galvanik izolatérler

Kurulumun HART® iletigimi ile basarili bir sekilde gergeklestirilip gergeklestiriimeyecegini belirlemek
icin HART® filtre gereksinimlerini ve HART® bariyer uyumlulugunu g6z éniinde bulundurmalisiniz.
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7.9.2 HART Bariyer Uyumlulugu

Dahili glivenlik bariyeri, HART® sinyallerini her iki yonde de iletecek sekilde tasarlanmalidir. Hem
pasif Zener diyot bariyerleri hem de aktif galvanik izolatérler HART® uyumlulugu ile sunulmaktadir.
Ureticiye danisin veya bu kullanim kilavuzunun sonunda listelenen belgelere bakin.

Tehlikeli Tehlike Olmayan
Bélge Bolge
SVI3

O UzZAK 1-.:\‘/’dc Bilgisayar
o s Bariyer Tek Kanal
AUV, @ Direng Zener Bariyeri @
o -
+D/I_ 4-20TA9IKI$ SV!_N?.Z SV!N?J [ Modem
o020 Td20T2 ———
By 9 Py P _ _ / \ / \ _
' I HART Uyumlu
o ‘@‘ l I l I f H-ART Kontrol Sistemi
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Sekil 42 - Zener Bariyeri ve HARTP® Filtresi ile Kendinden Giivenli Kurulum
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Sekil 43 - Galvanik izolatorlii Kendinden Giivenli Kurulum

. Kontrolér HART® uyumlu dedilse veya HARTP® filtresi yoksa

Dl KKAT HART® modemi ve PC'yi kontrol devresine badlamayin. Kontrolér
¢ikis devresi HART® sinyalleriyle uyumlu degilse kontrol kaybi
veya bir proses bozulmasi meydana gelebilir.

Not: Bir kontrol devresi HART® uyumlu olmali veya HARTP® filtreli olmalidir. Kontrol6riin veya
DCS'nin iireticisine basvurun. Bkz. Belirli Kontrol Sistemi Cikis Devreleri icin HART ® Filtresi
Gerekli.

7.9.3 Cikis Kanali izolasyonu

SVI3'lin kurulacagi sinyal devresinin tasarimcisi, Kablolama Yd&nergelerindeki 8 tasarim kuralini
dikkate almalidir (bu kilavuzun 36. sayfasindaki "Kablolama Yénergeleri'ne bakin). Ozellikle kontrol
sistemi ¢ikig araylzi galvanik olarak izole edilen ve ortak bir topragdi paylagan veya akim kontrol
transistorl veya algilama direnci ile topraktan ayrilan analog ¢ikis kanallarina sahiptir.

* Cikiglar izole edilmigse tek kanalli bir Zener diyot bariyeri kullanilabilir.
* Cikiglar ortak bir zemini paylagiyorsa tek kanalli bir Zener diyot bariyeri kullanilabilir.

* Cikiglar topraktan ayrilmissa ¢ift kanalli bir Zener bariyeri gereklidir.

Kontrolér gikislari, bir akim algilama direnci veya bir kontrol transistoru ile dahili olarak topraktan
ayrihr. Gift kanalli bariyerler agiri déngu direnci uygular ve uyumluluk voltaji sorunlarina neden
olur. Kendinden Guvenli bir galvanik izolatér, izole edilmis, topraklanmig veya topraktan ayriimis
Uc tip cikis kanaliyla birlikte calisir ve yeterli uyumluluk voltaji saglar. HART® baglantilari izolatoriin
glvenli alan tarafinda destekleniyorsa galvanik izolatér, Uretici tarafindan HART® uyumlu olarak
sertifikalandiriimalidir. Bkz. Sekil 41, sayfa 119. Tehlikeli Alan Onaylarinda SVI3 I.S. kurulus
parametreleri ile kullanim igin derecelendirilmis cihazlarin bariyer ve izolatdr Ureticisine danigin.
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7.10 Yeterlilik ve Giivenlik islevi Talimatlari
7.10.1 ilgili Standartlar

IEC 61508 2010 Elektrik/elektronik/programlanabilir elektronik guvenlikle ilgili sistemlerin iglevsel
glvenligi.

ANSI/ISA 84.00.01-2004 (IEC 61511 Mod.) islev Giivenligi — Proses Endstrisi Sektérii igin Giivenlik
Enstrimanli Sistemler

7.10.2 Terimler ve Kisaltmalar

Asagidaki terimler ve kisaltmalar SVI3'lUn glvenlik islevleriyle ilgilidir ve bu belge genelinde
kullaniimaktadir:

Guvenlik Kabul edilemez zarar riskinin azaltiimasi.

islev Guvenligi Bir sistemin, sistemin kontroli altindaki ekipman / makine / tesis / aparat
icin tanimlanmig bir givenli durumu elde etmek veya surdirmek igin gerekli
eylemleri gerceklestirme yetenedgi.

Temel Glvenlik Ekipman, elektrik carpmasi ve diger tehlikeler nedeniyle kisilerin zarar
gOrme riskine ve ortaya ¢ikan yangin ve patlamaya karsi koruyacak sekilde
tasarlanmali ve uretilmelidir. Koruma, nominal ¢alismanin tim kosullarinda ve
tek hata durumunda etkili olmalidir.

Guvenlik Guvenlikle ilgili sistemler tarafindan elde edilen glivenlige iliskin, kanitlara
Degerlendirmesi dayanarak bir karara varmak igin sorusturma.

Ariza Guvenligi SVI3’Un enerijisinin kesildidi ve tek etkili bir yapilandirmada Aktlator 1°i tukettigi
Durumu durum.

Ariza Guvenligi Valfin prosesten bir talep olmadan tanimlanmis ariza guvenligi durumuna

gegmesine neden olan ariza.

Ariza Tehlikel Prosesten gelen bir talebe yanit vermeyen ariza (yani tanimlanmis ariza
glvenlik durumuna gecememe).

Ariza Etkisi Yok Guvenlik fonksiyonunun bir pargasi olan ancak givenlik islevi Uzerinde higbir
etkisi olmayan bir bilegenin arizalanmasi.

Dusuk Talep Modu  Guvenlikle ilgili bir sistemde yapilan ¢alisma taleplerinin sikliginin, kanit test
frekansinin iki katindan fazla olmadigr mod.

Ariza Toleransi Fonksiyonel bir (initenin ariza veya hata varliginda gerekli bir fonksiyonu yerine
getirmeye devam etme yetenegi

Guvenlik Dogrulugu Bir cihazin kullanim émru boyunca bilesen bozulmasi ve arizasi nedeniyle
olusan 6lcim hatasi.

A tipi bilegen "Karmasik Olmayan" bilesen (ayri elemanlar kullanarak); ayrintilar i¢in bkz. IEC
61508-2
B tipi bilesen "Karmasik" bilesen (mikro kontrolérler veya programlanabilir mantik

kullanilarak); ayrintilar i¢in bkz. IEC 61508-2
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Asagidaki kisaltmalar SVI3'Un guvenlik iglevleriyle ilgilidir ve bu belge genelinde kullaniimaktadir:

FIT Zaman igindeki Ariza Sayisi (saatte 1x10-9 ariza)

FMEDA Ariza Modu Etkisi ve Teghis Analizi

HFT Donanim Hata Toleransi

MTTR Ortalama Onarim Suresi

PFDavg Talep Uzerine Ortalama Ariza Olasilig

SFF Guvenli Ariza Kesri, glvenli bir ariza veya guvenli olmayan ariza teshisi ile

sonuglanan bir cihazin genel ariza orani kesri

SIF Guvenlik Enstrimanli islev, belirli bir tehlike nedeniyle riski azaltmayi amaglayan
bir ekipman seti (bir giivenlik dénglsu)

SIL Guvenlik Butinlugu Seviyesi, Guvenlik Batunligu Seviyesi 4'Un en yuksek
glvenlik bitinligine sahip oldugu ve Guivenlik Butinligu Seviyesi 1'in en
disUk oldugu E/E/PE guvenlikle ilgili sistemlere tahsis edilecek guvenlik
fonksiyonlarinin givenlik butinligu gereksinimlerini belirlemek igin ayrik seviye
(olasi dort seviyeden biri).

SIS Guvenlik Enstrimanh Sistem — Bir veya daha fazla Gulvenlik Enstriimanh
Fonksiyonun uygulanmasi. Bir SIS; sensorler, mantik ¢ozlciler ve son
elemanlarin herhangi bir kombinasyonundan olusur.

Asd Guvenli Olup Tespit Edilmis Ariza Orani

Asu Guvenli Olup Tespit Edilmemis Ariza Orani

Add Tehlikeli Olup Tespit Edilmis Ariza Orani

Adu Tehlikeli Olup Tespit Edilmemis Ariza Orani
7.10.3 Giris

Bu bélim, Masoneilan Akilli Valf Arayizi (SVI3) kullanan bir Giivenlik Enstriimanli islevi (SIF)
tasarlamak, kurmak, dogrulamak ve surdirmek icin gerekli bilgileri saglar. Bu kilavuz, IEC61508 ve
IEC 61511 iglev guvenligi standartlarina uymak i¢in gerekli gereksinimleri saglar.

SVI3, Exida tarafindan IEC 61508 gerekliliklerine gore degerlendirilmistir ve Tip A, Route 2H cihazi
olarak SIL 3'e bir butlnlik seviyesi saglayan gereklilikleri saglamaktadir.

SVI3'lin glvenlik islevi, SVI3'Un ener;jisi kesildiginde (SVI3'e pndmatik giris yok (< 1 psi) ve/veya
elektrik giris sinyali < 2,0 mA) belirtilen glvenlik siresi iginde bir son kontrol elemanini (valf / aktiiator)
acmak veya kapatmak igin tasarlanmistir.

Kullanicilar, belirli bir glivenlik bitlinliglu seviyesinde (SIL) kismen givenlik enstriimanli sistemi
(SIS) kullanimina uygunlugu belirlemek igin olasiliksal bir glivenlik enstriimanli islev (SIF) modelinde
tanimlanan ariza oranlarini kullanmaktan sorumludur.

7.10.4 SVI3 Cihaz Agiklamasi

SVI3; IEC 61508 uyarinca islev guvenligi gereksinimlerini karsilayabilen kontrol valfleri ve
aktUatorlerle birlikte kullanilabilen bir Dijital Valf Konumlandiricidir. Normal ¢alisma sirasinda SVI3,
kontrolérden gelen ayar noktasi sinyaline yanit olarak valfi konumlandirmaktadir. Guvenli olmayan
bir durumda, SVI3'liin enerjisi Kontrol Sistemi tarafindan kesilebilir. 2 mA'dan kiguk giris sinyali
veya Pnématik besleme kaybi (< 1 psi) durumunda SVI3, aktliatoriin enerjisini kesecektir. Bir yay
geri dénus aktuatoru ile birlikte kullanildiginda, sistem valfi tasarlanmis ariza guvenligi konumuna
yerlestirecektir. Dahili mikroislemci yalnizca valf teshisi i¢in kullanilir. Mikro islemcinin belirlenmis

122 | Baker Hughes © 2024 Baker Hughes Company. Tim haklari saklidir.



guvenlik islevini yerine getirmede dogrudan bir rolt yoktur. Bu nedenle SVI3 bir A tipi cihaz olarak
kabul edilir. SVI3, gomult sensorlerinden gelen verileri izleme yetenegi sayesinde, entegre
bilesenlerinin sagligini normal ¢alisma altinda dogrulayabilir.

7.10.5 SVI3 Kullanarak SIF Tasarlama

SVI3 kullanarak bir SIF (Giivenlik Enstriimanli islev) tasarlarken asagidakiler dikkate alinmaldir:

« Glvenlik Islevi

» Cevresel Sinirlar

* Uygulama Limitleri

» Tasarim Dogrulama

* SIL Yeterliligi

» SVI3'l Kontrolére Baglama
* Genel Gereklilikler

7.10.5.1 Giivenlik iglevi

Enerijisi kesildiginde, SVI3 pndmatik olarak ¢alistirilan yay geri dénus valfinin ariza guvenligi
konumuna hareket etmesine izin verir. Tek etkili bir kontroldr i¢in glivenli durum, port Akttatora 1'in 1
PSIG'den (0,069 bar, 6,9 kPa) daha dugslk bir basinca bosaltilmasidir. Valfin ¢calistiriimasi, dijital valf
kontrol6ru guvenli duruma dustugunde valfi otomatik olarak givenli duruma getirmelidir. SVI3'in IEC
61508'e gore nihai eleman alt sisteminin bir pargasi olmasi amaglanmistir ve bu islevin elde edilen
SIL seviyesi, islev tasarimcisi tarafindan dogrulanmalidir.

7.10.5.2 Cevresel Sinirlar

Bir SIF tasarimcisi, Uriinin Bolim 6 — Spesifikasyonlar ve Referanslar'da belirtilen gevresel sinirlar
icinde kullanim i¢in uygun olup olmadidini kontrol etmelidir.

7.10.5.3 Uygulama Sinirlan

SVI3'in uygulanmasi, givenli durumun valfin enerjisiz durumu (kapatma) oldugu SIF ile sinirlidir.
Givenli bir durum, < 2 mA giris sinyali veya < 1 psi pndmatik besleme ile elde edilir

7.10.5.4 Tasarim Dogrulamasi
Asagida, SIF ve SVI3 igin tasarim dogrulama kriterleri agiklanmaktadir:

* Ayrintili bir Ariza Modu, Etkileri ve Teshis Analizi (FMEDA) raporu Exida'dan edinilebilir. Bu rapor,
beklenen kullanim émrinin yani sira tiim ariza oranlarini ve ariza modlarini detaylandirmaktadir.

» Tim Guvenlik Enstriimanli islev (SIF) tasariminin elde edilen Giivenlik Butiinligi Seviyesi (SIL),
SIF'ye dahil edilen tim Grtnlerin yedekli mimarileri, kanit test araligi, kanit test etkinligi, otomatik
teshis, ortalama onarim suresi ve belirli ariza oranlari dikkate alinarak PFDavg hesaplamasi yoluyla
tasarimci tarafindan dogrulanmalidir. Her alt sistemin, minimum donanim hata toleransi (HFT)
gereksinimlerine uygunlugu kontrol edilmelidir. Exida exSlLentia® araci, SVI3 ve ilgili ariza oranlari
icin dogru modeller icerdiginden dnerilir.

* Yedekli bir yapilandirmada bir SVI3 kullanirken, guvenlik batiinlidu hesaplamalarina %3$9'lik bir ortak
neden faktorl ekleyin.

* FMEDA raporunda listelenen ariza orani verileri yalnizca bir SVI3'Gn kullanim émri boyunca
gecerlidir. Ariza oranlari bazen bu sireden sonra artar. Omir boyu gorev sireleri igin FMEDA
raporunda listelenen verilere dayanan guvenilirlik hesaplamalari ¢ok iyimser sonugclar verebilir. Yani
hesaplanan Givenlik BUtlnligi Seviyesi elde edilemeyecektir.
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7.10.5.5 SIL Yeterliligi
SVI3, asagida 6zetlendigi gibi SIL 3 gereksinimlerini karsilar.

Sistematik Biitiinliik

Uriin, Glvenlik Bitiinlligl Seviyesi (SIL) 3'Un Uretici tasarim siireci gereksinimlerini karsilamistir.
Bunlar, Uretici tarafindan yapilan sistematik tasarim hatalarina karsi yeterli butlinliik saglamayi
amaclamaktadir. Bu uriinle tasarlanmis bir Giivenlik Enstriimanli islev (SIF), son kullanici tarafindan
onceden kullanim gerekgesi veya tasarimdaki gesitli yedek teknoloji olmadan, beyanda belirtilenden
daha ylksek bir SIL seviyesinde kullaniimamaldir.

Rastgele Biitiinliik

SVI3'lUin glvenlik agisindan kritik islevi, A Tipi bir Cihaz tarafindan surduralir. Bu nedenle, SFF >
%90'a dayanarak, SVI3 bir nihai eleman alt montajinda tek bilesen olarak kullanildiginda, bir tasarim
SIL 3 @ HFT=0"I saglayabilir.

Son eleman montaiji birgok bilesenden (SVI3, hizli egzoz valfi, aktiator, izolasyon valfi vb.)
olustugunda, SIL, her bir bilesenin ariza orani dikkate alinarak tim montaj igin dogrulanmalidir. Bu
analiz, varsa her donanim hatasi toleransini ve mimari kisittamalarini hesaba katmalidir.

Giivenlik Parametreleri

Ayrintili ariza orani bilgileri igin Exida'dan temin edilebilen SVI3 i¢in Ariza Modlari, Etkileri ve Teghis
Analizi Raporuna bakin.

SIL Sertifikasi

IEC61508 SIL3 uyumlu bir PFD ile tasarlanmis glivenlik fonksiyonu igin Exida tarafindan bagimsiz
olarak onaylanmistir.

7.10.5.6 SVI3'iin Kontrolore Baglanmasi

SVI3'l kontrolore baglarken, kullanici bolim 3 ve 7 dahil ancak bunlarla sinirli olmamak tizere bu
kullanim kilavuzunda yer alan talimatlara uymahdir.

7.10.5.7 Genel Gereklilikler
SVI3 icin asagidaki genel gereksinimler asagidakilere uygun olmalidir;
« Sistem yanit suresi, proses guvenligi siresinden daha kisa olacaktir. SVI3, elektrik sinyali kaybindan
sonra sistemi 100 ms'den daha kisa bir surede ariza givenlik durumuna getirir. Pndmatik tedarik

kaybindan sonraki tepki, tahliye oranina/ayar noktasi talebine bagl olarak degisebilir. Tepki suresi
aktUatore baglidir.

+ Son kullanici, toplam yanit siresini elde etmek icin akttator/valf yanitina SVI3 yanit suresini
eklemelidir.

» SVI3 de dahil olmak lizere tim SIS bilesenleri, proses baslatilmadan énce ¢alisir durumda olmaldir.
» SVI3'te bakim ve test yapan personel bunu yapmaya yetkili olmalidir.
» SVI3'Un faydah émru, SVI3 icin Ariza Turleri, Etkileri ve Teshis Analizi Raporunda tartigiimistir.

- istenmeyen veya yetkisiz degisikliklerden kaginmak icin ayarlanan parametreler korunmalidir. Bu
nedenle donanim kilidi atlama teli guivenli (kilitli) konuma ayarlanmahdir.
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7.10.6 Kurulum, Caligstirma, Bakim
SVI3 Kurulumu

Bkz. Bolim 3 — SVI3 Tesisati ve Kurulumu (bu kilavuzda)

Calistirma, Kurulum, Devreye Alma

Bkz. Bélum 4 — Dijital Araytzlerin Kullaniimasi (bu kilavuzda)

Bakim ve Teshis
Bkz. Bélim 5 — Bakim ve Sorun Giderme (bu kilavuzda)
Bkz. Bélium 7.4 — DTM Teshisin Kullaniimasi (bu kilavuzda)

7.10.7 Kanit Testleri

Kanit testinin amaci, bir SVI3 ve izerine monte edildigi valf/aktlator icindeki, sistemin herhangi bir
otomatik teshisi ile tespit edilmeyen arizalari tespit etmektir. Ana endise kaynagi, givenlik enstrimanli
islevin amaglanan islevini yerine getirmesini engelleyen tespit edilmemis arizalardir.

Kanit test sikligi veya kanit test araligi, SVI3'Un uygulandidi gtvenlik enstrimanli iglevler igin
glvenilirlik hesaplamalarinda belirlenmelidir. Kanit testleri, giivenlik enstrimanli islevin gerekli
glvenlik batanlagund korumak icin hesaplamada belirtildigi kadar sik veya daha sik yapilmalidir.

Asagidaki kanit testi énerilir. islevsel giivenligi tehlikeye attigi tespit edilen arizalari fabrikaya bildirin.

Kanit Testi Adimlari

1. Bir HART® el cihazi veya SVI3 DTM yazilimi kullanarak SVI3 veri kaydini okuyun. Devam
etmeden 6nce aktif hatalar giderin.

2. Sirket Degisim Yoénetimi (MOC) proseddrlerini izleyerek valfi baypas edin veya yanlis bir tripi
Onlemek icin izole edin veya diger uygun onlemleri alin.

3. SVI3'U kirli veya tikali portlar ve diger fiziksel hasarlar agisindan inceleyin.

4. SVI3'lUn enerjisini kesin ve aktlator ve valfin hareket ettigini gdzlemleyin. Valf tam strok uzunluguna
hareket ettikten sonra SVI3'e eneriji verin. Toplam %100 hareket degeri = 1 strok. Toplam hareket
mesafesinin tek bir harekette alinmasi gerekmez.

5. SVI3'te kir, korozyon veya asiri nem olup olmadigini kontrol edin. Gerekirse temizleyin ve hava
kaynagini uygun sekilde temizlemek igin duzeltici dnlemler alin. Kirli hava nedeniyle yeni baslayan
arizalari 6nlemek igin yapiimalidir.

6. Her tir arizayi sirketinizin SIF denetim veritabanina kaydedin. Déngiyil tam ¢alismaya geri
yukleyin.

7. Baypasi kaldirin veya normal ¢alismaya geri dondurin.
Bu test, SVI3'teki (Kanit Testi Kapsami) olasi DU arizalarinin yaklasik %99'unu tespit eder.
Bir SVI3'Un kanit testini gergeklestiren kisiler, baypas proseddrleri, bakim ve sirketin Degisim Yonetimi

proseddirleri dahil olmak (izere SIS operasyonlari konusunda egitilmelidir. Ozel bir
alete gerek yoktur.
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